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1. MONTAJ

1.1 Kontrol Paneline Girikck

Cihaz jenerat®rlerde kull aneéelvwkokumgparelide ¥t as g} L anmeé
dejerleri ekranénda g°sterir. Cihaz hem jenerat©r i ma
sajl ar. Programlée parametreler -0ju uygulamaya uyacak
programl ama - ok azélgéekr epkriorg.r aBulnéa pkaarrakmet r el er ci hazén
uygul amaséna uyum sajlamaséna i mkan verir. Programl é
etkilenmeyecek kekilde silinmez bir hafézaya kaydedil

¥l -¢s1len paramet:reler akajéedadeér
kebeke valitlag eéN°ftarz ar as & Motor devri (devri)
kebeke va2itlag éN°ftarz arasé Jener avfé&ztl K
kebeke valditlag éN°ftarz arasé Jener avf&zt2 K
kebeke vall2ajastaz Jener Mf&zt3 K
kebeke va2ll3ayjastaz Jenerat °KkWtopl am
kebeke va3-ltlayastaz Jenercastbfar Ll
kebeke frekanse Jenercastbfar L2
Jenerat°r LViolld tMotér faarzas € J e n e rcastbfar L3
Jener atajréel2idl"d tN°tr araséjeneratcosét opl am
Jenerat°r L¥iolld tN%tér faarzasepak, voltajé
Jenerat°r L¥I®brtbage faz Soj utugas scakl ej &
Jenerat°r LXIBarbage faz Yaj basénce
Jenerat®r L¥dbhrbage faz Yakét seviyes
Jenerat®rllakemé f az Yaj seéecakl éj e
Jenerat®°r akémé faz L2
Jenerat®°r akémé faz L3
JeneratRgéefreka
1.2 Cihazén Monte Edil mesi

Cihaz panele monte edil mek ¢zere tasarl anméxkteér. N
panel dékéndaki késéemlaréna ul akamamal édeér .

Cihazé d¢zgen yeé¢zeyli ve di key thde montpj draketlerimivemont e e
ayrélabilir klemensl eri soglkesngadi k€Ciema sé np an eblr akevt d €& n
sékarak sabitleyiniz

DKKKATl:hazdojru -al éxkabil me:
gevdesi mutl aka t oprAkskHala@en mé
hatal é& voltaj ve frekans ©°|

Cihazla birlikte kullanélacak olan akém trafolaré
akemeée istredreermseddjlebil ir. (10/5 ile 9000/5 araseée) Akem
ile cihazéen ilgildi giriklerine g°te¢rel melidir. Ak ém
toprakl anmasé gi bi i Kl erml eAk&msi mafi &ll @r ra®re |l gnamal édé s
hassasiyette trafolar kullanél masé tavsiye edilir.

Il sé ve yaj] basén- m¢gkirlerdi cihaza bajlanmék i se
kull anél amaz. Ak si hal de cihag bagé@habivleiya. yBkeénr paw
varsa cihaz ¢zerindeki il gili girikleri bok beérakeéene
(vDO) m¢eKirlere g°re ayarl anméxkt ér . Ej er farkl & tip
inceleyiniz.

Hata kontak giriklerine bajlanacak m¢gkirler Nor m
AK}-) veya AK] (+) bajlanteéelé olabilir.

karj alternat?or ucu ayné zamanda wuyartém akemeéneé
bajl amaya gerek yoktur.
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1.3 CibBragjzleaant el ar é

DKKKAT: CKHAZI N K¢KNDE SKGQC
Akajédaki giriklere harici
kebeke Faz -6lTrikleri: R
Jenerat°r FHYWGIirickler:i
Ak¢ Giriki: BAT(+).
Sigortalarée kull anécénén kol ayca
ol duj ymkaomnt e edini z Sigorta kapas

DKKKAT: ELEKTRKK ¥LD!

Cihaz bajlanteéel ar aual LAKAMENER J K
KESKNKZ.
1) Kl emensl ere takteéjénéez kabl ol arée tor
yuval aréndan s°kg¢ngz.
2) Mont aj sér as énalaand ukuwrl alKladbrléna DAKMA
3) Mont aj devresi i-inde MUTLAKA wuygun b
sigorta) yer almaleéedeéer.
4) Ayérécé eleman kablo ¢zerine monte edi
5) Bina kKkebeke tesisaté MUTLAKA en az 15
veya &ewrae koruyucu el eman i-ermelidir
6) Mont aj da uygun akéem t aké&ma kapzalsi\lee
derecesinde (80C) kabl o kull anénéz.
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2. GKRKKLER VE ¢I KI KLAR

RS-232 SERKPORT: Bu konnekt©°re bilgisayar, PLC veesinde modem I

uzaktan izleme ve program giriki iklemleri yapeélabilir

GENKkKkLEME KONNBKIT¥IRdnnekt?Oor il ave rel e -ékéexkl ar é s a]

bajlantéyé sajlar. Opsiyonel olan R°l e ¢ekexCihekod¢ |l ¢ 8

en fazla 2 adet modygl bajlanmaséna izin verir

U - Fonksiyon Teknik bilgi A- ékl ama

1 JENERAT¥R Rele -é6k|Bu -ékék jenerat?©or k

KONTAKT¥R| Ejer jenerat©°r fazl af

ayarl anan séneér | aredm
kontakt©°or ¢ - ek medarak W
-ekéx Kebeke kont
kontajéndan ge-iril me

2 U Jenerat?©r Jenerat?©r fazl aréené

3 V 0-300V-AC Jenerat?or faz wvoltaj

4 Wi programlanabilir.

5 JENERAT¥R N¥TRGI r iF3R0V-AQ Jenerat®°r fazlareée i-i

6 KEBEKE N¥TR Gi r iF3R0V-AQ kebeke fazlaré i-in n

7 T kebeke faz|lkebeke fazlaréné bu u

8 S 0-300V-AC faz voltajl &r e nésn

9 R programlanabilir.

10 kEBEKE KONTAKTR®l e -él€k|Bu -ékéx Kebeke k ont
Ej er Kebeke fazl ar én
séneéerl ar én d ek eknaraty s
-ekmez. KI aveel arak i yb
jenerat®°r kontakt©or ¢n
ge-irilmelidir.

11 AKX O VDC Ak¢negn negatif ucunu

12 AK,) (+) +12 veya +24VDC Ak ¢neén pozitif ucunu
Cihaz hem 12 hem de 24 voltluk sistemlerde
Kullanélabilir.

13 YAKIT SEVKYE SENGi r 5000 ohfn Anal og yakeéet seviye
Sens®°r¢ bakka cihazl g
VDO (¥L¢) SAN) sen
tasarl anméxkteéer .

14 YAJ BASI N¢ SENGi r 5000 ohth Anal og yaj] baseé
bakkahazl ara ba
sens®°re uyum s a
programlanabilmektedir.

n- sen
)

15 SI CAKLI K SENS¥Gi r 500 ohth Anal og sécakl ek sens
bakka cihazlara bajl @
sens®°re uyum ksajuea
programlanabilmektedir.

16 k ARJ Girik ve -|lkarj alternat®°r¢negn DO
bajlayénéz. Bu u- «kar

akéméné ¥Yaldiajr®€lv-eer .

17 R ¥ L (KORNA) tékéek 1A/ 2|Bu r°lelerin fonke®reko
18 R¥ L& (STOP) programlabilmektedir.

19 MA RK ¢téekéek 1A/ 2|Bu r°l e mark motoruna
20 KONTAK ¢tékek 1A/ 2|Bu r°le yakeét yolunu

eder.
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U - Fonksiyon Teknik bilgi A- ékl ama
21 ACKL STOP Dijital gi|Bugirikler programlan
22 YEDEK-2 Her giric«k Nor mal de
23 PROGRAM KKLKT Kapal é kont akl a, AR
24 YEDEK-1 bajl anar ak s¢r ¢l ebil
25 SEVKYE yapél acak i kKl em de g
26 |AkI Rl SI CAKLIK bil gi b-in PROGRAM
27 D' k! K YAJ BASI inceleyiniz.
28 REDRES¥R ARI ZA
29 AKIM U+ Ak ém trafdlJenerat°r akém trafol
30 AKIM_U- 5A-AC u-lara bajlayénéez. Ay
31 AKIM V+ baka ci hazl ara bajl an
32 AKIM V- hal de cihaz bozul abil
33 AKIM W+ kull anmayénéz. Toprak
34 AKIM W- akém trafosunun ucunu
B y°nde bajlamaya dikka
hat al é& KW ve cosuo °1I -
Ejer¢tlen g¢- negatif
trafosunun birden y®°n
trafolarénén primer d
ol mal eder Sekonder a
(°rnejin 200/5 A)
35 YAJSISENS¥R! Gi r F5R00 ohf Analog yaj séesnés°r ¢ bajl a
bakka cihazlara bajl g
sens®re uyum sajl a
programlanabilmektedir.
CANBUS TKPLERK
36 31939 - Dijital B u araelektronik beyinle kumanda edilen
portu motorlarda bulunan J1
direnci cihaz i-inde
sonl andérma direnci t
Bu i kK i-in °zel bur ul
MPU GKRKIKLIE R
36 MPU - Anal og giirfBu u-maanryaet i kK pi kap s¢
37 MPU + 30V-AC bajlayéeneéez.
Bu i kK i-1in ©°veyaldoak&yalr ul
kabl o kullanénéz.
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3. G¥STERGELER

3.1 Led G°stergeler

Cihazda 3 grupta 12 adet led bulunur:

-Grup_1: ¢ al & k mal ekneekrlait °r ¢n fonksiyonunu g°sterir.

-Grup_2: Mimik diyagram: k e b e k e
alarml ar :

-Grup_3:Uyar él ar ve

jenerat°r voltajlareée ve

Fonksiyon Renk A- €kl ama
kEBEKE VAR Yeki l kebekeniYolriarff ake séneér |
ol masé durumunda yanar.
kEBEKE YOK Kér meze kebekenin faz gerilimler
dékeéna -ékmasé durumund
Y| K KEBEKE Yeki kebeke kontakt®°ry¢ -ekti]j
Y | KENERAT¥R Sar é Jenerat°r kontaktorg¢,; -ek
JENERAT¥R Sar e Mot or - al éktej e zaman-V-Wa
faz gerilimlerinin hepsi
i -indeyse sabit yanar.
TEST Sar é Kigi -al ékma konumu se-|i
RUN Sar & ékéklardan daima biri ya
_ hangi -alékma konumunda
STOP Sar @ jenerat°r ¢maftadléexkma-sal e«
OTOMATKK Yeki l taraf éndan en@BEJlleedn meykatne
SERVKS ZAMANI |[Kér méze Periyodik servis zamaneée
ayarl anmék ol an motor sa
dolunca yanép s°nmeye ba
ama-léedér, cihazén -al ék
ALARM Ker mezeé Motor un dur durul maséné ger
taktirde bu led sabit olarak yanar. Y ¢ k at ma
oluktuju zaman | ed yaneép
esaséna g°re -aleéexker. He
ayné tg¢sgrden bakk.a al ar ml
UYARI Kérmeze Bir uyareé ol ukt uj uarakvardart i

tal ekxkmamls&rasghstae kiar x é1
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3.2 Dil Se-i mi
Cihaz bilgileri ekranénda 3 farkleée dilde g°sterebi
SE¢CKMK parametresi ile yapeléer. Axajéedaki se-enekler r
O0: HKeegil.i
1: Terk-e
2: ¢ince
3: enerji verildijinde sor.
Ejer dil se-imi 3 yapélméksa ener:;i verildijinde akaj ¢

¥ Enalizsh
1 Torkce

o HH T qr -

Sol / Yukaré /| Axajé butonlaré ekran dilini se-er.
yaptéeracakteér.

Ejer dil se-imi 0, 1 veya 2 ise bu ekran g°r ¢l meden

3.3 Dijital g°sterge

fik LCD g°sterge

Cihaz 128x64 piksel geni kKl i kte gra
939 motor parametre

¥ -¢len parametreler, ve J1
-Firma logosu
-Alarm | istesi ve J1939 motor aréza kodl ar e

-Yazéel ém ver ssagglolgsu ve tarih
-Kstatistik sayeéecel ar

-Ol ay kayeéetl ar e

-Program parametreleri

Ekranlar ar g MENM dvaMENES ibwo n| ar & iMEN] 3y upraihader .
basél déjénda bir gdENabktonekaaheg®°baséerdéjénda bir ©°nc

tal eékma séraséndaalkidmzgornteohknaiti kkrodma ge-ecek ve
en gerekl. bilgileri g°sterecektir.

Programlama kaniuknendi@kenadl arm ol uktujunda ci haz o1

LKSTESK konumung MEeN-ve MEKEbutoel aré -al ékmayacaktér. C
taramaséné a-mak i-in oncebkORNANAUBacADEARM MUTE)

Ejer birden f aizdutanummbas@mlbdamassaonr aki alarm ekrana g
alarm yoksALARMabhKAaTBESEKMSESONUE g°r ¢necektir.

Ekranar kadan ay°dzZelllaitjmane sahiptir. Arkadan aydeénl at
baséldéejéenda veya jenerat©°r kd &Imé wtapjed mdra sche vemey g i gitrae

amacéyla 4 saat sonra kapaneéer.
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Ekran |[Tanétéem A- ékl ama
1 k ebe%le- ¢iml er|J e n e rdaruniur
(fazno°olt r kebekel Llaj é k e b e kekansé
kebekel L23,] & Ak¥ol taje
kedkeVol LR j é Su Sécakl éejé
2 kebe%le- ¢iml er|J e n e rdaruniur
(faz-faz) kebekel LlaLpR,é k e b e kekansé
kebekel L2AL]3,8é Ak¥ol taje
kebekel LALj]l,é SuSécakl ej e
3 Jenerlat-°riml e|J e n e rdartinfur
(fazno°o)t r J enerAaktelntg J e n e r Faekahsé
J e n e rAakt &nRg JenerpMakttirf(KWG¢ -
J e n e rAakt E°nBg JenerVaotl°aj é
4 Jenerat ¢ml erJenerdarunur
(faz-faz) J e n e rAakt &g J e n e rFRaekahy
J e n e rAakt &nRg JenerpMakttirf(KWG¢ -
J e n e rAakt E°bBe Jener\Vaotl°talp e
5 Motor® | - ¢iml er |J e n e rdarunur
Yaj] Basénceée Motor devri
Su Sécakl éejeé Ak ¥ol taje
Yakét Seviyesi
Det alylnéer at ° |J e n e rdarumur
° 1 - ¢iml er Jen. Volta jLE, Jen.Vol LZaj &en.Vol LA é
(faz-n °)t r Jen. AkneeLl, Jen. Ak éln2¢ Jen. Ak é o3¢
J e n e rFaekahse Ya] Baseénceé
Jenerhakttoirf(KWG,¢, - Su Séecakl ejeé
J e n e rcaotsllr Yakét Seviyes
Motor devri, Ak¥ol taje
7 Det alyelnéer at ° |J e n e rdaruniur
ol - ¢iml er Jen.Vol tlalp,é Jen.Vol t2alB,eé Jen.Vol LAljl g
(faz-faz) Jen. Ak elnig Jen. Ak éIn2¢ Jen. Ak é Ib3e
J e n e rFaekahsg Yaj Basénce
JenerAakttoirf(KWG,¢ - Su Séecakl eje
J en ercaotseir, Yakét Seviyes
Motor deuvri, Ak¥oltajeée
8 GrafikselJ ener at 9J e n e rdaruniur
°1 - ¢iml er J e n e rAakt et é
(fazn©)t r JenerVaoti°tlaj é
Jenerpakitoirf()Gy - J e n e rFaekahse
Yaj Baséncé
Su Séecakl eje
Yakét Seviyesi
9 GrafikselJ ener at 9J e n e rdaruniur
° ] - ¢iml er J e n e rAakt €%t é
(faz-faz) JenerVaotlotlalp e
Jenerhkttirf(%)Ge¢ - J e n e rFackahse
Ya] Basénce
Su Sécakl eje
Yakét Seviyesi
10 Jenerat©°r f gJenerdartunur
G¢- ¥l -¢mlerflJenerat®°r FRAXtLI: Gg)- [/ cos(
Jenerat®°r Faz L2:
Jenerat®°r Faz L3:
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Ekran [Tanét ém A- ékl ama
11 CANBUS ¥I| -¢nTork Y¢gzdesi
1/6 Yek Yégzdesi
Yakeét Baséncé

12 CANBUS ¥I| -¢nYaket Te¢keti mi
2/6 Ortalama Yakeéet T¢gketi mi
Toplam Motor Saati

13 CANBUS ¥I| - ¢;m|Hava Basénceée
3/6 Ortam Hava Sécakl éeje
Ya] Sécakl éej e
14 CANBUS ¥I| -¢nEmme Manifold 1 Sécakl ek
4/6 Eksos Gaz Sécakl eje
YakSécakl ék
15 CANBUS ¥I| -¢nTurno Baséncé

5/6 Hava Filtresi Fark Bas € n c &
Karter Basénceé

16 CANBUS ¥ - ¢ nSuSeviyesi
6/6 Ya]j Seviyesi
Sojutma Suyu Basénceé

17 Firma Logosu

(D) DATAKOM

18 Alarm Listesi Hi -bir alarm yoksa 6ALARM LI
Varol an al ar mlvauy aryé&lka ra tkmearl tai
sayfasénda gBistesohealikteéekr ar
but onuyla yapél éer.

19 Tarih-saat Tarih ve saat
Yazél ém ver gCihaz ikletim yazéel émé versi
20 Kstatistik 9Motor ¢al ékma saat:

Toplam Jenerat®©°m Aktif Gg¢- (

21 Kssai ik Sayé dServisekalan motor saati
Servise kalan s¢gr e

22 Kstatistik d9Toplam mark adedi
Toplam motor -al ékma adedi

-10 -
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4. ALARMLAR VE UYARILAR

Al armlar ve uyar élar jenerat©°r @& adkbcéerhdlk Ikiart edyuwrru s
dejerlendirilirler:
1- ALARMLAR:Bunl ar en °nemli hatalardeér: ve akaj édaki i
- ALARM ledi sabit olarak yanar,
- Jenerat®°r kontakt°r¢ hemen béraker,
- Motor hemen durur,
- Korna, Alarm, Al ar m+ Y ¢ ke Altamam+Y ¢,k _at-emaégklyare enerjil
(programdan se-ilmik ise)

2- Y] K ATMABARhat al ar akajédaki iklemlere yol a-arl.
- ALARMI|I edi yanép s,°nmeye baxkl ar
- Jenerat®°r kontakt°r¢ hemen béraker,

- Motor sojutma -al ékmasé yaptéktan sonra durut
- Korna,Al ar m+Y ¢ ke Altamam+&tirka + Uyeakk @k | ar é enerjil eni
(programdan se-ilmik ise)

3- UYARILAR: Bu hatalar daha az °nemlidirler ve akaj] éda
- UYARI (UYARISI) ledi yanar,

- KornaveAlarm+Y ¢ k _atUmat @&k ékl aré enerjilenir (progra
Kornasirfhl eberaktéermak i-in (program konumundan se

t ukuna bBaus étnuékz .al ar ml ar & ortadan kal dér maz
Al armlar il k gelen esaséna g°re -al ékxeér, buna g°r
-Ej er her hanwisadahasonradelematarm, vy ¢k vat myar éllagnmad.eme a
-Ej er her nghgavarbaedahasonrageleny ¢ k _atenauyar él ar i kKl eme al
-Ej er herhangi bir uyaré varsa daha sonra gelen uy

Programlamaya gore alarmlar kilitlemeli veya kilittemesiz tipte olabilir. Kilittemelia |l ar ml ar i i n,
alarm sebebiort adan kal ksa bile alarm ékéklaré yanék kal érl ar
Al arml ar é sal énekwa i KKARALIFTESTOYT XTE TEST) tukl aréndan her h;
baséenéz.

Bir-ok hata probeaml aabbptir. I Bmilimitleri bul mak
inceleyiniz.

YAJ BASDNEL Kk yaj] bas é sioyal geknoenvéyayajé nmami ri nden okunan yaj

dej eri ayaltimtmaméenal dgkMpeer déokak ungan eehifmesré nié-rilrar é
ayreée ayré tanecBublammadti ¢ merk t ealingaktmea skéonrduansaniyessgnrae s i

kontrol edil meye baxklaneér.

Ayréaakm basél acaj é- zamah aiyad arbakkan bédasje| BaVaEFveeé
mesaj é ge sgCerivegleedrb-askéoont aj énkbamahénadékmaya dong¢gl ¢r .
Akl RI S| AXKelrieK: s e c a k| aikyal gebnoet vaya sred am €ikr i nden °1 - ¢1 en
ayarl anmék ol an | Maguitrideank émlclan aoy audka@ajarenrs éin-éirféaraéyr &y r
tanémlanabil mektedir.

D! k! BICAKLIK(uya®$@®qgakm}f,rekrinden ©°Motidrenl détj mal tS&&caa kd £€f £€nc e
ol ukur .

DI ki K YSENKSKP K ¢k yakét s ewinypl@eliicoveyas b &8t anséekviiryienden
°l1 - ¢l en defj e fanliiina rd latnédmeéao ldogdgrkm.iced en o k u nuaynaveléafne r i - i n
sénérl aré ayré ayreé tanémlanabil mektedir.

REDRES¥R ARReZdASds°r aréza girikinden sinyal gelince o
kontrol edilir.

ACKL SAchdopkont aj éndan siodwlurgel i nce

YEDEK-1/YEDEK-22Yedek arkkar sothtyem!l gelince ol ukur.
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D! k! K/ Y! KHIEKJener dtretkkanpEéaoagnaml anméck ol an sénérl ar ér
(overh dunderh 8 z dur umunda sonundfar o axs@n ma & h & kheadlkd@ma a n
s¢resonr a kontrol ediylameéy e vebawll amenr . i - i n al t vV e é S
tanéml anedib¥Y | mekk frekans durdurma | imitinin %12 fazl
motoru hemen durdurur.

MARK HATakSnl): Programlananmar K| a masoruddadj ener at°r - al @&kmazsa ol

DURMA HATASI( uy aMct)or ayar saomésgscooreleamda dur mazsa ol ukur .
AkIT RI (W¢kk alenmagratr°mkémlaréndan en az birinin progra

-eélamée dur unaukneédraé evgej k mg sg@gnaseda ol ukur . Geci kme s¢resi
sénér dejerin alténa inerse alarm ol ukmaz.
Akl 8) ¢( v,k altemaer at °r agkrtddgr agmlcaamménk ol an én ¢zeri

Séneér
veakéréegipkmesisgnunda ol ukur. Gecgkménspgrdej ebi hmadear
alarm ol ukmaz.

D! k! MOLTAJ (alarm): Jener at °r flLalz wva2l,t aj3d aréndam a&lht @arra bd g K me

duumunda ol ukur. dmebher an®r aVvhkatikagmea da psareys sonra kontrol
edi |l meye baklaneér.

Y! KSEMOLTAJ (alarm): Jener at °r flalz, viod,t ali 3 ar & ndéagz eerni naez -bé krnhansi
duumunda ol ukur. dmebheran®r avRe&tmai ko damanys spmraeksritrol

edimeye bakl aneéer.

DI k! ARKIVOLTAJI :(Aky,arwgl taj éneén pnmnoalrtaégm aa n sgopucumdasvii y e

ol uMamr k|l ama sérasénda bu hata kontrol edi | mez

Y] KSEXKKIVOLTAJI (uyakg/ avloalrtna)j énény pr ® g v e parigelearéhim r m
czaerei - ekomeEma a ol ukur .

KARXK:ar j al t er nvaetya ¢k aayr éélduabkmobdanyanaré Bu durumda alarm veyauy ar €
olukmaseée prdegregmayase-ilebil mektedir

k EBEKEZSIRAHATASI(uy a:itkeebeke faz séra kontroktuiaiakegsekeke
faz sérasé hatalé ise olukur. Bu hata kebeke kontakt?or

-12 -



DKG-309Kul |l aném Kél avuzu V-29 (12.09.2011)

56 ALl K MA k EKKLLERK

¢tal ekma «kekilleri °n panel denenst@an®m 1 alkak ebrakseén
dejiktirmek jenergutr gavbankeraume-mgsi ne yol a-acakte
jenerat®°r -alékérken Y| KTE TEST konumuna ge-ilirse je
STOP:. Bu konumda «kebeke fazlaré programlé |imitler i-i

-al éxkéyor sarulwemen durd

OTO:Jenerat®°r¢n ve Kebekenin otomatik transferi i-in ki
dékéna -ékmasé durumunda «kKkebeke kontakto°or¢ béraker.

adede kadar mar K|l anérda Hoeerk | manrek | sagnrae sa r aksaédna r bekl eni
hemen mar k| ama _Ke3siflaizr .gelrli 1 i ml erinin hepsi sénérl ar a
sonra jenerat°r kontaktor s¢resi kadar beklenir ve jer
kebekazl|l arénén tamamé sénérl ar i-ine girince, Kebeke
jenerat?or kontakt®°rg¢ b akér ve Kebeke kontakt©org¢g - ek

er
S¢resi kadar daha -al éexkér . S;igilkesilibve tidelstommedes. CKa@ )i AK - é k é
bir Kkebeke kesintisinde jenerat®r¢, devreye sokmak ¢zer

Ej ehraftal ék -al gremarmptdgroamé al é ONaskéajeé eynagredAPAlYd/or esra v e

konumuna exdejer bir -alékma yapél eéer.

RUN: kebeke varken jewerwat renedanéemegk aci l yedekl eme ko
kull anel er . Her Key OTO konumunda ol duju gibi -al eké
kontakt?Or ¢ -ekmez, Kebeke kesiliraste®rkelberktea kk drtga k-t ek
yedekl eme se-ilmik ise). kebeke geldijinde y¢k yeni di
devam eder. Jener adlOveya KARALIKkwmmank air €inm ge-i ni z.

TEST:Jenerat®°r¢ ye¢k alténdéar .t eBsut keothnuenk sie--iin ikrulsleanié me z
al ér . Bakka konuma ge-il mediiji s¢rece Kebeke var ol sa
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6. DKJER ¥ZELLKKLER

6.1 Uzak ¢al éxtéer (REMOTE START)

Cihaz otomati k konumda, | enyer gti crrmer ik gleak eiyee dgEkrag
Uzak ¢aléektér (Remote Start) sinyaliyle -aleékép dur ma

n M

Kstenen dizjaikt & lsihglikatlieedr a k t a nBeumliakiliagbmd i Fanksi yon
Se-ipmiogram meng¢gs¢egnden yapél ér .

Snyalin °zellikleri programla noanahtatlacthaolasak € k/ kapal
se-ilebilir.

Bu Uz ak tCal éekteéenl asrirmyalkeirnderesiigil gi°miKkibrEMi kil -einm
parametresi3y ap él mal edeér

Uzak ¢alaé €k eme Uz | ¢ adingakyolksacihazk ebekeyi vabzak abul ede
¢al sskitngral i varsa kKebekeyi yok kabul eder ve buna g°re

6.2 M¢ckir Tipi Se-i mi

Cihaz her tg¢r ésé ve ya] megkiriyle -al ék-nak i mkané
kull anélan m¢kirler dojrudan se-ilebilir kekilde hafé
|l istede yer almayan fakat karakteristikleri bilinen n
Ya] Basén- M¢ckiri Se-i mi
Se-i |l emgktetnhipleri akajédadeér:

M¢kir karMKkkKR iKARAKTERKSTKKttaa@imoé amér .
¥L¢! SAN ( -V Ba©(L0-180 ohm)

¥L¢! SAN ( @bar)10-280 ohm)

DATCON 0-7 bar (240-33 ohm)

DATCON 0-10 bar (240-33 ohm)

DATCON 0-7 bar (0-90 ohm)

DATCON 0-10 bar (0-90 ohm)

: DATCON 0-7 bar (75-10 ohm)

NouaghkhwhRO

écakl ek Megkiri Se-imi:
e-il emgiklientipleri akaj édadeéer :

nin

M¢kKir karMkkkR iKKARAKTERKSTKK tablosu ile tanémlanér.
¥L¢] SAN (VDO)

: DATCON DAH tipi

: DATCON DAL tipi

Yakeét Sekviiryie Swe i mi
Yakét sevkareakmieriirsgt ipfogramiamabilmektedir] ar a k

ajl M¢ské ri  Se-i mi:
e-i Il emgklientipleri akaj édadeéer:

nl<

M¢kir karakteristiiji M KKR KARAKTERKSTKK tabl osu il €
¥L¢;, SAN (VDO)

: DATCON DAH tipi

: DATCON DAL tipi
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6. 3 Motor | sétma ¢Cal eékmasé
¥zelli kle blok ésétécésé bulunmayan jenerat®°rlerd
jenerat°r¢egn bel il bir sécakl é&ja ul akmaddamotodevr eye ¢
ésétma imkané sunmaktadeér
1.Ssrelyeef 1 € ol ar ak:
Bu - al ékMmat okre kllsié t pemamédresi oydaup € | ar ak se-ilir. Bu dur umda
sonra ését Matamategkpsar aSygertersa s i kadar bekl enk g, sS¢re
al ér .
2.Ssrewe sécakl éfa bajl é ol ar ak.
Bu - al & kMmoat okre kllsié t pemamédresi loydaup € 1 ar ak se-ilir. Bu dur umda
sonra ését ma Montaocré yll saé tkmad @Sr¢, rbeeskil eni r s¢re dolunca so
Mot otmalSE& aphekmetresi ile belirlenen dejere gelene Kkeé
sécakl ek dejerine ulakéleénca y¢k transfer edilir. Bu
da kull aneéelabilir Ej er matéory alpléd jma zs € sk u& séas @tsma a-na
bokta -aleéexker.
6. 4 R°Il antii ¢al ékmaseé
Jeneratorye €6 @t meaejletknmma s éné r °|l anti d eRPrlianndtei dyeap
-alekmaR&Slgametsi pfomgesmaim parametresi ylleanay arhézméma  dVokt cor
govern°r kontrol snitesi aracéléejeyla yapélacakter.
Yedek digital - eékRBkIl ar @an é hpkaar mareg iréeb ierrii yl e r°l ant
getirilebilir. Kstenirse geniklenre karténdaki rel el ere
6.5 Motor Bl ok | sétécéseé
Cihaz motor blok ésétécé termostaté yerine ge- mek
saj |l agmeaekr e bl ok ésétéecé r°lesi fonksiyonu sunmaktader
Mot or g°vde sécakl ejé analog siEcakl ék m¢kiri iczer
Bl ok éseéet maR°floen kTsai nyeormluegrgarlaanr épar amet r el er i kull aneél
-ékéklardan birine verilebilir. Rel e -éekéek kartée kulll
atanabilir.
Mot or g°vdMotseéer alsEefal egram parametresi il e ayarl
parametre motorun ésétma amacéyla -aleéktéreélmasénda d

Mot or g°vdMotseér

aktif ol acakt éeri.n dBeu

alke®emhmd ekayarl anan sénérén 4 derec
rscélcea kpl a8sjiéf geel-ac gkt ér
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6. 6 Yakét Pompa Fonksiyonu

Cihaz yakéet pompaséneée djtaimearkdkea dtome&kk igymerue shuinrmakt a
pompaseévgr§gaey b¢gy¢k kapasiteli ana yakeéet tankéndan, g
g¢nkl ¢yakéet tankéna yakeét aktarmak i-in kullanél ér. B u
uzak b°l gelerdeki jenerat®°rlerde kullanél eéer.

Yakét seviye referansé analog yakét seviye m¢gkiri
seviyesiYak ét Pdbimpith nAlad ¢ i€nmce rYhkéetelRPempake | sltakéeémda
berakér. Bu sayede g¢nl ¢ kY akaéntk t FAtkbipiayweaYkagkt € ts ePvoi nypeas 1| sdta i
Limitseviyeleri arasénda tutul muk ol ur.

Yakét pompaRPdrk Jiane mpiopgmamap &r ametrel er dijitakul | anél i
-ékéklardan birine verilebilir. R°l e -éekek karte kull
de atanabilir.

6. 7 kebekegoium{ltaad ékmayée Engell e

Cihaz sekBREKE bSKM] L ARILOK MAYIl )BNG@ELUE gi ri ki i mkané
Kstenen Riejpbietkel Sgimgilimywndmnu ol ar 8Bk ti aGliéenka nFadbn K siryon Se -
program men¢s¢égnden yapeéel éer .

Sinyalin °zellikleri programla nanahtadamadtarale - ék/ kapa
se-ilebilir.

kebeke Si m¢sliansyyaodnnunden al arm ver iglimeskiLndM °(nilkel neenrk)
parametresi3dy ap €l mal edér .

kebeke Si mgilraiswiontam@mlsammaksaktifse, cihaz kKebek:
etmedenk EB E KE Ra#uRedecektr . Bu durum jenerat©°r¢n olasé bir Ko
-al ekmaséneée engell eyecektir. Sinyal uygulandejé anda
sojutma i kKldekltami syap &lonraak tjéern e rkaetb®erk ed usriamcg, | asyon sin
panel deki mi mi k di yagramda kKebeke daima var g°r¢necekt

Sinyal kayboldujunda cihaz kendilijJjinden nor mal -
izleyecektir.

G¥STEReginde °ncelije sahiptir

é UZAK ¢ALI kifil Rk B KH KE S K M!vLeA SKYECBNBK E
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6. 8 Geci kmel i kebeke Sim¢glasyonu,

Geci kmel i Kebeke sim¢glasyonu ak¢ yedekl i Tel ekom
sistemlerde kKebeke kesilse dli¢t¢melakigilien yegker biediirl veb
jenerat®°r¢gn -al ékmaséna gerek yoktur. Jenerat®r sadec
Kar | ama-|é& -al ékeér. Jenerat°r -aléekép ak¢ler «karj 0
Etkilinkpeperat©°r ayarlanacak bir sure boyunca -al ékn

Ak¢ voltajénén hassas ol arak izl enmesi hari ci bir
zamanda Kebeke sim¢glasyon sinyalini de ¢retir.

Cihaz sekBREKE bSKM] LASYONMIENGERLE)skiMAy al giri kKi i mkané

Kstenen Riejbietkael Sgimsilimymadmnu ol ar 8Bk ti aGliéenmdka nFadbn Ksiryon Se -
program men¢s¢gnden yapeéel éer .

Sinyalin °zellikleri programla nanahtadamaaarale - ék/ kapa
se-ilebilir.

kebeke Si m¢sliansyyaodnnunden al arm ver iglimeskiLndM °(nilkel neenrk)
parametresi3y ap &€l mal edér .

Geci kmel i kebekmparsda mgtl rasssyionl yapél méksa ve jener at
sim¢gl asyon si nykeelbie kaek tfiafzsl ea,r écnilelfEdRZe K E r kdlluRedetehkiie Bue n

durum jenerat®°r¢n olasée bir Kebeke kesil mesi durumund
engelleyecektir.

Sinyal uygulandéj]j] é anda jenerat Fid ak&Ir8Ri®idlet aysa K

boyunca engellenecektir. Bu sure dolduktan sonra «kKebe
mot or duracakteér. Motor ancak ak¢ voltajé yeniden kri

kebeke sim¢glasyon sinyald. var kemele @ainmd de&rn gni m,
Sinyal kaybol dujunda cihaz kendilijinden nor mal -al ex

¢CALI KTI R ikl emi GECKKMELK K
°ncelije sdhakpt vt @alyree

Si mplaaaynerntu el er i 1 yapeéel
START) fonksiyonu se-i|l
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6.9 Dual Jenerat°r Deji ki ml:@ ¢al ¢

Dual jenerat©°r dejikimli adk&kmadazel |jiehierntRenad
aktarél masédér. Tek jenerat®°r yerine 2 jenerat®©°r kull
veya yé¢ken s¢grekli jenerat®rden beslenmesi durumunda
tercih edilmik olabilir.

Her jenerator ¢l axlcdak R pbag@egxritsiesi kull anél arak O
arasénda ayarlanabilir. Ejer s¢re 0O saat ol arak ayarl
daki ka ol acakteéer.

FIl ak°r R° pamam&rgsieriak®r r°l e -ékékéna kumanda eder.
rele -éekéké konum dejiktirir.,

Fl ak°r r°l eR°flenKiaainygopirioga laanr épar amet r el edijitel kul | anél
-ékéeklardan birine verilebilire fRFPnlkes i-yéoknéuk bkua rktaér tktual ki
atanabilir.

Dual jenerar©°r dejikimli -aléxkma °zellifji ayné za
kull aneéer . Bu konuda daha detayl e bilgi i -in 6.7 numar
Dual Jenerat®°r Dej i kliimk i Attanmasn@ada ¥nce

Dual jenerat®©°r sisteminde, her elektrik kesintisi
bakl amasé istenebilir. Bu -alékma kekli ¥NCELKK sinya

Kstenen Binjcietalkygl ri vl ar 8Bk tiadiémocahkasbiyloinr Se- i mi
program men¢s¢égnden yapeéel éer .

Sinyalin °zellikleri programla nanahtadamadtarale - ék/ kapa
se-ilebilir.

¥ncebikyalinden alarm ver iglimeskiLngEiM °(npbrafmateek) 3 i - i n i |
yapetdanl é

Dijital giriklerden biri ¥ncelik giriki olarak ta
ge-ecektir. Ejer ¥ncelik sinyal:@ uygulandéeysa cihaz h

jenerat°r ¢ng¢ Sianlyéakt éyroakcsaakrtdéPrn.eel j eher atf ékacakter.

& Detayl & uygul ama kélavuzu i-in
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6. 10 Servis Zamané G°stergesi

Bu |l ed jenerat©®r¢n periyodik servisinin d¢gzenli
kull anél er .

Periyodik servis beliribi r mot or saati dolunca yapél maktadér (°r
motor saat.i dol masa bile belirl:i bir s¢re sonunda mut |

SERVKAMANI g°stergesinin je

czerinde hi-bir etkisi yokt

Cihazda motor saati ve servis periyodu a y r € pregsaml@nabilmektedir. Motor saati 50 saatlik

adémlsarvidpae,r i yodu ise 1 aylék adéemlartadéeé-olarakEperih
parametre kul |l¥amnred mameé ma200dsrarag a avtei b a k @ ay olprakrverifrsed u
sadece motor saat. dolunca servis zamané g°%stergesi

ol acakter.

Servis z afomksiyahu,R® |l @ Taneé mplraomgalaanr ébar ametrel eri kull
dijital- ek ékl ardan birine verilebilir. Rl e -ekék karteée Kk
atanabilir.

Serviszamanénén gel mesividarzamadar méséprgasep(k°nmeye

GPstergeyi s°nd¢ré¢p servis
[ KORNA SUS ve LAMBA TES
birlikte baséleé tut
Cihazén servis i -1in kal an mot or s a at ierindene servi
etkilenmeyecek kKkekilde hafézaya kaydedil ir. Enerjivyi k
Servise kalan mBAYICILAR2Be kr an@nldggnmnebil ir.
6. 11 Motor ¢al ékma Saati G°sterg:¢
Cihazda silinemeyenrvenodejri ktail EBkimamehaoh i bibul unmak
-al ékma saati enerji kesintilerinden etkilenmeyecek K¢
her hangi bir bilgi kaybéna vyol a- maz.
Mot or - al EWIKAARSIBakr anéndan g°r ¢l ebilir.

6.12 Tarih-Saat G°stergesi

Tarihi saat g°stergesi kontrol ama-1édeér.
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6. 13 Yazélém Versiyonu G°stergesi

Her yeni vyazélém versiyonuyla yeni °zellikler ekl
d¢zeltil mektedir. Elinizdeki béehaezbdaeybbl bmaekh Pzehlyatk
versiyonunu bilmelisiniz.

Yazél ém vadghrssaiaytongw”’ st ergesi ile ayné ekranda bul unu

Yazél ém versiyonu 2 sayédan ol wuduur. Kl k sayé ixkxle

6.14Modem Bajl ant és é

Cihaz aréza dur amamhas Emyae ma ve U
aramal aréné cevaplama i mkané verir. K
veya GSM modemler olabilir.

zak noktadan vy
ul |l anél o]

Efj er modem baj Médgm Revrede pdnametdsaly ap el mal édrde . Aksi t a

hatal é -al é&kma meydana gel ecektir.
Modem aramalaré i-in 2 adede kadar telefon numar a
once birinci, dahasonra i ki kuracakter. Mo d

numarayl a b
I

nci ajlanté
her numarayeé@eal 2ktdaki hkaear fazla 30 defa deneyecektir.

Modem ar amaseé sér asssétn dka® keeksrianndéen @ W)je f ek asakmgéesi (

fi E] eModem DevredeveyaS MS G° nd e r ivaya MOBBUSK

Adres parametreleriOdej i | se | okal PC bajl a
Tavsiye edilen modeml er, besl emesi ni cihazla ayne
Piyasada bulunan, ATk omut setine sahip masa¢ste¢g modatmlerin bir-

AC gerilim kaynajéndan besl enn

modemin kesintisiz bir
-in gereken kablo DATAKOMO6dan t emi

modeme bajl anmaseée i

Modem aramal ar édekd a Rha NBOWKkgazel emé tar af élna@lkan son
hata durumlaréna karkél ék cihaz 2 dakikadan uzun s¢re

s¢renin sonunda hatteée kapatacakt ér.

Modem ¢zerinden uzaktan izl eme ve kontrol i -in ku
czerinden bajnlédmtné RAIINBOW Iplraogr amédeéer .

Modem bajlantéesé MODBUS modu ile uyumludur. Byl e
sunucusunu arayabilir veya bu sunucudan gel en ar amal a
fazla detay i -ibmak8 éegalegirs al € konu
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6. 15 SMS g°nder me

GSM SMS g°SMErG°mider paeamdireselly apél arak aktive edilir.

fi Ej evlodem Devrede veyaS MS G° nd e r vaya MOBBUSK

Adres parametreleriOdej i | se | ok al PC bajl a

Her hangi bir hata durumu ol ukt uj un déadedekadaraz bi r SM

SMS telefon numaral ar gnhrad €f ier . modem devrede ise 4 adede kadar t
Cihaz ayréca akaj édaki durumlarda g°r¢n¢gkte hata d
g°nderebilir:

kebeke Kesil di (kekbetkek e eGad lpbgram paraBdtsSi ile aktive edilir)
Yakét ¢caléndé, (faket THokemirmmBaasfianrik|08 daaynar | ayar ak ak

Hem modem hem SMS devrede i se, aréza durumunda ci h
daha sonra modem bajlantésé kuracakteéer.

SMS g°nderimi sér-astnidak3dB)r mshieénmg essaif - ékacakt ér .

Bir SMS drmesdjedn | ebi |l ec eka daertétziar .adBud is éemeé rflaaznhaan é n n
mesajlarénén en fazla 160 harften olukmaseéeder.

¥rkebir GSM SMS mesajé& akaj édader

DKGxxx <SITE-ID>
STOP :DUSUK YAG BASINCI
ALARM LISTE SONU

KI'k sateér eci madzZz tiilpi iMegiyi bilgileri i-erir. Bu seé
belirlenebil mesi i-in gereklidir.

Kzl eyen her satér bir adeALARMALISEE SONUOQ issait éir-eyrl iar .b i Me

Me s a j go°nderil difji mamkel earrol Bo duauml EORNA - ékeé
durumunu sona erdirir ve yeni bir mesaj genderil mesini
olukmasé durumunda yeni bir mesaj g°nderilir. G°nderil
(daha °nce mesajla.g°nderilmik olsa bile)

Cihazén GSM modeme bajlanmasé i-in gereken kablo
kablo kabl ol u modem i-in kullanélanén aynésédeér
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6. 16 Uzaktan Kzl eme ve Programl ai

Cihaz standart ol arakt ss&dndudpyesiemde pwzaktoaf | ianl e me
i mkané vermektedir.

Uzaktan izl eme ve programlama yazél @&mé RAI NBOW ol
www.datakom.com.tr adresindeki internet sitesinek i f r e y | e bndifildbitmekiedira k

PC bajlant ésé ntoMld avreé ymmoad eunyuml u dejil dir. Ejer seri
isteniyorsa Modem Devrede, SMS G° nd e r vetMODBUS&dlres parametreleriOy ap &1 mal édeér .

Yazél ém, cihazén °I|l -t¢]je¢ téem parametrelerin ekran
sajl ar. ekapdédgil er daha sonra grafik olarak analiz ed
Yazél ém ayné zamanda ci hazén programlamaséné, progran
kaydedi |l mi k parametrelerin cihaza geri y¢é¢klenmesini d

RS-232s er i portu ol mayan PG&EIRKr PiO-RiThn aadwepjt@ddleir i USSR s
onayl anméxktér

DIGITUS USB 2.0 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70146 REV 1.1)
DIGITUS USB 1.1 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70145 REV 1.1)
FLEXY USB 1.1 TO SERIAL ADAPTER (PRODUCT CODE BF-810)

CASECOM USB TO SERIAL CONVERTER (MODEL: RS-01)

Cihazén PCblbye bajlanmasé i-in gerekeablokabl o DATAK
uzunluju en fazla 3metre ol mal édeéer .

6.17 Cihazén Dékaréedan Kumanda E¢

Cihaz programlanabilir diji t a | girikler ¢zerinden tamamen harici
sunar. Her dijital girik akajeédaki fonksiyonlara progr

-STOPmoda ge-

-OTO moda ge-

-RUNmoda ge-

-TEST moda ge-

-kebekeyi var g°ster

-kebekeyi yok g°ster

- A za&reset

- Korna sustur

- Panel kilitle

Har i ci mod se-me sinyalleri ci hazen ¢zerindeki but
sinyal ile se-ilmik iseEftehabhagiteii moddnsdemeksi nyheime}k

sei-l mi k olan moda d°ner.

Tamamen dékarédan kumanda amaceéyla cihazén panel.
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6.18 Otomatik test

Cihaz jenerat®r grubunun otomati k olarak test edi

genl ¢k, haftaléek vdrya ayl ék ol arak yapéel abi
Otomatik testin yapélacajé g¢n ve saat programlan
test y¢kte veya bokta yapélabilir.
Otomati k test ile ilgil:@i parametreler kKunl ardéer:
Test baklangé- g¢n ve saati

Test sg¢gresi
Yekte |/ bokta test
Ge¢nl ¢&f ttalHEk / Ayl ék test

Daha fazla detay i-in | ¢¢tfen bu kélavuzun PROGRAM
Otomati k test g¢n ve saati gelince cihaz kendili]j
ge-ecektir. Bu durumda mot or - arl @&tk®erre akitkareéltéers.t se- i

Yéks¢z test sér aséndAcil XesldkkerkeeMo#ueparanietresis e y mp g b a
yé¢k jenerat®re transfer edilecektir. Bu nedenle, y¢ks
°zellijJinin aktive edilmesi -ok faydal édeér.

Otomati k test s¢resinin sonunda cihaz baklangeée-tak

Otomati k test sérasénda konum se-me tuklaréndan h
hemen sona erer.

o]}

G¢nl ¢k otomati k test ©°zellijfariyvekdenkkbhekanel dif
jenerat®rden besl emek amacéyla da kullaneéelabilir.

6.19. Fabri ka ayarl aréna d°ng¢k

Fabri ka ayvar parametre dejerlerine ger.i don¢k i -

-KAPALI (OFF), KORNA SUS (ALARM MUTE) ve LAMBATESTt uk|l ar éné 5 saniye s
basétingz t u

-G°t er FARRKAMYARLARINADONUSO okunacakt ér .

-ALARMMUTEt ukuna tekrar basénéz ve 5 saniye s¢reyl e

-Fabrika parametreleri hafézaya yeniden programlan

& Daha °nceki parametre dejerlerin

6. 20. Gaz Motoru VYaket Sol enoi d |

Cihaz gaz motorunun yakét solenoidini kontrol etm

Gaz motoru yakeét solenoidiSelréendi dieh mat olrdmaa dlaak If ;
bel irli bir s¢re awmarar al &l emada&d kwkapamamas é gerekir. Ma
sol enoidin a-€él mas&Gaar &vérdhadpge S eserse yl e ayarl anér .

Gaz motoru yakeéet ROEIleamrmé dl d praghes pasaroetreleri
kull anél diitalké kr@edl@akh birine verilebilir. R°le -é&kéxk kar
fonksiyonu bu karttaki relelere de atanabilir.
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6.21.Y¢,k At ma [/ Asgari Y ¢ k

Y¢k at ma fonksiyonu, jenerat®r g¢c¢ sénér dejerin
otomatik olarakdevr eden -ékar él maséné sajlar. Bu y¢kler jener
inince yeniden otomati k olarak devreye al é&nacakteéer. C
Khtiya- duyulduju taktirdeg&i;ditmAR? & bbd tad lka&kk It arndeamrl amearbh d n

Bu fonksiyon ayné zamanda Asgar.i Y¢Aks g Duimmy ¢ koad)
jenerat®°r¢n yéeksegz -al ékmackBanee eingted h &€ madMsdydarm i o lYdkkw r e y
fonksiyonu Y¢k Atemas ifdintk.si Bw nnuendiernlte ayné dijital fon
kull anél ér .

KI gili p;arametreler

Yok At ma AEjtedianktii fngglt duaylglkankattimae r°1l esi beéraka

Yek Atma [Efebimktif g¢- bu Iliensiit i- eakkeaaeskat iyrg.k at m

Al t I i mit ile ¢st | imit araséndaki fark atelan vyg¢
ol arak atelep yeniden alénmasé kKeklinde hataleée -al exn

6. 22. YakévYakatlt éebomhddr ma Mesajl ar

Cihaz yaket -adeé@&hdnar wlewma dJake@ml arénda programlanmi
atabilir.

SMS mesajlareée g°r¢negr bir hata durumu ol uktur mada

Bu mesajlar Motor Parametreleri>Ya két T ¢kepamamet 5aat %0 o6dan f ar
dejere ayarlanarak aktive edilir.

Yakét tim{Jaapar ametresi mot orun saate harcayabilece
daha b¢yéek bir dejere ayarl anmal édeér .

M¢kir girikinden °I1l-¢len yakét seviyesi 1 saatlik
gesterirse YAKIT ¢ALI NDlelmdoaj & upmmac qarl amléamrmam@r® nder i | e

M¢kir girikinden °I1l-¢len yakét seviyesi 1 saatlik
yé¢ksel me gPsterirse YAKI T DOLDURULUYOR mesajé progran
g°nderilecektir.
6.2 3. Yazéelem Y¢gkl eme

Chaz ikletme yazéléeménén sahada y¢klenmesine de iz
RAI NBOW programé veya °zel bi23ROSepirogonamés¢kelri adeha

PCbdbden g°nderilen °zel bir komutla cihada y¢kl eme
fDL-V1.000 g°r ¢necektir.

Yazél ém y¢kl eme sérasénda i kKl emin hangi akamada o
izl enebilir. Yazél ém y¢kl eme i kKl emi yakl akék 3 daki ka

Yéekl eme bittikten sonra ©°zel bir komut <c¢cihazé nor
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6. 24. Volvo motorlarda devir deji
EMS-lbeyi nl e -alékan VoCANBWIMSt pzeé¢rmirnce 318V or un 150
-al é@ékma devrini ayar | amaikincihde nikpg n dridanmcyd) Bvseel &fomd drey ) fiol a
adl andéerél ér ve cihaz ¢ zyari chaméy Ilpa olgir rabml raimmae meea-¢isk, y a
Bu i Wodlvmb00/1800devirpar ametr esi ile yapélér. Parametre
birka- saniye s¢reyle donacak ve motor ¢zerinde héz
ar t érildrciér shee zflal ge (genel |l i kl e 180 Miripcd) ,h épzaar agnee-tirlei re k s i

(genellikle 1500 rpm)

Bu ikl emin

(OFF)k o numd a

Ayradda@39 Devpgar aAmeatrrée s i il e motor devrine %8061l ik
6. 25. Mot or Kumanda ¢al eékmasé

Mot or kumanda -alékmasénda ci haz alternat®°rs¢z bi

Mot or kumand@KHAZeK@BHBEG, R@mNOBIUnan bir program
parametresi ile devreye aleéeneéer.

Mot or kumanda -alékmasé aktive edildiji zaman:

-Cihaz jenerat®°r¢n AC parametrelerini g°stermez (v

Jenerat°r voltmplaeéefdeknasdkweéeukal ér . Mot or RPM

devam eder.

Mot or devi -saf | R k1 i mii

giril mesi [ iye edilir.
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6.26. ¢ift Voltaj ve Frekans

Cihaz 2 set voltaj ve frekans koruma parametresi ne sahi pti r . Kull anécé bu 2
istediji anda ge-ik yapabilir.

Bu °zellik -ift voltaj veya frekans -al ékabilen |j
yapeéelabil mesi i -in faydaleéeder.

KKi nci | i mit dejerler setabiie ge-ik 2 farklé kekil

-K k i n c IFtekaNsoptogram parametresini 1 yaparak

dijital girike sinyal uygul ayar ak.
| B°yl ece kullanécéya manuel veya harici ge-ikKk yapa
olur.

Ejer ge-ik dijital siny@&KR&Kky #@O&KSKaONasSEGi ri k1l er

yar dém¥eolthj-&ar ekanol daeak tanémlanmal edér .

Kkincil voltaj ve frekans se-i mi i -in akaj édaki p
kebeke Voltaj Alt Liméenérat°r Voltaj Alt Durdur ma
kebeke Voltaj l'st Liméeneéerat°r Voltaj Alt Uyareée Li
kebeke Frekans Alt Ldeméeiat°r Voltaj | st Uyaré Li
kebeke Frekdins | st LJenerat°r Voltaj st Durdur ma
Jenerat®°r Frekans Alt Durdurm
Jenerat®°r Frekans Alt Uyareée L
Jenerat®r Fr ekmths | st Uyar é
Jenerat®°r Frekans | st Durdurm
Jenerat®°r RPM Alt Durdur ma Li
Jenerat°r RPM Alt Uyaré Limit
Jenerat®°r RPM | st Uyaré Limit
Jenerat®°r RPM | st Durdur ma Li
6. 27. Tek faz ¢al ékma
Ejer cihaz tek fazl éeCkeA2kkdNFKQ] RMADEGRWeke & a,
Faz ¢ abpregkamaarametresininly ap él masé tavsiye edilir.
Tek f az paramhefasihyg apél déjénda ci haz AC elektriksel p
jenerat?orklf aga@ddaean °I| - er .
Ayné kKekil de wkléetmajkowvarmadéarr é sadece L1 fazeée ¢zeri
L2vel3f azl aréna ait °Il-¢mler ekranda g°r ¢l mez.
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/7. J1939 MOTOR KZLEME VE KUMANDA

( SADECE CANBUS TKPLER)

Cihaz ECU (elekronik kontrol ¢ ni nikenotorlarlat ar af éndan
haberl ekmek i-in °zel bir J1939 portuna sahiptir.

J1939 portu 2 terminal den olalkaurrakv ea dluanid daéar &118r3.9 +C

ECU araséndaki bajlanté burulu veya koaksiyal kabl o i
kul Egonélsa déektaki oryge;, btaefkl aun-niaal né dAeKr].
120 ohmél uk sonlandérma direnci cihaz i-inde mevec

J1939 portu J1939 Devredepr ogr am par ametr esi 1 MotarpigJ183@ ak devr
Motor Tipi parame t r e s i ile se-ilir. Mot or marka ve tiplerinir
En ge¢ncel motor | istesi i-in DATAKOM il e temas Kkurunu

Ejer J1939 poryal deayserdegocwrmoterdearibi | gi |l er i ECU6 den

al éneéer . Matnorddgreral®d - ¢mler bilgi ama-1¢é& g°sterilir ve
Toplamda 21 adet motor parametresi J1939 ¢zerinden iz
g°nder mesi Karteyl a).

J1939 bilgileriMODBUS ¢, zer i nden de o&kzmhabdéiay iDahma fkonu_ 8506

Kontak -éekeéeké aktifken, ejer son 3 saniye i-inde
ECU HATASI verecek ve motoru stop edecektir. Bu °zell
engeller.

ECU O6derhadgeal éon |l gi | er i cihaz taraféendan sadece UYA
durmaséna neden ol mazl ar . Mot orun ECU tarafeéndan koru
varsayél maktadeéer.

ECU hata kodlaré alarm | isfmé&ésikoidi{ianmné@dei metbnrol &t &
anda en fazla 8 hata kodu g°sterilebilir.
Hata kodl arénén detayl é | istesi motor kullaném ké
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Akajéda hata kodlaréyla il gild@i t emel bir tablo ve
SPN | FMI |A¢ |l KL AMA
94 X Yaket filtresi teéekaleé
Yakét basén- sensor ar éz
98 X D¢kek ya]l seviyesi
Yéksek ya] seviyesi
Yaj seviye sensor areézas
100 X D¢kek yaj basénce
Yaj basén- sens®°r¢ aréza
102 X Y¢ksek turbo baseénceé
Turbo -eékék baséemez&84é me
105 X Emme manifold y¢ksek séc
Emme mani fold sécakl ék s
107 X Hava filtresi tékal e
Hava filtre sensor areéza
108 X At mosfer basén- sens®r g
110 X AKér e eéseé
Sécakl ék sens®°r¢ arézasé
111 X D¢kéek sojutma séveée seviy
Sojutma sévé seviye sensd
164 X Ye¢ksek enjektor -aleéexkteéer
Enjektor -alékteérma baseé
168 X Ak¢ voltaj hat as é
172 X Y¢éksek girik hava sécakl
Y¢ksek amme mani fold hav
Girik manifold aégéakl ék
174 X AKéré yakét seécakl eje
Yakét sécakl ek sens®°rg¢ a
175 X AKéré yaj] sécakl éej e
Yaj sécakl ék sens®°rg¢ ar e
190 X AKérée hez
Héz sens®°r¢ sinyal kaybe
Héz sens®°r¢ mekani k aréez
228 X Zamanlama kalibrasyonu gerekli
234 X Hat alé ECU yazél eéme
620 X ECU dahili +5V arézase
629 X ECU donaném arézaseé
651 X Silindir #1 enjekt©°r aré
652 X Silindir #2 enjekt©°r aré
653 X Silindir #3 enjekt©°r aré
654 X Silindir #4 enjekt©°r aré
655 X Silindir #5 enjekt©°r aré
656 X Silindir#6enj ekt °r ar ézasé
657 X Silindir #7 enjekt©°r aré
658 X Silindir #8 enjekt©°r aré
678 X ECU dahili g¢- kaynajé a
723 X Kkincil héz sens®°rg¢ areéez
1108 X ACritical overrideo akti
1111 X Program parametrelerini control ediniz
2000 X ECU aréezasé
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Akaj éda

Bu

FMI kodlaréyla ilgili temel bir
kodl ar motor marka ve tipine baze
FMI |A¢ 1l KLAMA
0 ¥l -¢len dejer -ok ye¢gksek, °1 - ¢

l'imitlerinin ¢gzerinde.

1 ¥l¢-l en dejer -ok degkegk, °1 -¢m

|l imitlerinin alténda.

2 HATALI BKL GK. Karaséz veya hat

késa devre.

3 ELEKTRKKSEL HATA. Axkeéreé y¢iksek

AK!I (+)b6ya késa devre.

4 ELEKTRKKSEIAKBABAd K¢k voltaj v

késa devre.

5 ELEKTRKKSEL HATA. Axkeéreée d¢gkgk
6 ELEKTRKKSEL HATA. AK ér é -)ydskkesseak
7 MEKANKK HATA. Mekani k bir sist
8 MEKANKK veya HIHETTaRokalSrekans.

9 HABERLEKME HATASI: Anormal yen

enjekt©°r devresi a-eék devre.

10 MEKANKK veya ELEKTRKKSEL HATA:
11 | Tespit edilemeyen hata
12 |[Komponent hatasé veya cihaz ar
13 HATALI KALKEKRASYOM:syon dejerl e
14 |Bilinmeyen aréza. ¥zel komutl a
15 Bil gi ge-erli fakat nor mal -al

tehlike seviyesi)

16 Bil gi ge-erli fakat nor mal -al

derecede tehlike seviyesi)

17 |Bil gi ge-erli fakat nor mal - al

tehlike seviyesi)

18 Bil gi ge-erli fakat nor mal - al

derecede tehlike seviyesi)

19 |Data Kebekesinden gelen bilggi
20 Kul |l am@gddekE y o
21 |kull anél méyor (yedek)

22 kull anél méyor (yedek)

23 kull anél méyor (yedek)

24 kull anél méyor (yedek)

25 kull anél méyor (yedek)

26 kull anél méyor (yedek)

27 kull anél méyor (yedek)

28 kull anél méyor (yedek)

29 kull anél méyor (yedek)

30 kul mayelr (yedek)

31 Hata durumu ge-er|li

tabl o veril me

farkl él ekl ar
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8 . MODBUS HABERLEKME

Cihaz RS232 seri port ¢zerinden MODBUS haberl ek me
Modbus bajlantésé 3 farkleée kekilde yapélabilir:
1) Cihaz ¢zerindeki seri portwuékull anarak dojr
2) Harici RS422/ 485 -evirici kull anarak RS422/
3) Harici modem kullanarak modem bajlantésé.
MODBUS modu, MODBUS Adrespr ogram parametresi ile cihaza bir
atanarak aktive edilir. K u Irl aasnéédl éar b.oldrakdayadastak e s ar al é] é
MODBUS modunu kapatacakve RAI NBOW protokolu alténda haber |l ekme
Cihazén MODBUS °zellikleri

-Data transfer modu: RTU
-Serial data: 9600 bps, 8 bit data, no parity, 1 bit stop
-Desteklenen fonksiyonlar:
-Fonksiyon 3 (-oklu kayét okuma)
-Fonksiyon 6 (tek kayet yazma)
MODBUS protokolu hakkéenda det ay!l éMddicdngModbusu dok ¢ ma
Protocol Reference Guideo. Web adresi: www.modbus.org/docs/PI_ MBUS 300.pdf

Modbus ¢zerinden okunabilen en ©°nemMbdbuskayeéetl ar én
Uygul ama Kvéel atvaunz uvadr es | i stesi i -in DATAKOM il e temas,

ADRES Yaz ‘ BKL ( KATSAYI A¢l KLAMA

(hex) Oku

0000 0] 16bit x1 k e b efazL1l gerilimi

0001 0] 16bit x1 k e b eHazL2 gerilimi

0002 0] 16bit x1 k e b eHazL3 gerilimi

0003 O 16bit x1 J e n e rFaz|P gerilimi

0004 O 16bit x1 J e n e rFazlL?2 gerilimi

0005 O 16bit x1 J e n e rFazl3 gerilimi

0006 0] 16bit x1 JenerFazl9ak é mé

0007 0] 16bit x1 JenerFazl2ak é meé

0008 0] 16bit x1 JenerFazl3ak é meé

000C 0] 16bit x1 k e b efazelLl-L2 gerilimi

000D 0] 16bit x1 k e b eFazL2-L3 gerilimi

000E 0] 16bit x1 k e b eFazL3-L1 gerilimi

000F ©) 16bit x1 JenerFazli-k2 gerilimi

0010 ©) 16bit x1 J e n e rFazlL2-k3 gerilimi

0011 ©) 16bit x1 J enerFazlL3-L1 gerilimi

0012 0] 16bit x10 kebeke frekanse

0013 0] 16bit x10 Jenerat®°r frekanseé

0016-0017 (@] 32bit X256 Jenerat®°r aktif g¢ce. 24 bi

géscerREB® katéne tutar. Al t 1
i st 8 bit 17h adresli kayde

0018 0] 8bit x100 Cosu dejerinin 100 kate (si
reaktif cosda belirtir

002A 0O 16bit x0.1 Motor devri (rpm)

002B ®) 16bit x10 Bar ol arak yaJ] basénce.

002C 0O 16bit x1 Derece ol arak motor sécakl

002D 0O 16bit x1 % ol arak yakeét seviyesi

002F 0] 16bit x10 Ak¢g geri |l i mi

003D O 8hit - bit_3: mang¢gel konumu
bit_4: otomatik konumu
bit 5: kapal & konumu
bit_6: test konumu
bit 72y kte test konumu
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9. HAFTALI K ¢ALI kMA PROGRAMI

Bir-ok uygulamada jenerat®°r¢n sadece mesai saatl e
istenir. Haftalék -aléexkma programé bu t¢gr uygul amaya

¢al @ékma programé, haf ttandéenv rheeyre ggginrgmei -vien bbiirr aaddeet
saatinden olukur. Bu programlar jenerat®r¢n sadece iz
devreye girmesini sajlar.

Haftal ek - al sadeoeaOTQ koowgndaadheévr ededi r. Dijeralakékma K
programdan etkilenmez.

jenerat®°r¢gn devreye girmesi haft

OTO konumda ejer
edi yanép s°ner

engelleniyorsa, bu durumda OT O |

Her devreye girik/-ékek zamané 10 daki kal ek adeéml

Kul I anél manylaanr p2rd4o.g0r aol ar ak ayar |l anmal édeéer .

¥rnek bir program set.i akaj édaki gi bi ol abilir:

Pazartesi Devreye gi ra7.0

Pazartesi Devreden - élgdk

Sal e Devreye gi ra7.e0

Sal e Devreden - élBbék

tarkamb®evreye gi rad7e0

tarkamb®evreden - éel8ék

Perkemb®evreye gi rd7.R0

Perkemb®evreden - él8éok

Cuma Devreye gi ra7.0

Cuma Devreden - élBéek

Cumartesi Devreye gi ra7.e0

Cumartesi Devreden - é1Bok

Pazar Devreye gi rd4R0 (ensondurumdevam eder)

Pazar Devrede n - & k & k24:00 (en son durum devam eder)

Ejer devreye girik ve -ékék i-in ayné saat veril:i

Cihazén i-inde pil dest ekl hassas bir saat devre
enerjisikesilsebi | e dahi I i batarya ¢zerinden -alékmaya devam
gitmesi Saat Hassas Ayar program parametresiyar déeméeyl a d¢zel tilebilir. Daha
programlama b°l ¢im¢gn¢g inceleyiniz.
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10. OLAY KAYITLARI

Cihazser vi s g°revliisine b20glayenmeakydend&@ twt dm0n
Tarih-saat, olay tipi,je ner durutnb i | gi si ve detayl & jenerator ©°1] - ¢
haf ézasénda salklttaméd gi Sarichhaz i-indekdempial @eadt ekl i
Ol ay kayetlare dairesel bir haféezada saklanér. Ya
Kekilde olay kayeéetlaré en yeniden baklayép eskiye do]j
Ol ay kayétlarée enerji kesintilamémden etkil enmeye

Ol ay kayétl ag MENUbwe¢ loemi bken°ncekiMENURutoussy déna gi
bir sonraki olay kaydéné g°sterir.

Ol ay kayéetlareée PROGRAMLAMA meng¢s¢ alténdan g°r ¢l ¢
dojru kifrenin giril mesi Kartteéer.

ésée

ay kayde sayfal aMENW&Btonund OIAY KAYITLAR
z ger

cblaesnéd ék aaduatrunu z

Her ol a4sayka&apldreOl ay ve sayfa numaral ar é& ekOlayltaeen saj ¢S
r

yeni ol an 1 numaruamaa lad caBbgf@aredél detDd geed | andér él mékt é Ay
sayfalar@ vazheséeodharé ile ge-ik yapeéleér.
Kavdedil en olaylar kKkunl ardér:

Al armlar, y¢k atmalar, uyar él ar

-Periyodikk ay ét | ar

Ol ay kayétlar:é kunlareée i-erir
Kay éthattiap ikanynddée J i k pekiybdik]j vseé )
Tarih ve saat

e n e rkanurfur(OTO, TEST, vs..)

er-aatl°érk ma (hankmama, €0jut ma vs

e rfaz tvVéltajl alrl-€2-L3

e rfaetAk @ ralrl-€2-L3

e r Fackahse

e

e

rAaktteirf(KWG ¢ -
rcaot s°ar

-<§L.L.L.L.L.(_|t_|
® D®D®D®D D

Baseéence

Su Séecakleje

Yakét Seviyesi

Ak¥Yoltaje

k e b efazé/oltajl alrl-&2-13

k e b eHekansée

Digitalgi ri kl erin duruml ar é

kar j giriki durumu

J1939 °1 -¢mleri (CANBUS tipler)
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11. KSTATKSTKK SAYI CI LAR

Cihaz istatistkama -1 & kull aném i-in bir dizi séférlanamay e

Bu savyvéceélar kKunl arder:

-toplam motor saati

toplam jemar at°r kW

-servise kalan motor saati

-servise kalan s¢re

toplam mark adedi

toplam jenerat®°r -alékma adedi

Sayécél ar ielneerrijnid ekne seitnkti | enmeyecek kekilde sili nme

12. BAKIM

DKKKAT: CKHAZI N K¢KNK

Cihaz i-inde degickerbil e

Cihaze temizlemek i-in yumukak bir neml:i bezle siliniz
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13. PROGRAMLAMA

Programlama konumu, s¢releri, -alékma |imitlerini

Program konumung MENUveRIENUR t iUmar éné 1 sanityueuzs creyl e
Bu sérad® ROGRAMe WKIKluKTn bokta ol masé gerekir. Aksi hal
gi rmeyecektir. Pr ogrPaRntl GRPaM dkshekidichaA kc)ihyvae émaj | € ol ar ak
berakéemrez. yBt Kli proagaml&auxlialkenmmaisné engel |l enecektir.

Program konumuna girildijinde akajédaki Kifre gir

[ FRUGEHANING

ENTER FRSSHORD:
(Hl (vl lalla)

C,Z ,MENU3 vegZ MENUt ukl aré kull anélarak 4 haneli «xifre
Cihaz 3 adet «kifre sadkdlair.padeameatifaleerferkll &k maewd yi
Seviye-l il e sahada dejiktiril mesi ger eklefobrikaecek par a
ayar parametr el er3i rDeatualkaokre I6éar .° zQe,digre ve kali brasyon |

Cihazdd wilRRa3rdadk od yka rfkredd€e . 6987606 ol arak ayarl anméck
kifre dejikikliji sadece Rainbow programé ile yap

Programlama konumuna dgirmek cihazén -al é&kmaséneé et
kesilmesi durumundajenerat® r ot omati k ol arak devreye girecektir

Program konumu 2 seviyeli bir men¢ sistemi ol arak
grupl aréndan olukur. Program parametreleri gruplarén i

Program konumupraogi aml di dphdeérkéan rl.i sGreupil ag° raglae én
veg butonlarée ile yapélér. Se-ilmik olan grup bant i -1in
gi r meRress MENW3but onuna basénéz. GruptangaMeENU men¢gye geri
butonuna basénéz.

Grup it-veBAtb@tonl aré ile program p8S8eamkemiel eranaras
parametre bant i-inde ters renkte g°r¢negr (beyaz ¢zer
dej i kti MBENUQ biutiomuna baséneéz.l vearhametnia ridegrfi@indBp e k
tukl ar baseél é tutul ursa Pdreojgerralne rp alrOadneut raedsé mldaerjliak tdierjiil
kendilijinden haféezaya kaydedil mi k ol acakteér.

MENUSbut onuyla bir sonr aMENUputaomeudyley eamae-giublba ge
Programlanand ej er | er enerji kesintilerinden etkil enmeyerc

Program konumundan -ékmak i-in mod se-me tuklar énd
yapél mazsa cihaz 1 dakika sonra otomatik ol arak progre
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Program Grup: Ci haz

Konf i

gésrasyonu

Parametre Tan € mé | Birim| Std. |A- ekl ama
(kifre sevi
Bu parametre LCD ekranén
(1) LCD Kontrast i 22 g°r ¢k elde edilecek kekil
0:Kngilizce
1.T¢r kBudilci hazén kull anél a
(2)Di I Se-i mi - 0 farkl e olabilir.
22¢i nce
3:Cihaz enerji wverildifing
. 0: Birinci voltaj/frekans limitlerini kullan
(2) Kk nc/Frekango | t) - 0 1:Kkincil voltaj/frekans |
_ 0: 3-faz sistem
@Tek Faz c¢ale - 0 1: Tek faz sistem
. O:Fazn°tr voltaj ekranéna (¢
(2) Faz-faz voltajlar i 0 1:Fazf az voltaj ekranéna g:¢
Bu parametre jenerat®or yg
g°stereceji.ekrane se-er
0: ekran 3 (veya 4) elektriksel,b ¢ y ¢ k kar ak
1DJenerBktrcaané § - 0 1: ekran 5 motor parametreleri,b ¢ y ¢ kK kar ak
2: ekran 6 (veya 7) maksimum bilgi, k ¢ - ¢ K Kk af
3:ekran8 (veya9)anal og y¢k go°ste
Her ekranén 3@%kde yeé- &kolnaun m
(2) Motor Kumanda i 0 0:Jenerat°r kontrol
¢al ékmasé 1: Mot or kontr ol (alternatf
@Hata koruma sn 12 Bu parametre motor -al éxt
al armlarén devreye girece€
Her hangi bir uyareée veya g
()Korna s¢resi| sn 60 -ékérggrbuboyyrdaenégmer Ej e
ol arak ayarlanérsa korna
. . O: s¢reklii
MDKesi ki korn - 0 1-kesikli
Ockarj aréeézasé KARJ wuyar é;q
. . . . durdurmaz.
@karj girixin - 0 l:karj aARdaabakmée verdiri
durdurur.
OCTEST konumunda kKebeke kg
. girmez.
(DAcil yedekl e - 0 L.TEST konumunda kKebeke k¢
girer, Kebeke gelince y¢K
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Program Grup:

Ci haddedm)nf i g¢r asyon

Parametre Tan € mé | Birim | Std. |[A- ék |l ama
(kifre sevi
Bu parametre otomatik tes
saati tanéemlar.
1686e ekit veya daha bg¢ygé
devre déexkamilnduijgweldnl.
Otomati k test haftanén i s
bakénda baklayacak «kekild
dejeri, haftanén ka-énce
belirtir.
¥rnekl er
0 = test Pazartesi 00:00
(1)Ot omati k tes i 168 l=testPazartesi0O1: 00 O6da baxkl ar
gén ve saati 8 = test Pazartesi 08:00
24 = test Salé 00:00 O6da
167 = test Pazar 23:00 od
168 = otomati k test devre
Ejer ge¢nl ¢k test se-ildiy
dej il djvrer iTeant g¢neebake&n n
saatte yapéleéer.
Ej eyl ék test se-ildiyse,
géneg i -inde olmak ¢zere b
yapeél éer .
. Bu parametre otomatik tes
(HOtomati k tes) dak 10 daki kalek ademkadédma 2vash
Bu parametre 0O yapeéeldeysa
MBokta [/ y¢kt - O |jenerat®re aktareéel maz. EJ
alténda test edilir.
Ocher g¢n test et (dsaen- iylaeprg
@Q)Genl ¢k /[ Haf i 1 1: haftada bir test et.
test 22ayda bir test et (test a
programlanan g¢n ve saatt
. . 0: YEDEK-2gi r i ki nor mal - al éx
(SZ)iGmedcllaksn;eolnlu ke - 0 1: YEDEK-2gi r i Ki geci kmel i K e
yapt ér &ra.zldahd | gi i -in ko
Bu parametre seri porta bilgisayar veya modem
bajl antésée yapeéeldéejéenée be
(2) Modem devrede i 0 0:Bil gi sayar bajlanteésé.
1.Modem bajlantéseé.
o 0: SMS g°nder i mi kapal é
(2)SMS g°®nder me| - 0 |1 swms g°nderimi a-ék
(2)MODBUS kontr 0:RAI NBOW haberl ekme proto
adresi - 0 1-144: MODBUS haber |l ekxkme prot
ayné zamanda ci hazén MODB
N ~ - 0O:Ya] Balm@onlcaér ak g°sterili
()yaj Basénceé i 0 1:Ya] Bapsitoncagr ak g°steril inf
- ~ ‘ 0:s éc asantigrlstder ece ol arak g°
(h)Secakl ek AF i 0 1:s é c afehredlayto| ar ak g°steri |
Bu parametre dual jenerat
-al ékma s¢gresini t amaml ar
(2)FI_aK°r r.°le .| saat 0 -alekxktéktan sonra r°le ko
-al ekma s¢resi i
Bu parametre ayné zamanda
Simglasyonu -al é@&kmasénda

-36 -



DKG-309Ku I |

aném Keéel

avuzu

V-29 (12.09.2011)

Program Grup:

Ci

haz Konfig¢rasyor

Parametre Tan € mé | Birim | Std. |[A- ék |l ama
(kifre sevi
(1) Saathass asi yet Bu parametre cihazén dahi
ayarlar. Bu sayede saatin ileri gitmesi veya geri
kal masée sefeéerlanabilir.
0 6dan baklayarak 63 06e Kk
- 117 |g¢nde 0. 25sn adéemlarl a heé
engeller.
127 6den baklayarak 64606e
g¢nde 0. 25sn adémlarl a ya
engeller.
Bu parametre kKebeke ve je
hataseéez algeélanabil mesi [
@DHisteresis v| Vv 8 salfar. ¥rnejin Kebeke_ ger
parametre kadar ¢zerine -
edi I'ir. Bu sayede voltajeée
ge-i Ki yapmasé engellenir
Bu parametrenin dejefbher
manyeti k pikap girikini V]
kullanabilir.
00 Motor devri manyetik p
(2) Frekanstan devir okuma - 1 Manyeti k pikap frekansé Kk
motor devri elde edilir.
1 Mot or devri jenerat?©r
Jenerat °r frekansé katsayeée i
bulunur.
Mot orun 1 devrinde manyet
; - darbe adedidir.
(k2)aKtra2kady|éKsés/aaep - 30 |[Bu parametre ayné zamanda
frekanséndan hes adatesinfrekars €
kat sayéséeder .
Bu parametre Kebeke konun
genderi mini kontrol eder .
2kebeke Dejik - 0 uyaré olukturmadan yapeéel &
Ookebeke dejikiminde SMS ¢
l.kebeke kesillimce B&MBag§ad
_ Yakeéet m¢Kirinden °1 -¢1 en
(@yaket Pompa % 20 |4, kence YAKIT POMPASI - al
_ Yakeéet mé¢Kirinden °1 -¢1 en
@Yaket Pompa % 80 iczerine -ékéncadwuAKI T PON
0: alarm verilmez
(2)Yaj basén- Mg - 0 l:uyareée verilir
2y sk atma verilir
0: alarm verilmez
(2)secaMd eikr Haj] - 0 l:uyaré verilir
2y ¢k atma verilir
0: alarm verilmez
2)Yaket MHewiye - 0 l:uyaré verilir
2y ¢k atilima ver
0: alarm verilmez
2)yaj Semaki ek - 0 l:uyaré verilir
2y ¢,k atma verilir
0:RS-232 haberl ekme
(2) RS-485 Devrede i O |{Rs485 haberl ekme
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Program Grup: Elektriksel Parametreler

Parametre Tan € mé| Birim | Std. |A-6kl ama
(kifre sev]|
_ Akém trafo primer dejeri
@Akem trafo ¢ A | 500 5y arak Kabul edil miktir.
Akém bu s énérhk éarké éY ¢ek st gaeke
2)Akérée akem || A 0 s onundaAKANH &Rtl weslecektir. Bu parametre 0
yapgé&laé akér é akém kontrolu
Aktif g¢- bu s@drere agkélc
2)Akérée g¢- il KW 0 s¢reenunda GAkhlaR leeslecektr. Bu
parametre 0O yapéleérsa akKkée
Jenerat®°r¢n akém veya gg¢-
akél maséendan ka- saniye s
_ _ belirler.
grzezkgnKs(/avroI;jg:cillinfem / sn 5 A)_/né zamanda_jeneradé_xéhae
Siresi -ékmaHIZyIll ar mé oIUngse__are
Ayné zamamadé&rgeonét ajexream
-ékmav¥@yAJal ar mé ol ukmasé
s¢redir .
kebeke fazlaréndan birini.i
MDkebeke voltg V 170 |[kebekenin kesildijJi sonuc
konumda jenermarlrat éransf ¢
kebeke fazlaréndan birini.i
MDkebeke voltg V 270 |kebekenin kesildijJi sonuc
konumda jenerat®re transf g
kebekeka&nbeneard @aréeém ehekemne
(1) k e b efielans alt limiti| Hz 45 kesildiji sonucunu dojuru
jenerat®°re transferi bakl
)k e b efkree k an s keb_ekelgftnls@naééz,rzésrréme (?b@(dmirm
limiti Hz 55 !<e5|ld|J| sonucunu do_Juru
jenertan@®@nmeferi bakl at eéer .
@Jdenerator v Jenerat®r fa;laré_ndaq biri
Y 170 |jenedgk¥®l taj ar éz ansté@ stapl u
durdurma alt limiti ettirilir.
2)Jener at Uy aalt Vv 180 Jeneratrn flaizd iamiémd@au s éné
limiti jenerat@Pyamdda&abayr ur .
2)Jenerat Uy av ( Vv 260 Jenerat®r fazlaréndan biri
SSst  Limiti yéoKkodtffuyar @€ésé ol ukturur .
2)Jenerat°or v Vv 270 Jenerat®r fazlaréndan biri

durdurma¢ st I i mi t

yéokodtfjar @zasé ol ukturur v
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Program Grup: Elektriksel Parametreler (devam)

Parametre T a n € mé| Birim Std. |A- ékl ama
(kifre sev]|
) . . Ak¢ voltajénén bu Dsékn ek éAnh
I(ii)]ifi‘k" dekek vy, 90 |uyareése l ukturur. Markl a
edilmez.
2)Ak¢ yeéeksek Ak¢ voltajénén bu ¥EKSE&n
\% 31.0 | _
limiti AKluyarésé oluxkturur.
] ) . Ak¢ voltajénén bu ¥Y¥éEKSEKn
ézgrgutm‘élim%?’wltaj \% 330 |AK}jal ar mé woleuktwmrerumat ®r ¢n ¢
ettiriimesine neden olur.
kebeke geldi kten sonra yg¢
(Dkebeke bekl ¢ dak 0.5 et meden ©° rekadarbeklens.¢ r
2Jenerat°or ko sn 1 kebeke kontakt®r¢negn beéera
S¢resi kontakt®°r¢gnegn -ekmesdr. ar a
Jenerat°r kontakt®r¢gnegn b
2)kebeke kont d sn 1 Kebeke kontaktor¢gnegam-em®km
s ¢ dire
- O:kebefkeez sérasé kontrol e
(KZC)mktrslubeH(aez sera | 0 l:kebefkez sérasé hatal éysa
kontaktor., -ekmez
@Ters Ge¢- Uyd KW 0 Jener at °r nepdtifsevé budimgitm¢ zer i n
¢ Y -ékarsaGferuyaréseé ol ukur
2)Ters G¢- Yl KW 0 Jener at °r nepdtifsevé budimgitm¢ zer i n
Limiti -ékarsa Ters G¢g- yeé¢k at ma
. Jenerat®°r aktif g¢ce bu |
@Yek atma alt Kw 0 r°olesi bérakacakter
. . Jenerat®°r aktif g¢ce bu |
@Yek atma ¢st KW 0 rolesi -ekecektir.
0:Jenerat®°r faz sérasé kon
o) P
f(Zgr‘]Jtrglunerat roFao 0 l:Jenerat®°r faz sérasé hat
jener at °ry aspcjpu tdma ur
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Program Grup: Elektriksel Parametreler (devam)

Parametre Tan &€ mé| Birim | Std. |[A- ekl ama
(kifre sev]|
Kkincil volt/frek |l imitle
o _ Akém bu sénérkik érké eY ¢ek st gaskc
(@2.Axere akem| A 0 sonunda AkKkI RI AKI M hataseé
yapél érsa akéré akéem kont
Kkincil volt/frek |l imitle
kebeke fazlaréndan birini.H
(2 kebeke volf V 84 Kebekeni ns okneusciundui jdoj ur ur
konumda jenerat®re transf g
Kkincil volt/frek limitle
MD2.kebeke vol Vv 136 kebeke fazlaréndan birinioHi
limiti Kebekenin kesildiji sonuc
konumda jenerat®°re transfe
Kkincil volt/frek |l imitle
1)2.kebeke frel Hy 55 kebeke frekansénén bu seén:¢
limiti kesildiji sonucunu dojuru
jenerat®re transferi backl
Kkincil volt/frek |l imitle
1)2.kebeke frel Hz 65 kebeke frekansénén bu seéngq
limiti kesildiji sonucunu dojuru
jenerat®re transferi backl
Kkincil volt/frek |l imitle
2)2.Jenerat°r v 90 Jenerat°r fazlaréendan biri
durdurma alt limiti jenerat°r d¢kegk voltaj ar ¢
ettirilir
o ] Kkincil wvolit /afkrtekf loil ndiutjluen
éZIt)IinhE]ﬂenerat ' \% 94 Jenerat°r fazlaréendan biri
jenerat°r voltaj uyar éese
o ] Kkincil volt/frek limitle
(.2)82t.\]e|niemriatti ' \% 130 |(Jenerat?o°r fa_zlaréndan rba tr i
¢ yoksek voltaj uyarésé ol ul
o ] Kkincil volt/frek |l imitle
((jZ)UZLJdeunremraatésrt \% 136 |Jenerat°r fazlaréndan biri
yeksek voltaj aréezasé ol ui
Jenerathrergm fvaz tajl arée ar
i mite Vwlladagr DengasEzEi pl
. : Ej er bu pOwreamdtirrese voltaj
(1) \JO;ta;(jr eéng:eism|i % 0 edilmez. _ _ _ _
Vol t aj dengesi zIl ifji her ha
ortalama voltaj araséendak
ol an y¢zdesidir.
Jeneratakémidia®eéndaki den
ul akBkasm Dengeywarzésg iol uku
_ . Ej er bu pOawvreamdtirres e ak éntnol d
m’:';gotreé” 95 o 0 |edimez. |
Akém dengesi z I|]| her hang
akém araséndaki farkén or
y¢zdesidir
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Program Grup: Motor Parametreleri

Parametre Tan € mé [Birim| Std. [A- ekl ama
(kifre sevi
(2) Frekans durdurma alt J ener gt °r ¢n - alLeEfkammes ef rsek a
limiti Hz 30 |dejerin aItJErNER(AJDquR(e'sMZ
alarmé olukturur ve jener
Jenerat®°r ¢¢n - alléfkanmée éf rseek a
()Frekans wuyar| Hz 35 |dejertiemaaldy ENMERATY K | KIZ
uyarésé olukturur.
Jenerat®°r ¢¢n - alléfkanmée éf rseek a
(1)Frekans wuyar| Hz 54 |defjerin ¢(zedENERAGTYKRMESSEK H
uyarésé olukturur.
Jenermtalidéekmasldf aegeatenha
I(ifr)ﬂfreka”s durdi ;| 55 [dejerin ¢czelEMERABAMSER H
alarmé olukturur ve jener
AWDD¢ke¢k yaj ba bar 14 M¢kirden °1-¢len yaj basé
limiti ' d¢kmBPs5 k! KAJBASINCluyaréseée ol
. i - M¢kirden °I1 -¢1l en yajJ base
@QIDekck yal DAl s | 10 [dekmBsk! KAJBASINCIal ar me  od u
jenerat®°r¢n der hal st.op et
MDY¢ksek séecak AC 95 Mikirden °1 -¢len sojutma s
limiti iszZerine Akél&hta)daerese ol ukt
. ~ M¢ Kirde °] - ¢l en sofjut ma
I(iai;((,ksek secak AC 98 iczerine Akél&haalslaerme od ukKt u
j e n e r aerfalrstgprettiriimesine neden olur.
Bu parametre yaj basén- m
TKPM@kir kar akhbéoisst.kkil | a
TKP¥L¢, SADO O0-7 bar (10-180 ohm)
TKP¥PR(¢, SADOO0-10 bar (10-180 ochm)
2)Yaj] basén- mf - 1 T K P DARTCON 0-7 bar (240-33 ohm)
T K P DATCON 0-10 bar (240-33 ohm)
T K P DATCON 0-7 bar (0-90 ohm)
T K P DATCON 0-10 bar (0-90 ohm)
T K P DATCON 0-7 bar (75-10 ohm)
Bu parametre sécakl &k m¢k
TKPM@kir kisttkalabéosu .kull a
(2)Secakl ek m¢k - 1 T K P VOO
T K P DATCON DAH tipi
T K P DATCON DAL tipi
Ejer motor il k -aleéekte]eée
gel ene kadar y¢ke girmede
()Mot or ését mal AC 0 par ametre mot alrliminéoelidek. | €] &
Ejer motor sécakl éjée bu p
Mot or D¢ K¢ kuySaércéaskél éokl uk ur .
kebeke kesishniyé kdrerna kjaener
- : devreye girecejini belirl
(@¢al éxma geci| sn 0 sistemlerde kesarkheS8Sragtil
girmesini engell emek i-in
Kontak a-élmasé ile ilk m
(2)¥n éeésétma s¢| sn 1 s¢re Bu s ¥MNe | & afdnhddonud aktif
durumdadeér .
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Program Grup: Motor Parametreleri (devam)

Parametre Tan € mé | Birim | Std. |[A- é k|l ama
(kifre sevi
@Mark se¢resi sn 10 Marka en fazla ka- saniye
Mot or -al é@ékénca mar k!l ama
(2)Mar k arasé b sn 10 Mot or il k majr&ttaaktail ekenak
s¢resi bekl enir ve yeniden mar kKl
()Mot or ését ma| sn 4 Mot or -al éktéktan sonra vy
ve stabilizasyon i-in bu
- ) Jenerat°r y¢kt esnoj-uetknmaé kat nag
()Soj ut ma s¢re| dak | 1.0 s¢re kadar daha bokta - al
Mot orun dur masé i - i nfonksiganwe
. . bu s¢re dktfguwncE] er motor L
()Stop s¢res| sn 1 10 fsonunda duMOTORBURMEYORU Y ar &
verilir.
@Mark aded]i i 3 Motor - al ékana kadar bu ade
mar kKl aneér
Bu s¢re jikle -ékéxkénén b
: eder Jikle -ekékeé mar«kl a
(2) Jikle S¢rae sn 5 -aléekénca veya bu s¢re do
olursa)
0:Motor y¢ke veMol medesnéefm
boyunca bokta -al ékterel é
(2)Motoré s ét ma y°©° - 0 I:Motor y¢ke veri IMoadan |°re
S ¢ r ebgyunca, dahasonraMot or | sét ma
Limiti ngee |l ene kadar sg¢resiz
(1) Servis periyodu (motor Motor_ saat| ollarak servis
saati) saat 50 ([0 (séefer) olar_ak vS_eI:T:FR\YIf{Ss
ZAMANIg® st ergesi aktive ol nm
Ay ol arak servis periyad
(1) Servis periyodu ay 6 olarak verilirse servis periyodundan SERVKS Z A
g°stergesi aktive ol maz.
@R°1 antide -a| sn 0 Mot or -akésepoama s ¢bruessig
kadarr ° | a nt fonksiyanu akt olur.
(2)Gaz motoru vy sn 5 Gaz motoru yakeéet solenoi di
solenoid gecikmesi s¢re kadar sonra a-¢&l ér
Anal og yakeét m¢kiri ¢gzer
(1)D ¢ k ¢ k  Wyaddrieti % 20 |bu ITimitin alDielnjakKAKY KTt SJEM
uyarésé olukacakter.
. . _ Anal og yakeéet meé Ki ri szeri
(2)D ¢ el DO | g0 | 10 [bu 1imitin alDighaKadddt SEM
al armé olukacak ve motor
Bu parametre YAKI T C¢CALI NM
sms mesaqt @armaécaki Jini be
. ) Ejer bu parametre 0 yapel
(2) Saatlik Ya % O |YAKI T DOLUMU sms mesajlar
Sms gerekli ise bu parame
yakét t¢gketiminin ¢gzerind
@ Yakét IBewnDhyie| Ohm | 180 Yakévti ysee m¢kKi rini n maksi mu

ohm m¢gkirler en sék rast|l i
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Program Grup: Motor Parametreleri (devam)

Parametre Tan € mé | Birim | Std. |[A- é k|l ama
(kifre sevi
- - — =
@)Mar k kesme f Hz 10.0 Mar K seraserjdan_sle(::‘rbwrajtejrer
motorun -al éktéjé kabul e
O0Yaj baséncé ile mark kes
(2)Yaj basénceé i 0 l:Yaj basén- «kxalteri a-¢&lé
kesme yaj baséncé durdurma | i mi
kesilir
. . O:karj ile mark kesil mez.
@karj ile mar i 0 l:karj alternat©®°r¢ voltaj
] ) . Mot or devri bu | UBNERATH¥R
@Dekek Devir pm 0 D! k!#iZal armé ol ukur ve mot
] ) . Mot or devri bu | UBNERATH¥R
@Dek ek Dearna pm 0 D! k! #MIZuy arod u& ur .
. . _ Motor devribulimitin¢g zer i ne JESNERAT ¥ F
(2)Y ¢ kshekrUyar e | rpm 0 Y! KSEH#Zuyarod u& ur .
. . Motor devri bu limitin¢, z e r i n e JENERKAATT SR
(2) Y ¢ klsDmvir Stop pm 0 Y! KSEB#al armé ol ukur ve mo
(2)Fan devreye ‘ Mot or hararet. bu secakl e
; . AC 90 . . N
sécakl éje fonksiyonu aktif olacakte
(2)Fan devr eden 5 Mot or hararet. bu seeéedakl &
- o AC 80 . . ~
sécakl ej é fonksiyonu pasif ol acakt e
MDY¢ksek yaj] s AC 95 M¢ikirden °1-¢len sofjutma
limiti iczerine -eékKRAalsEl AkyiaRlése ¢
) - M¢Kirden °tmgl eBveepfPuseéca
@Ycksek yaj S| scl 98 |szerine -6RmdsSl Akllaime ol
durdurma limiti h -
jenerat®°r¢n der hal stop e
Bu parametre sécakl &k m¢k
TKP O0: M¢kir karakéeristi
(2)Ya] Seéecakl ék| - 1 |TKP 1 VDO
TKP 2 DATCON DAH tipi
TKP 3 DATCON DAL tipi
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Program Grup: Motor Parametreleri (devam)

Parametre Tan € mé | Birim | Std. |[A- é k|l ama
(kifre sevi
Kkincil volt/frek l:imitle
(2) 2. Frekans durdurma alt Hz 40 Jenerat®r¢n - alleéfkanaé ef rseek g
limiti dejerin al d&N&RAJ¥Re Dij k| K
al armé olukturur ve jener i
Kkincil volt/frek lTimitle
Jener at °r ¢ nér-aaslliefikdmamé éf rse k 4
(D2.Frekans uyal Hz | 45 |4 0o i al UENERATKRe OFf k! K
uyarésé oluxkturur .
Kkincil volt/frek T imitle
Jenerat°r¢n - allefkanmaés éf rsek a
(2.Frekans wuyal Hz | 65 |4 s orin ;7cIENERAGKRaYEKS
uyarésé oluxkturur.
Kkincil volt/frek lTimitle
2)2.Frekans dur Hy 69 Jenerat®°r¢n - allefkanaés ef rsek g
limit dejerin ¢zeJEMERAEBXRNAY|EKSHE
al armé ol ukt uderhatstopeglery ener ¢
Kkincil volt/frek lTimitle
(2)2. D¢kek Dev| rpm 0 Mot or devri bu | UBNERATHER
D) k} K &l &r mé ol ukur ve mot
Kkincil wvolt/ fodeliluindiat:| e
(2)2. D¢kek Dev| rpm 0 Mot or devri bu | UBNERATHER
D k) K Hy&r esé ol ukur .
Kkincil volt/frek lTimitle
2 2. Y¢ksek De| rpm 0 Mot or devr.i bu | iJrHNERA T¢¥zF
Y| KSEKulylaz ésé& ol ukur .
Kkincil volt/frek lTimitle
2 2. Y ¢ k giréStop De| rpm 0 Mot or devr.i bu | iJrEHNERA T¢¥zF
Y| KSEK aHllaZz mé ol ukur ve mo
0: J1939 portu dikkate al
(2) J1939 Devrede - 0 1: Analog dejerler (&ls&né
ECU haberl ekmesi kesilirs
00: JENERKK MOTOR TKPK
16: CUMMINS
32: DETROIT DIESEL
48: DEUTZ
- 64: JOHN DEERE
(2) J1939 Motor Tipi - 0 80: PERKINS
96: VOLVO (with CIU unit)
97: VOLVO (without CIU unit)
112: CATERPILLAR
Dielr dejerler: tanémséz mgd
(2) J1939 Motor devri, ince % 50 Bu parametre 0 il e EGOUWlear
ayar -al ékan motorl arda motor
Bu parametre haf agsadeae kay
(2) VOLVO 1500/1800 devir VOLVO EMS-I | beyinl e_rde mot or
se-imi - - ff)nk_3|_yon_unu zilkt|ve_e_tm_ek
0: Birincil hez se-i mi i K
1: Kkincil héz se-imi i K|
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Program Grup: TarihT Saat Axarfe& e -8eviyesi

Parametre Tan é mé Birim Std. |A- ékl ama

G¢n - 01-31 |/Ayén ge¢ng

Ay - 01-12 | Ay bilgisi

Yée | - 00-99 |[Yél eén son 2 rakame
Saat - 00-23 |G¢gneégn saati

Dakika - 00-59 |Saatin daki kaseée
Saniye - 00-59 |[Daki kanén saniyesi

Program Grup: Ha f t al ék ¢ al ée(kkmaf rPe o®avaimee

Parametre Ta n & mé Birim| Std. |A- ékl ama

Pazartesi Devr eye - 24:00

Pazartesi Devr eden - 24:00

SallEevreye gir - 24:00

SalBevreden -¢ - 24:00

¢tar Kkabdvraye gi 1 - 24:00

¢tar kaméwar eden - 24:00

PerkemMeereye ( - 2400 |[Haftal é&k -alékma progr aml
Perkemeereden - 24.00 [konu_96u inceleyiniz.
Cuma Devreye gi - 24:00

Cuma Devreden -| - 24:00

Cumartesi Devreye ( - 24:00

Cumartesi Devr eden - 24:00

Pazar Devreye (gi - 24:00

Pazar Devreden - - 24:00
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Program Grup: M¢, K | araktkristikleri( ki f r e

Qeviyesi

Parametre Ta n € meé Birim| Std. |A- ékl ama

Yaj B-avb,&k®hm -1 ohm 10 YaPBas & -knoktal, onhmDej er i
Ya] Badsgmeli bar 00 |YaPBas &y -knoktal,barDej er i
Yaj B-avb,&k®hm -2 ohm 52 YaPBas & -knokta2,ohmDe]j er i
Yaj] B-aDsegnre2r i bar 20 |YaPBas an-knokta2, barDej er i
Yaj B-avb,&k®hm -3 ohm 90 Y a B a s &y -knokta 3, ohm D e jrie
Yaj] B-aDsedred i bar 40 |YaPBas @ -knokta3, barDej er i
Yaj] B-avsi&®hm -4 ohm 140 |YaBas & -knoktad,ohmDe] er i
Yaj] B-aDsed redr i bar 70 |YaPas &y-knoktad4,barDe] er i
Yaj] B-avsi&k®hm -5 ohm 156 |YaBas & -knokta5,ohmDef] er i
Yaj] B-aDsed rebr i bar 80 |YaPBas aw-knoktab,barDej er i
Yaj] B-avsi&k®hm -6 ohm 184 |YaBas & -knokta6,ohmDe] er i
Yaj] B-aDseq rebr i bar 100 |YaPBas @iy -krnokta6,barDej er i

Program Grup:

Niikderiqf kKKdr ek ®evi yesi

Parametre Tan é mé Birim| Std. |A- ékl ama

SécaMl edhm-1 ohm 38 SécaM/{ €nbktal,onmDej er i
SécaRejedlr i AC| 100 |[SecaM/ wrbktal, D¥d er i

SécaMl edhm -2 ohm 51 Sé c aM/ €nbkta2, ohmD e jrie
SécaRejedlr i AcC 90 |[Sécal/ wnbkta2, Ded er i

SécaMl e@dm -3 ohm 134 [|Sé c alM{| €ribkta3, onmDe] er i
SecalRéjedd i AC 60 |SécaM{d wrbkta3d3, Deq er i

SécaMl €@m-4 ohm 322 |SécaM{ érbktad,ohmDej er i
SécaRejedd i AcC 39 [SecaM/ wrbktad, DeQ er i

SécaM| e@dm-5 ohm 650 |Séc aM{ €ribkta5 ohmDej er i
SécalRéejedd i AC 20 |SécaM{ wrbkta5, Deq er i

SécaM/l €dhm -6 ohm 1630 |Séc aM/{ wrbkta6,ohmDe] er i

S éack ID&eK efr i AC 02 SécaM/ enbkta, Deq er i
Program Grup: M¢kir Karak®eristik
Parametre Ta n € mé Birim| Std. |A- ékl ama

Yaj Sécakl éKl 1 ohm 38 Sécakl ek M¢gkir nokta 1, a
Yaj Séecaktleéek [ AC| 100 |[Seéakl ek M¢kir nokta 1, AC
Yaj Sécakl ékR 1 ohm 51 Sécakl ek M¢gkir nokta 2, a
Yaj Sécaklkéek [ AC 90 |Sécaklék M¢gkir nokta 2, A
Yaj Seécakl ek3 0 ohm 134 |Sécakl ék M¢gkir nokta 3, g
Yaj Sécakiéek [ AcC 60 |Sécakl ék M¢kir nokta 3, A
Yaj Seécakl eki 0 ohm 322 |Sécakl ék M¢gkir nokta 4, g
Yaj SécakHhHéek [ AC 39 |Sécakl é&k M¢kir nokta 4, A
Yaj Seécakl eks 0 ohm 650 |[Sécakl ék M¢gkir nokta 5, g
Ya] Bééud DBejel AC 20 Secakl ek M¢kir nokta 5, A
Yaj Sécakl éke N ohm | 1630 |[Sécakl ék Mgkir nokta 6, 0
Yaj Sécaklteek 1 AcC 02 Séecakl ek M¢kir nokta 6, A
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Program Grup: M¢ ki r Karak®eri stik

Parametre Ta n € meé Birim| Std. |A- ékl ama

Yaket MBewi iy elOR ohm 4 Yakét Megwiwyenokta 1, ohm
Yakéet Bejeéelyie AcC 0 Yakéet MegwilyenwBdeiae rli,
Yaket MBewi iy €0H ohm 31 Yakét Megwiwyenokta 2, ohm
YakeéetyeBej e i AcC 25 |Yakét MewilyenwBdiae 12i,
Yaket MBewi iy €0H ohm 67 Yakét Megwiwyenokta 3, ohm
Yakét Bejedyie AcC 50 |Yakét Mewilyenwheijae 13i,
Yakét Begwi iy e4JOh ohm 110 |[Yakét Mewi ty ednokotham Dej er i
Yakét Bej edyie AcC 75 |Yakét Mewilyenwheijae rdi,
Yakét Begwi iy &0h ohm 180 |Yakét Megwiwywenokta 5, ohm
Yakét Bej edyie AC| 100 |Yakeéet MewilyenwRdiae 15i,
Yakét Begwi iy e60hH ohm 1000 |Yakét Mewimyenokta 6, ohm
Yakéet DBejvéoyie AC| 100 |Yakét Mewi lyenwRdijae 16i,
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Program Grup: Gi r i K
(ki fre -e

Konf i(Quk dleBarseknal )t er

Viyesi

Parametre Ta n &€ mé Birim| Std. |A- ékl ama
O:Alarm(motor durur ve korna -
1:Y¢k Atma (motor sojutup

Kkl em 0 22Uyaré (korna -alar)
3Kkl em yapél maz
0: Her zaman

¥rnekl eme 1 L.Koruma s¢resi sonunda
22kebeke varken

. 0: Kilitlemesiz

Kilitleme L |1 kilitleme

- 0: Normalde a - & k

Kontak Tipi 0 1:Nor mal de kapal é
0:Ak %

Anahtarlama 0 1Ak ¢ +

Geci kme s¢resi 0 ?GeC'kmeSIZ

: Gecikmeli (4sn)

Program Grup: Gi r i K
(kifre

Konf i(9guyk aasdycoankub Ek e r

Qeviyesi

Parametre Ta n € mé Birim| Std. |A- ékl ama
0: Alarm (motor durur ve korna -
1:.Y¢k Atma (motor sojutup

Kkl em 0 22Uyaré (korna -alar)
3Kkl em yapél maz
0: Her zaman

¥rnekl| eme 1 1:.Koruma s¢resi sonunda
22kebeke varken

. 0: Kilitlemesiz

Kilitleme L 11 kiliteme

. 0: Normalde a- € k

Kontak Tipi 0 1.Nor mal de kapal é
0: Ak ¢

Anahtarlama 0 1T AK ¢ +

Geci kme s¢resi 0 (1):GeC|kmeS|z

. Gecikmeli (4sn)
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Program Grup: Gi r i K

(ki fre @eviyesi

Konf i(gusSevays ly @ Inijue r

ParametreTan € mé Birim| Std. |A- ékl ama
0: Alarm(mot or durur ve korna
1:Y¢k Atma (motor sojutup

Kkl em 0 22Uyaré (korna -alar)
3Kkl em yapél maz
0: Her zaman

¥rnekl eme 0 1. Koruma s¢resi sonunda
22kebeke varken

- 0: Kilitlemesiz

Kilitleme L |1 kilitleme

. O:Normalde a- ék

Kontak Tipi 0 1:Nor mal de kapal é
0:Ak %

Anahtarlama 0 1Ak ¢ +

Geci kme sg¢resi 1 0: Gecikmesiz

¢ 1: Gecikmeli (4sn)

Program Grup: Gi r i K

(ki fre Qeviyesi

Konfi(ReedrmresybOnuAr éz a

Parametre Ta n € mé Birim| Std. |A- ékl ama
O:Alar m (mot or durur ve Kkor
1:.Y¢k Atma (motor sojutup
Kkl em 2 22Uyaré (korna -alar)
3Kkl em yapél maz
0: Her zaman
¥rnekl| eme 2 1:.Koruma s¢resi sonunda
22kebeke varken
. 0: Kilittemesiz
Kilitleme L |1 kilitleme
- 0O:Nor mal de a- ék
Kontak Tipi 0 1.Nor mal de kapal é
0: Ak ¢
Anahtarlama 0 1T AK ¢ +
Geci kme s¢resi 0 0- Gecikmesiz
¢ 1: Gecikmeli (4sn)
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Program Grup: Gi r i Kk Konf i(fcd Btapg (yloinfur e -2)ev

ParametreTan é mé Birim| Std. |A- ékl ama
0: Alarm (motordururve korna - al ar)
1:.Y¢k Atma (motor sojutup

Kkl em 0 22Uyaré (korna -alar)
KKl em yapél maz
0: Her zaman

¥rnekl| eme 0 1.Koruma s¢resi sonunda
22kebeke varken

- 0: Kilitlemesiz

Kilitleme O |1 Kilitleme

- O:Nor mal de a-ék

Kontak Tipi 0 1:Nor mal de kapal é
0:Ak 2

Anahtarlama 0 1TAK ¢ +

G Ckm - i 0 0: Gecikmesiz

ec € S¢res 1: Gecikmeli (4sn)

Program Grup: Gi r i K
(ki fre

Konf i(gedekidl Gy o)n « i

Qevi yesi

Parametre Ta n € mé Birim| Std. |A- ékl ama
0: Alarm (motordur ur ve korna - al
1:.Y¢k Atma (motor sojutup
Kkl em 2 22Uyaré (korna -alar)
3Kkl em yapél maz
0: Her zaman
¥rnekl eme 0 L.Koruma s¢resi sonunda
22kebeke varken
. 0: Kilittemesiz
Kilitleme O |1 Kilitleme
- O:Nor mal de a- ek
Kontak Tipi 0 1:Nor mal de kapal e
0:Ak ¢
Anahtarlama 0 1Ak ¢ +
Geci kme sg¢resi 0 0: Gecikmesiz
¢ 1: Gecikmeli (4sn)

Program Grup: Gi r i K
(ki fre

Konf i(gedek2 6y D) K |

Qeviyesi

Parametre Tan é mé Birim| Std. |A- ékl ama
O:Alarm(mot or durur ve korna
1:Y¢k Atma (motor sojutup
Kkl em 2 22Uyaré (korna -alar)
3Kkl em yapél maz
0: Her zaman
¥rnekl eme 0 L.Koruma s¢resi sonunda
22kebeke varken
. 0: Kilitlemesiz
Kilitleme 0 1. Kilitleme
. 0: Normalde a - & k
Kontak Tipi 0 1:Nor mal de kapal é
0:AKk g
Anahtarlama 0 1T AK ¢ +
. ) . 0: Gecikmesiz
Gecikme s¢resi 0 1: Gecikmeli (4sn)
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