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DKG-309, tekli veya karĸēlēklē yedeklemeli otomatik 
jeneratºr kumanda panolarēnda ihtiya­ duyulan t¿m 
fonksiyonlarē i­eren mikroiĸlemci kontroll¿ dijital bir 
cihazdēr.  

Cihaz MPU veya CANBUS giriĸli olarak 2 tiptedir. 

CANBUS tipi ECU kontrollu motorlara baĵlanarak 

motor kontrolu, korumasē ve ºl­¿mleri yapar. ECU 

arēzalarē a­ēk metin olarak verilir. 

Cihaz harici modem ¿zerinden arēza durumlarēnda 
SMS mesajlarē yollar ve modem aramasē yapar. 

Cihazdaki b¿t¿n s¿reler, eĸik seviyeleri, giriĸ ve ­ēkēĸ 
konfig¿rasyonlarē ve motor tipleri dijital olarak 
programlanabilmektedir. Programlar ºn paneldeki 
butonlar yardēmēyla deĵiĸtirilir ve ilave bir ¿nite 
gerektirmez.  

Cihaz son 100 olay kaydēnē hafēzada saklar. Olay 
kayētlarē, tarih-saat bilgisine ilave olarak olay 
anēndaki jeneratºr parametre ºl­¿mlerinin tamamēnē 
i­erir. 

Cihazēn ­alēĸmasēnē, WINDOWS tabanlē PC 
programēnē kullanarak  lokal veya uzaktan izlemek 
m¿mk¿nd¿r.  

Cihaz MODBUS haberleĸme protokolu ¿zerinden 
PLC ve bina otomasyon sistemlerine integrasyon 
imkanē verir. MODBUS protokolu GSM ve PSTN 
modemler ¿zerinden de ­alēĸabilir. 

Cihaz ¿­l¿ dil desteĵi sunmaktadēr. Standart diller 
T¿rk­e-Ķngilizce ve ¢incedir. 

 

 

True RMS ºl­¿mler 

J1939 CANBUS opsiyonu ile ECU baĵlantēsē 

J1939 hatalarēnē a­ēk metin olarak gºsterme 

MPU giriĸ opsiyonu 

¢ift jeneratºr yedekli ­alēĸma 

Tarih-saat ve ºl­¿m deĵerli olay kayētlarē 
tutma 

Dahili batarya destekli ger­ek zaman saati 

G¿nl¿k / haftalēk / aylēk otomatik test 
­alēĸmasē 

Haftalēk ­alēĸma programē 

Cihaz ¿zerinden deĵiĸtirilebilir parametreler 

RS-232 seri port ­ēkēĸē 

¦cretsiz MS-Windows bazlē izleme yazēlēmē: 

GSM ve PSTN modem desteĵi 

Hata durumunda SMS mesajē gºnderme 

MODBUS haberleĸmesi 

¦­l¿ dil desteĵi (t¿rk­e, ingilizce, ­ince) 

Firma logosu gºsterme imkanē 

16 Amperlik kontaktºr ­ēkēĸlarē 

1 A-DC korumalē yarēiletken dijital ­ēkēĸlar 

Konfig¿re edilebilen analog giriĸler: 4 

Konfig¿re edilebilen dijital giriĸler: 7 

Konfig¿re edilebilen dijital ­ēkēĸlar: 2 

Toplam dijital ­ēkēĸ: 6 

¢ēkēĸ adedini artērma imkanē 

Ayrēlabilir baĵlantē konnektºrleri 

                                                                                  

¥ZELLĶKLER TANITIM 
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1. MONTAJ 
1.1. Kontrol Paneline Giriĸ 
1.2. Cihazēn Monte Edilmesi 
1.3. Cihazēn Baĵlantēlarē 

2. GĶRĶķLER VE ¢IKIķLAR 
3. G¥STERGELER 

3.1. Led Gºstergeler 
3.2. Dil se­imi 
3.3. Sayēsal Gºstergeler 

4. ALARMLAR VE UYARILAR 
5. ¢ALIķMA ķEKĶLLERĶ 
6. DĶĴER ¥ZELLĶKLER 
 6.1. Uzak ­alēĸtēr 
 6.2. M¿ĸir tipi se­imi 
 6.3. Motor ēsētma ­alēĸmasē 
 6.4. Rºlanti ­alēĸmasē 
 6.5. Motor Blok Isētēcēsē 
 6.6. Yakēt Pompa Fonksiyonu 
 6.7. ķebeke Sim¿lasyonu (¢alēĸmayē Engelle) 
 6.8. Gecikmeli ķebeke Sim¿lasyonu, Ak¿ ķarj ¢alēĸmasē 
 6.9. Dual Jeneratºr Deĵiĸimli ¢alēĸma 
 6.10. Servis zamanē gºstergesi 
 6.11. Motor ¢alēĸma Saati 
 6.12. Tarih saat gºstergesi 
 6.13. Yazēlēm versiyonunun gºr¿lmesi 
 6.14. Modem baĵlantēsē 
 6.15. SMS gºnderme 
 6.16. Uzaktan izleme ve programlama 
 6.17. Cihazēn Dēĸarēdan Kumanda Edilmesi 

6.18. Otomatik test 
 6.19. Fabrika ayarlarēna dºn¿ĸ 
 6.20. Gaz motoru yakēt solenoid kontrolu 

6.21. Y¿k atma / Asgari Y¿k 
 6.22. Yakēt ¢alēnma / Yakēt Doldurma mesajlarē 

6.23. Yazēlēm y¿kleme 
 6.24. Volvo motorlarda devir deĵiĸikliĵi 

6.25. Motor Kumanda ¢alēĸmasē 
6.26. ¢ift Voltaj ve Frekans 
6.27. Tek Faz ¢alēĸma 

7. J1939 MOTOR ĶZLEME VE KUMANDA PORTU 
8. MODBUS HABERLEķME 
9. HAFTALIK ¢ALIķMA PROGRAMI 
10. HATA KAYITLARI 
11. ĶSTATĶSTĶK SAYICILAR 
12. BAKIM  
13. PROGRAMLAMA 
14. ARIZA BULMA VE GĶDERME 
15. UYGUNLUK BEYANI 
16. TEKNĶK ¥ZELLĶKLER 
17. BAĴLANTI ķEMASI 

             

Ķ¢ĶNDEKĶLER 
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Cihaz jeneratºrlerde kullanēlmak ¿zere tasarlanmēĸ bir kumanda ve koruma panelidir. ¥l­t¿ĵ¿ 

deĵerleri ekranēnda gºsterir. Cihaz hem jeneratºr imalatcēsēna hem de kullanēcēya kolay kullanēm 

saĵlar. Programlē parametreler ­oĵu uygulamaya uyacak ĸekilde dikkatle se­ildiĵinden genelde 

programlama ­ok az gerekir. Buna karĸēlēk programlē parametreler cihazēn her t¿rl¿ jeneratºr 

uygulamasēna uyum saĵlamasēna imkan verir. Programlē parametreler enerji kesintilerinden 

etkilenmeyecek ĸekilde silinmez bir hafēzaya kaydedilir. 

¥l­¿len parametreler aĸaĵēdadēr: 

ķebeke voltajē faz L1 ile Nºtr arasē 
ķebeke voltajē faz L2 ile Nºtr arasē 
ķebeke voltajē faz L3 ile Nºtr arasē 
ķebeke voltajē faz L1-L2 arasē 
ķebeke voltajē faz L2-L3 arasē 
ķebeke voltajē faz L3-L1 arasē 
ķebeke frekansē 
Jeneratºr volltajē faz L1 ile Nºtr arasē 
Jeneratºr volltajē faz L2 ile Nºtr arasē 
Jeneratºr volltajē faz L3 ile Nºtr arasē 
Jeneratºr volltajē faz L1-L2 arasē 
Jeneratºr volltajē faz L2-L3 arasē 
Jeneratºr volltajē faz L3-L1 arasē 
Jeneratºr akēmē faz L1 
Jeneratºr akēmē faz L2 
Jeneratºr akēmē faz L3 
Jeneratºr frekansē 

Motor devri (devri) 
Jeneratºr KW faz L1 
Jeneratºr KW faz L2 
Jeneratºr KW faz L3 
Jeneratºr toplam KW 

Jeneratºr cos  faz L1 

Jeneratºr cos  faz L2 

Jeneratºr cos  faz L3 

Jeneratºr toplam cos  
Ak¿ voltajē, 
Soĵutma suyu sēcaklēĵē 
Yaĵ basēncē 
Yakēt seviyesi 
Yaĵ sēcaklēĵē 
 
 

 

 

Cihaz panele monte edilmek ¿zere tasarlanmēĸtēr. Normal kullanēm sērasēnda, kullanēcē cihazēn ºn 

panel dēĸēndaki kēsēmlarēna ulaĸamamalēdēr. 

Cihazē d¿zg¿n y¿zeyli ve dikey bir panele monte ediniz. Montaj ºncesinde montaj braketlerini ve 

ayrēlabilir klemensleri sºk¿n¿z. Cihazē panel yuvasēndan ge­irdikten sonra braketleri takēnēz ve vidalarē 

sēkarak sabitleyiniz. 

 

  DĶKKAT: Cihazēn doĵru ­alēĸabilmesi i­in motor 
gºvdesi mutlaka topraklanmēĸ olmalēdēr. Aksi halde 
hatalē voltaj ve frekans ºl­¿mleri meydana gelebilir. 

Cihazla birlikte kullanēlacak olan akēm trafolarēnēn ­ēkēĸē 5 Amperlik olmalēdēr. Akēm trafo giriĸ 

akēmē istenen deĵerde se­ilebilir. (10/5 ile 9000/5 arasē) Akēm trafo ­ēkēĸlarē her trafo i­in ayrē bir ­ift kablo 

ile cihazēn ilgili giriĸlerine gºt¿r¿lmelidir. Akēm trafolarēnda bir ucun ortak kullanēlmasē veya bir ucun 

topraklanmasē gibi iĸlemler kesinlikle yapēlmamalēdēr. Akēm trafolarēnēn g¿c¿ en az 5 VA olmalēdēr. %1 

hassasiyette trafolar kullanēlmasē tavsiye edilir. 

Isē ve yaĵ basēn­ m¿ĸirleri cihaza baĵlanmēĸ ise panoda ayrēca ēsē veya yaĵ basēn­ gºstergesi 

kullanēlamaz. Aksi halde cihaz bozulabilir. Eĵer panoda ēsē, yaĵ basēn­ veya yakēt seviye gºstergesi 

varsa cihaz ¿zerindeki ilgili giriĸleri boĸ bērakēnēz. Cihaz fabrika ­ēkēĸē olarak standart tipteki ¥l­¿san 

(VDO) m¿ĸirlere gºre ayarlanmēĸtēr. Eĵer farklē tipte m¿ĸirler kullanēlēyorsa programlama kēsmēnē 

inceleyiniz. 

 Hata kontak giriĸlerine baĵlanacak m¿ĸirler  Normalde A­ēk veya Normalde Kapalē tipte, ayrēca 

AK¦(-) veya AK¦(+) baĵlantēlē olabilir. 

 ķarj alternatºr ucu aynē zamanda uyartēm akēmēnē da saĵlar, dolayēsēyla dēĸarēdan lamba 

baĵlamaya gerek yoktur. 

1.2 Cihazēn Monte Edilmesi 

1.1 Kontrol Paneline Giriĸ 

1. MONTAJ 
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DĶKKAT: CĶHAZIN Ķ¢ĶNDE SĶGORTA YOKTUR. 
Aĸaĵēdaki giriĸlere harici sigorta takēnēz: 

                                              ķebeke Faz Giriĸleri: R-S-T 
                                              Jeneratºr Faz Giriĸleri: U-V-W 
                                              Ak¿ Giriĸi: BAT(+). 
Sigortalarē kullanēcēnēn kolayca ulaĸabileceĵi ĸekilde ve cihaza m¿mk¿n 
olduĵunca yakēn monte ediniz. Sigorta kapasitesi 6 Amper olmalēdēr. 

 

DĶKKAT: ELEKTRĶK ¥LD¦R¦R ! 
Cihaz baĵlantēlarēnē yapmadan ºnce MUTLAKA ENERJĶYĶ 
KESĶNĶZ.  

1) Klemenslere taktēĵēnēz kablolarē tornavida ile sēkarken DAĶMA klemensleri 

yuvalarēndan sºk¿n¿z.  

2) Montaj sērasēnda Ulusal Kablolama Kurallarēna DAĶMA uyunuz. 

3) Montaj devresi i­inde MUTLAKA uygun bir ayērēcē eleman (ºrneĵin otomatik 

sigorta) yer almalēdēr. 

4) Ayērēcē eleman kablo ¿zerine monte edilemez. 

5) Bina ĸebeke tesisatē MUTLAKA en az 1500A kesme kapasitesinde bir sigorta 

veya kēsa devre koruyucu eleman i­ermelidir. 

6) Montajda uygun akēm taĸēma kapasitesinde (en az 0.75mm
2
) ve ēsē 

derecesinde (80 C) kablo kullanēnēz. 

 

 

1.3 Cihazēn Baĵlantēlarē 
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RS-232 SERĶ PORT: Bu konnektºre bilgisayar, PLC veya modem baĵlanēr. Bu baĵlantē sayesinde 

uzaktan izleme ve program giriĸi iĸlemleri yapēlabilir. 

 

GENĶķLEME KONNEKT¥R¦: Bu konnektºr ilave rºle ­ēkēĸlarē saĵlayan geniĸleme mod¿llerine 

baĵlantēyē saĵlar. Opsiyonel olan Rºle ¢ēkēĸ Mod¿l¿ 8 adet programlē 16 Amperlik rºle ­ēkēĸē saĵlar. Cihaz 

en fazla 2 adet mod¿l baĵlanmasēna izin verir. 

 

U­ Fonksiyon Teknik bilgi A­ēklama 

1 JENERAT¥R 

KONTAKT¥R¦ 

Rºle ­ēkēĸē, 16A-AC Bu ­ēkēĸ jeneratºr kontaktºr¿ne enerji verir. 

Eĵer jeneratºr fazlarēnēn voltaj veya frekansē 

ayarlanan sēnērlarēn dēĸēndaysa jeneratºr 

kontaktºr¿ ­ekmez. Ķlave emniyet olarak bu 

­ēkēĸ ĸebeke kontaktºr¿n¿n kapalē 

kontaĵēndan ge­irilmelidir. 

2 U Jeneratºr faz giriĸleri, 

0-300V-AC 

Jeneratºr fazlarēnē bu u­lara baĵlayēnēz. 

Jeneratºr faz voltajlarēnēn alt ve ¿st limitleri 

programlanabilir. 
3 V 

4 W 

5 JENERAT¥R N¥TR Giriĸ, 0-300V-AC Jeneratºr fazlarē i­in nºtr ucu. 

6 ķEBEKE N¥TR Giriĸ, 0-300V-AC ķebeke fazlarē i­in nºtr ucu. 

7 T ķebeke faz giriĸleri, 

0-300V-AC 

ķebeke fazlarēnē bu u­lara baĵlayēnēz. ķebeke 

faz voltajlarēnēn alt ve ¿st limitleri 

programlanabilir. 
8 S 

9 R 

10 ķEBEKE KONTAKT¥R¦ Rºle ­ēkēĸē, 16A-AC Bu ­ēkēĸ ĸebeke kontaktºr¿ne enerji verir. 

Eĵer ĸebeke fazlarēnēn voltajlarē ayarlanan 

sēnērlarēn dēĸēndaysa ĸebeke kontaktºr¿ 

­ekmez. Ķlave emniyet olarak bu ­ēkēĸ 

jeneratºr kontaktºr¿n¿n kapalē kontaĵēndan 

ge­irilmelidir. 

11 AK¦(-) O VDC Ak¿n¿n negatif ucunu bu giriĸe baĵlayēnēz. 

12 AK¦(+) +12 veya +24VDC Ak¿n¿n pozitif ucunu bu giriĸe baĵlayēnēz. 

Cihaz hem 12 hem de 24 voltluk sistemlerde 

kullanēlabilir.  

13 YAKIT SEVĶYE SENS¥R¦ Giriĸ, 0-5000 ohm  Analog yakēt seviye sensºr baĵlantēsē. 

Sensºr¿ baĸka cihazlara baĵlamayēnēz. Giriĸ 

VDO (¥L¢¦SAN) sensºrlere gºre 

tasarlanmēĸtēr. 

14 YAĴ BASIN¢ SENS¥R¦ Giriĸ, 0-5000 ohm Analog yaĵ basēn­ sensºr baĵlantēsē. Sensºr¿ 

baĸka cihazlara baĵlamayēnēz. Giriĸ her t¿rl¿ 

sensºre uyum saĵlayabilecek ĸekilde 

programlanabilmektedir. 

15 SICAKLIK SENS¥R¦ Giriĸ, 0-5000 ohm Analog sēcaklēk sensºr¿ baĵlantēsē. Sensºr¿ 

baĸka cihazlara baĵlamayēnēz. Giriĸ her t¿rl¿ 

sensºre uyum saĵlayabilecek ĸekilde 

programlanabilmektedir. 

16 ķARJ Giriĸ ve ­ēkēĸ ķarj alternatºr¿n¿n D+ terminalini bu uca 

baĵlayēnēz. Bu u­ ĸarj alternatºr¿ne uyartēm 

akēmēnē saĵlar ve Voltajēni ºl­er. 

17 R¥LE-2 (KORNA) ¢ēkēĸ 1A/28VDC Bu rºlelerin fonksiyonu bir listeden se­ilerek 

programlabilmektedir. 18 R¥LE-1 (STOP) 

19 MARķ ¢ēkēĸ 1A/28VDC Bu rºle marĸ motoruna kumanda eder. 

20 KONTAK ¢ēkēĸ 1A/28VDC Bu rºle yakēt yolunu a­an solenoide kumanda 

eder.  

 

2. GĶRĶķLER VE ¢IKIķLAR 
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U­ Fonksiyon Teknik bilgi A­ēklama 

21 ACĶL STOP Dijital giriĸler Bu giriĸler programlanabilir ºzelliklere sahiptir. 

Her giriĸ Normalde A­ēk veya Normalde 

Kapalē kontakla, Ak¿(+) veya Ak¿(-)ôye 

baĵlanarak s¿r¿lebilir. Sinyal ¿zerine 

yapēlacak iĸlem de se­ilebilir. Daha detaylē 

bilgi i­in PROGRAMLAMA bºl¿m¿n¿ 

inceleyiniz. 

22 YEDEK-2 

23 PROGRAM KĶLĶT 

24 YEDEK-1 

25 SEVĶYE 

26 AķIRI SICAKLIK 

27 D¦ķ¦K YAĴ BASINCI 

28 REDRES¥R ARIZA 

29 AKIM_U+ Akēm trafo giriĸleri, 

5A-AC 

Jeneratºr akēm trafolarēnēn terminallerini bu 

u­lara baĵlayēnēz. Aynē akēm trafosundan 

baĸka cihazlara baĵlantē yapmayēnēz, aksi 

halde cihaz bozulabilir. Ortak u­ 

kullanmayēnēz. Topraklama yapmayēnēz. Her 

akēm trafosunun ucunu doĵru giriĸe ve doĵru 

yºnde baĵlamaya dikkat ediniz. Aksi halde 

hatalē KW ve cosū ºl­¿mleri ortaya ­ēkacaktēr.  

Eĵer ºl­¿len g¿­ negatif ­ēkarsa her 3 akēm 

trafosunun birden yºnlerini deĵiĸtiriniz. Akēm 

trafolarēnēn primer deĵeri her 3 faz i­in de aynē 

olmalēdēr. Sekonder akēm 5Amper olmalēdēr. 

(ºrneĵin 200/5 A) 

30 AKIM_U- 

31 AKIM_V+ 

32 AKIM_V- 

33 AKIM_W+ 

34 AKIM_W- 

35 YAĴ ISI SENS¥R¦ Giriĸ, 0-5000 ohm Analog yaĵ ēsē sensºr¿ baĵlantēsē. Sensºr¿ 

baĸka cihazlara baĵlamayēnēz. Giriĸ her t¿rl¿ 

sensºre uyum saĵlayabilecek ĸekilde 

programlanabilmektedir. 

 

CANBUS TĶPLERĶ 
36 

J1939 - 
Dijital haberleĸme 

portu 

Bu u­lara elektronik beyinle kumanda edilen 

motorlarda bulunan J1939 portu u­larēnē 

baĵlayēnēz. 120 ohm deĵerindeki sonlandērma 

direnci cihaz i­inde mevcuttur. Dēĸarēdan 

sonlandērma direnci takmayēnēz.  

Bu iĸ i­in ºzel burulu tipte kablo kullanēnēz. 

37 
J1939 +  

 

MPU GĶRĶķLĶ TĶPLER 
36 MPU - Analog giriĸ, 0.5 ï 

30V-AC 

Bu u­lara manyetik pikap sensºr¿n¿ 

baĵlayēnēz.  

Bu iĸ i­in ºzel burulu tipte veya koaksiyal 

kablo kullanēnēz. 

37 MPU + 
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 Cihazda 3 grupta 12 adet led bulunur: 

 -Grup_1: ¢alēĸma ĸekli: Jeneratºr¿n fonksiyonunu gºsterir. 

-Grup_2: Mimik diyagram: ķebeke ve jeneratºr voltajlarē ve kontaktºrlerinin durumunu gºsterir. 

-Grup_3: Uyarēlar ve alarmlar: ¢alēĸma sērasēnda karĸēlaĸēlan anormal durumlarē gºsterir. 

 

Fonksiyon Renk A­ēklama 

ķEBEKE VAR Yeĸil ķebekenin ¿­ faz Voltajēnin de sēnērlar dahilinde 

olmasē durumunda yanar. 

ķEBEKE YOK Kērmēzē ķebekenin faz gerilimlerinden en az birinin sēnērlar 

dēĸēna  ­ēkmasē durumunda yanar. 

Y¦K ķEBEKE Yeĸil ķebeke kontaktºr¿ ­ektiĵi zaman yanar. 

Y¦K JENERAT¥R Sarē Jeneratºr kontaktºr¿ ­ektiĵi zaman yanar. 

JENERAT¥R Sarē Motor ­alēĸtēĵē zaman yanēp sºnmeye baĸlar, U-V-W 

faz gerilimlerinin hepsi ayarlanmēĸ olan sēnērlar 

i­indeyse sabit yanar. 

TEST Sarē Ķlgili ­alēĸma konumu se­ildiĵinde yanar. Bu 

ēĸēklardan daima biri yanēk durumdadēr ve cihazēn 

hangi ­alēĸma konumunda olduĵunu belirtir. Eĵer 

jeneratºr¿n ­alēĸmasē haftalēk ­alēĸma programē 

tarafēndan engellenmekte ise OTO ledi yanēp sºner. 

RUN Sarē 

STOP Sarē 

OTOMATĶK Yeĸil 

SERVĶS ZAMANI Kērmēzē Periyodik servis zamanē gºstergesi. Motorun ºnceden 

ayarlanmēĸ olan motor saati veya zaman dºnemi 

dolunca yanēp sºnmeye baĸlar. Sadece uyarē 

ama­lēdēr, cihazēn ­alēĸmasēna bir etkisi yoktur. 

ALARM Kērmēzē Motorun durdurulmasēnē gerektiren bir hata oluĸtuĵu 

taktirde bu led sabit olarak yanar. Y¿k atma arēzasē  

oluĸtuĵu zaman led yanēp sºner. Alarmlar ilk gelen 

esasēna gºre ­alēĸēr. Herhangi bir alarmēn gelmesi 

aynē t¿rden baĸka alarmlarē engeller. 

UYARI Kērmēzē Bir uyarē oluĸtuĵu taktirde bu led sabit olarak yanar. 

 

3.1 Led Gºstergeler 

3. G¥STERGELER 
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 Cihaz bilgileri ekranēnda 3 farklē dilde gºsterebilir. Dil se­imi CĶHAZ KONFĶG¦RASYONU>DĶL 

SE¢ĶMĶ parametresi ile yapēlēr. Aĸaĵēdaki se­enekler m¿mk¿nd¿r. 

 0: Ķngilizce 

 1: T¿rk­e 

 2: ¢ince 

 3: enerji verildiĵinde sor. 

Eĵer dil se­imi 3 yapēlmēĸsa enerji verildiĵinde aĸaĵēdaki ekran gºr¿lecektir: 

 

 
 

 Sol / Yukarē / Aĸaĵē butonlarē ekran dilini se­er. Her enerji verildiĵinde cihaz tekrar dil se­imi 

yaptēracaktēr. 

 

 Eĵer dil se­imi 0, 1 veya 2 ise bu ekran gºr¿lmeden se­ilmiĸ dil aktif olacaktēr. 

 

 

 

 Cihaz 128x64 piksel geniĸlikte grafik LCD gºstergeye sahiptir. Gºstergede ĸunlar gºr¿l¿r: 

  -¥l­¿len parametreler, ve J1939 motor parametreleri 

  -Firma logosu 

  -Alarm listesi ve J1939 motor arēza kodlarē 

  -Yazēlēm versiyonu ve tarih-saat bilgisi 

  -Ķstatistik sayēcēlar 

  -Olay kayētlarē 

  -Program parametreleri 

  

 Ekranlar arasēnda ge­iĸ  ƹMEN¦ ve MEN¦Ʒ butonlarē ile yapēlēr. MEN¦Ʒ butonuna her 

basēldēĵēnda bir sonraki ekran gºr¿l¿r, ƹMEN¦ butonuna her basēldēĵēnda bir ºnceki ekrana ge­ilir.  

 

 ¢alēĸma sērasēnda cihaz otomatik olarak en gerekli ekrana ge­ecek ve bulunulan durum i­in 

en gerekli bilgileri gºsterecektir. 

 

 Programlama konumu dēĸēnda iken bir alarm oluĸtuĵunda cihaz otomatik olarak ALARM 

LĶSTESĶ konumuna ge­ecektir ve ƹMEN¦ ve MEN¦Ʒbutonlarē ­alēĸmayacaktēr. Gºsterge 
taramasēnē a­mak i­in once KORNA SUS (ALARM MUTE) butonuna basēnēz. 

 Eĵer birden fazla alarm varsa Ƹbutonuna basēlarak bir sonraki alarm ekrana getirilir. Baĸka 

alarm yoksa ekranda óALARM LĶSTESĶ SONUô mesajē gºr¿necektir. 

 

 Ekran arkadan aydēnlatma ºzelliĵine sahiptir. Arkadan aydēnlatma herhangi bir butona 

basēldēĵēnda veya jeneratºr ­alēĸtēĵēnda devreye girer. Hi­bir iĸlem yapēlmazsa enerji tasarrufu 

amacēyla 4 saat sonra kapanēr. 

 

3.3 Dijital gºsterge 

3.2 Dil Se­imi 
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Ekran Tanētēm A­ēklama 

1 ķebeke ºl­¿mleri 
(faz-nºtr) 

Jeneratºr durumu 
ķebeke Voltajē L1,                         ķebeke Frekansē 
ķebeke Voltajē L2 ,                        Ak¿ Voltajē  
ķebeke Voltajē L3,                         Su Sēcaklēĵē 

2 ķebeke ºl­¿mleri 
(faz-faz) 

Jeneratºr durumu 
ķebeke Voltajē L1-L2,                    ķebeke Frekansē 
ķebeke Voltajē L2-L3,                    Ak¿ Voltajē  
ķebeke Voltajē L3-L1,                    Su Sēcaklēĵē 

3 Jeneratºr ºl­¿mleri 
(faz-nºtr) 

Jeneratºr durumu 
Jeneratºr Akēmē L1,                    Jeneratºr Frekansē 
Jeneratºr Akēmē L2,                    Jeneratºr Aktif G¿­ (KW) 
Jeneratºr Akēmē L3,                    Jeneratºr Voltajē L1 

4 Jeneratºr ºl­¿mleri 
(faz-faz) 

Jeneratºr durumu 
Jeneratºr Akēmē L1,                    Jeneratºr Frekans 
Jeneratºr Akēmē L2,                    Jeneratºr Aktif G¿­ (KW) 
Jeneratºr Akēmē L3,                    Jeneratºr Voltajē L1-L2 

5 Motor ºl­¿mleri 
 

Jeneratºr durumu 
Yaĵ Basēncē,                               Motor devri 
Su Sēcaklēĵē,                               Ak¿ Voltajē 
Yakēt Seviyesi, 

  Detaylē Jeneratºr 
ºl­¿mleri 
(faz-nºtr) 

Jeneratºr durumu 
Jen. Voltajē L1,      Jen. Voltajē L2,       Jen. Voltajē L3 
Jen. Akēmē L1,      Jen. Akēmē L2,        Jen. Akēmē L3,         
Jeneratºr Frekansē,                        Yaĵ Basēncē 
Jeneratºr Aktif G¿­ (KW),              Su Sēcaklēĵē 
Jeneratºr cosū,                             Yakēt Seviyesi 
Motor devri,                                    Ak¿ Voltajē 

7 Detaylē Jeneratºr 
ºl­¿mleri 
(faz-faz) 

Jeneratºr durumu 
Jen. Voltajē L1-L2,     Jen. Voltajē L2-L3,       Jen. Voltajē L3-L1 
Jen. Akēmē L1,           Jen. Akēmē L2,             Jen. Akēmē L3        
Jeneratºr Frekansē,                       Yaĵ Basēncē 
Jeneratºr Aktif G¿­ (KW),             Su Sēcaklēĵē 
Jeneratºr cosū,                             Yakēt Seviyesi 
Motor devri,                                   Ak¿ Voltajē 

8 Grafiksel Jeneratºr 
ºl­¿mleri 
(faz-nºtr) 

Jeneratºr durumu 
                                                     Jeneratºr Akēmē L1 
                                                     Jeneratºr Voltajē L1 
Jeneratºr Aktif G¿­ (%),               Jeneratºr Frekansē 
                                                     Yaĵ Basēncē  
                                                     Su Sēcaklēĵē 
                                                     Yakēt Seviyesi 

9 Grafiksel Jeneratºr 
ºl­¿mleri 
(faz-faz) 

Jeneratºr durumu 
                                                     Jeneratºr Akēmē L1 
                                                     Jeneratºr Voltajē L1-L2 
Jeneratºr Aktif G¿­ (%),              Jeneratºr Frekansē 
                                                     Yaĵ Basēncē  
                                                     Su Sēcaklēĵē 
                                                     Yakēt Seviyesi 

10 Jeneratºr faz Baĸēna 
G¿­ ¥l­¿mleri 
 

Jeneratºr durumu 
Jeneratºr Faz L1:            Aktif G¿­ / cos(ū) 
Jeneratºr Faz L2:            Aktif G¿­ / cos(ū) 
Jeneratºr Faz L3:            Aktif G¿­ / cos(ū) 
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Ekran Tanētēm A­ēklama 

11 CANBUS ¥l­¿mleri 
             1 / 6 

Tork Y¿zdesi 
Y¿k Y¿zdesi 
Yakēt Basēncē 

12 CANBUS ¥l­¿mleri 
             2 / 6 

Yakēt T¿ketimi 
Ortalama Yakēt T¿ketimi 
Toplam Motor Saati 

13 CANBUS ¥l­¿mleri 
             3 / 6 

Hava Basēncē 
Ortam Hava Sēcaklēĵē 
Yaĵ Sēcaklēĵē 

14 CANBUS ¥l­¿mleri 
             4 / 6 

Emme Manifold 1 Sēcaklēk 
Eksos Gaz Sēcaklēĵē 
Yakēt Sēcaklēk 

15 CANBUS ¥l­¿mleri 
             5 / 6 

Turno Basēncē 
Hava Filtresi Fark Basēncē 
Karter Basēncē 

16 CANBUS ¥l­¿mleri 
             6 / 6 

Su Seviyesi 
Yaĵ Seviyesi 
Soĵutma Suyu Basēncē 

17 Firma Logosu 
 

   
18 Alarm Listesi 

 
Hi­bir alarm yoksa óALARM LISTE SONUô gºr¿lecektir. 
Varolan alarmlar, y¿k atmalar ve uyarēlar herbiri bir ekran 
sayfasēnda gºsterilecektir. Bir sonraki ekrana ge­iĸ Ƹ 
butonuyla yapēlēr. 

19 Tarih-saat 
Yazēlēm versiyonu 

Tarih ve saat 
Cihaz iĸletim yazēlēmē versiyonu 

20 Ķstatistik Sayēcēlar 1 / 3 
 

Motor ¢alēĸma saati  
Toplam Jeneratºr Aktif G¿­ (KW-h) 

21 Ķstatistik Sayēcēlar 2/ 3 
 

Servise kalan motor saati 
Servise kalan s¿re 

22 Ķstatistik Sayēcēlar 3 / 3 
 

Toplam marĸ adedi 
Toplam motor ­alēĸma adedi 
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Alarmlar ve uyarēlar jeneratºrde anormal bir duruma iĸaret ederler ve 3 farklē ºncelik kategorisinde 

deĵerlendirilirler: 

1- ALARMLAR: Bunlar en ºnemli hatalardēr ve aĸaĵēdaki iĸlemlere yol a­arlar: 

- ALARM ledi sabit olarak yanar, 

- Jeneratºr kontaktºr¿ hemen bērakēr, 

- Motor hemen durur, 

- Korna, Alarm, Alarm+Y¿k_atma ve Alarm+Y¿k_atma+Uyarē ­ēkēĸlarē enerjilenir 

(programdan se­ilmiĸ ise) 

 

2- Y¦K ATMALAR: Bu hatalar aĸaĵēdaki iĸlemlere yol a­arlar: 

- ALARM ledi yanēp sºnmeye baĸlar, 

- Jeneratºr kontaktºr¿ hemen bērakēr, 

- Motor soĵutma ­alēĸmasē yaptēktan sonra durur, 

- Korna, Alarm+Y¿k_atma ve Alarm+Y¿k_atma+Uyarē ­ēkēĸlarē enerjilenir 

(programdan se­ilmiĸ ise) 

 

3- UYARILAR:  Bu hatalar daha az ºnemlidirler ve aĸaĵēdaki iĸlemlere yol a­arlar: 

- UYARI (UYARISI) ledi yanar, 

- Korna ve Alarm+Y¿k_atma+Uyarē ­ēkēĸlarē enerjilenir (programdan se­ilmiĸ ise) 

 

Korna rºlesini bēraktērmak i­in (program konumundan se­ilmiĸ ise)  KORNA SUS 

tuĸuna basēnēz. Bu tuĸ alarmlarē ortadan kaldērmaz. 

 

Alarmlar ilk gelen esasēna gºre ­alēĸēr, buna gºre: 

-Eĵer herhangi bir alarm varsa daha sonra gelen alarm, y¿k_atma ve uyarēlar iĸleme alēnmaz. 

-Eĵer herhangi bir y¿k_atma varsa daha sonra gelen y¿k_atma ve uyarēlar iĸleme alēnmaz. 

-Eĵer herhangi bir uyarē varsa daha sonra gelen uyarēlar dikkate alēnmaz. 

 

Programlamaya gore alarmlar kilitlemeli veya kilitlemesiz tipte olabilir. Kilitlemeli alarmlar i­in, 

alarm sebebi ortadan kalksa bile alarm ēĸēklarē yanēk kalērlar ve jeneratºr¿n ­alēĸmasēna engel olurlar. 

Alarmlarē silmek i­in ­alēĸma ĸekli (OTO-KAPALI-TEST-Y¦KTE TEST) tuĸlarēndan herhangi birine 

basēnēz. 

Bir­ok hata programlanabilir limitlere sahiptir. Bu limitleri bulmak i­in programlama bºl¿m¿n¿ 

inceleyiniz. 

 

YAĴ BASINCI: D¿ĸ¿k yaĵ basēncē kontaĵēndan sinyal gelince veya yaĵ m¿ĸirinden okunan yaĵ basēn­ 

deĵeri ayarlanmēĸ olan limitin altēna d¿ĸ¿nce oluĸur. M¿ĸirden okunan deĵer i­in uyarē ve alarm sēnērlarē 

ayrē ayrē tanēmlanabilmektedir. Bu alarm motorun ­alēĸmasēndan hata koruma s¿resi saniye sonra 

kontrol edilmeye baĸlanēr.  

Ayrēca marĸa basēlacaĵē zaman yaĵ basēn­ kontaĵē a­ēk ise marĸa basēlmaz ve ñYaĵ Basēncē Var!ò 

mesajē gºstergede gºr¿l¿r. Yaĵ basēn­ kontaĵē kapanēnca normal ­alēĸmaya dºn¿l¿r. 

AķIRI SICAKLIK: Aĸērē sēcaklēk kontaĵēndan sinyal gelince veya sēcaklēk m¿ĸirinden ºl­¿len deĵer 

ayarlanmēĸ olan limiti aĸēnca oluĸur. M¿ĸirden okunan deĵer i­in uyarē ve alarm sēnērlarē ayrē ayrē 

tanēmlanabilmektedir. 

D¦ķ¦K SICAKLIK(uyarē): Sēcaklēk m¿ĸirinden ºl­¿len deĵer Motor Isētma Sēcaklēĵē altēna d¿ĸ¿nce 

oluĸur.  

D¦ķ¦K YAKIT SEVĶYESĶ: D¿ĸ¿k yakēt seviye kontaĵēndan sinyal gelince veya yakēt seviye m¿ĸirinden 

ºl­¿len deĵer ayarlanmēĸ olan limitin altēna d¿ĸ¿nce oluĸur. M¿ĸirden okunan deĵer i­in uyarē ve alarm 

sēnērlarē ayrē ayrē tanēmlanabilmektedir. 

REDRES¥R ARIZASI: Redresºr arēza giriĸinden sinyal gelince oluĸur. Bu giriĸ sadece ĸebeke varken 

kontrol edilir. 

ACĶL STOP: Acil stop kontaĵēndan sinyal gelince oluĸur.  

YEDEK-1 / YEDEK-2: Yedek arēza kontaklarēndan sinyal gelince oluĸur.  

4. ALARMLAR VE UYARILAR 
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D¦ķ¦K/Y¦KSEK HIZ: Jeneratºr frekansēnēn programlanmēĸ olan sēnērlarēn dēĸēna ­ēkmasē 

(overhēz/underhēz) durumunda sonunda oluĸur. Jeneratºr frekansē motorun ­alēĸmasēndan hata koruma 

s¿resi sonra kontrol edilmeye baĸlanēr. Uyarē ve alarm i­in alt ve ¿st sēnērlar ayrē ayrē 

tanēmlanabilmektedir. Y¿ksek frekans durdurma limitinin %12 fazlasē her durumda kontrol edilir ve 

motoru hemen durdurur. 

MARķ HATASI (alarm): Programlanan marĸlama adedi sonunda jeneratºr ­alēĸmazsa oluĸur.  

DURMA HATASI (uyarē): Motor ayarlanmēĸ olan stop s¿resi sonunda durmazsa oluĸur.  

AķIRI Y¦K (y¿k atma): Jeneratºr faz akēmlarēndan en az birinin programlanmēĸ olan sēnērēn ¿zerine 

­ēkmasē durumunda ve aĸērē y¿k gecikme s¿resi sonunda oluĸur. Gecikme s¿resi bitmeden akēmlar 

sēnēr deĵerin altēna inerse alarm oluĸmaz. 

AķIRI G¦¢ (y¿k atma): Jeneratºr aktif g¿c¿n¿n programlanmēĸ olan sēnērēn ¿zerine ­ēkmasē durumunda 

ve aĸērē y¿k gecikme s¿resi sonunda oluĸur. Gecikme s¿resi bitmeden g¿­ sēnēr deĵerin altēna inerse 

alarm oluĸmaz. 

D¦ķ¦K VOLTAJ (alarm): Jeneratºr L1, L2, L3 faz voltajlarēndan en az birinin sēnērēn altēna d¿ĸmesi 

durumunda oluĸur. Jeneratºr voltajē motorun ­alēĸmasēndan hata koruma s¿resi saniye sonra kontrol 

edilmeye baĸlanēr.  

Y¦KSEK VOLTAJ (alarm): Jeneratºr L1, L2, L3 faz voltajlarēndan en az birinin sēnērēn ¿zerine ­ēkmasē 

durumunda oluĸur. Jeneratºr voltajē motorun ­alēĸmasēndan hata koruma s¿resi saniye sonra kontrol 

edilmeye baĸlanēr.  

D¦ķ¦K AK¦ VOLTAJI (uyarē): Ak¿ voltajēnēn programlanan seviyenin altēna d¿ĸmesi sonucunda 

oluĸur. Marĸlama sērasēnda bu hata kontrol edilmez.  

Y¦KSEK AK¦ VOLTAJI (uyarē/alarm): Ak¿ voltajēnēn programlanan uyarē veya alarm seviyelerinin 

¿zerine ­ēkmasē sonucunda oluĸur.  

ķARJ: ķarj alternatºr¿ arēzasē veya kayēĸ kopmasē durumunda yanar. Bu durumda alarm veya uyarē 

oluĸmasē program yardēmēyla se­ilebilmektedir. 
ķEBEKE FAZ SIRA HATASI (uyarē): ķebeke faz sēra kontrolu a­ēksa, ĸebeke fazlarē limit i­indeyse ve 
faz sērasē hatalē ise oluĸur. Bu hata ĸebeke kontaktºr¿n¿n kapanmasēnē engeller. 
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 ¢alēĸma ĸekilleri ºn panelden istenen tuĸa basēlarak se­ilir. Jeneratºr ­alēĸērken konum 

deĵiĸtirmek jeneratºr¿n bu konuma uygun davranēĸa ge­mesine yol a­acaktēr. ¥rneĵin TEST konumda 

jeneratºr ­alēĸērken Y¦KTE TEST konumuna ge­ilirse jeneratºr y¿k¿ alacaktēr. 

 

STOP: Bu konumda ĸebeke fazlarē programlē limitler i­indeyse ĸebeke kontaktºr¿ ­eker. Jeneratºr 

­alēĸēyorsa hemen durdurulur.  

 

OTO: Jeneratºr¿n ve ĸebekenin otomatik transferi i­in kullanēlēr. ķebeke fazlarēndan en az birinin sēnērlar  

dēĸēna ­ēkmasē durumunda ĸebeke kontaktºr¿ bērakēr. Bekleme s¿resi sonunda motor programlanmēĸ 

adede kadar marĸlanēr. Her marĸlama arasēnda bekleme s¿resi kadar beklenir. Jeneratºr ­alēĸēnca 

hemen marĸlama kesilir. L1-L2_l3 faz gerilimlerinin hepsi sēnērlar arasēna girince ºnce motor ēsētma s¿resi, 

sonra jeneratºr kontaktºr s¿resi kadar beklenir ve jeneratºr kontaktºr¿ enerjilenir.  

ķebeke fazlarēnēn tamamē sēnērlar i­ine girince, ĸebeke bekleme s¿resi kadar beklenir. Daha sonra 

jeneratºr kontaktºr¿ bērakēr ve ĸebeke kontaktºr¿ ­eker. Soĵutma s¿resi verilmiĸse jeneratºr soĵutma 

s¿resi kadar daha ­alēĸēr. S¿re bitiminde KONTAK ­ēkēĸēnēn enerjisi kesilir ve dizel stop eder. Cihaz yeni 

bir ĸebeke kesintisinde jeneratºr¿ devreye sokmak ¿zere hazēr bekler. 

Eĵer haftalēk ­alēĸma programē jeneratºr¿n ­alēĸmasēnē engelliyorsa OTO ēĸēĵē yanēp sºner ve KAPALI 

konumuna eĸdeĵer bir ­alēĸma yapēlēr. 

 

RUN: ķebeke varken jeneratºr¿ denemek veya jeneratºr¿ acil yedekleme konumunda bekletmek i­in 

kullanēlēr. Her ĸey OTO konumunda olduĵu gibi ­alēĸēr. Ancak ĸebeke var olduĵu s¿rece jeneratºr 

kontaktºr¿ ­ekmez, ĸebeke kesilirse ĸebeke kontaktºr¿ bērakēr ve jeneratºr kontaktºr¿ ­eker (acil 

yedekleme se­ilmiĸ ise). ķebeke geldiĵinde y¿k yeniden ĸebekeye aktarēlēr fakat jeneratºr ­alēĸmaya 

devam eder. Jeneratºr¿ durdurmak i­in OTO veya KAPALI konumlarēna ge­iniz. 

 

TEST: Jeneratºr¿ y¿k altēnda test etmek i­in kullanēlēr. Bu konum se­ilir se­ilmez jeneratºr ­alēĸēr ve y¿k¿ 

alēr. Baĸka konuma ge­ilmediĵi s¿rece ĸebeke var olsa bile y¿k¿ jeneratºr besler. 

5. ¢ALIķMA ķEKĶLLERĶ 
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 Cihaz otomatik konumda, jeneratºr¿n ĸebekeye gºre devreye girmesi yerine dēĸarēdan verilen bir 
Uzak ¢alēĸtēr (Remote Start) sinyaliyle ­alēĸēp durmasē ĸeklinde programlanabilir. 
 
 Ķstenen dijital giriĸ Uzak ¢alēĸtēr sinyali olarak tanēmlanabilir. Bu iĸlem Giriĸ Fonksiyon 
Se­imi program men¿s¿nden yapēlēr. 
 

Sinyalin ºzellikleri programla normalde a­ēk/kapalē kontak ve ak¿+/ak¿- anahtarlama olarak 
se­ilebilir. 

 

 Bu Uzak ¢alēĸtēr sinyalinden alarm verilmesini ºnlemek i­in ilgili giriĸin ĶķLEM (iĸlem) 

parametresi 3 yapēlmalēdēr. 

 

 Uzak ¢alēĸtēr ­alēĸma ĸeklinde Uzak ¢alēĸtēr sinyali yoksa cihaz ĸebekeyi var kabul eder, Uzak 
¢alēĸtēr sinyali varsa ĸebekeyi yok kabul eder ve buna gºre iĸlem yapar. 
 

 
 Cihaz her t¿r ēsē ve yaĵ m¿ĸiriyle ­alēĸma imkanēna sahiptir. End¿stri standardē olarak en ­ok 
kullanēlan m¿ĸirler doĵrudan se­ilebilir ĸekilde hafēzaya kaydedilmiĸtir. Buna ilave olarak standart 
listede yer almayan fakat karakteristikleri bilinen m¿ĸirler de deĵerleri tabloya girilerek kullanēlabilir. 
 
Yaĵ Basēn­ M¿ĸiri Se­imi: 
Se­ilebilen m¿ĸir tipleri aĸaĵēdadēr:  
 
0: M¿ĸir karakteristiĵi M¦ķĶR KARAKTERĶSTĶK tablosu ile tanēmlanēr. 
1: ¥L¢¦SAN (VDO) 0-7 bar (10-180 ohm) 
2: ¥L¢¦SAN (VDO) 0-10 bar (10-180 ohm) 
3: DATCON 0-7 bar (240-33 ohm) 
4: DATCON 0-10 bar (240-33 ohm)  
5: DATCON 0-7 bar (0-90 ohm) 
6: DATCON 0-10 bar (0-90 ohm) 
7: DATCON 0-7 bar (75-10 ohm) 
 
Sēcaklēk M¿ĸiri Se­imi: 
Se­ilebilen m¿ĸir tipleri aĸaĵēdadēr:  
 
0: M¿ĸir karakteristiĵi M¦ķĶR KARAKTERĶSTĶK tablosu ile tanēmlanēr. 
1: ¥L¢¦SAN (VDO) 
2: DATCON DAH tipi 
3: DATCON DAL tipi 
 
Yakēt Seviye M¿ĸiri Se­imi: 
Yakēt seviye m¿ĸiri karakteristiĵi tablo olarak programlanabilmektedir. 
 
Yaĵ Isē M¿ĸiri Se­imi: 
Se­ilebilen m¿ĸir tipleri aĸaĵēdadēr:  
 
0: M¿ĸir karakteristiĵi M¦ķĶR KARAKTERĶSTĶK tablosu ile tanēmlanēr. 
1: ¥L¢¦SAN (VDO) 
2: DATCON DAH tipi 
3: DATCON DAL tipi 
 

6.2 M¿ĸir Tipi Se­imi 

6.1 Uzak ¢alēĸtēr (REMOTE START) 

6. DĶĴER ¥ZELLĶKLER 
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 ¥zellikle blok ēsētēcēsē bulunmayan jeneratºrlerde veya bu ēsētēcēnēn bozulmasē ihtimaline karĸē 
jeneratºr¿n belirli bir sēcaklēĵa ulaĸmadan devreye girmemesi istenebilir. Cihaz 2 farklē ĸekilde motor 
ēsētma imkanē sunmaktadēr: 
 
1. S¿reye baĵlē olarak: 
Bu ­alēĸma ĸekli Motor Isētma Metodu parametresi 0 yapēlarak se­ilir. Bu durumda motor ­alēĸtēktan 
sonra ēsētma amacēyla Motor Isētma S¿resi parametresi kadar beklenir, s¿re dolunca jeneratºr y¿k¿ 
alēr. 
 
2. S¿reye ve sēcaklēĵa baĵlē olarak. 
Bu ­alēĸma ĸekli Motor Isētma Metodu parametresi 1 yapēlarak se­ilir. Bu durumda motor ­alēĸtēktan 
sonra ēsētma amacēyla ºnce Motor Isētma S¿resi kadar beklenir, s¿re dolunca soĵutma sēvēsē sēcaklēĵē 
Motor Isētma Sēcaklēk parametresi ile belirlenen deĵere gelene kadar ­alēĸmaya devam edilir. Ķstenen 
sēcaklēk deĵerine ulaĸēlēnca y¿k transfer edilir. Bu ­alēĸma ĸekli blok ēsētēcēsēnēn yedeklemesi amacēyla 
da kullanēlabilir. Eĵer motor bloĵu sēcaksa ēsētma ­alēĸmasē yapēlmaz, soĵuksa ēsēnana kadar motor 
boĸta ­alēĸēr. 
 

 

 

 Jeneratºr¿n ēsētma ve son soĵutma ­alēĸmasēnē rºlanti devrinde yapmasē istenebilir. Rºlantide 

­alēĸma s¿resi Rºlanti S¿resi program parametresiyle ayarlanēr. Motorun rºlanti hēzēna d¿ĸ¿r¿lmesi 

governºr kontrol ¿nitesi aracēlēĵēyla yapēlacaktēr. 

 

 Yedek digital ­ēkēĸlardan herhangi biri Rºle Tanēmlamalarē parametreleriyle rºlanti ­ēkēĸē haline 

getirilebilir. Ķstenirse geniĸleme kartēndaki rºlelere de bu fonksiyon atanabilir. 

 

 

 

 

Cihaz motor blok ēsētēcē termostatē yerine ge­mek  veya bu termostatēn arēzasēna karĸē koruma 

saĵlamak ¿zere blok ēsētēcē rºlesi fonksiyonu sunmaktadēr. 

 

Motor gºvde sēcaklēĵē analog sēcaklēk m¿ĸiri ¿zerinden ºl­¿lmektedir. 

 

Blok ēsētma fonksiyonu, Rºle Tanēmlamalarē program parametreleri kullanēlarak yedek dijital 

­ēkēĸlardan birine verilebilir. Rºle ­ēkēĸ kartē kullanēlēyorsa, blok ēsētēcē fonksiyonu bu karttaki rºlelere de 

atanabilir. 

 

Motor gºvde sēcaklēĵē Motor Isētma Sēcaklēk program parametresi ile ayarlanēr. Aynē 

parametre motorun ēsētma amacēyla ­alēĸtērēlmasēnda da kullanēlmaktadēr. 

 

Motor gºvde sēcaklēĵē Motor Isētma Sēcaklēk ile ayarlanan sēnērēn 4 derece altēna d¿ĸ¿nce role 

aktif olacaktēr. Bu sēcaklēĵē ge­tiĵinde role pasif olacaktēr. 

6.5 Motor Blok Isētēcēsē 

6.4 Rºlanti ¢alēĸmasē 

6.3 Motor Isētma ¢alēĸmasē 
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Cihaz yakēt pompasēnē kumanda etmek ¿zere bir dijital ­ēkēĸ fonksiyonu sunmaktadēr. Yakēt 

pompasē (eĵer varsa) b¿y¿k kapasiteli ana yakēt tankēndan, genellikle jeneratºr ĸasisi i­inde bulunan 

g¿nl¿k yakēt tankēna yakēt aktarmak i­in kullanēlēr. Bu ºzellik genellikle yakēnēnda insan bulunmayan, 

uzak bºlgelerdeki jeneratºrlerde kullanēlēr. 

 

Yakēt seviye referansē analog yakēt seviye m¿ĸiri ¿zerinden ºl­¿lmektedir. ¥l­¿len yakēt 

seviyesi Yakēt Pompa Alt Limitôin altēna d¿ĸ¿nce rºle ­eker, Yakēt Pompa ¦st Limitôe ulaĸēnca 

bērakēr. Bu sayede g¿nl¿k tanktaki yakēt seviyesi daima Yakēt Pompa Alt Limit ve Yakēt Pompa ¦st 

Limit seviyeleri arasēnda tutulmuĸ olur. 

 

Yakēt pompa fonksiyonu, Rºle Tanēmlamalarē program parametreleri kullanēlarak yedek dijital 

­ēkēĸlardan birine verilebilir. Rºle ­ēkēĸ kartē kullanēlēyorsa, yakēt pompa fonksiyonu bu karttaki rºlelere 

de atanabilir. 
 

 

 
 Cihaz se­meli bir ķEBEKE SĶM¦LASYON (¢ALIķMAYI ENGELLE) sinyal giriĸi imkanē sunar. 
Ķstenen Dijital giriĸ ķebeke Sim¿lasyonu sinyali olarak tanēmlanabilir. Bu iĸlem Giriĸ Fonksiyon Se­imi 
program men¿s¿nden yapēlēr. 
 

Sinyalin ºzellikleri programla normalde a­ēk/kapalē kontak ve ak¿+/ak¿- anahtarlama olarak 
se­ilebilir. 

 

 ķebeke Sim¿lasyonu sinyalinden alarm verilmesini ºnlemek i­in ilgili giriĸin ĶķLEM (iĸlem) 

parametresi 3 yapēlmalēdēr. 

 

 ķebeke Sim¿lasyon giriĸi tanēmlanmēĸsa ve sinyal aktifse, cihaz ĸebeke fazlarēnē kontrol 
etmeden ķEBEKE VAR kabul edecektir. Bu durum jeneratºr¿n olasē bir ĸebeke kesilmesi durumunda 
­alēĸmasēnē engelleyecektir. Sinyal uygulandēĵē anda jeneratºr ­alēĸmaktaysa ĸebeke bekleme ve 
soĵutma iĸlemleri yapēldēktan son sonra jeneratºr duracaktēr. ķebeke sim¿lasyon sinyali varken ºn 
paneldeki mimik diyagramda ĸebeke daima var gºr¿necektir. 
 
 Sinyal kaybolduĵunda cihaz kendiliĵinden normal ­alēĸmasēna dºnecek ve ĸebekeyi 
izleyecektir. 
 

 

UZAK ¢ALIķTIR iĸlemi ķEBEKE SĶM¦LASYONU ve ķEBEKEYĶ YOK 
G¥STER ¿zerinde ºnceliĵe sahiptir.  

 

6.7 ķebeke Sim¿lasyonu (¢alēĸmayē Engelle) 

6.6 Yakēt Pompa Fonksiyonu 
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 Gecikmeli ĸebeke sim¿lasyonu ak¿ yedekli Telekom sistemleri i­in hazērlanmēĸtēr. Bu 
sistemlerde ĸebeke kesilse bile ak¿ler y¿k¿ belirli bir sure beslemek i­in yeterlidir ve bu s¿rede 
jeneratºr¿n ­alēĸmasēna gerek yoktur. Jeneratºr sadece ak¿ voltajē kritik seviyenin altēna d¿ĸ¿nce ak¿ 
ĸarj  ama­lē ­alēĸēr. Jeneratºr ­alēĸēp ak¿ler ĸarj olmaya baĸlayēnca ak¿ voltajē hemen y¿kselecektir. 
Etkili ĸarj i­in jeneratºr ayarlanacak bir sure boyunca ­alēĸmaya devam etmelidir.  
 

Ak¿ voltajēnēn hassas olarak izlenmesi harici bir cihaz aracēlēĵēyla yapēlēr. Bu cihaz aynē 
zamanda ĸebeke sim¿lasyon sinyalini de ¿retir. 
 
 Cihaz se­meli bir ķEBEKE SĶM¦LASYON (¢ALIķMAYI ENGELLE) sinyal giriĸi imkanē sunar. 
Ķstenen Dijital giriĸ ķebeke Sim¿lasyonu sinyali olarak tanēmlanabilir. Bu iĸlem Giriĸ Fonksiyon Se­imi 
program men¿s¿nden yapēlēr. 
 

Sinyalin ºzellikleri programla normalde a­ēk/kapalē kontak ve ak¿+/ak¿- anahtarlama olarak 
se­ilebilir. 

 

 ķebeke Sim¿lasyonu sinyalinden alarm verilmesini ºnlemek i­in ilgili giriĸin ĶķLEM (iĸlem) 

parametresi 3 yapēlmalēdēr. 
 
 Gecikmeli ķebeke Sim¿lasyon parametresi 1 yapēlmēĸsa ve jeneratºr ­alēĸmazken 
sim¿lasyon sinyali aktifse, cihaz ĸebeke fazlarēnē kontrol etmeden ķEBEKE VAR kabul edecektir. Bu 
durum jeneratºr¿n olasē bir ĸebeke kesilmesi durumunda ak¿ler boĸalana kadar ­alēĸmasēnē 
engelleyecektir.  
 
 Sinyal uygulandēĵē anda jeneratºr ­alēĸmaktaysa ĸebeke sim¿lasyonu Flaĸºr Rºle S¿resi 
boyunca engellenecektir. Bu sure dolduktan sonra ĸebeke bekleme ve soĵutma iĸlemleri yapēlarak 
motor duracaktēr. Motor ancak ak¿ voltajē yeniden kritik seviyenin altēna d¿ĸ¿nce ­alēĸēr. 
 
 ķebeke sim¿lasyon sinyali varken ºn paneldeki mimik diyagramda ĸebeke daima var gºr¿n¿r. 
Sinyal kaybolduĵunda cihaz kendiliĵinden normal ­alēĸmasēna dºnecek ve ĸebekeyi izleyecektir. 
 

 

UZAK ¢ALIķTIR iĸlemi GECĶKMELĶ ķEBEKE SĶM¦LASYONU 
uzerinde ºnceliĵe sahiptir. Aynē anda Uzak ¢alēĸtēr ve Gecikmeli 
ķebeke Sim¿lasyonu parametreleri 1 yapēlērsa UZAK ¢ALIķTIR 
(REMOTE START) fonksiyonu se­ilmiĸ olur. 

 

6.8 Gecikmeli ķebeke Sim¿lasyonu, Ak¿ ķarj ¢alēĸmasē 



DKG-309 Kullanēm Kēlavuzu                                                               V-29 (12.09.2011) 

 

 
   - 18 -
  

 

 

 

 Dual jeneratºr deĵiĸimli ­alēĸma ºzelliĵi y¿k¿n d¿zenli aralēklarda 2 jeneratºr arasēnda 
aktarēlmasēdēr. Tek jeneratºr yerine 2 jeneratºr kullanēlmasē, jeneratºr arēzasēna karĸē koruma amacēyla 
veya y¿k¿n s¿rekli jeneratºrden beslenmesi durumunda diĵer jeneratºre bakēm yapabilmek amacēyla 
tercih edilmiĸ olabilir. 
 
 Her jeneratºr¿n ­alēĸma s¿resi, Flaĸºr Rºle S¿resi parametresi kullanēlarak 0 ile 144 saat 
arasēnda ayarlanabilir. Eĵer s¿re 0 saat olarak ayarlanērsa, ger­ek s¿re (testlerde kolaylēk a­ēsēndan) 2 
dakika olacaktēr. 
 
 Flaĸºr Rºle S¿resi parametresi bir flaĸºr rºle ­ēkēĸēna kumanda eder. S¿renin her doluĸunda 
rºle ­ēkēĸē konum deĵiĸtirir.  
 
 Flaĸºr rºle fonksiyonu, Rºle Tanēmlamalarē program parametreleri kullanēlarak yedek dijital 
­ēkēĸlardan birine verilebilir. Rºle ­ēkēĸ kartē kullanēlēyorsa, flaĸºr rºle fonksiyonu bu karttaki rºlelere de 
atanabilir. 
 
 Dual jenerarºr deĵiĸimli ­alēĸma ºzelliĵi aynē zamanda ķebeke Sim¿lasyonu ºzelliĵini de 
kullanēr. Bu konuda daha detaylē bilgi i­in 6.7 numaralē bºl¿m¿ inceleyiniz. 

 

Dual Jeneratºr Deĵiĸimli ¢alēĸmada ¥ncelik Atanmasē: 
Dual jeneratºr sisteminde, her elektrik kesintisinde aynē jeneratºr¿n ilk olarak ­alēĸmaya 

baĸlamasē istenebilir. Bu ­alēĸma ĸekli ¥NCELĶK sinyal giriĸiyle saĵlanēr. 
 

Ķstenen Dijital giriĸ ¥ncelik sinyali olarak tanēmlanabilir. Bu iĸlem Giriĸ Fonksiyon Se­imi 
program men¿s¿nden yapēlēr. 
 

Sinyalin ºzellikleri programla normalde a­ēk/kapalē kontak ve ak¿+/ak¿- anahtarlama olarak 
se­ilebilir. 

 

 ¥ncelik sinyalinden alarm verilmesini ºnlemek i­in ilgili giriĸin ĶķLEM (iĸlem) parametresi 3 

yapēlmalēdēr. 

 
 Dijital giriĸlerden biri ¥ncelik giriĸi olarak tanēmlandēysa sistem ºncelikli ­alēĸma ĸekline 
ge­ecektir. Eĵer ¥ncelik sinyali uygulandēysa cihaz her ĸebeke kesintisi sonrasē ilk olarak kendi 
jeneratºr¿n¿ ­alēĸtēracaktēr. Sinyal yoksa diĵer jeneratºr ºncelikli ­alēĸacaktēr. 
 

    

Detaylē uygulama kēlavuzu i­in DATAKOM ile temesa ge­iniz. 

 

6.9 Dual Jeneratºr Deĵiĸimli ¢alēĸma 
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 Bu led jeneratºr¿n periyodik servisinin d¿zenli olarak yapēlmasēna yardēmcē olmak amacēyla 

kullanēlēr. 

 

Periyodik servis belirli bir motor saati dolunca yapēlmaktadēr (ºrneĵin 200 saat). Aynē zamanda bu 

motor saati dolmasa bile belirli bir s¿re sonunda mutlaka yapēlmaktadēr (ºrneĵin 12 ay). 

 

 

SERVĶS ZAMANI gºstergesinin jeneratºr¿n ­alēĸmasē 
¿zerinde hi­bir etkisi yoktur. 

 

 Cihazda motor saati ve servis periyodu ayrē ayrē programlanabilmektedir. Motor saati 50 saatlik 

adēmlarla, servis periyodu ise 1 aylēk adēmlarla se­ilir. Eĵer herhangi bir parametre ó0ô olarak girilmiĸse bu 

parametre kullanēlmamēĸ olur. ¥rneĵin motor saati 200 saat ve bakēm periyodu 0 ay olarak verilirse 

sadece motor saati dolunca servis zamanē gºstergesi yanacak ve servis zamanē role fonksiyonu aktif 

olacaktēr. 

 
 Servis zamanē rºle fonksiyonu, Rºle Tanēmlamalarē program parametreleri kullanēlarak yedek 
dijital ­ēkēĸlardan birine verilebilir. Rºle ­ēkēĸ kartē kullanēlēyorsa, fonksiyon bu karttaki rºlelere de 
atanabilir. 

 

 Servis zamanēnēn gelmesi durumunda servis zamanē gºstergesi (kērmēzē) yanēp sºnmeye baĸlar.  

 

 

Gºstergeyi sºnd¿r¿p servis s¿resini yeniden baĸlatmak 
i­in KORNA SUS ve LAMBA TEST butonlarē 5 saniye 
boyunca birlikte basēlē tutulmalēdēr. 

 

 Cihazēn servis i­in kalan motor saati ve servis i­in kalan s¿re enerji kesintilerinden 

etkilenmeyecek ĸekilde hafēzaya kaydedilir. Enerjiyi kesmek herhangi bir bilgi kaybēna yol a­maz. 

 

 Servise kalan motor saati ve s¿re SAYICILAR 2/3 ekranēndan gºr¿lebilir.  
 

 

 
 
 Cihazda silinemeyen ve deĵiĸtirilemeyen bir motor ­alēĸma saati bulunmaktadēr.  Motor 
­alēĸma saati enerji kesintilerinden etkilenmeyecek ĸekilde hafēzada tutlmaktadēr. Enerjiyi kesmek 
herhangi bir bilgi kaybēna yol a­maz. 

 

 Motor ­alēĸma saati SAYICILAR 1/3 ekranēndan gºr¿lebilir.  
 

 

 

Tarih ï saat gºstergesi kontrol ama­lēdēr.  

6.12 Tarih-Saat Gºstergesi 

6.11 Motor ¢alēĸma Saati Gºstergesi 

6.10 Servis Zamanē Gºstergesi 
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Her yeni yazēlēm versiyonuyla yeni ºzellikler eklenmekte ve eski versiyonlarda bulunan hatalar 

d¿zeltilmektedir. Elinizdeki cihazda bulunan ºzellikleri tam olarak belirleyebilmek i­in yazēlēm 

versiyonunu bilmelisiniz.  

Yazēlēm versiyonu tarih-saat gºstergesi ile aynē ekranda bulunur. 

Yazēlēm versiyonu 2 sayēdan oluĸur. Ķlk sayē iĸletim yazēlēmē versiyonudur. 
 

 

 
 Cihaz arēza durumunda modem aramasē yapma ve uzak noktadan yapēlmēĸ modem 
aramalarēnē cevaplama imkanē verir. Kullanēlacak modemler telefon hattēna baĵlē kablolu modemler 
veya GSM modemler olabilir. 
 
 Eĵer modem baĵlēysa, cihazda Modem Devrede parametresi 1 yapēlmalēdēr. Aksi taktirde 
hatalē ­alēĸma meydana gelecektir. 
 
 Modem aramalarē i­in 2 adede kadar telefon numarasē tanēmlanabilir. Arēza durumunda cihaz 
once birinci, daha sonra ikinci numarayla baĵlantē kuracaktēr. Modem baĵlantēsē kurulamēyorsa, cihaz 
her numarayē 2 dakika aralēklarla en fazla 30 defa deneyecektir. 
 

 Modem aramasē sērasēnda ekranēn saĵ-¿st kºĸesinde telefon simgesi () ­ēkacaktēr. 
 

 

Eĵer Modem Devrede veya SMS Gºnderimi A­ēk veya MODBUS 
Adres parametreleri 0 deĵilse lokal PC baĵlantēsē ­alēĸmayacaktēr. 

 
 Tavsiye edilen modemler, beslemesini cihazla aynē ak¿den alabilen DATAKOM tipleridir. 
Piyasada bulunan, AT komut setine sahip masa¿st¿ modemlerin bir­oĵu da kullanēlabilir, fakat 
modemin kesintisiz bir AC gerilim kaynaĵēndan beslenmesi kullanēcēnēn sorumluluĵundadēr. Cihazēn 
modeme baĵlanmasē i­in gereken kablo DATAKOMôdan temin edilecektir. 
 
 Modem aramalarē daima merkezdeki RAINBOW yazēlēmē tarafēndan sonlandērēlēr. Buna karĸēlēk 
hata durumlarēna karĸēlēk cihaz 2 dakikadan uzun s¿ren modem aramalarēna izin vermeyecek ve bu 
s¿renin sonunda hattē kapatacaktēr. 
 
 Modem ¿zerinden uzaktan izleme ve kontrol i­in kullanēlacak olan program, RS232 seri port 
¿zerinden baĵlantē i­in kullanēlan RAINBOW programēdēr. 
 
 Modem baĵlantēsē MODBUS modu ile uyumludur. Bºylece cihaz bir master MODBUS 
sunucusunu arayabilir veya bu sunucudan gelen aramalarē cevaplayabilir. MODBUS hakkēnda daha 
fazla detay i­in 8 numaralē konu baĸlēĵēnē inceleyiniz. 
  

6.14 Modem Baĵlantēsē 

6.13 Yazēlēm Versiyonu Gºstergesi 
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 GSM SMS gºnderimi SMS Gºnderme A­ēk parametresi 1 yapēlarak aktive edilir.  
 

 

Eĵer Modem Devrede veya SMS Gºnderimi A­ēk veya MODBUS 
Adres parametreleri 0 deĵilse lokal PC baĵlantēsē ­alēĸmayacaktēr. 

 
 Herhangi bir hata durumu oluĸtuĵunda, cihaz bir SMS mesajē oluĸturarak bunu 6 adede kadar 
SMS telefon numaralarēna gºnderir. Eĵer modem devrede ise 4 adede kadar telefona SMS gºnderilebilir. 
 
 Cihaz ayrēca aĸaĵēdaki durumlarda gºr¿n¿ĸte hata durumu yaratmadan SMS mesajlarē 
gºnderebilir: 
ķebeke Kesildi, ķebeke Geldi (ķebeke Deĵiĸince SMS program parametesi ile aktive edilir) 
Yakēt ¢alēndē, Yakēt dolduruldu (Yakēt T¿ketim/Saat parametesini 0ôdan farklē ayarlayarak aktive edilir) 
 
 Hem modem hem SMS devrede ise, arēza durumunda cihaz ºnce SMS mesajlarēnē gºnderecek 
daha sonra modem baĵlantēsē kuracaktēr. 
 
 SMS gºnderimi sērasēnda ekranēn saĵ-¿st kºĸesinde (SMS) simgesi ­ēkacaktēr. 
 
 Bir SMS mesajēnda iletilebilecek arēza adedi en fazla 4 adettir. Bu sēnērlamanēn nedeni GSM SMS 
mesajlarēnēn en fazla 160 harften oluĸmasēdēr. 
 
 ¥rnek bir GSM SMS mesajē aĸaĵēdadēr: 
 

 
DKGxxx <SITE-ID> 
STOP :DUSUK YAG BASINCI 
ALARM LISTE SONU 
 

 
 Ķlk satēr cihaz tipi ve yer adē ile ilgili bilgileri i­erir. Bu satēr alarm mesajē gºnderen jeneratºr¿n 
belirlenebilmesi i­in gereklidir. 
 
 Ķzleyen her satēr bir adet hata bilgisi i­erir. Mesaj daima ñALARM LISTE SONUò satērēyla biter. 
 
 Mesaj gºnderildiĵi zaman var olan alarmlar maskelenir. Bu durum KORNA ­ēkēĸēnēn aktif 
durumunu sona erdirir ve yeni bir mesaj gºnderilmesini engeller. Mesajla iletilenlerden farklē yeni bir alarm 
oluĸmasē durumunda yeni bir mesaj gºnderilir. Gºnderilen mesajda o anda var olan t¿m arēzalar yer alēr 
(daha ºnce mesajla gºnderilmiĸ olsa bile). 
 
 Cihazēn GSM modeme baĵlanmasē i­in gereken kablo DATAKOMôdan temin edilecektir. Bu 
kablo  kablolu modem i­in kullanēlanēn aynēsēdēr. 

6.15 SMS gºnderme 
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Cihaz standart olarak sunduĵu seri port baĵlantēsē sayesinde uzaktan izleme ve programlama 

imkanē vermektedir. 

Uzaktan izleme ve programlama yazēlēmē RAINBOW olarak adlandērēlmakta ve 

www.datakom.com.tr adresindeki internet sitesine ĸifreyle baĵlanarak indirilebilmektedir. 
 PC baĵlantēsē SMS ve modem modlarēyla uyumlu deĵildir. Eĵer seri porta PC baĵlanmak 
isteniyorsa Modem Devrede, SMS Gºnderimi A­ēk ve MODBUS Adres parametreleri 0 yapēlmalēdēr. 

Yazēlēm, cihazēn ºl­t¿ĵ¿ t¿m parametrelerin ekranda gºsterilmesini ve diske kaydedilmesini 

saĵlar. Kaydedilen bilgiler daha sonra grafik olarak analiz edilebilir ve yazēcēdan ­ēktēsē alēnabilir. 

Yazēlēm aynē zamanda cihazēn programlamasēnē, program parametrelerinin PCôye kaydedilmesini veya 

kaydedilmiĸ parametrelerin cihaza geri y¿klenmesini de saĵlar. 
 
 RS-232 seri portu olmayan PCôler i­in aĸaĵēdaki USB-SERĶ PORT adaptºrleri test edilmiĸ ve 
onaylanmēĸtēr : 
 
DIGITUS USB 2.0 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70146 REV 1.1) 
DIGITUS USB 1.1 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70145 REV 1.1) 
FLEXY USB 1.1 TO SERIAL ADAPTER (PRODUCT CODE BF-810) 
CASECOM USB TO SERIAL CONVERTER (MODEL: RS-01) 
  
 Cihazēn PCôye baĵlanmasē i­in gereken kablo DATAKOMôdan temin edilecektir. Kablo 
uzunluĵu en fazla 3metre olmalēdēr. 
 

 

 

 Cihaz programlanabilir dijital giriĸler ¿zerinden tamamen harici sinyallerle kumanda etme imkanē 

sunar. Her dijital giriĸ aĸaĵēdaki fonksiyonlara programlanabilir: 

 - STOP moda ge­ 

 - OTO moda ge­ 

 - RUN moda ge­ 

 - TEST moda ge­ 

 - ķebekeyi var gºster 

 - ķebekeyi yok gºster 

 - Arēza reset 

 - Korna sustur 

 - Panel kilitle 

  

 Harici mod se­me sinyalleri cihazēn ¿zerindeki butonlara oranla ºnceliĵe sahiptir. Eĵer mod harici 

sinyal ile se­ilmiĸ ise cihaz ¿zerinden deĵiĸtirilemez. Eĵer harici mod se­me sinyali kalkarsa, cihaz en son 

se­ilmiĸ olan moda dºner. 

  

 Tamamen dēĸarēdan kumanda amacēyla cihazēn paneli kilitlenebilir. 

6.17 Cihazēn Dēĸarēdan Kumanda Edilmesi 

6.16 Uzaktan Ķzleme ve Programlama 
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 Cihaz jeneratºr grubunun otomatik olarak test edilme imkanē sunmaktadēr. Otomatik test, 
g¿nl¿k, haftalēk veya aylēk olarak yapēlabilir. 
 Otomatik testin yapēlacaĵē g¿n ve saat programlanabilmektedir. Parametrelerin deĵerine gºre 
test y¿kte veya boĸta yapēlabilir. 
 Otomatik test ile ilgili parametreler ĸunlardēr: 
 Test baĸlangē­ g¿n ve saati 
 Test s¿resi 
 Y¿kte / boĸta test 
 G¿nl¿k / Haftalēk / Aylēk test 
 
 Daha fazla detay i­in l¿tfen bu kēlavuzun PROGRAMLAMA bºl¿m¿n¿ inceleyiniz. 
 
 Otomatik test g¿n ve saati gelince cihaz kendiliĵinden TEST veya Y¦KTE TEST konumuna 
ge­ecektir. Bu durumda motor ­alēĸēr, y¿kte test se­ilmiĸ ise y¿k jeneratºre aktarēlēr. 
 
 Y¿ks¿z test sērasēnda ĸebeke kesilirse, eĵer Acil Yedekleme Modu parametresi 1 yapēlmēĸsa  
y¿k jeneratºre transfer edilecektir. Bu nedenle, y¿ks¿z otomatik test yapēlacaksa Acil Yedekleme 
ºzelliĵinin aktive edilmesi ­ok faydalēdēr. 
 
 Otomatik test s¿resinin sonunda cihaz baĸlangē­taki ­alēĸma konumuna geri dºnecektir. 
 
 Otomatik test sērasēnda konum se­me tuĸlarēndan herhangi birine basēlērsa otomatik test 
hemen sona erer. 
 
 G¿nl¿k otomatik test ºzelliĵi, y¿k¿ ĸebeke elektriĵinin pahalē tarifeden kullanēldēĵē saatlerde 
jeneratºrden beslemek amacēyla da kullanēlabilir. 
 

 

 

 Fabrika ayar parametre deĵerlerine geri dºn¿ĸ i­in: 
 -KAPALI (OFF), KORNA SUS (ALARM MUTE) ve LAMBA TEST tuĸlarēnē 5 saniye s¿reyle 
basēlē tutunuz 

-Gºtergede ñFABRIKA AYARLARINA DONUSò okunacaktēr. 
 -ALARM MUTE tuĸuna tekrar basēnēz ve 5 saniye s¿reyle basēlē tutunuz.  

-Fabrika parametreleri hafēzaya yeniden programlanacaktēr.  
 

 

   Daha ºnceki parametre deĵerlerine geri dºn¿ĸ m¿mk¿n deĵildir. 

 

 
 
Cihaz gaz motorunun yakēt solenoidini kontrol etmek amacēyla ºzel bir fonksiyona sahiptir. 
 
Gaz motoru yakēt solenoidleri dizel motorlardan farklēdēr. Solenoidin marĸlama baĸladēktan 

belirli bir s¿re sonra a­ēlmasē ve marĸlama aralarēnda kapanmasē gerekir. Marĸlama baĸlangēcē ve 
solenoidin a­ēlmasē arasēnda ge­en sure Gaz Solenoid S¿resi parametresiyle ayarlanēr. 

 

Gaz motoru yakēt solenoid fonksiyonu, Rºle Tanēmlamalarē program parametreleri 

kullanēlarak yedek dijital ­ēkēĸlardan birine verilebilir. Rºle ­ēkēĸ kartē kullanēlēyorsa, yakēt solenoidi 

fonksiyonu bu karttaki rºlelere de atanabilir. 

6.20. Gaz Motoru Yakēt Solenoid Kontrolu 

6.19. Fabrika ayarlarēna dºn¿ĸ 

6.18 Otomatik test 
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 Y¿k atma fonksiyonu, jeneratºr g¿c¿ sēnēr deĵerine yaklaĸēnca hayati olmayan y¿klerin 
otomatik olarak devreden ­ēkarēlmasēnē saĵlar. Bu y¿kler jeneratºr g¿c¿ programlanan limitin altēna 
inince yeniden otomatik olarak devreye alēnacaktēr. Cihazēn i­indeki y¿k atma fonksiyonu daima aktiftir. 
Ķhtiya­ duyulduĵu taktirde dijital ­ēkēĸlardan herhangi biri Y¿k Atma Rºlesi olarak tanēmlanabilir. 
 
 Bu fonksiyon aynē zamanda Asgari Y¿k (Dummy Load) olarak da kullanēlabilir. Asgari y¿k 
jeneratºr¿n y¿ks¿z ­alēĸmasēnē engellemek i­in devreye sokulan rezistanslardan oluĸur. Asgari Y¿k 
fonksiyonu Y¿k Atma fonksiyonunun tersidir. Bu nedenle aynē dijital fonksiyon her iki ama­ i­in de 
kullanēlēr. 
 

Ķlgili parametreler: 
 Y¿k Atma Alt Limiti: Eĵer aktif g¿­ bu limitin altēna d¿ĸerse  y¿k atma rºlesi bērakacaktēr. 
Y¿k Atma ¦st Limiti: Eĵer aktif g¿­ bu limiti aĸarsa y¿k atma rºlesi ­ekecektir. 

 
 Alt limit ile ¿st limit arasēndaki fark atēlan y¿kten daha fazla olmalēdēr. Aksi halde y¿k¿n s¿rekli 
olarak atēlēp yeniden alēnmasē ĸeklinde hatalē ­alēĸma meydana gelebilir. 

 

 
 
Cihaz yakēt ­alēnma veya yakēt doldurulma durumlarēnda programlanmēĸ telefonlara SMS 

atabilir. 
SMS mesajlarē gºr¿n¿r bir hata durumu oluĸturmadan atēlēr. 
 
Bu mesajlar Motor Parametreleri > Yakēt T¿ketimi / Saat parametresi %0 ódan farklē bir 

deĵere ayarlanarak aktive edilir. 
 
Yakēt T¿ketimi / Saat parametresi motorun saate harcayabileceĵi azami yakēttan net olarak 

daha b¿y¿k bir deĵere ayarlanmalēdēr. 
 
M¿ĸir giriĸinden ºl­¿len yakēt seviyesi 1 saatlik dºnemde bu parametreden daha fazla d¿ĸme 

gºsterirse YAKIT ¢ALINDI mesajē programlanmēĸ telefon numaralarēna gºnderilecektir. 
 
M¿ĸir giriĸinden ºl­¿len yakēt seviyesi 1 saatlik dºnemde bu parametreden daha fazla 

y¿kselme gºsterirse YAKIT DOLDURULUYOR mesajē programlanmēĸ telefon numaralarēna 
gºnderilecektir. 
 

 
 
Cihaz iĸletme yazēlēmēnēn sahada y¿klenmesine de izin vermektedir. Yazēlēm y¿kleme 

RAINBOW programē veya ºzel bir DOS programē kullanēlarak RS-232 seri port ¿zerinden yapēlēr. 
 
PCôden gºnderilen ºzel bir komutla cihaz y¿kleme konumuna alēnēr. Bu konumda ekranda 

ñDL-V1.00ò gºr¿necektir. 
 
Yazēlēm y¿kleme sērasēnda iĸlemin hangi aĸamada olduĵu bir ­ubuk grafik ¿zerinden 

izlenebilir. Yazēlēm y¿kleme iĸlemi yaklaĸēk 3 dakika s¿rer. 
 
Y¿kleme bittikten sonra ºzel bir komut cihazē normal konuma dºnd¿r¿r. 

6.23. Yazēlēm Y¿kleme 

6.22. Yakēt ¢alēnma / Yakēt Doldurma Mesajlarē 

6.21. Y¿k Atma / Asgari Y¿k 
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EMS-II beyinle ­alēĸan Volvo motorlarda J1939-CANBUS ¿zerinden motorun 1500-1800rpm 

­alēĸma devrini ayarlamak m¿mk¿nd¿r. Bu devirler ñbirincilò (primary) ve ñikincilò (secondary) olarak 
adlandērēlēr ve cihaz ¿zerinden programlama men¿s¿ yardēmēyla birbirine ge­iĸ yapēlabilir. 

 
 Bu iĸlem Volvo 1500/1800 devir parametresi ile yapēlēr. Parametre deĵiĸtirildiĵinde cihaz 
birka­ saniye s¿reyle donacak  ve motor ¿zerinde hēz deĵiĸiklik iĸlemini yapacaktēr. Parametre 
artērēlērsa ñikincilò hēza ge­ilir (genellikle 1800rpm), parametre eksiltilirse ñbirincilò hēza ge­ilir 
(genellikle 1500 rpm) 
 

 

Bu iĸlemin yapēlabilmesi i­in motor stop durumunda ve cihaz KAPALI 
(OFF) konumda olmalēdēr. Aksi halde iĸlem ger­ekleĸmez. 

 
 Ayrēca J1939 Devir Ayarē parametresi ile motor devrine %8ôlik bir alanda ince ayar yapēlabilir. 

 
 

 
 

 Motor kumanda ­alēĸmasēnda cihaz alternatºrs¿z bir motoru kumanda eder. 

 Motor kumanda ­alēĸmasē CĶHAZ KONFĶG¦RASYONU grubunda bulunan bir program 
parametresi ile devreye alēnēr. 

 Motor kumanda ­alēĸmasē aktive edildiĵi zaman: 

 -Cihaz jeneratºr¿n AC parametrelerini gºstermez (volt, amp, kW, cos) 

-Jeneratºr voltaj ve frekans korumalarē devre dēĸē kalēr. Motor RPM korumalarē ­alēĸmaya 
devam eder. 

 

 

Motor devir korumasēnē saĵlamak i­in doĵru alt-¿st RPM limitlerinin 
girilmesi ĸiddetle tavsiye edilir. 

 

6.25. Motor Kumanda ¢alēĸmasē 

6.24. Volvo motorlarda devir deĵiĸikliĵi 
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 Cihaz 2 set voltaj ve frekans koruma parametresine sahiptir. Kullanēcē bu 2 set arasēnda 
istediĵi anda ge­iĸ yapabilir. 

 Bu ºzellik ­ift voltaj veya frekans ­alēĸabilen jeneratºrlerde konumlar arasēnda hēzlē ge­iĸ 
yapēlabilmesi i­in faydalēdēr. 

 Ķkinci limit deĵerler setine ge­iĸ 2 farklē ĸekilde yapēlabilir: 

 -Ķkincil Volt/Frekans program parametresini 1 yaparak 

 -dijital giriĸe sinyal uygulayarak. 

 Bºylece kullanēcēya manuel veya harici ge­iĸ yapabilmesi i­in maksimum esneklik saĵlanmēĸ 
olur. 

 Eĵer ge­iĸ dijital sinyalle yapēlēyorsa, giriĸlerden biri GĶRĶķ FONKSĶYON SE¢ men¿s¿ 
yardēmēyla 2. Voltaj-Frekans Se­ olarak tanēmlanmalēdēr. 

 

 Ķkincil voltaj ve frekans se­imi i­in aĸaĵēdaki parametreler mevcuttur: 
 

ķebeke Voltaj Alt Limiti 
ķebeke Voltaj ¦st Limiti 
ķebeke Frekans Alt Limiti 
ķebeke Frekans ¦st Limiti 
 
 
 
 
 
 
 
 

Jeneratºr Voltaj Alt Durdurma Limiti 
Jeneratºr Voltaj Alt Uyarē Limiti 
Jeneratºr Voltaj ¦st Uyarē Limiti 
Jeneratºr Voltaj ¦st Durdurma Limiti 
Jeneratºr Frekans Alt Durdurma Limiti 
Jeneratºr Frekans Alt Uyarē Limiti 
Jeneratºr Frekans ¦st Uyarē Limiti 
Jeneratºr Frekans ¦st Durdurma Limiti 
Jeneratºr RPM Alt Durdurma Limiti 
Jeneratºr RPM Alt Uyarē Limiti 
Jeneratºr RPM ¦st Uyarē Limiti 
Jeneratºr RPM ¦st Durdurma Limiti 

  

 
 

 Eĵer cihaz tek fazlē ĸebekede kullanēlēyorsa, CĶHAZ KONFĶG¦RASYONU men¿s¿ndeki Tek 
Faz ¢alēĸma program parametresinin 1 yapēlmasē tavsiye edilir. 

 Tek faz ­alēĸma parametresi 1 yapēldēĵēnda cihaz AC elektriksel parametreleri ĸebeke ve 
jeneratºr¿n sadece L1 fazēndan ºl­er. 

 Aynē ĸekilde voltaj ve aĸērē akēm korumalarē sadece L1 fazē ¿zerinden yapēlēr. 

 L2 ve L3 fazlarēna ait ºl­¿mler ekranda gºr¿lmez. 

6.27. Tek faz ¢alēĸma 

6.26. ¢ift Voltaj ve Frekans 
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 Cihaz ECU (elekronik kontrol ¿nitesi) tarafēndan kumanda edilen elektronik motorlarla 
haberleĸmek i­in ºzel bir J1939 portuna sahiptir. 
 
 J1939 portu 2 terminalden oluĸur ve bunlar J1939+ ve J1939- olarak adlandērēlēr. Cihaz ve 
ECU arasēndaki baĵlantē burulu veya koaksiyal kablo ile yapēlmalēdēr. Eĵer koaksiyal kablo 
kullanēlēyorsa dēĸtaki ºrg¿ tek u­tan AK¦- óye baĵlanmalēdēr. 
 
 120 ohmôluk sonlandērma direnci cihaz i­inde mevcuttur. Diĸarēdan ayrēca diren­ takmayēnēz. 
 
 J1939 portu J1939 Devrede program parametresi 1 yapēlarak devreye alēnēr. Motor tipi J1939 
Motor Tipi parametresi ile se­ilir. Motor marka ve tiplerinin listesi programlama bºl¿m¿nde verilmiĸtir. 
En g¿ncel motor listesi i­in DATAKOM ile temas kurunuz. 
 
 Eĵer J1939 portu devredeyse, yaĵ basēncē, su sēcaklēĵē ve motor devri bilgileri ECUôden 
alēnēr. Motordan alēnan diĵer ºl­¿mler bilgi ama­lē gºsterilir ve motrun ­alēĸmasē ¿zerinde etkisi yoktur. 
Toplamda 21 adet motor parametresi J1939 ¿zerinden izlenebilmektedir (motorun bu bilgileri 
gºndermesi ĸartēyla). 
 
 J1939 bilgileri MODBUS ¿zerinden de okunabilir. Daha fazla detay i­in  konu_8ôi inceleyiniz. 
 
 Kontak ­ēkēĸē aktifken, eĵer son 3 saniye i­inde motordan herhangi bir bilgi alēnmadēysa cihaz 
ECU HATASI verecek ve motoru stop edecektir. Bu ºzellik motorun kontrolsuz olarak ­alēĸmasēnē 
engeller. 
 
 ECU óden gelen hata bilgileri cihaz tarafēndan sadece UYARI olarak deĵerlendirilir ve motorun 
durmasēna neden olmazlar. Motorun ECU tarafēndan korunduĵu ve gerekiyorsa kendiliĵinden duracaĵē 
varsayēlmaktadēr. 
 
 ECU hata kodlarē alarm listesi i­inde metin olarak ve SPN-fmē kodlarē ile birlikte verilir. Aynē 
anda en fazla 8 hata kodu gºsterilebilir. 
 
 Hata kodlarēnēn detaylē listesi motor kullanēm kēlavuzunda verilmiĸtir. 

7. J1939 MOTOR ĶZLEME VE KUMANDA PORTU 
   (SADECE CANBUS TĶPLER) 
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 Aĸaĵēda hata kodlarēyla ilgili temel bir tablo verilmektedir (x herhangi bir FMI anlamēndadēr): 

 
SPN FMI A¢IKLAMA 

94 x Yakēt filtresi tēkalē 
Yakēt basēn­ sensor arēzasē 

98 x D¿ĸ¿k yaĵ seviyesi 
Y¿ksek yaĵ seviyesi 
Yaĵ seviye sensor arēzasē 

100 x D¿ĸ¿k yaĵ basēncē 
Yaĵ basēn­ sensºr¿ arēzasē 

102 x Y¿ksek turbo basēncē 
Turbo ­ēkēĸ basēn­ ºl­me sensºr¿ arēzasē 

105  x Emme manifold y¿ksek sēcaklēk 
Emme manifold sēcaklēk sensºr¿ arēzasē 

107 x Hava filtresi tēkalē 
Hava filtre sensor arēzasē 

108 x Atmosfer basēn­ sensºr¿ arēzasē 

110 x Aĸērē ēsē 
Sēcaklēk sensºr¿ arēzasē 

111 x D¿ĸ¿k soĵutma sēvē seviyesi 
Soĵutma sēvē seviye sensor arēzasē 

164 x Y¿ksek enjektºr ­alēĸtērma basēncē 
Enjektºr ­alēĸtērma basēn­ ºl­me sensºr¿ arēzasē 

168 x Ak¿ voltaj hatasē 

172 x Y¿ksek giriĸ hava sēcaklēĵē 
Y¿ksek amme manifold hava sēcaklēĵē 
Giriĸ manifold sēcaklēk sensor arēzasē 

174 x Aĸērē yakēt sēcaklēĵē 
Yakēt sēcaklēk sensºr¿ arēzasē 

175 x Aĸērē yaĵ sēcaklēĵē  
Yaĵ sēcaklēk sensºr¿ arēzasē 

190 x Aĸērē hēz 
Hēz sensºr¿ sinyal kaybē  
Hēz sensºr¿ mekanik arēzasē 

228 x Zamanlama kalibrasyonu gerekli 

234 x Hatalē ECU yazēlēmē 

620 x ECU dahili +5V arēzasē 

629 x ECU donanēm arēzasē 

651 x Silindir #1 enjektºr arēzasē 

652 x Silindir #2 enjektºr arēzasē 

653 x Silindir #3 enjektºr arēzasē 

654 x Silindir #4 enjektºr arēzasē 

655 x Silindir #5 enjektºr arēzasē 

656 x Silindir #6 enjektºr arēzasē 

657 x Silindir #7 enjektºr arēzasē 

658 x Silindir #8 enjektºr arēzasē 

678 x ECU dahili g¿­ kaynaĵē arēzasē 

723 x Ķkincil hēz sensºr¿ arēzasē 

1108 x ñCritical overrideò aktif 

1111 x Program parametrelerini control ediniz 

2000 x ECU arēzasē 
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Aĸaĵēda FMI kodlarēyla ilgili temel bir tablo verilmektedir. 
 
 Bu kodlar motor marka ve tipine bazē farklēlēklar gºsterebilmektedir. 
 

FMI A¢IKLAMA 

0 ¥l­¿len deĵer ­ok y¿ksek, ºl­¿m ge­erli fakat normal ­alēĸma 
limitlerinin ¿zerinde. 

1 ¥l­¿len deĵer ­ok d¿ĸ¿k, ºl­¿m ge­erli fakat normal ­alēĸma 
limitlerinin altēnda. 

2 HATALI BĶLGĶ. Karasēz veya hatalē bilgi veya enjektºr AK¦(+)ôya 
kēsa devre. 

3 ELEKTRĶKSEL HATA. Aĸērē y¿ksek voltaj veya enjektºr 
AK¦(+)ôya kēsa devre. 

4 ELEKTRĶKSEL HATA. Aĸērē d¿ĸ¿k voltaj veya enjektºr AK¦(+)ôya 
kēsa devre. 

5 ELEKTRĶKSEL HATA. Aĸērē d¿ĸ¿k akēm veya a­ēk devre. 

6 ELEKTRĶKSEL HATA. Aĸērē y¿ksek akēm veya AK¦(-)ôkēsa devre 

7 MEKANĶK HATA. Mekanik bir sistemden gelen hatalē tepki. 

8 MEKANĶK veya ELEKTRĶKSEL HATA: anormal frekans. 

9 HABERLEķME HATASI: Anormal yenileme hēzē veya 
enjektºr devresi a­ēk devre. 

10 MEKANĶK veya ELEKTRĶKSEL HATA: anormal derecede deĵiĸim 

11 Tespit edilemeyen hata 

12 Komponent hatasē veya cihaz arēzalē. 

13 HATALI KALĶBRASYON: kalibrasyon deĵerleri sēnērlarēn dēĸēnda. 

14 Bilinmeyen arēza. ¥zel komutlarē izleyiniz. 

15 Bilgi ge­erli fakat normal ­alēĸma limitlerinin ¿zerinde (en d¿ĸ¿k 
tehlike seviyesi) 

16 Bilgi ge­erli fakat normal ­alēĸma limitlerinin ¿zerinde (orta 
derecede tehlike seviyesi) 

17 Bilgi ge­erli fakat normal ­alēĸma limitlerinin altēnda (en d¿ĸ¿k 
tehlike seviyesi) 

18 Bilgi ge­erli fakat normal ­alēĸma limitlerinin altēnda (orta 
derecede tehlike seviyesi) 

19 Data ĸebekesinden gelen bilgi hatalē. 

20 kullanēlmēyor (yedek) 

21 kullanēlmēyor (yedek) 

22 kullanēlmēyor (yedek) 

23 kullanēlmēyor (yedek) 

24 kullanēlmēyor (yedek) 

25 kullanēlmēyor (yedek) 

26 kullanēlmēyor (yedek) 

27 kullanēlmēyor (yedek) 

28 kullanēlmēyor (yedek) 

29 kullanēlmēyor (yedek) 

30 kullanēlmēyor (yedek) 

31 Hata durumu ge­erli 
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 Cihaz RS232 seri port ¿zerinden MODBUS haberleĸme imkanē sunmaktadēr. 
 Modbus baĵlantēsē 3 farklē ĸekilde yapēlabilir: 
  1) Cihaz ¿zerindeki seri portu kullanarak doĵrudan RS232 baĵlantē, 
  2) Harici RS422/485 ­evirici kullanarak RS422/485 baĵlantē, 
  3) Harici modem kullanarak modem baĵlantēsē. 
 MODBUS modu, MODBUS Adres program parametresi ile cihaza bir kontrolºr adresi 
atanarak aktive edilir. Kullanēlabilen adres aralēĵē 1 ile 144 arasēdēr. Adresi 0 olarak ayarlamak 
MODBUS modunu kapatacak ve RAINBOW protokolu altēnda haberleĸme yaptēracaktēr. 
 Cihazēn MODBUS ºzellikleri: 
 -Data transfer modu: RTU  
 -Serial data: 9600 bps, 8 bit data, no parity, 1 bit stop 
 -Desteklenen fonksiyonlar: 
  -Fonksiyon 3 (­oklu kayēt okuma) 
  -Fonksiyon 6 (tek kayēt yazma) 
 MODBUS protokolu hakkēnda detaylē bilgi ĸu dok¿manda bulunmaktadēr: ñModicon Modbus 
Protocol Reference Guideò. Web adresi: www.modbus.org/docs/PI_MBUS_300.pdf 
 
 Modbus ¿zerinden okunabilen en ºnemli kayētlarēn listesi aĸaĵēdadēr. Detaylē Modbus 
Uygulama Kēlavuzu ve tam adres listesi i­in DATAKOM ile temasa ge­iniz. 
 

ADRES 
(hex) 

Yaz 
Oku 

BĶLGĶ KATSAYI A¢IKLAMA 

0000 O 16bit x1 ķebeke Faz L1 gerilimi 

0001 O 16bit x1 ķebeke Faz L2 gerilimi 

0002 O 16bit x1 ķebeke Faz L3 gerilimi 

0003 O 16bit x1 Jeneratºr Faz l1 gerilimi 

0004 O 16bit x1 Jeneratºr Faz L2 gerilimi 

0005 O 16bit x1 Jeneratºr Faz L3 gerilimi 

0006 O 16bit x1 Jeneratºr Faz L1 akēmē 

0007 O 16bit x1 Jeneratºr Faz L2 akēmē 

0008 O 16bit x1 Jeneratºr Faz L3 akēmē 

000C O 16bit x1 ķebeke Faz L1-L2 gerilimi 

000D O 16bit x1 ķebeke Faz L2-L3 gerilimi 

000E O 16bit x1 ķebeke Faz L3-L1 gerilimi 

000F O 16bit x1 Jeneratºr Faz L1-L2 gerilimi 

0010 O 16bit x1 Jeneratºr Faz L2-L3 gerilimi 

0011 O 16bit x1 Jeneratºr Faz L3-L1 gerilimi 

0012 O 16bit x10 ķebeke frekansē 

0013 O 16bit x10 Jeneratºr frekansē 

0016-0017 O 32bit x256 Jeneratºr aktif g¿c¿. 24 bitlik bu kayēt jeneratºr aktif 
g¿c¿n¿n 256 katēnē tutar. Alt 16 bit 16h adresli kayēttadēr. 
¦st 8 bit 17h adresli kaydēn alt baytēnda yer alēr. 

0018 O 8bit x100 Cosū deĵerinin 100 katē (signed byte). Negatif deĵerler 
reaktif cosū belirtir. 

002A O 16bit x0.1 Motor devri (rpm)  

002B O 16bit x10 Bar olarak yaĵ basēncē. 

002C O 16bit x1 Derece  olarak motor sēcaklēĵē. 

002D O 16bit x1 % olarak yakēt seviyesi. 

002F O 16bit x10 Ak¿ gerilimi. 

003D O 8bit - bit_3: man¿el konumu 
bit_4: otomatik konumu 
bit_5: kapalē konumu 
bit_6: test konumu 
bit_7: y¿kte test konumu 

 

8. MODBUS HABERLEķME 

www.modbus.org/docs/PI_MBUS_300.pdf
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 Bir­ok uygulamada jeneratºr¿n sadece mesai saatlerinde otomatik olarak devreye girmesi 
istenir. Haftalēk ­alēĸma programē bu t¿r uygulamaya olanak verir. 
 
 ¢alēĸma programē, haftanēn her g¿n¿ i­in bir adet devreye girme ve bir adet devreden ­ēkma 
saatinden oluĸur. Bu programlar jeneratºr¿n sadece izin verilen zaman dilimlerinde otomatik olarak 
devreye girmesini saĵlar. 
  
 Haftalēk ­alēĸma programē sadece OTO konumda devrededir. Diĵer ­alēĸma ĸekilleri haftalēk 
programdan etkilenmez. 
 
 OTO konumda eĵer jeneratºr¿n devreye girmesi haftalēk ­alēĸma programē tarafēndan 
engelleniyorsa, bu durumda OTO ledi yanēp sºner. 
 
 Her devreye giriĸ/­ēkēĸ zamanē 10 dakikalēk adēmlarla tanēmlanmēĸtēr.  
 
 Kullanēlmayan programlar 24.0 olarak ayarlanmalēdēr. 
 
 ¥rnek bir program seti aĸaĵēdaki gibi olabilir: 
 
 Pazartesi  Devreye giriĸ 07:00  

 Pazartesi  Devreden ­ēkēĸ 18:00  

 Salē  Devreye giriĸ 07:00  

 Salē  Devreden ­ēkēĸ 18:00  

 ¢arĸamba Devreye giriĸ 07:00  

 ¢arĸamba Devreden ­ēkēĸ 18:00  

 Perĸembe Devreye giriĸ 07:00  

 Perĸembe Devreden ­ēkēĸ 18:00  

 Cuma  Devreye giriĸ 07:00  

 Cuma  Devreden ­ēkēĸ 18:00  

 Cumartesi  Devreye giriĸ 07:00  

 Cumartesi  Devreden ­ēkēĸ 13:00  

 Pazar   Devreye giriĸ 24:00 ( en son durum devam eder) 

 Pazar   Devrede n ­ēkēĸ 24:00 ( en son durum devam eder) 
 

 Eĵer devreye giriĸ ve ­ēkēĸ i­in aynē saat verilirse, devreye giriĸ saati olarak yorumlanacaktēr. 
 
 Cihazēn i­inde pil destekli hassas bir saat devresi (real time clock) bulunur. Bu devre cihazēn 
enerjisi kesilse bile dahili batarya ¿zerinden ­alēĸmaya devam eder. Bu saatin geri kalma veya ileri 
gitmesi Saat Hassas Ayar program parametresi yardēmēyla d¿zeltilebilir. Daha ayrēntēlē bilgi i­in 
programlama bºl¿m¿n¿ inceleyiniz. 

9. HAFTALIK ¢ALIķMA PROGRAMI 
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Cihaz servis gºrevlisine bilgi vermek i­in en son  200 olayēn kaydēnē tutar.  

Tarih-saat, olay tipi, jeneratºr durum bilgisi ve detaylē jeneratºr ºl­¿m parametreleri olay kaydē 
hafēzasēnda saklanēr. Tarih-saat bilgisi cihaz i­indeki pil destekli ger­ek zaman saatinden alēnēr. 

 Olay kayētlarē dairesel bir hafēzada saklanēr. Yani yeni olay en eski olay kaydēnē silecektir. Aynē 
ĸekilde olay kayētlarē en yeniden baĸlayēp eskiye doĵru ekrana getirilir. 

 Olay kayētlarē enerji kesintilerinden etkilenmeyen bir hafēzada saklanēr. 

Olay kayētlarē incelenirken ƹMENU butonu bir ºnceki olay kaydēna gider, MENUƷbutonu ise 

bir sonraki olay kaydēnē gºsterir. 

 

Olay kayētlarē PROGRAMLAMA men¿s¿ altēndan gºr¿l¿r. Olay kayētlarēnē gºr¿nt¿lemek i­in 

doĵru ĸifrenin girilmesi ĸarttēr. 

 

 

Olay kaydē sayfalarēndan ­ēkmak i­in MENUƷbutonunu OLAY KAYITLARI 
yazēsē gºr¿lene kadar basēlē tutunuz. 

 

Her olay kaydē 4 sayfa kaplar. Olay ve sayfa numaralarē ekranēn saĵ ¿st kºĸesinde gºr¿l¿r. Olaylar en 

yeni olan 1 numara olacak ĸekilde numaralandērēlēr.  Sayfalar Aôdan Dôye adlandērēlmēĸtēr. Aynē olayēn 

sayfalarē arasēnda Ƹve ƶbutonlarē ile ge­iĸ yapēlēr. 

 
Kaydedilen olaylar ĸunlardēr: 
 -Alarmlar, y¿k atmalar, uyarēlar 
 -Periyodik kayētlar. 
 
Olay kayētlarē ĸunlarē i­erir: 
 Kayēt tipi (hata kaydē, konum deĵiĸikliĵi, periyodik, vsé) 
 Tarih ve saat  
 Jeneratºr konumu (OTO, TEST, vs..) 
 Jeneratºr ­alēĸma konumu (marĸlama, soĵutma vsé) 
 Jeneratºr faz Voltajlarē L1-L2-L3 
 Jeneratºr faz Akēmlarē L1-L2-L3 
 Jeneratºr Frekansē 
 Jeneratºr Aktif G¿­ (KW) 
 Jeneratºr cosū  
 Motor devri 
 Yaĵ Basēncē 
 Su Sēcaklēĵē 
 Yakēt Seviyesi 
 Ak¿ Voltajē 
 ķebeke faz Voltajlarē L1-L2-L3 
 ķebeke Frekansē 
 Digital giriĸlerin durumlarē 
 ķarj giriĸi durumu 

J1939 ºl­¿mleri (CANBUS tipler) 

10. OLAY KAYITLARI 
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 Cihaz istatistik ama­lē kullanēm i­in bir dizi sēfērlanamayan sayēcē sunar.  

 Bu sayēcēlar ĸunlardēr: 
 -toplam motor saati 

-toplam jeneratºr kW-saat 
-servise kalan motor saati 
-servise kalan s¿re 
-toplam marĸ adedi 

 -toplam jeneratºr ­alēĸma adedi 

 Sayēcēlar enerji kesintilerinden etkilenmeyecek ĸekilde silinmeyen bir hafēzada tutulurlar. 
  

 
 

 

DĶKKAT: CĶHAZIN Ķ¢ĶNĶ A¢MAYINIZ. 

Cihaz i­inde degiĸebilecek par­a yoktur. 

 
Cihazē temizlemek i­in yumuĸak bir nemli bezle siliniz, kimyasal madde kullanmayēnēz. 

12. BAKIM 

11. ĶSTATĶSTĶK SAYICILAR 
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Programlama konumu, s¿releri, ­alēĸma limitlerini ve konfig¿rasyonu programlamak i­in kullanēlēr.  

Program konumuna girmek i­in ƹMENU ve MENUƷtuĸlarēnē 1 saniye s¿reyle basēlē tutunuz. 

Bu sērada cihazēn  PROGRAM KĶLĶT ucunun boĸta olmasē gerekir. Aksi halde cihaz program konumuna 

girmeyecektir. Programlama dēĸēnda cihazēn PROGRAM KĶLĶT ucunu daima AK¦(-)ôye baĵlē olarak 

bērakēnēz. Bºylece yetkisiz kiĸilerin programlara ulaĸmasē engellenecektir. 

Program konumuna girildiĵinde aĸaĵēdaki ĸifre giriĸ ekranē ­ēkacaktēr. 

 

Ƹ, ƶ , MENUƷ ve ƹMENU tuĸlarē kullanēlarak 4 haneli ĸifre girilmelidir. 

Cihaz 3 adet ĸifre saklar. Her ĸifre farklē seviyedeki parametrelere ulaĸmaya izin verir. 

Seviye-1 ile sahada deĵiĸtirilmesi gerekebilecek parametrelere ulaĸēlēr. Seviye-2 ile fabrika 

ayar parametrelerine ulaĸēlēr. Seviye-3 Datakom óa ºzg¿d¿r ve kalibrasyon parametreleri i­indir. 

Cihazda ĸifre-1 ó1234ô olarak ayarlēdēr. ķifre-2 ise ó9876ô olarak ayarlanmēĸtēr. 

ķifre deĵiĸikliĵi sadece Rainbow programē ile yapēlēr, cihaz ¿zerinden deĵiĸtirilemez. 

Programlama konumuna girmek cihazēn ­alēĸmasēnē etkilemez. Program yapēlērken enerji 

kesilmesi durumunda jeneratºr otomatik olarak devreye girecektir. 

Program konumu 2 seviyeli bir men¿ sistemi olarak d¿zenlenmiĸtir. Ana men¿ program 

gruplarēndan oluĸur. Program parametreleri gruplarēn i­inde yer alēr. 

Program konumuna girildiĵinde program gruplarēnēn listesi gºr¿lecektir. Gruplar arasēnda ge­iĸ ƶ 

ve Ƹ butonlarē ile yapēlēr. Se­ilmiĸ olan grup bant i­inde ters renkte gºr¿n¿r (beyaz ¿zerine mavi). Gruba 

girmek i­in press MENUƷbutonuna basēnēz. Gruptan ana men¿ye geri ­ēkmak i­in ƹMENU 

butonuna basēnēz. 

Grup i­inde Ƹve ƶbutonlarē ile program parametreleri arasēnda gezilir. Se­ilmiĸ olan 

parametre bant i­inde ters renkte gºr¿n¿r (beyaz ¿zerine mavi). Bu parametrenin deĵerini gºrmek / 

deĵiĸtirmek i­in MENUƷbutonuna basēnēz. Parametre deĵeri Ƹve ƶ butonlarēyla artērēlēp eksiltilir. Bu 

tuĸlar basēlē tutulursa deĵerler 10ôlu adēmlarla deĵiĸir. Program parametresi deĵiĸtirildiĵi anda 

kendiliĵinden hafēzaya kaydedilmiĸ olacaktēr. 

MENUƷbutonuyla bir sonraki parametreye ge­ilir. MENUƷbutonuyla ana gruba geri dºn¿l¿r. 

Programlanan deĵerler enerji kesintilerinden etkilenmeyecek ĸekilde hafēzaya kaydedilir.  

Program konumundan ­ēkmak i­in mod se­me tuĸlarēndan birine basēnēz. Herhangi bir iĸlem 

yapēlmazsa cihaz 1 dakika sonra otomatik olarak programlama konumunu kapatēr. 

 

13. PROGRAMLAMA 
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Program Grup: Cihaz Konfig¿rasyonu 

Parametre Tanēmē,        
(ķifre seviyesi) 

Birim Std. A­ēklama 

(1) LCD Kontrast - 22 
Bu parametre LCD ekranēn kontrastēnē ayarlar. En iyi 
gºr¿ĸ elde edilecek ĸekilde ayarlayēnēz. 

(2) Dil Se­imi - 0 

0: Ķngilizce 
1: T¿rk­e. Bu dil cihazēn kullanēlacaĵē ¿lkeye gºre 
farklē olabilir.  
2: ¢ince 
3: Cihaz enerji verildiĵinde dil se­imi yaptērēr. 

(2) Ķkincil Volt/ Frekans - 0 
0: Birinci voltaj/frekans limitlerini kullan 
1: Ķkincil voltaj/frekans limitlerini kullan 

(2) Tek Faz ¢alēĸma - 0 
0: 3-faz sistem 
1: Tek faz sistem 

(2) Faz-faz voltajlar - 0 
0: Faz-nºtr voltaj ekranēna ge­er 
1: Faz-faz voltaj ekranēna ge­er 

(1) Jeneratºr Ekranē Se­imi - 0 

Bu parametre jeneratºr y¿ke girdiĵinde cihazēn 
gºstereceĵi ekranē se­er.  
0: ekran 3 (veya 4) elektriksel, b¿y¿k karakterler  
1: ekran 5 motor parametreleri, b¿y¿k karakterler 
2: ekran 6 (veya 7) maksimum bilgi, k¿­¿k karakterler 
3: ekran 8 (veya 9) analog y¿k gºstergesi 
Her ekranēn detayē konu_3.2ôde a­ēklanmēĸtēr. 

(2) Motor Kumanda 
¢alēĸmasē 

- 0 
0: Jeneratºr kontrol 
1: Motor kontrol (alternatºrs¿z) 

(2) Hata koruma s¿resi sn 12 
Bu parametre motor ­alēĸtēktan ne kadar sonra 
alarmlarēn devreye gireceĵini belirler. 

(1) Korna s¿resi sn 60 
Herhangi bir uyarē veya alarm oluĸtuĵu zaman korna 
­ēkēĸē bu s¿re boyunca enerjilenir. Eĵer bu s¿re 0 
olarak ayarlanērsa korna ­ēkēĸē s¿resiz olarak ­ekilir. 

(1) Kesikli korna ­ēkēĸē - 0 
0:s¿rekli 
1:kesikli 

(2) ķarj giriĸinden durdurma - 0 

0: ķarj arēzasē ķARJ uyarēsē verdirir, motoru 
durdurmaz. 
1: ķarj arēzasē ķARJ alarmē verdirir ve motoru 
durdurur. 

(1) Acil yedekleme ­alēĸmasē - 0 

0: TEST konumunda ĸebeke kesilirse jeneratºr y¿ke 
girmez. 
1: TEST konumunda ĸebeke kesilirse jeneratºr y¿ke 
girer, ĸebeke gelince y¿kten ­ēkar. 
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Program Grup: Cihaz Konfig¿rasyonu (devam) 

Parametre Tanēmē,        
(ķifre seviyesi) 

Birim Std. A­ēklama 

(1) Otomatik test baĸlama 
g¿n ve saati 

- 168 

Bu parametre otomatik testing baĸlayacaĵē g¿n ve 
saati tanēmlar. 
168ôe eĸit veya daha b¿y¿k deĵerler otomatik testin 
devre dēĸē olduĵu anlamēna gelir. 
Otomatik test haftanēn istenen g¿n¿nde ve istenen saat 
baĸēnda baĸlayacak ĸekilde se­ilebilir. Parametre 
deĵeri, haftanēn ka­ēncē saatinde testin baĸlayacaĵēnē 
belirtir. 
¥rnekler:  
  0 = test Pazartesi 00:00 óda baĸlar   
  1 = test Pazartesi 01:00 óda baĸlar   
  8 = test Pazartesi 08:00 óda baĸlar   
 24 = test Salē 00:00 óda baĸlar   
167 = test Pazar 23:00 óda baĸlar   
168 = otomatik test devre dēĸē. 
 
Eĵer g¿nl¿k test se­ildiyse test g¿n¿ bilgisi ºnemli 
deĵildir. Test, verilen g¿ne bakēlmadan her g¿n aynē 
saatte yapēlēr. 
Eĵer aylēk test se­ildiyse, otomatik test her ayēn ilk 7 
g¿n¿ i­inde olmak ¿zere belirlenen g¿n ve saatte 
yapēlēr. 

(1) Otomatik test s¿resi dak 10 
Bu parametre otomatik testin s¿resini belirler ve 10 
dakikalēk adēmlarla 24 saate kadar ayarlanēr. 

(1) Boĸta / y¿kte test - 0 
Bu parametre 0 yapēldēysa otomatik test sērasēnda y¿k 
jeneratºre aktarēlmaz. Eĵer 1 yapēlērsa jeneratºr y¿k 
altēnda test edilir. 

(1) G¿nl¿k / Haftalēk / Aylēk 
test 

- 1 

0: her g¿n test et (se­ilen g¿ne bakēlmadan yapēlēr) 
1: haftada bir test et. 
2: ayda bir test et (test ayēn ilk 7 g¿n¿ i­inde  
programlanan g¿n ve saatte yapēlēr) 

(2) Gecikmeli ķebeke 
Sim¿lasyonu 

- 0 
0: YEDEK-2 giriĸi normal ­alēĸēr. 
1: YEDEK-2 giriĸi gecikmeli ĸebeke sim¿lasyonu 
yaptērēr. Daha fazla bilgi i­in konu 6.8 ó inceleyiniz. 

(2) Modem devrede - 0 

Bu parametre seri porta bilgisayar veya modem 
baĵlantēsē yapēldēĵēnē belirler. 
0: Bilgisayar baĵlantēsē. 
1: Modem baĵlantēsē. 

(2) SMS gºnderme - 0 
0:SMS gºnderimi kapalē 
1:SMS gºnderimi a­ēk 

(2) MODBUS kontrolºr 
adresi - 0 

0: RAINBOW haberleĸme protokolu 
1-144: MODBUS haberleĸme protokolu (bu parametre 
aynē zamanda cihazēn MODBUS adresi olur). 

(1) Yaĵ Basēncē psi - 0 
0: Yaĵ Basēncē bar olarak gºsterilir 
1: Yaĵ Basēncē psi olarak gºsterilir 

(1) Sēcaklēk ÁF - 0 
0: sēcaklēk santigrat derece olarak gºsterilir 
1: sēcaklēk fahrenhayt olarak gºsterilir. 

(2) Flaĸºr rºle s¿resi, Motor 
­alēĸma s¿resi 

saat 0 

Bu parametre dual jeneratºrlerde kullanēlan azami 
­alēĸma s¿resini tanēmlar. Motor bu s¿re kadar 
­alēĸtēktan sonra rºle konum deĵiĸtirecektir. 
Bu parametre aynē zamanda Gecikmeli ķebeke 
Sim¿lasyonu ­alēĸmasēnda da kullanēlēr. 
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Program Grup: Cihaz Konfig¿rasyonu (devam) 

Parametre Tanēmē,        
(ķifre seviyesi) 

Birim Std. A­ēklama 

(1) Saat hassasiyet ayarē 
 

- 117 

Bu parametre cihazēn dahili saatinin hassasiyetini 
ayarlar. Bu sayede saatin ileri gitmesi veya geri 
kalmasē sēfērlanabilir.  
0 ódan baĸlayarak 63 óe kadar olan deĵerler  saati 
g¿nde 0.25sn adēmlarla hēzlandērēr, yani geri kalmayē 
engeller. 
127 óden baĸlayarak 64ôe kadar olan deĵerler saati 
g¿nde 0.25sn adēmlarla yavaĸlatēr, yani ileri gitmeyi 
engeller. 

(2) Histeresis voltajē V 8 

Bu parametre ĸebeke ve jeneratºr gerilimlerinin 
hatasēz algēlanabilmesi i­in gerekli olan histeresis ói 
saĵlar. ¥rneĵin ĸebeke gerilimi yokken alt limitin bu 
parametre kadar ¿zerine ­ēktēĵē taktirde var kabul 
edilir. Bu sayede voltajēn kēsa aralēklarla VAR/YOK 
ge­iĸi yapmasē engellenir. 

(2) Frekanstan devir okuma - 1 

Bu parametrenin deĵerine gºre motor devri gºstergesi 
manyetik pikap giriĸini veya jeneratºr frekansēnē 
kullanabilir. 
0: Motor devri manyetik pikap giriĸinden okunur. 
Manyetik pikap frekansē krank diĸ adedine bºl¿nerek 
motor devri elde edilir. 
1: Motor devri jeneratºr frekansēndan hesaplanēr. 
Jeneratºr frekansē katsayē ile ­arpēlarak motor devri 
bulunur.  

(2) Krank diĸ sayēsē / ¢arpēm 
katsayēsē 

- 30 

Motorun 1 devrinde manyetik pikap ¿nitesinden gelen 
darbe adedidir.  
Bu parametre aynē zamanda motor devrinin jeneratºr 
frekansēndan hesaplanmasē durumunda devir/frekans 
katsayēsēdēr. 

(2) ķebeke Deĵiĸince SMS  - 0 

Bu parametre ĸebeke konum deĵiĸikliklerinde SMS 
gºnderimini kontrol eder. SMS gºnderimi alarm veya 
uyarē oluĸturmadan yapēlēr. 
0: ĸebeke deĵiĸiminde SMS gºnderilmez. 
1: ĸebeke kesilince veya gelince SMS gºnderilir. 

(2) Yakēt Pompa Alt Limit % 20 
Yakēt m¿ĸirinden ºl­¿len yakēt seviyesi bu limitin altēna 
d¿ĸ¿nce YAKIT POMPASI ­alēĸēr. 

(2) Yakēt Pompa ¦st Limit % 80 
Yakēt m¿ĸirinden ºl­¿len yakēt seviyesi bu limitin 
¿zerine ­ēkēnca YAKIT POMPASI durur. 

(2) Yaĵbasēn­ M¿ĸir Hata  - 0 
0: alarm verilmez 
1:uyarē verilir 
2:y¿k atma verilir 

(2) Sēcaklēk M¿ĸir Hata  - 0 
0: alarm verilmez 
1:uyarē verilir 
2:y¿k atma verilir 

(2) Yakēt Seviye M¿ĸir Hata  - 0 
0: alarm verilmez 
1:uyarē verilir 
2:y¿k atma verilir 

(2) Yaĵ Sēcaklēk M¿ĸir Hata  - 0 
0: alarm verilmez 
1:uyarē verilir 
2:y¿k atma verilir 

(2) RS-485 Devrede - 0 
0: RS-232 haberleĸme 
1:RS-485 haberleĸme 
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Program Grup: Elektriksel Parametreler 

Parametre Tanēmē,        
(ķifre seviyesi) 

Birim Std. A­ēklama 

(2) Akēm trafo deĵeri A 500 
Akēm trafo primer deĵeri. Sekonder deĵeri daima 5A 
olarak Kabul edilmiĸtir. 

(2) Aĸērē akēm limiti A 0 
Akēm bu sēnērē aĸtēĵē taktirde Aĸērē Y¿k Gecikme s¿resi 
sonunda AķIRI AKIM hatasē verilecektir. Bu parametre 0 
yapēlērsa aĸērē akēm kontrolu yapēlmaz. 

(2) Aĸērē g¿­ limiti KW 0 
Aktif g¿­ bu sēnērē aĸtēĵē taktirde Aĸērē Y¿k Gecikme 
s¿resi sonunda AķIRI G¦¢ hatasē verilecektir. Bu 
parametre 0 yapēlērsa aĸērē g¿­ kontrolu yapēlmaz. 

(2) Aĸērē akēm / aĸērē g¿­ / 
frekans / voltaj gecikme 
s¿resi 

sn 5 

Jeneratºr¿n akēm veya g¿­ limitlerinden birinin 
aĸēlmasēndan ka­ saniye sonra alarm oluĸacaĵēnē 
belirler. 
Aynē zamanda jeneratºr frekansēnēn limitler dēĸēna 
­ēkmasēyla HIZ alarmē oluĸmasē arasēnda ge­en s¿redir. 
Aynē zamanda generatºr voltajēnēn limitler dēĸēna 
­ēkmasēyla VOLTAJ alarmē oluĸmasē arasēnda ge­en 
s¿redir. 

(1) ķebeke voltaj alt limiti V 170 
ķebeke fazlarēndan birinin bu sēnērēn altēna d¿ĸmesi 
ĸebekenin kesildiĵi sonucunu doĵurur ve otomatik 
konumda jeneratºre transferi baĸlatēr. 

(1) ķebeke voltaj ¿st limiti V 270 
ķebeke fazlarēndan birinin bu sēnērēn ¿zerine ­ēkmasē 
ĸebekenin kesildiĵi sonucunu doĵurur ve otomatik 
konumda jeneratºre transferi baĸlatēr. 

(1) ķebeke frekans alt  limiti Hz 45 
ķebeke frekansēnēn bu sēnērēn altēna d¿ĸmesi ĸebekenin 
kesildiĵi sonucunu doĵurur ve otomatik konumda 
jeneratºre transferi baĸlatēr. 

(1) ķebeke frekans ¿st  
limiti 

Hz 55 
ķebeke frekansēnēn bu sēnērēn ¿zerine ­ēkmasē ĸebekenin 
kesildiĵi sonucunu doĵurur ve otomatik konumda 
jeneratºre transferi baĸlatēr. 

(2) Jeneratºr voltaj 
durdurma alt limiti 

V 170 
Jeneratºr fazlarēndan birinin bu sēnērēn altēna d¿ĸmesi 
jeneratºr d¿ĸ¿k voltaj arēzasē oluĸturur ve motor stop 
ettirilir.  

(2) Jeneratºr voltaj uyarē alt 
limiti 

V 180 
Jeneratºr fazlarēndan birinin bu sēnērēn altēna d¿ĸmesi 
jeneratºr voltaj uyarēsē oluĸturur.  

(2) Jeneratºr voltaj uyarē 
¿st limiti 

V 260 
Jeneratºr fazlarēndan birinin bu sēnērē aĸmasē jeneratºr 
y¿ksek voltaj uyarēsē oluĸturur. 

(2) Jeneratºr voltaj 
durdurma ¿st limiti 

V 270 
Jeneratºr fazlarēndan birinin bu sēnērē aĸmasē jeneratºr 
y¿ksek voltaj arēzasē oluĸturur ve motor stop ettirilir. 
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Program Grup: Elektriksel Parametreler (devam) 

Parametre Tanēmē,        
(ķifre seviyesi) 

Birim Std. A­ēklama 

(2) Ak¿ d¿ĸ¿k voltaj uyarē 
limiti 

V 9.0 
Ak¿ voltajēnēn bu sēnērēn altēna d¿ĸmesi D¦ķ¦K AK¦ 
uyarēsē oluĸturur. Marĸlama sērasēnda bu sēnēr kontrol 
edilmez. 

(2) Ak¿ y¿ksek voltaj uyarē 
limiti 

V 31.0 
Ak¿ voltajēnēn bu sēnērēn ¿zerine ­ēkmasē Y¦KSEK 
AK¦ uyarēsē oluĸturur. 

(2) Ak¿ y¿ksek voltaj 
durdurma limiti 

V 33.0 
Ak¿ voltajēnēn bu sēnērēn ¿zerine ­ēkmasē Y¦KSEK 
AK¦ alarmē oluĸturur ve jeneratºr¿n derhal stop 
ettirilmesine neden olur. 

(1) ķebeke bekleme s¿resi dak 0.5 
ķebeke geldikten sonra y¿k¿ ĸebekeye transfer 
etmeden ºnce bu s¿re kadar beklenir. 

(2) Jeneratºr kontaktºr 
s¿resi 

sn 1 
ķebeke kontaktºr¿n¿n bērakmasēyla jeneratºr 
kontaktºr¿n¿n ­ekmesi arasēnda ge­en s¿redir. 

(2) ķebeke kontaktºr s¿resi sn 1 
Jeneratºr kontaktºr¿n¿n bērakmasēyla  
ĸebeke kontaktºr¿n¿n ­ekmesi arasēnda ge­en 
s¿redir. 

(2) ķebeke Faz Sēra 
Kontrolu 

- 0 
0: ķebeke faz sērasē kontrol edilmez. 
1: ķebeke faz sērasē hatalēysa uyarē verilir ve ĸebeke 
kontaktºr¿ ­ekmez. 

(2) Ters G¿­ Uyarē Limiti KW 0 
Jeneratºr aktif g¿c¿ negatifse ve bu limitin ¿zerine 
­ēkarsa Ters G¿­ uyarēsē oluĸur. 

(2) Ters G¿­ Y¿k Atma 
Limiti 

KW 0 
Jeneratºr aktif g¿c¿ negatifse ve bu limitin ¿zerine 
­ēkarsa Ters G¿­ y¿k atma alarmē oluĸur. 

(2) Y¿k atma alt limiti KW 0 
Jeneratºr aktif g¿c¿ bu limitin altēna d¿ĸerse y¿k atma 
rºlesi bērakacaktēr. 

(2) Y¿k atma ¿st limiti KW 0 
Jeneratºr aktif g¿c¿ bu limitin ¿zerine ­ēkarsa y¿k atma 
rºlesi ­ekecektir. 

(2) Jeneratºr Faz Sēra 
Kontrolu 

- 0 
0: Jeneratºr faz sērasē kontrol edilmez. 
1: Jeneratºr faz sērasē hatalēysa y¿k_atma oluĸur ve 
jeneratºr soĵutma yapēp durur. 
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Program Grup: Elektriksel Parametreler (devam) 

Parametre Tanēmē,        
(ķifre seviyesi) 

Birim Std. A­ēklama 

(2) 2. Aĸērē akēm limiti A 0 

Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
Akēm bu sēnērē aĸtēĵē taktirde Aĸērē Y¿k Gecikme s¿resi 
sonunda AķIRI AKIM hatasē verilecektir. Bu parametre 0 
yapēlērsa aĸērē akēm kontrolu yapēlmaz. 

(1) 2. ķebeke voltaj alt limiti V 84 

Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
ķebeke fazlarēndan birinin bu sēnērēn altēna d¿ĸmesi 
ĸebekenin kesildiĵi sonucunu doĵurur ve otomatik 
konumda jeneratºre transferi baĸlatēr. 

(1) 2. ķebeke voltaj ¿st 
limiti 

V 136 

Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
ķebeke fazlarēndan birinin bu sēnērēn ¿zerine ­ēkmasē 
ĸebekenin kesildiĵi sonucunu doĵurur ve otomatik 
konumda jeneratºre transferi baĸlatēr. 

(1) 2. ķebeke frekans alt  
limiti 

Hz 55 

Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
ķebeke frekansēnēn bu sēnērēn altēna d¿ĸmesi ĸebekenin 
kesildiĵi sonucunu doĵurur ve otomatik konumda 
jeneratºre transferi baĸlatēr. 

(1) 2. ķebeke frekans ¿st  
limiti 

Hz 65 

Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
ķebeke frekansēnēn bu sēnērēn ¿zerine ­ēkmasē ĸebekenin 
kesildiĵi sonucunu doĵurur ve otomatik konumda 
jeneratºre transferi baĸlatēr. 

(2) 2. Jeneratºr voltaj 
durdurma alt limiti 

V 90 

Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
Jeneratºr fazlarēndan birinin bu sēnērēn altēna d¿ĸmesi 
jeneratºr d¿ĸ¿k voltaj arēzasē oluĸturur ve motor stop 
ettirilir.  

(2) 2. Jeneratºr voltaj uyarē 
alt limiti 

V 94 
Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
Jeneratºr fazlarēndan birinin bu sēnērēn altēna d¿ĸmesi 
jeneratºr voltaj uyarēsē oluĸturur.  

(2) 2. Jeneratºr voltaj uyarē 
¿st limiti 

V 130 
Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
Jeneratºr fazlarēndan birinin bu sēnērē aĸmasē jeneratºr 
y¿ksek voltaj uyarēsē oluĸturur. 

(2) 2. Jeneratºr voltaj 
durdurma ¿st limiti 

V 136 
Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
Jeneratºr fazlarēndan birinin bu sēnērē aĸmasē jeneratºr 
y¿ksek voltaj arēzasē oluĸturur ve motor stop ettirilir. 

(1) Voltaj dengesizliĵi 
uyarē limiti 

% 0 

Jeneratºr¿n faz-nºtr voltajlarē arasēndaki dengesizlik bu 
limite ulaĸērsa Voltaj Dengesizliĵi uyarēsē oluĸur. 
Eĵer bu parametre 0 verilirse voltaj dengesizliĵi kontrol 
edilmez. 
Voltaj dengesizliĵi herhangi bir faz voltajē ile 
ortalama voltaj arasēndaki farkēn ortalama voltaja 
olan y¿zdesidir. 

(1) Akēm dengesizliĵi 
uyarē limiti 

% 0 

Jeneratºr¿n faz akēmlarē arasēndaki dengesizlik bu limite 
ulaĸērsa Akēm Dengesizliĵi uyarēsē oluĸur. 
Eĵer bu parametre 0 verilirse akēm dengesizliĵi kontrol 
edilmez. 
Akēm dengesizliĵi herhangi bir faz akēmē ile ortalama 
akēm arasēndaki farkēn ortalama akēma olan 
y¿zdesidir. 
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Program Grup: Motor Parametreleri 

Parametre Tanēmē,        
(ķifre seviyesi) 

Birim Std. A­ēklama 

(2) Frekans durdurma alt 
limiti 

Hz 30 
Jeneratºr¿n ­alēĸmasē sērasēnda L1 fazē frekansēnēn bu 
deĵerin altēna d¿ĸmesi JENERAT¥R D¦ķ¦K HIZ 
alarmē oluĸturur ve jeneratºr derhal stop eder.  

(1) Frekans uyarē alt limiti Hz 35 
Jeneratºr¿n ­alēĸmasē sērasēnda L1 fazē frekansēnēn bu 
deĵerin altēna d¿ĸmesi JENERAT¥R D¦ķ¦K HIZ 
uyarēsē oluĸturur. 

(1) Frekans uyarē ¿st limiti Hz 54 
Jeneratºr¿n ­alēĸmasē sērasēnda L1 fazē frekansēnēn bu 
deĵerin ¿zerine ­ēkmasē  JENERAT¥R Y¦KSEK HIZ 
uyarēsē oluĸturur. 

(2) Frekans durdurma ¿st 
limit 

Hz 55 
Jeneratºr¿n ­alēĸmasē sērasēnda L1 fazē frekansēnēn bu 
deĵerin ¿zerine ­ēkmasē JENERAT¥R Y¦KSEK HIZ 
alarmē oluĸturur ve jeneratºr derhal stop eder. 

(1) D¿ĸ¿k yaĵ basēncē uyarē 
limiti 

bar 1.4 
M¿ĸirden ºl­¿len yaĵ basēncēnēn bu sēnērēn altēna 
d¿ĸmesi D¦ķ¦K YAĴ BASINCI uyarēsē oluĸturur. 

(2) D¿ĸ¿k yaĵ basēncē 
durdurma limiti 

bar 1.0 
M¿ĸirden ºl­¿len yaĵ basēncēnēn bu sēnērēn altēna 
d¿ĸmesi D¦ķ¦K YAĴ BASINCI alarmē oluĸturur ve 
jeneratºr¿n derhal stop ettirilmesine neden olur. 

(1) Y¿ksek sēcaklēk uyarē 
limiti 

ÁC 95 
M¿ĸirden ºl­¿len soĵutma sēvēsē sēcaklēĵēnēn bu sēnērēn 
¿zerine ­ēkmasē AķIRI ISI uyarēsē oluĸturur. 

(2) Y¿ksek sēcaklēk durdurma 
limiti 

ÁC 98 
M¿ĸirden ºl­¿len soĵutma sēvēsē sēcaklēĵēnēn bu sēnērēn 
¿zerine ­ēkmasē AķIRI ISI alarmē oluĸturur ve 
jeneratºr¿n derhal stop ettirilmesine neden olur. 

(2) Yaĵ basēn­ m¿ĸir tipi - 1 

Bu parametre yaĵ basēn­ m¿ĸir tipini belirtir. 
TĶP 0: M¿ĸir karakteristik tablosu kullanēlēr. 
TĶP 1: ¥L¢¦SAN-VDO 0-7 bar (10-180 ohm) 
TĶP 2: ¥L¢¦SAN-VDO 0-10 bar (10-180 ohm) 
TĶP 3: DATCON 0-7 bar (240-33 ohm) 
TĶP 4: DATCON 0-10 bar (240-33 ohm)  
TĶP 5: DATCON 0-7 bar (0-90 ohm) 
TĶP 6: DATCON 0-10 bar (0-90 ohm) 
TĶP 7: DATCON 0-7 bar (75-10 ohm) 

(2) Sēcaklēk m¿ĸir tipi - 1 

Bu parametre sēcaklēk m¿ĸir tipini belirtir. 
TĶP 0: M¿ĸir karakteristik tablosu kullanēlēr. 
TĶP 1: VDO  
TĶP 2: DATCON DAH tipi 
TĶP 3: DATCON DAL tipi 

(2) Motor ēsētma sēcaklēk limiti ÁC 0 

Eĵer motor ilk ­alēĸtēĵē zaman belirli bir sēcaklēĵa 
gelene kadar y¿ke girmeden ­alēĸmasē isteniyorsa bu 
parametre motor sēcaklēĵēnēn alt limitini belirler. 
Eĵer motor sēcaklēĵē bu parametrenin altēna d¿ĸerse 
Motor D¿ĸ¿k Sēcaklēk uyarēsē oluĸur. 

(2) ¢alēĸma gecikmesi sn 0 

ķebeke kesildikten ka­ saniye sonra jeneratºr¿n 
devreye gireceĵini belirler. Ak¿ yedeklemeli 
sistemlerde jeneratºr¿n kēsa kesintilerde devreye 
girmesini engellemek i­in kullanēlēr. 

(2) ¥n ēsētma s¿resi sn 1 
Kontak a­ēlmasē ile ilk marĸa basēlmasē arasēnda ge­en 
s¿re. Bu s¿re zarfēnda ¥N ISITMA fonksiyonu aktif 
durumdadēr. 
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Program Grup: Motor Parametreleri (devam) 

Parametre Tanēmē,        
(ķifre seviyesi) 

Birim Std. A­ēklama 

(2) Marĸ s¿resi sn 10 
Marĸa en fazla ka­ saniye s¿reyle basēlacaĵēnē belirler. 
Motor ­alēĸēnca marĸlama otomatik olarak kesilir. 

(2) Marĸ arasē bekleme 
s¿resi 

sn 10 
Motor ilk marĸta ­alēĸmadēĵē taktirde bu s¿re kadar 
beklenir ve yeniden marĸlanēr. 

(1) Motor ēsētma s¿resi sn 4 
Motor ­alēĸtēktan sonra y¿ke verilmeden ºnce ēsētma 
ve stabilizasyon i­in bu s¿re kadar boĸta ­alēĸtērēlēr. 

(1) Soĵutma s¿resi dak 1.0 
Jeneratºr y¿kten ­ēktēktan sonra soĵutma amacēyla bu 
s¿re kadar daha boĸta ­alēĸtērēlēr. 

(1) Stop s¿resi sn 10 

Motorun durmasē i­in gereken s¿redir. Stop fonksiyonu 
bu s¿re buyunca aktif olur. Eĵer motor bu s¿re 
sonunda durmamēĸsa MOTOR DURMUYOR uyarēsē 
verilir.  

(2) Marĸ adedi - 3 
Motor ­alēĸana kadar bu adedi ge­meyecek ĸekilde 
marĸlanēr. 

(2) Jikle S¿resi sn 5 

Bu s¿re jikle ­ēkēĸēnēn bērakma gecikmesini kontrol 
eder. Jikle ­ēkēĸē marĸla birlikte aktif olur. Motor 
­alēĸēnca veya bu s¿re dolunca bērakēr. (hangisi ºnce 
olursa) 

(2) Motor ēsētma yºntemi - 0 

0: Motor y¿ke verilmeden ºnce Motor Isētma S¿resi 
boyunca boĸta ­alēĸtērēlēr.  
1: Motor y¿ke verilmeden ºnce ºnce Motor Isētma 
S¿resi boyunca, daha sonra Motor Isētma Sēcaklēk 
Limitiône gelene kadar s¿resiz olarak boĸta ­alēĸtērēlēr. 

(1) Servis periyodu (motor 
saati) 

saat 50 
Motor saati olarak servis periyodu. Eĵer bu parametre 
0 (sēfēr) olarak verilirse motor saatinden SERVĶS 
ZAMANI gºstergesi aktive olmaz. 

(1) Servis periyodu ay 6 
Ay  olarak servis periyodu. Eĵer bu parametre 0 (sēfēr) 
olarak verilirse servis periyodundan SERVĶS ZAMANI 
gºstergesi aktive olmaz. 

(2) Rºlantide ­alēĸma s¿resi sn 0 
Motor ­alēĸēnca ve soĵutma s¿resi sonunda bu s¿re 
kadar rºlanti rolesi fonksiyonu aktif olur. 

(2) Gaz motoru yakēt 
solenoid gecikmesi 

sn 5 
Gaz motoru yakēt solenoidi marĸlama baĸladēktan bu 
s¿re kadar sonra a­ēlēr. 

(1) D¿ĸ¿k Yakēt Uyarē Limiti % 20 
Analog yakēt m¿ĸiri ¿zerinden ºl­¿len yakēt seviyesi bu 
bu limitin altēna d¿ĸt¿ĵ¿nde, D¦ķ¦K YAKIT SEVĶYE 
uyarēsē oluĸacaktēr. 

(2) D¿ĸ¿k Yakēt Durdurma 
Limiti 

% 10 
Analog yakēt m¿ĸiri ¿zerinden ºl­¿len yakēt seviyesi bu 
bu limitin altēna d¿ĸt¿ĵ¿nde, D¦ķ¦K YAKIT SEVĶYE 
alarmē oluĸacak ve motor hemen duracaktēr. 

(2) Saatlik Yakēt t¿ketimi % 0 

Bu parametre YAKIT ¢ALINMA ve YAKIT DOLUMU 
sms mesajlarēnēn atēlma eĸiĵini belirler. 
Eĵer bu parametre 0 yapēlērsa YAKIT ¢ALINMA ve 
YAKIT DOLUMU sms mesajlarē atēlmaz. 
Sms gerekli ise bu parametreyi jeneratºr¿n saatlik 
yakēt t¿ketiminin ¿zerinde bir deĵere ayarlayēnēz. 

(2) Yakēt Seviye M¿ĸiri Ohm Ohm 180 
Yakēt seviye m¿ĸirinin maksimum deĵeri. 180 ve 300 
ohm m¿ĸirler en sēk rastlanan tiplerdir. 
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Program Grup: Motor Parametreleri (devam) 

Parametre Tanēmē,        
(ķifre seviyesi) 

Birim Std. A­ēklama 

(3) Marĸ kesme frekansē Hz 10.0 
Marĸ sērasēnda jeneratºr frekansē bu deĵere ulaĸēnca 
motorun ­alēĸtēĵē kabul edilir ve marĸlama kesilir. 

(2) Yaĵ basēncē ile marĸ 
kesme 

- 0 

0: Yaĵ basēncē ile marĸ kesilmez. 
1: Yaĵ basēn­ ĸalteri a­ēlēnca veya m¿ĸirden ºl­¿len 
yaĵ basēncē durdurma limitinin ¿zerine ­ēkēnca marĸ 
kesilir. 

(2) ķarj ile marĸ kesme - 0 
0: ķarj ile marĸ kesilmez. 
1: ķarj alternatºr¿ voltaj ¿retince marĸ kesilir. 

(2) D¿ĸ¿k Devir Stop rpm 0 
Motor devri bu limitin altēna d¿ĸerse JENERAT¥R 
D¦ķ¦K HIZ alarmē oluĸur ve motor hemen durur. 

(2) D¿ĸ¿k Devir Uyarē rpm 0 
Motor devri bu limitin altēna d¿ĸerse JENERAT¥R 
D¦ķ¦K HIZ uyarēsē oluĸur. 

(2) Y¿ksek Devir Uyarē rpm 0 
Motor devri bu limitin ¿zerine ­ēkarsa JENERAT¥R 
Y¦KSEK HIZ uyarēsē oluĸur. 

(2) Y¿ksek Devir Stop rpm 0 
Motor devri bu limitin ¿zerine ­ēkarsa JENERAT¥R 
Y¦KSEK HIZ alarmē oluĸur ve motor hemen durur. 

(2) Fan devreye giriĸ 
sēcaklēĵē 

ÁC 90 
Motor harareti bu sēcaklēĵēn ¿zerine ­ēkarsa fan rºle 
fonksiyonu aktif olacaktēr. 

(2) Fan devreden ­ēkēĸ 
sēcaklēĵē 

ÁC 80 
Motor harareti bu sēcaklēĵēn altēna d¿ĸ¿nce fan rºle 
fonksiyonu pasif olacaktēr. 

(1) Y¿ksek yaĵ sēcaklēk uyarē 
limiti 

ÁC 95 
M¿ĸirden ºl­¿len soĵutma sēvēsē sēcaklēĵēnēn bu sēnērēn 
¿zerine ­ēkmasē AķIRI YAĴ ISI uyarēsē oluĸturur. 

(2) Y¿ksek yaĵ sēcaklēk 
durdurma limiti 

ÁC 98 
M¿ĸirden ºl­¿len soĵutma sēvēsē sēcaklēĵēnēn bu sēnērēn 
¿zerine ­ēkmasē AķIRI YAĴ ISI alarmē oluĸturur ve 
jeneratºr¿n derhal stop ettirilmesine neden olur. 

(2) Yaĵ Sēcaklēk m¿ĸir tipi - 1 

Bu parametre sēcaklēk m¿ĸir tipini belirtir. 
TĶP 0: M¿ĸir karakteristik tablosu kullanēlēr. 
TĶP 1: VDO  
TĶP 2: DATCON DAH tipi 
TĶP 3: DATCON DAL tipi 
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Program Grup: Motor Parametreleri (devam) 

Parametre Tanēmē,        
(ķifre seviyesi) 

Birim Std. A­ēklama 

(2) 2. Frekans durdurma alt 
limiti 

Hz 40 

Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
Jeneratºr¿n ­alēĸmasē sērasēnda L1 fazē frekansēnēn bu 
deĵerin altēna d¿ĸmesi JENERAT¥R D¦ķ¦K HIZ 
alarmē oluĸturur ve jeneratºr derhal stop eder.  

(1) 2. Frekans uyarē alt limiti Hz 45 

Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
Jeneratºr¿n ­alēĸmasē sērasēnda L1 fazē frekansēnēn bu 
deĵerin altēna d¿ĸmesi JENERAT¥R D¦ķ¦K HIZ 
uyarēsē oluĸturur. 

(1) 2. Frekans uyarē ¿st limiti Hz 65 

Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
Jeneratºr¿n ­alēĸmasē sērasēnda L1 fazē frekansēnēn bu 
deĵerin ¿zerine ­ēkmasē  JENERAT¥R Y¦KSEK HIZ 
uyarēsē oluĸturur. 

(2) 2. Frekans durdurma ¿st 
limit 

Hz 69 

Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
Jeneratºr¿n ­alēĸmasē sērasēnda L1 fazē frekansēnēn bu 
deĵerin ¿zerine ­ēkmasē JENERAT¥R Y¦KSEK HIZ 
alarmē oluĸturur ve jeneratºr derhal stop eder. 

(2) 2. D¿ĸ¿k Devir Stop rpm 0 
Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
Motor devri bu limitin altēna d¿ĸerse JENERAT¥R 
D¦ķ¦K HIZ alarmē oluĸur ve motor hemen durur. 

(2) 2. D¿ĸ¿k Devir Uyarē rpm 0 
Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
Motor devri bu limitin altēna d¿ĸerse JENERAT¥R 
D¦ķ¦K HIZ uyarēsē oluĸur. 

(2) 2. Y¿ksek Devir Uyarē rpm 0 
Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
Motor devri bu limitin ¿zerine ­ēkarsa JENERAT¥R 
Y¦KSEK HIZ uyarēsē oluĸur. 

(2) 2. Y¿ksek Devir Stop rpm 0 
Ķkincil volt/frek limitleri aktif olduĵunda: 
Motor devri bu limitin ¿zerine ­ēkarsa JENERAT¥R 
Y¦KSEK HIZ alarmē oluĸur ve motor hemen durur. 

(2) J1939 Devrede - 0 
0: J1939 portu dikkate alēnmaz. 
1: Analog deĵerler (ēsē, yaĵ, devir) ECUôden alēnēr. 
ECU haberleĸmesi kesilirse motor durur. 

(2) J1939 Motor Tipi - 0 

00: JENERĶK MOTOR TĶPĶ 
16: CUMMINS        
32: DETROIT DIESEL 
48: DEUTZ        
64: JOHN DEERE   
80: PERKINS 
96: VOLVO (with CIU unit) 
97: VOLVO (without CIU unit) 
112: CATERPILLAR 
Diĵer deĵerler: tanēmsēz motor, kullanmayēnēz. 

(2) J1939 Motor devri, ince 
ayar 

% 50 
Bu parametre 0 ile 100 arasēnda ayarlanēr. ECU ile 
­alēĸan motorlarda motor devrine ince ayar yapar. 

(2) VOLVO 1500/1800 devir 
se­imi 

- - 

Bu parametre hafēzaya kaydedilmez ve sadece 
VOLVO EMS-II beyinlerde motor devir deĵiĸikliĵi 
fonksiyonunu aktive etmek i­in kullanēlēr. 
0: Birincil hēz se­imi iĸlemini baĸlat 
1: Ķkincil hēz se­imi iĸlemini baĸlat 

 
 



DKG-309 Kullanēm Kēlavuzu                                                               V-29 (12.09.2011) 

 

 
   - 45 -
  

 

Program Grup: Tarih ï Saat Ayarē (ķifre seviyesi-2) 

Parametre Tanēmē Birim Std. A­ēklama 

G¿n - 01-31 Ayēn g¿n¿ 

Ay - 01-12 Ay bilgisi 

Yēl - 00-99 Yēlēn son 2 rakamē 

Saat - 00-23 G¿n¿n saati 

Dakika - 00-59 Saatin dakikasē 

Saniye - 00-59 Dakikanēn saniyesi 

 
 

Program Grup: Haftalēk ¢alēĸma Programē (ķifre seviyesi-2) 

Parametre Tanēmē Birim Std. A­ēklama 

Pazartesi    Devreye giriĸ   - 24:00 

Haftalēk ­alēĸma programlarēnēn kullanēmē i­in 
konu_9óu inceleyiniz. 

Pazartesi    Devreden ­ēkēĸ - 24:00 

Salē   Devreye giriĸ   - 24:00 

Salē   Devreden ­ēkēĸ - 24:00 

¢arĸamba Devreye giriĸ   - 24:00 

¢arĸamba Devreden ­ēkēĸ - 24:00 

Perĸembe  Devreye giriĸ - 24:00 

Perĸembe  Devreden ­ēkēĸ - 24:00 

Cuma    Devreye giriĸ   - 24:00 

Cuma    Devreden ­ēkēĸ - 24:00 

Cumartesi  Devreye giriĸ   - 24:00 

Cumartesi  Devreden ­ēkēĸ - 24:00 

Pazar    Devreye giriĸ - 24:00 

Pazar    Devreden ­ēkēĸ - 24:00 
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Program Grup: M¿ĸir Karakteristikleri (ķifre seviyesi-2) 

Parametre Tanēmē Birim Std. A­ēklama 

Yaĵ Basēn­ M¿ĸir Ohm -1 ohm 10 Yaĵ Basēn­ M¿ĸir nokta 1, ohm Deĵeri 

Yaĵ Basēn­ Deĵeri -1 bar 0.0 Yaĵ Basēn­ M¿ĸir nokta 1, bar Deĵeri 

Yaĵ Basēn­ M¿ĸir Ohm -2 ohm 52 Yaĵ Basēn­ M¿ĸir nokta 2, ohm Deĵeri 

Yaĵ Basēn­ Deĵeri -2 bar 2.0 Yaĵ Basēn­ M¿ĸir nokta 2, bar Deĵeri 

Yaĵ Basēn­ M¿ĸir Ohm -3 ohm 90 Yaĵ Basēn­ M¿ĸir nokta 3, ohm Deĵeri 

Yaĵ Basēn­ Deĵeri -3 bar 4.0 Yaĵ Basēn­ M¿ĸir nokta 3, bar Deĵeri 

Yaĵ Basēn­ M¿ĸir Ohm -4 ohm 140 Yaĵ Basēn­ M¿ĸir nokta 4, ohm Deĵeri 

Yaĵ Basēn­ Deĵeri -4 bar 7.0 Yaĵ Basēn­ M¿ĸir nokta 4, bar Deĵeri 

Yaĵ Basēn­ M¿ĸir Ohm -5 ohm 156 Yaĵ Basēn­ M¿ĸir nokta 5, ohm Deĵeri 

Yaĵ Basēn­ Deĵeri -5 bar 8.0 Yaĵ Basēn­ M¿ĸir nokta 5, bar Deĵeri 

Yaĵ Basēn­ M¿ĸir Ohm -6 ohm 184 Yaĵ Basēn­ M¿ĸir nokta 6, ohm Deĵeri 

Yaĵ Basēn­ Deĵeri -6 bar 10.0 Yaĵ Basēn­ M¿ĸir nokta 6, bar Deĵeri 

 
 

Program Grup: M¿ĸir Karakteristikleri (ķifre seviyesi-2) 

Parametre Tanēmē Birim Std. A­ēklama 

Sēcaklēk M¿ĸir Ohm -1 ohm 38 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 1, ohm Deĵeri 

Sēcaklēk Deĵeri -1 ÁC 100 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 1, ÁC Deĵeri 

Sēcaklēk M¿ĸir Ohm -2 ohm 51 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 2, ohm Deĵeri 

Sēcaklēk Deĵeri -2 ÁC 90 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 2, ÁC Deĵeri 

Sēcaklēk M¿ĸir Ohm -3 ohm 134 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 3, ohm Deĵeri 

Sēcaklēk Deĵeri -3 ÁC 60 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 3, ÁC Deĵeri 

Sēcaklēk M¿ĸir Ohm -4 ohm 322 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 4, ohm Deĵeri 

Sēcaklēk Deĵeri -4 ÁC 39 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 4, ÁC Deĵeri 

Sēcaklēk M¿ĸir Ohm -5 ohm 650 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 5, ohm Deĵeri 

Sēcaklēk Deĵeri -5 ÁC 20 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 5, ÁC Deĵeri 

Sēcaklēk M¿ĸir Ohm -6 ohm 1630 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 6, ohm Deĵeri 

Sēcaklēk Deĵeri -6 ÁC 02 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 6, ÁC Deĵeri 

 
 

Program Grup: M¿ĸir Karakteristikleri (ķifre seviyesi-2) 

Parametre Tanēmē Birim Std. A­ēklama 

Yaĵ Sēcaklēk M¿ĸir Ohm -1 ohm 38 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 1, ohm Deĵeri 

Yaĵ Sēcaklēk Deĵeri -1 ÁC 100 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 1, ÁC Deĵeri 

Yaĵ Sēcaklēk M¿ĸir Ohm -2 ohm 51 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 2, ohm Deĵeri 

Yaĵ Sēcaklēk Deĵeri -2 ÁC 90 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 2, ÁC Deĵeri 

Yaĵ Sēcaklēk M¿ĸir Ohm -3 ohm 134 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 3, ohm Deĵeri 

Yaĵ Sēcaklēk Deĵeri -3 ÁC 60 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 3, ÁC Deĵeri 

Yaĵ Sēcaklēk M¿ĸir Ohm -4 ohm 322 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 4, ohm Deĵeri 

Yaĵ Sēcaklēk Deĵeri -4 ÁC 39 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 4, ÁC Deĵeri 

Yaĵ Sēcaklēk M¿ĸir Ohm -5 ohm 650 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 5, ohm Deĵeri 

Yaĵ Sēcaklēk Deĵeri -5 ÁC 20 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 5, ÁC Deĵeri 

Yaĵ Sēcaklēk M¿ĸir Ohm -6 ohm 1630 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 6, ohm Deĵeri 

Yaĵ Sēcaklēk Deĵeri -6 ÁC 02 Sēcaklēk M¿ĸir nokta 6, ÁC Deĵeri 
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Program Grup: M¿ĸir Karakteristikleri (ķifre seviyesi-2) 

Parametre Tanēmē Birim Std. A­ēklama 

Yakēt Seviye M¿ĸir Ohm -1 ohm 4 Yakēt Seviye M¿ĸir nokta 1, ohm Deĵeri 

Yakēt Seviye Deĵeri -1 ÁC 0 Yakēt Seviye M¿ĸir nokta 1, % Deĵeri 

Yakēt Seviye M¿ĸir Ohm -2 ohm 31 Yakēt Seviye M¿ĸir nokta 2, ohm Deĵeri 

Yakēt Seviye Deĵeri -2 ÁC 25 Yakēt Seviye M¿ĸir nokta 2, % Deĵeri 

Yakēt Seviye M¿ĸir Ohm -3 ohm 67 Yakēt Seviye M¿ĸir nokta 3, ohm Deĵeri 

Yakēt Seviye Deĵeri -3 ÁC 50 Yakēt Seviye M¿ĸir nokta 3, % Deĵeri 

Yakēt Seviye M¿ĸir Ohm -4 ohm 110 Yakēt Seviye M¿ĸir nokta 4, ohm Deĵeri 

Yakēt Seviye Deĵeri -4 ÁC 75 Yakēt Seviye M¿ĸir nokta 4, % Deĵeri 

Yakēt Seviye M¿ĸir Ohm -5 ohm 180 Yakēt Seviye M¿ĸir nokta 5, ohm Deĵeri 

Yakēt Seviye Deĵeri -5 ÁC 100 Yakēt Seviye M¿ĸir nokta 5, % Deĵeri 

Yakēt Seviye M¿ĸir Ohm -6 ohm 1000 Yakēt Seviye M¿ĸir nokta 6, ohm Deĵeri 

Yakēt Seviye Deĵeri -6 ÁC 100 Yakēt Seviye M¿ĸir nokta 6, % Deĵeri 
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Program Grup: Giriĸ Konfigurasyonu (D¿ĸ¿k Yaĵ Basēn­ ķalter) 
(ķifre seviyesi-2) 

Parametre Tanēmē Birim Std. A­ēklama 

Ķĸlem  0 

0: Alarm (motor durur ve korna ­alar)) 
1: Y¿k Atma (motor soĵutup durur ve korna ­alar) 
2: Uyarē (korna ­alar) 
3: Ķĸlem yapēlmaz 

¥rnekleme  1 
0: Her zaman 
1: Koruma s¿resi sonunda 
2: ķebeke varken 

Kilitleme  1 
0: Kilitlemesiz 
1: Kilitleme 

Kontak Tipi  0 
0: Normalde a­ēk 
1: Normalde kapalē 

Anahtarlama  0 
0: Ak¿ - 
1: Ak¿ + 

Gecikme s¿resi  0 
0: Gecikmesiz 
1: Gecikmeli (4sn) 

 

Program Grup: Giriĸ Konfigurasyonu (Y¿ksek Sēcaklēk ķalter)    
(ķifre seviyesi-2) 

Parametre Tanēmē Birim Std. A­ēklama 

Ķĸlem  0 

0: Alarm (motor durur ve korna ­alar)) 
1: Y¿k Atma (motor soĵutup durur ve korna ­alar) 
2: Uyarē (korna ­alar) 
3: Ķĸlem yapēlmaz 

¥rnekleme  1 
0: Her zaman 
1: Koruma s¿resi sonunda 
2: ķebeke varken 

Kilitleme  1 
0: Kilitlemesiz 
1: Kilitleme 

Kontak Tipi  0 
0: Normalde a­ēk 
1: Normalde kapalē 

Anahtarlama  0 
0: Ak¿ - 
1: Ak¿ + 

Gecikme s¿resi  0 
0: Gecikmesiz 
1: Gecikmeli (4sn) 
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Program Grup: Giriĸ Konfigurasyonu (Su Seviye ķalteri)            
(ķifre seviyesi-2) 

Parametre Tanēmē Birim Std. A­ēklama 

Ķĸlem  0 

0: Alarm (motor durur ve korna ­alar)) 
1: Y¿k Atma (motor soĵutup durur ve korna ­alar) 
2: Uyarē (korna ­alar) 
3: Ķĸlem yapēlmaz 

¥rnekleme  0 
0: Her zaman 
1: Koruma s¿resi sonunda 
2: ķebeke varken 

Kilitleme  1 
0: Kilitlemesiz 
1: Kilitleme 

Kontak Tipi  0 
0: Normalde a­ēk 
1: Normalde kapalē 

Anahtarlama  0 
0: Ak¿ - 
1: Ak¿ + 

Gecikme s¿resi  1 
0: Gecikmesiz 
1: Gecikmeli (4sn) 

 

Program Grup: Giriĸ Konfigurasyonu (Redresºr Arēza)                 
(ķifre seviyesi-2) 

Parametre Tanēmē Birim Std. A­ēklama 

Ķĸlem  2 

0: Alarm (motor durur ve korna ­alar)) 
1: Y¿k Atma (motor soĵutup durur ve korna ­alar) 
2: Uyarē (korna ­alar) 
3: Ķĸlem yapēlmaz 

¥rnekleme  2 
0: Her zaman 
1: Koruma s¿resi sonunda 
2: ķebeke varken 

Kilitleme  1 
0: Kilitlemesiz 
1: Kilitleme 

Kontak Tipi  0 
0: Normalde a­ēk 
1: Normalde kapalē 

Anahtarlama  0 
0: Ak¿ - 
1: Ak¿ + 

Gecikme s¿resi  0 
0: Gecikmesiz 
1: Gecikmeli (4sn) 
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Program Grup: Giriĸ Konfigurasyonu (Acil Stop) (ķifre seviyesi-2) 

Parametre Tanēmē Birim Std. A­ēklama 

Ķĸlem  0 

0: Alarm (motor durur ve korna ­alar)) 
1: Y¿k Atma (motor soĵutup durur ve korna ­alar) 
2: Uyarē (korna ­alar) 
3: Ķĸlem yapēlmaz 

¥rnekleme  0 
0: Her zaman 
1: Koruma s¿resi sonunda 
2: ķebeke varken 

Kilitleme  0 
0: Kilitlemesiz 
1: Kilitleme 

Kontak Tipi  0 
0: Normalde a­ēk 
1: Normalde kapalē 

Anahtarlama  0 
0: Ak¿ - 
1: Ak¿ + 

Gecikme s¿resi  0 
0: Gecikmesiz 
1: Gecikmeli (4sn) 

 

Program Grup: Giriĸ Konfigurasyonu (Yedekï1 Giriĸi)                 
(ķifre seviyesi-2) 

Parametre Tanēmē Birim Std. A­ēklama 

Ķĸlem  2 

0: Alarm (motor durur ve korna ­alar)) 
1: Y¿k Atma (motor soĵutup durur ve korna ­alar) 
2: Uyarē (korna ­alar) 
3: Ķĸlem yapēlmaz 

¥rnekleme  0 
0: Her zaman 
1: Koruma s¿resi sonunda 
2: ķebeke varken 

Kilitleme  0 
0: Kilitlemesiz 
1: Kilitleme 

Kontak Tipi  0 
0: Normalde a­ēk 
1: Normalde kapalē 

Anahtarlama  0 
0: Ak¿ - 
1: Ak¿ + 

Gecikme s¿resi  0 
0: Gecikmesiz 
1: Gecikmeli (4sn) 

 

Program Grup: Giriĸ Konfigurasyonu (Yedek-2 Giriĸi)                  
(ķifre seviyesi-2) 

Parametre Tanēmē Birim Std. A­ēklama 

Ķĸlem  2 

0: Alarm (motor durur ve korna ­alar)) 
1: Y¿k Atma (motor soĵutup durur ve korna ­alar) 
2: Uyarē (korna ­alar) 
3: Ķĸlem yapēlmaz 

¥rnekleme  0 
0: Her zaman 
1: Koruma s¿resi sonunda 
2: ķebeke varken 

Kilitleme  0 
0: Kilitlemesiz 
1: Kilitleme 

Kontak Tipi  0 
0: Normalde a­ēk 
1: Normalde kapalē 

Anahtarlama  0 
0: Ak¿ - 
1: Ak¿ + 

Gecikme s¿resi  0 
0: Gecikmesiz 
1: Gecikmeli (4sn) 




