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STATUS
atarm /\ O

warning 1 O

OZELL KLER

Otomatik cal trma ve durdurma Dahili batarya destekli gercek zaman saati

Otomatik ebeke izleme Haftal k cal ma program

Otomatik yik transferi 3 seviyeli ifre korumas

J1939 CANBUS uzerinden ECU kontrol ve izleme Cihaz lGzerinden de i tirilebilir parametreler

Ce itli motor marka ve modelleri ile uyumlu Fabrika ayarlar na geri donii  imkan

3 faz ebeke voltaj giri i RS-232 seri port ¢ k

3 faz jenerator voltaj giri i Seri port lizerinden yaz | m yikleme

3 faz jenerator ak m giri i Ucretsiz MS-Windows uzaktan izleme yaz I m :

Ya basn¢cmi irgiri i -lokal ve modem ba lant imkan

Scaklkmi irgiri i -izleme, parametrelerin yuklenmesi

Yakt Seviye mu ir giri i -modem ebekesiolu turma

Jenerat6r aktif gui¢ 6lcimu GSM ve PSTN modem deste i

Jenerator cos # 6lcuimu Alarm durumunda SMS mesaj gonderme

Motor devri gostergesi Alarm durumunda modem aramas yapma

Manuel kumanda imkan MODBUS haberle me

Gaz motoru deste i Grafik LCD gosterge (128x64 piksel)

Rolantide stmacal mas Kolay okunan grafik gostergeler

Jenerator korumalar Uglu dil deste i (tirkge, ingilizce, ¢cince)

Dabhili alarm ve uyar lar Firma logosu gdsterme imkan

Uzak ¢al trgiri i Korumal yar iletken dijital ¢ k lar
ebeke similasyonu Konfigure edilebilen analog giri ler: 3

Cift jenerator yedeklical ma Konfigure edilebilen dijital giri ler: 8

Yik atma / yedek yiik 6zelli i Konfiglre edilebilen dijital ¢ k lar: 2

Dahili sesli uyar Toplam dijital¢k : 6

Motor saati say c s C k adedini art rma imkan

statistik kay tlar tutma Mar s ras ndaki gerilim di  mesinden

Servis zaman gdstergesi etkilenmez

Gunliik / haftal k / ayl k otomatik test cal mas Tam kapal énpanel

Tarih-saatli ve 8lgtim de  erli olay kay tlar tutma Ayr labilir ba  lant konnektorleri

200 adet olay kayd haf zas Boyutlar (202x148x48)
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1. MONTAJ
1.1 Kontrol Paneline Giri

Cihaz jeneratérlerde kullan Imak tizere tasarlanm  bir kumanda ve koruma panelidir. Olgtii i
de erleri ekran nda gosterir. Cihaz hem jeneratdr imalatc s na hem de kullan c ya kolay kullan m
sa lar. Programl parametreler co u uygulamaya uyacak ekilde dikkatle secildi inden genelde
programlama ¢ok az gerekir. Buna kar |k programl parametreler cihaz n her turli jenerator
uygulamas na uyum sa lamas na imkan verir. Programl parametreler enerji kesintilerinden
etkilenmeyecek ekilde silinmez bir haf zaya kaydedilir.

Olcilen parametrelera a dadr:

ebeke voltaj faz L1 ile Notr aras Jenerator frekans
ebeke voltaj faz L2 ile Notr aras ebeke frekans
ebeke voltaj faz L3 ile N6tr aras Motor devri (devri)
ebeke voltaj faz L1-L2 aras Jenerator KW faz L1
ebeke voltaj faz L2-L3 aras Jenerator KW faz L2
ebeke voltaj faz L3-L1 aras Jenerator KW faz L3
Jenerator volltaj faz L1 ile Notr aras Jenerator toplam KW
Jenerator volltaj faz L2 ile N6tr aras Jenerator cosF faz L1
Jeneratdr volltaj faz L3 ile Notr aras Jenerator cosF faz L2
Jenerator volltaj faz L1-L2 aras Jeneratdr cosF faz L3
Jenerator volltaj faz L2-L3 aras Jeneratdr toplam cosF
Jenerator volltaj faz L3-L1 aras Ak voltaj ,
Jenerator ak m faz L1 So utma suyu s cakl
Jeneratoér ak m faz L2 Ya bas nc
Jenerator ak m faz L3 Yak t seviyesi

1.2 Cihaz n Monte Edilmesi

Cihaz panele monte edilmek Uzere tasarlanm tr. Normal kullan m s ras nda, kullan ¢ cihazn 6 n
paneld ndakik s mlar naula amamaldr.

Cihaz duzgun yuzeyli ve dikey bir panele monte ediniz. Montaj 6ncesinde montaj braketlerini ve
ayr labilir klemensleri sokiniz. Cihaz panel yuvas ndan gecirdikten sonra braketleri tak n z ve vidalar
s karak sabitleyiniz.

D KKAT: Cihazndo rucal abilmesiicin motor gbvdesi

mutlaka topraklanm olmal d r. Aksi halde hatal voltaj ve
frekans Olcumleri meydana gelebilir.

Cihazla birlikte kullan lacak olan ak m trafolarn n ¢k 5 Amperlik olmaldr. Ak m trafo giri
ak m istenen de erde secilebilir. (10/5 ile 9000/5 aras ) Ak m trafo ¢k lar her trafo icin ayr bir ¢ift kablo
ile cihaz n ilgili giri lerine go6turdlmelidir. Ak m trafolar nda bir ucun ortak kullanImas veya bir ucun
topraklanmas gibi i lemler kesinlikle yap Imamaldr. Ak m trafolar nn gict en az 5 VA olmaldr. %1
hassasiyette trafolar kullan Imas tavsiye edilir.

Is ve ya basng¢ mi irleri cihaza ba lanm ise panoda ayrca s veya ya bas n¢ gostergesi
kullan lamaz. Aksi halde cihaz bozulabilir. E er panoda s, ya basn¢ veya yakt seviye gostergesi
varsa cihaz Uzerindeki ilgili giri leri bo braknz. Cihaz fabrika ¢k olarak standart tipteki Olgiisan
(VDO) mu irlere gore ayarlanm tr. E er farkl tipte mu irler kullanlyorsa programlama ksmn
inceleyiniz.

Hata kontak giri lerine ba lanacak mu irler Normalde A¢ k veya Normalde Kapal tipte, ayr ca
AKU(-) veya AKU(+) ba lant | olabilir.

arj alternatdér ucu ayn zamanda uyartm akmn da sa lar, dolaysyla d ardan lamba
ba lamaya gerek yoktur.
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1.3 Cihaz n Ba lantlar

D KKAT: C HAZIN C NDE S GORTA YOKTUR.
A a dakigiri lere harici sigorta tak n z:
ebeke Faz Giri leri: R-S-T
Jener ator Faz Giri leri: U-V-W
AKU Giri i: BAT(+).
Sigortalar kullan ¢ n n kolayca ula abilece 1 ekilde ve cihaza mimkin
oldu unca yak n monte ediniz. Sigorta kapasitesi 6 Amper olmaldr.

D KKAT: ELEKTR K OLDURUR'!
Cihaz ba lantlar n yapmadan 6énce MUTLAKAENERJ Y KES N Z.

1) Klemenslere takt nz kablolar tornavida ile skarken DA  MA klemensleri
yuvalar ndan sékuniz.

2) Montaj s ras nda Ulusal Kablolama Kurallar na DA MA uyunuz.

3) Montaj devresi icinde MUTLAKA uygun bir ayrc eleman (6rne in otomatik
sigorta) yer almal d r.

4) Ayrc eleman kablo Uzerine monte edilemez.

5) Bina ebeke tesisat MUTLAKA en az 1500A kesme kapasitesi nde bir sigorta
veya k sa devre koruyucu eleman icermelidir.

6) Montajda uygun ak m ta  ma kapasitesinde (en az 0.75mm 2) ve s derecesinde
(80 C) kablo kullan n z.
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2.GR LERVE CIKI

LAR

RS-232 SER PORT: Bu konnektére bilgisayar, PLC veya modem ba lanr. Bu ba lant sayesinde
uzaktan izleme ve program giri ii lemleri yap labilir.

GEN LEME KONNEKTORU: Bu konnektor ilave réle ¢k lar sa layan geni leme modiillerine

ba lanty sa lar. Opsiyonel olan Réle C k Modull 8 adet programl 16 Amperlik réle ¢ k

en fazla 2 adet modil ba lanmas na izin verir.

sa lar. Cihaz

Ug Fonksiyon Teknik bilgi Ac klama

1 EBEKE KONTAKTORU Roleck ,16A-AC |Buck motorlu alter uygulamalar nda
NORMALDE ACIK KONTAK kullan | r. Kontaktor icin kullan Imaz.

2 EBEKE KONTAKTORU Roleck ,16A-AC |Buck ebeke kontaktdriine enerji verir.
NORMALDE KAPALI E er ebeke fazlar n n voltajlar ayarlanan
KONTAK snrlarnd ndaysa ebeke kontaktori

¢cekmez. lave emniyet olarak bu ¢ k
jenerator kontaktoriniin kapal konta ndan
gecirilmelidir.

3 R ebeke faz giri leri, Connect the ebeke phases to these Giri is.

4 S 0-300V-AC The ebeke Voltaj s upper and Du Uker limits

5 T are programmable.

6 EBEKE NOTR Giri , 0-300V-AC ebeke fazlar icin notr ucu.

7 AKIM_W- Akm trafo giri leri,| Jeneratdr ak m trafolar n n terminallerini bu

5A-AC uclara ba lay n z. Ayn ak m trafosundan

8 AKIM W+ ba ka cihazlara ba lant yapmay n z, aksi

B halde cihaz bozulabilir. Ortak ug
9 AKIM V- kullanmay n z. Topraklama yapmay n z. Her
- ak m trafosunun ucunu do ru giri e vedo ru
ybnde ba lamaya dikkat ediniz. Aksi halde
10 AKIM_V+ hatal KW ve cos olcumleri ortaya ¢ kacaktr.
E er 6lcilen giic¢ negatif ¢ karsa her 3 ak m

11 AKIM_U- trafosunun birden yénlerini de i tiriniz. Ak m

trafolar n n primer de eri her 3 faz icin de ayn

12 AKIM_U+ olmal d r. Sekonder ak m 5Amper olmal dr.

(6rne in 200/5 A)

13 JENERATOR NOTR Giri , 0-300V-AC Jenerator fazlar icin nétr ucu.

14 W Jenerator faz giri leri, | Jenerator fazlar n bu uclara ba lay n z.

15 \% 0-300V-AC Jenerator faz voltajlar n n alt ve Ust limitleri

16 U programlanabilir.

17 JENERATOR Roleck ,16A-AC |Buc¢k jenerator kontaktriine enerji verir.
KONTAKTORU E erjenerator fazlar n n voltaj veya frekans
NORMALDE ACIK KONTAK ayarlanansnrlarnd ndaysa jenerator

kontaktori cekmez. lave emniyet olarak bu
¢k ebeke kontaktorinin kapal
konta ndan gecirilmelidir.

18 JENERATOR Roéleck ,16A-AC |Buc¢k motorlu alter uygulamalar nda
KONTAKTORU kullan I r. Kontaktor igin kullan Imaz.
NORMALDE KAPALI
KONTAK
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Ug Fonksiyon Teknik bilgi Ag klama

19 AKU(+) +12 veya +24VDC Akiindn pozitif ucunu bu giri e ba layn z.
Cihaz hem 12 hem de 24 voltluk sistemlerde
kullan labilir.

20 KONTAK Ck 1A/28vDC Bu role yak t yolunu agan solenoide kumanda
eder.

21 MAR Ck 1A/28VDC Bu réle mar motoruna kumanda eder.

22 AKU(-) 0o VvDC Akiinin negatif ucunu bu giri e ba layn z.

23 YAKIT SEV YE SENSORU | Giri , 0-5000 ohm Analog yak t seviye sensor ba lants .
Sensorl ba ka cihazlara ba lamay n z. Giri
VDO (OLCUSAN) sensorlere gore
tasarlanm tr.

24 YA BASING SENSORU Giri , 0-5000 ohm Analog ya bas n¢ sensor ba lants . Sensori
ba ka cihazlara ba lamay n z. Giri her turla
sensore uyum sa layabilecek ekilde
programlanabilmektedir.

25 SICAKLIK SENSORU Giri , 0-5000 ohm Analog s cakl k sensorii ba lants . Sensorl
ba ka cihazlara ba lamayn z. Giri her turla
sensotre uyum sa layabilecek ekilde
programlanabilmektedir.

26 SENSOR TOPRAGI ovDC Bu uca motor gévdesinden ayr kabloyla
ba lant yap n z. Bdylece analog 6lctimler
daha hassas olacaktr. E er bu u¢ bo
b rak | rsa cihaz kendili inden 20 numaral
terminaldeki AKU(-) ‘yi kullan r.

27 ARJ Giri ve ¢k arj alternatériniin D+ terminalini bu uca
ba layn z. Buug arjalternatériine uyart m
akmn sa lar ve Voltaj ni dlcer.

28 ROLE-2 (KORNA) Ck 1A/28vDC Bu rolelerin fonksiyonu bir listeden segilerek

29 ROLE-1 (STOP) programlabilmektedir.

30 PROGRAMK LT Dijital giri Bu giri bo ta brak | rsa programlar
de i tirilebilir. E er AKU(-) ‘ye ba lan rsa
program konumuna giriimesi engellenir.

31 REDRESOR ARIZA Dijital giri ler Bu giri ler programlanabilir 6zelliklere sahiptir.

32 DU UK YA BASINCI Her giri Normalde Ag k veya Normalde

33 A IRI SICAKLIK Kapal kontakla, Aki(+) veya Aki(-)'ye

34 SO UTMA SUYU SEV YES ba lanarak surilebilir. Sinyal Gizerine

35 YEDEK-1 yap lacak i lem de secilebilir. Daha detayl

36 YAKIT SEV YE bilgi icin PROGRAMLAMA balimuni

37 YEDEK-2 inceleyiniz.

38 AC L STOP

39 J1939 + Dijital haberle me | Bu uclara elektronik beyinle kumanda edilen

portu motorlarda bulunan J1939 portu uclar n
40 J1939 - ba lay nz. 120 ohm de erindeki sonland rma

direnci cihaz icinde mevcuttur. D ar dan
sonland rma direnci takmay n z.
Bui icin 6zel burulu tipte kablo kullan n z.
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3. GOSTERGELER

3.1 Led Gdostergeler

Cihazda 3 grupta 15 adet led bulunur:

-Grup_1: Cal ma ekKli: Jenerattriin fonksiyonunu gosterir.

-Grup_2: Mimik diyagram: ebeke ve jenerator voltajlar ve kontaktérlerinin durumunu gosterir.
-Grup_3: Uyar lar ve alarmlar: Cal masrasndakar la lan anormal durumlar gésterir.

Fonksiyon Renk Ac klama
EBEKE VAR Ye il ebekenin ¢ faz Voltaj nin de s n rlar dahilinde
olmas durumunda yanar.
EBEKE YOK Krmz ebekenin faz gerilimlerinden en az birinin s n rlar
d na ¢ckmas durumunda yanar.
YUK EBEKE Ye il ebeke kontaktori cekti i zaman yanar.
YUK JENERATOR Sar Jenerator kontaktorii cekti i zaman yanar.
JENERATOR Sar Motor ¢cal t zaman yan p sbnmeye ba lar, U-V-W

faz gerilimlerinin hepsi ayarlanm olan s nrlar
icindeyse sabit yanar.

YUKTE TEST Sar lgili cal ma konumu segcildi inde yanar. Bu

TEST Sar klardan daima biri yan k durumdad r ve cihaz n
KAPALI Sar hangi cal ma konumunda oldu unu belirtir. E er
OTOMAT K Ye il jeneratdrin cal mas haftal k gal ma program
MANUAL YelDi Uk taraf ndan engellenmekte ise OTO ledi yan p séner.
GENERATOR RUN YelDiu Uk MANUEL konumda ilgili tu lara basld nda yanarlar.
GENERATOR STOP YelDu Uk

SERV S ZAMANI Krmz Periyodik servis zaman gdstergesi. Motorun énceden

ayarlanm olan motor saati veya zaman donemi
dolunca yan p sbnmeye ba lar. Sadece uyar

amacl dr, cihazn cal mas na bir etkisi yoktur.
ALARM Krmz Motorun durdurulmas n gerektiren bir hata olu tu u
taktirde bu led sabit olarak yanar. Yik atma ar zas
olu tu uzaman led yan p séner. Alarmlar ilk gelen
esas na gore ¢cal r. Herhangi bir alarm n gelmesi
ayn tirden ba ka alarmlar engeller.

UYARI Krmmz Bir uyar olu tu u taktirde bu led sabit olarak yanar.
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3.2 Dil Sec¢imi

Cihaz bilgileri ekran nda 3 farkl dilde gosterebilir. Dil segimi C HAZ KONF GURASYONU>D L
SEC M parametresiile yapIr. A a daki secenekler mimkindur.

0: ngilizce

1: Turkce

2: Cince

3: enerji verildi inde sor.
E erdil secimi 3yap Im sa enerji verildi inde a a daki ekran gorilecektir:

Y Enalish
4 Turkce

s X EIR

Sol/ Yukar / A a butonlar ekran dilini secer. Her enerji verildi inde cihaz tekrar dil secimi
yapt racaktr.

E erdil secimi 0, 1 veya 2 ise bu ekran gorilmeden secilmi dil aktif olacaktr.

3.3 Dijital gosterge

Cihaz 128x64 piksel geni likte grafik LCD gostergeye sahiptir. Gostergede unlar goralr:
-Olgulen parametreler, ve J1939 motor parametreleri
-Firma logosu
-Alarm listesi ve J1939 motor ar za kodlar
-Yaz | m versiyonu ve tarih-saat bilgisi
- statistik say c lar
-Olay kay tlar
-Program parametreleri

Ekranlar aras nda gegi MENU ve MENU  butonlar ile yap Ir. MENU  butonuna her
bas|d nda bir sonraki ekran goérilir, MENU butonuna her bas Id  nda bir 6nceki ekrana gegilir.

Cal ma s ras nda cihaz otomatik olarak en gerekli ekrana gegecek ve bulunulan durum igin
en gerekli bilgileri gosterecektir.

Programlama konumu d nda iken bir alarm olu tu unda cihaz otomatik olarak ALARM
L STES konumuna gececektirve  MENU ve MENU butonlar ¢cal mayacakt r. Gosterge
taramas n a¢cmak icin once KORNA SUS (ALARM MUTE) butonuna bas n z.

E er birden fazla alarm varsa  butonuna bas larak bir sonraki alarm ekrana getirilir. Ba ka
alarm yoksa ekranda ‘ALARM L STES SONU’ mesaj gorinecektir.

Ekran arkadan ayd nlatma 6zelli ine sahiptir. Arkadan ayd nlatma herhangi bir butona
basld nda veya jenerator cal t nda devreye girer. Hicbir i lem yap Imazsa enerji tasarrufu
amac yla 4 saat sonra kapanr.
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Ekran | Tantm Ac klama
1 ebeke olctimleri Jeneratdr durumu
(faz-notr) ebeke Voltaj L1, ebeke Frekans
ebeke Voltaj L2, Akl Voltaj
ebeke Voltaj L3, Su S cakl
2 ebeke olcimleri Jeneratdr durumu
(faz-faz) ebeke Voltaj L1-L2, ebeke Frekans
ebeke Voltaj L2-L3, Akl Voltaj
ebeke Voltaj L3-L1, Su S cakl

3 Jenerat6r dlctimleri
(faz-notr)

Jeneratér durumu

Jenerator Ak m L1,
Jenerator Ak m L2,
Jenerator Ak m L3,

Jenerator Frekans
Jenerator Aktif Gug (KW)
Jenerator Voltaj L1

4 Jenerat6r dlciimleri
(faz-faz)

Jeneratér durumu

Jenerator Ak m L1,
Jenerator Ak m L2,
Jeneratdr Ak m L3,

Jenerator Frekans
Jenerator Aktif Gug (KW)
Jenerator Voltaj L1-L2

5 Motor dl¢gtimleri

Jeneratdr durumu

Ya Basnc, Motor devri
Su S cakl Akl Voltaj
Yak t Seviyesi,
Detayl Jenerator Jeneratdr durumu
Olctimleri Jen. Voltaj L1, Jen. Voltaj L2, Jen. Voltaj L3
(faz-notr) Jen. Ak m L1, Jen.Akm L2, Jen. Ak m L3,
Jenerator Frekans , Ya Basnc
Jenerator Aktif Gug (KW), Su S cakl
Jenerator cos Yak t Seviyesi
Motor deuvri, Akl Voltaj
7 Detayl Jenerator Jeneratdr durumu
Olctimleri Jen. Voltaj L1-L2, Jen. Voltaj L2-L3, Jen. Voltaj L3-L1
(faz-faz) Jen. Ak m L1, Jen. Ak m L2, Jen. Ak m L3
Jenerator Frekans , Ya Basnc
Jenerator Aktif Glg (KW), Su S cakl
Jenerator cos , Yak t Seviyesi
Motor devri, Akl Voltaj

8 Grafiksel Jenerator
Olctimleri
(faz-notr)

Jeneratdr durumu

Jenerator Aktif Gug (%),

Jenerator Ak m L1
Jenerator Voltaj L1
Jenerator Frekans

Ya Basnc

Su S cakl

Yak t Seviyesi

9 Grafiksel Jenerator
Olctimleri
(faz-faz)

Jeneratdr durumu

Jenerator Aktif Gug (%),

Jenerator Ak m L1
Jenerator Voltaj L1-L2
Jenerator Frekans

Ya Basnc

Su S cakl

Yak t Seviyesi

10 Jeneratér faz Ba na

Giic Olgumleri

Jeneratdr durumu
Jenerator Faz L1:
Jeneratdr Faz L2:
Jenerator Faz L3:

Aktif Gug / cos( )
Aktif Gug / cos( )
Aktif Gug / cos( )
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Ekran | Tantm Ac klama
11 | CANBUS Olciimleri Tork Yuzdesi
1/6 YUk Yuzdesi
Anl k Yak t Tuketimi
12 | CANBUS Olciimleri Yak t Tiiketimi
2/6 Ortalama Yak t Tuketimi
Toplam Motor Saati
13 | CANBUS Olciimleri Hava Bas nc
3/6 Ortam Hava S cakl
Hava Giri S cakl
14 | CANBUS Oilgiimleri Emme Manifold 1 S cakl k
4/6 Eksos Gaz S cakl
Fuel S cakl k
15 | CANBUS Oilgiimleri Turno Bas nc
5/6 Hava Filtrsi Fark Bas nc
Karter Bas nc
16 | CANBUS Oilgiimleri Su Seviyesi
6/6 Ya Seviyesi

So utma Suyu Bas nc

17 Firma Logosu

(D) DATAKOM

18 Alarm Listesi Hicbir alarm yoksa ‘ALARM LISTE SONU’ gériilecektir.
Varolan alarmlar, yik atmalar, uyar lar ve J1939 ECU
uyar lar herbiri bir ekran sayfas nda goésterilecektir. Bir sonraki

ekrana geci butonuyla yap I r.
19 Tarih-saat Tarih ve saat
Yaz | m versiyonu Cihaz i letim yaz I m versiyonu

J1939 yaz | m versiyonu.

20 statistik Say clar1/3 Motor Cal ma saati
Toplam Jenerator Aktif Gig (KW-h)

21 statistik Say c lar 2/ 3 Servise kalan motor saati
Servise kalan siure

22 statistik Say clar 3/3 Toplam mar adedi
Toplam motor ¢cal ma adedi

23 Olay Kay tlar Cihaz son 200 olay n detayl kay tlarn tutar.
Olay kay tlar hakk nda detayl bilgi icin madde_10'u
inceleyiniz.
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4. ALARMLAR VE UYARILAR

Alarmlar ve uyar lar jeneratérde anormal bir duruma i aret ederler ve 3 farkl o6ncelik kategorisinde
de erlendirilirler:
1- ALARMLAR: Bunlar en 6nemli hatalardrve a a dakii lemlere yol acarlar:
- ALARM ledi sabit olarak yanar,
- Jenerator kontaktorii hemen b rakr,
- Motor hemen durur,
- Korna, Alarm, Alarm+Yuk_atma ve Alarm+YUk_atma+Uyar ¢k lar enerjilenir
(programdan secilmi ise)

2- YUK ATMALAR: Bu hatalara a dakii lemlere yol acarlar:
- ALARM lediyan p sbnmeye ba lar,
- Jenerator kontaktori hemen b rakr,
- Motor so utmacal mas yapt ktan sonra durur,
- Korna, Alarm+Yuk_atma ve Alarm+Yuk_atma+Uyar ¢k lar enerjilenir
(programdan secilmi ise)

3- UYARILAR: Bu hatalar daha az 6nemlidirler ve a a dakii lemlere yol acarlar:
- UYARI (UYARISI) ledi yanar,
- Korna ve Alarm+Yuk_atma+Uyar ¢k lar enerjilenir (programdan secilmi ise)

Korna rélesini b rakt rmak icin (program konumundan secilmi  ise) KORNA SUS
tu unabasnz.Butu alarmlar ortadan kald rmaz.

Alarmlar ilk gelen esas na gore ¢cal r, buna gore:

-E er herhangi bir alarm varsa daha sonra gelen alarm, yilk_atma ve uyar lar i leme al nmaz.
-E er herhangi bir yik_atma varsa daha sonra gelen yiik_atma ve uyar lar i leme al nmaz.
-E er herhangi bir uyar varsa daha sonra gelen uyar lar dikkate al nmaz.

Programlamaya gore alarmlar kilitlemeli veya kilitlemesiz tipte olabilir. Kilittemeli alarmlar icgin,
alarm sebebi ortadan kalksa bile alarm  klar yan k kal rlar ve jeneratériin cal mas na engel olurlar.
Alarmlar silmekicin cal ma ekli (OTO-KAPALI-TEST-YUKTE TEST) tu lar ndan herhangi birine
basnz.

Bircok hata programlanabilir limitlere sahiptir. Bu limitleri bulmak icin programlama bolimina
inceleyiniz.

YA BASINCI: Du Uk ya basnc konta ndan sinyal gelince veyaya mu irinden okunan ya basng
de eriayarlanm olan limitin alt na di tince olu ur. MU irden okunan de er icin uyar ve alarm s nrlar
ayr ayr tan mlanabilmektedir. Bu alarm motorun ¢al mas ndan hata koruma stiresi saniye sonra
kontrol edilmeye ba lanr.

Ayrca mar a baslaca zaman ya basng¢ konta ack ise mar a baslmaz ve “Ya Basnc Var!”
mesaj gostergede gorilir. Ya bas ng konta kapan nca normal cal maya dondlir.

A IRl SICAKLIK: A r scaklk konta ndan sinyal gelince veya scaklk mi irinden dlgcilen de er
ayarlanm olan limiti a nca olu ur. MU irden okunan de er icin uyar ve alarm snrlar ayr ayr
tan mlanabilmektedir.

DU UK SICAKLIK(uyar): Scaklk mi irinden olciilen de er Motor Istma S cakl altna du Unce
olu ur.

DU UK YAKIT SEV_YES: Dii ik yak t seviye konta ndan sinyal gelince veya yak t seviye mii irinden
Olculen de er ayarlanm olan limitin alt na dii Gnce olu ur. M irden okunan de er icin uyar ve alarm
snrlar ayr ayr tan mlanabilmektedir.

SEV YE: So utmasv seviyesi konta ndan sinyal gelince olu ur.

REDRESOR ARIZASI: Redresor ar za giri inden sinyal gelince olu ur. Bu giri sadece ebeke varken
kontrol edilir.

AC L STOP: Acil stop konta ndan sinyal gelince olu ur.

YEDEK-1 / YEDEK-2: Yedek ar za kontaklar ndan sinyal gelince olu ur.
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DU UK/YUKSEK HIZ: Jeneratér frekansnn programlanm olan snrlarn d na c¢kmas
(overh z/underh z) durumunda sonunda olu ur. Jenerator frekans motorun ¢al mas ndan hata koruma
suresi sonra kontrol edilmeye ba lanr. Uyar ve alarm icin alt ve ust snrlar ayr ayr
tan mlanabilmektedir. Yiksek frekans durdurma limitinin %12 fazlas her durumda kontrol edilir ve
motoru hemen durdurur.
MAR HATASI (alarm): Programlanan mar lama adedi sonunda jenerator cal mazsa olu ur.
DURMA HATASI (uyar): Motor ayarlanm olan stop siresi sonunda durmazsa olu ur.
A IRl YUK (yiik atma): Jenerator faz ak mlar ndan en az birinin programlanm olan snrn (zerine
¢ kmas durumunda ve a r yik gecikme siresi sonunda olu ur. Gecikme siresi bitmeden ak mlar
snrde erin alt na inerse alarm olu maz.
A _IRI GUC (yilk atma): Jenerator aktif giiciiniin programlanm  olan s n r n tizerine ¢ kmas durumunda
ve a r yik gecikme suresi sonunda olu ur. Gecikme suresi bitmeden gu¢ snr de erin alt na inerse
alarm olu maz.
DU UK VOLTAJ (alarm): Jenerator L1, L2, L3 faz voltajlar ndan en az birinin snrn altna dii mesi
durumunda olu ur. Jenerator voltaj motorun ¢al mas ndan hata koruma stresi saniye sonra kontrol
edilmeye ba lanr.
YUKSEK VOLTAJ (alarm): _ Jeneratér L1, L2, L3 faz voltajlar ndan en az birinin s nr n tizerine ¢ kmas
durumunda olu ur. Jenerator voltaj motorun ¢al mas ndan hata koruma suresi saniye sonra kontrol
edilmeye ba lanr.
DU UK AKU VOLTAJI (uyar): Aki voltajnn programlanan seviyenin altna dii mesi sonucunda
olu ur. Mar lama s ras nda bu hata kontrol edilmez.
YUKSEK AKU VOLTAJI (uyar/alarm): _ Akii voltajn n programlanan uyar veya alarm seviyelerinin
Uzerine ¢ kmas sonucunda olu ur.

ARJ: arj alternatérii ar zas veya kay kopmas durumunda yanar. Bu durumda alarm veya uyar
olu mas program yard m yla secilebilmektedir.
ECU HATASI (uyar): Elektronik motorun ECU unitesinden hata kodu al n nca olu ur. Bu hata motoru
durdurmaz. Motorun durmas gerekiyorsa ECU taraf ndan durdurulur.
ECU HATASI (alarm): Elektronik motorun ECU Unitesinden 3 saniye boyunca bilgi al namazsa olu ur.
Bu alarm sadece kontak a¢ kken kontrol edilir.

EBEKE FAZ SIRA HATASI (uyar):  ebeke faz s ra kontrolu a¢ ksa, ebeke fazlar limit icindeyse ve
faz sras hatal ise olu ur. Bu hata ebeke kontaktorinin kapanmas n engeller.
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5. CALI MA EK LLER

Cal ma ekilleri 6n panelden istenen tu a baslarak secilir. Jeneratér cal rken konum
de i tirmek jeneratoriin bu konuma uygun davran a gegmesine yol acacaktr. Orne in TEST konumda
jenerator cal rken YUKTE TEST konumuna gegilirse jenerator yiikii alacakt r.

KAPALI: Bu konumda ebeke fazlar programl limitler icindeyse ebeke kontaktori ceker. Jenerator
cal yorsa hemen durdurulur.

OTO: Jeneratdriin ve ebekenin otomatik transferi icin kullanlr. ebeke fazlar ndan en az birinin s n rlar
d na ¢ckmas durumunda ebeke kontaktorii brakr. Bekleme siresi sonunda motor programlanm
adede kadar mar lanr. Her mar lama aras nda bekleme siresi kadar beklenir. Jeneratér cal nca
hemen mar lama kesilir. L1-L2_I3 faz gerilimlerinin hepsi s n rlar aras na girince énce motor s tma suresi,
sonra jeneratér kontaktor siresi kadar beklenir ve jenerator kontaktéri enerjilenir.

ebeke fazlarnn tamam snrlar icine girince, ebeke bekleme siresi kadar beklenir. Daha sonra
jeneratér kontaktorti brakr ve ebeke kontaktori ceker. So utma siresi veriimi se jeneratér so utma
suresi kadar daha cal r. Sire bitiminde KONTAK ¢ k n n enerijisi kesilir ve dizel stop eder. Cihaz yeni
bir ebeke kesintisinde jeneratorii devreye sokmak (izere haz r bekler.
E er haftalk cal ma program jeneratoriin cal masn engelliyorsa OTO yan p soner ve KAPALI
konumuna e de erhbircal mayaplr.

TEST: ebeke varken jeneratorii denemek veya jeneratoril acil yedekleme konumunda bekletmek icin
kullanlr. Her ey OTO konumunda oldu u gibi cal r. Ancak ebeke var oldu u slrece jenerator
kontaktorii cekmez, ebeke kesilirse ebeke kontaktori brakr ve jeneratdr kontaktori ceker (acil
yedekleme secilmi ise). ebeke geldi inde yik yeniden ebekeye aktar|r fakat jeneratér ¢cal maya
devam eder. Jeneratori durdurmak icin OTO veya KAPALI konumlar na geginiz.

YUKTE TEST: Jeneratorii yiik alt nda test etmek icin kullan I r. Bu konum segilir secilmez jenerator cal r
ve yuku al r. Ba ka konuma gecilmedi i stirece ebeke var olsa bile yiikii jenerator besler.

MANUEL: Motoru elle cal trp durdurmak ve kontaktérlere kumanda etmek amac yla kullan I r. Her i lem
icin ayr buton bulunur.
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6.D ER OZELL KLER

6.1 Uzak Cal tr (REMOTE START)

Cihaz otomatik konumda, jeneratoriin ebekeye gore devreye girmesi yerine d ar dan verilen bir
Uzak Cal tr (Remote Start) sinyaliyle cal p durmas eklinde programlanabilir.

stenen dijital giri Uzak Cal tr sinyali olarak tan mlanabilir. Bu i lem Giri Fonksiyon
Secimi program menisinden yap I r.

Sinyalin 6zellikleri programla normalde a¢ k/kapal kontak ve aki+/aki- anahtarlama olarak
secilebilir.

Bu Uzak Cal tr sinyalinden alarm veriimesini onlemek icin ilgili giri in  LEM (i lem)
parametresi 3 yap Imal dr.

Uzak Cal tr cal ma eklinde Uzak Cal tr sinyali yoksa cihaz ebekeyi var kabul eder, Uzak
Cal trsinyalivarsa ebekeyiyok kabul eder ve buna gore i lem yapar.

6.2 MU ir Tipi Secimi

Cihaz her tir s ve ya mu iriyle cal ma imkan na sahiptir. Endistri standard olarak en ¢ok
kullan lan mu irler do rudan secilebilir ekilde haf zaya kaydedilmi tir. Buna ilave olarak standart
listede yer almayan fakat karakteristikleri bilinen mi irler de de erleri tabloya girilerek kullan labilir.

Ya Basn¢ Mi iri Secimi:
Secilebilen mu ir tipleria a dadr:

: MU ir karakteristi i MU R KARAKTER ST K tablosu ile tan mlanr.
: OLCUSAN (VDO) 0-7 bar (10-180 ohm)

: OLCUSAN (VDO) 0-10 bar (10-180 ohm)

DATCON 0-7 bar (240-33 ohm)

DATCON 0-10 bar (240-33 ohm)

: DATCON 0-7 bar (0-90 ohm)

: DATCON 0-10 bar (0-90 ohm)

: DATCON 0-7 bar (75-10 ohm)

NOURWNREO

S cakl k M{ _iri Secimi:
Secilebilen mu ir tipleria a dadr:

0: Mu ir karakteristi i MU R KARAKTER ST K tablosu ile tan mlanr.
1: OLCUSAN (VDO)
2: DATCON DAH tipi
3: DATCON DAL tipi

Yakt Seviye Ml __iri Secimi:
Yak t seviye mu iri ohm de eri programlanabilmektedir.
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6.3 Motor Istma Cal mas

Ozellikle blok stcs bulunmayan jeneratérlerde veya bu stcnnbozulmas ihtimaline kar
jeneratorin belirli bir s cakl a ula madan devreye girmemesi istenebilir. Cihaz 2 farkl ekilde motor
s tma imkan sunmaktad r:

1. Sureye ba | olarak:

Bu cal ma ekli Motor Is tma Metodu parametresi O yap larak secilir. Bu durumda motor cal tktan
sonra stma amac yla Motor Is tma Siresi parametresi kadar beklenir, stire dolunca jeneratér yiku
alr.

2. Sureyevescakl aba | olarak.

Bu cal ma ekli Motor Is tma Metodu parametresi 1 yap larak secilir. Bu durumda motor cal tktan
sonra stma amac yla énce Motor Is tma Siresi kadar beklenir, siire dolunca so utmasvs s cakl
Motor Istma S cakl k parametresi ile belirlenen de ere gelene kadar cal maya devam edilir. stenen
s cakl k de erine ula |nca yik transfer edilir. Bu ¢cal ma ekli blok stcsnnyedeklemesi amac yla
da kullan labilir. E er motor blo u s caksa stmacal mas yap Imaz, so uksa s nana kadar motor
bo tacal r.

6.4 Rolanti Cal mas

Jeneratoriin stma ve son so utma ¢al masn rolanti devrinde yapmas istenebilir. Rélantide
cal ma siresi Rolanti Suresi program parametresiyle ayarlanr. Motorun rélanti hzna di drdlmesi
governor kontrol Unitesi arac|  yla yap lacaktr.

Yedek digital ¢ k lardan herhangi biri Réle Tan mlamalar parametreleriyle rélanti ¢k  haline
getirilebilir. stenirse geni leme kart ndaki rélelere de bu fonksiyon atanabilir.

6.5 Motor Blok Istc s

Cihaz motor blok stc termostat yerine gecmek veya bu termostat n ar zas na kar  koruma
sa lamak Gzere blok stc rolesi fonksiyonu sunmaktad r.

Motor gévde s cakl analog s cakl k mi iri Gzerinden dl¢ilmektedir.
Blok s tma fonksiyonu, Réle Tan mlamalar program parametreleri kullan larak yedek dijital
¢ k lardan birine verilebilir. Role ¢ k  kart kullan | yorsa, blok stc fonksiyonu bu k arttaki rolelere de

atanabilir.

Motor gévde s cakl Motor Istma S cakl k program parametresi ile ayarlan r. Ayn
parametre motorun stma amac yla cal trImas nda da kullan Imaktad r.

Motor gévde s cakl  Motor Istma S cakl k ile ayarlanan s nrn 4 derece alt na dii tnce role
aktif olacakt r. Bu s cakl  gecti inde role pasif olacaktr.
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6.6 Yak t Pompa Fonksiyonu

Cihaz yak t pompas n kumanda etmek lzere bir dijital ¢ k fonksiyonu sunmaktad r. Yak t
pompas (e er varsa) blylk kapasiteli ana yak t tank ndan, genellikle jeneratoér asisi icinde bulunan
gunlik yak t tank na yak t aktarmak icin kullan | r. Bu 6zellik genellikle yak n nda insan bulunmayan,
uzak bolgelerdeki jeneratorlerde kullan | r.

Yak t seviye referans analog yak t seviye mi iri Gizerinden élciilmektedir. Olciilen yak t
seviyesi Yak t Pompa Alt Limit ’in alt na dii ince réle ceker, Yak t Pompa Ust Limit ’e ula nca
b rak r. Bu sayede giinliik tanktaki yak t seviyesi daima Yak t Pompa Alt Limit ve Yak t Pompa Ust
Limit seviyeleri aras nda tutulmu olur.

Yak t pompa fonksiyonu, Réle Tan mlamalar program parametreleri kullan larak yedek dijital
¢ k lardan birine verilebilir. Role ¢ k  kart kullan | yorsa, yak t pompa fonksiyonu bu karttaki rolelere
de atanabilir.

6.7 ebeke Simulasyonu (Cal may Engelle)

Cihaz secmeli bir EBEKE S MULASYON (CALI MAYI ENGELLE) sinyal giri iimkan sunar.
stenen Dijital giri  ebeke Simulasyonu sinyali olarak tan mlanabilir. Bu i lem Giri Fonksiyon Secimi
program menustnden yap I r.

Sinyalin 6zellikleri programla normalde a¢ k/kapal kontak ve aki+/aki- anahtarlama olarak
secilebilir.

ebeke Similasyonu sinyalinden alarm verilmesini énlemek icin ilgili giri in  LEM (i lem)
parametresi 3 yap Imal dr.

ebeke Simulasyon giri itan mlanm sa ve sinyal aktifse, cihaz ebeke fazlar n kontrol
etmeden EBEKE VAR kabul edecektir. Bu durum jeneratdriin olas bir ebeke kesilmesi durumunda
¢al masn engelleyecektir. Sinyal uyguland anda jeneratér cal maktaysa ebeke bekleme ve
so utma i lemleri yap Id ktan son sonra jeneratdr duracaktr. ebeke similasyon sinyali varken 6n
paneldeki mimik diyagramda ebeke daima var goriinecektir.

Sinyal kayboldu unda cihaz kendili inden normal ¢cal mas na dénecek ve ebekeyi
izleyecektir.

iji UZAK CALI TIRi lemi EBEKE S MULASYONU ve EBEKEY YOK

GOSTER lizerinde 6nceli e sahiptir.

-16 -



DKG-547 Kullan m K lavuzu V-17 (23.09.2009)

6.8 Gecikmeli ebeke Similasyonu, Akl arj Cal mas

Gecikmeli ebeke simulasyonu aki yedekli Telekom sistemleri icin haz rlanm tr. Bu
sistemlerde ebeke kesilse bile akiler yiku belirli bir sure beslemek icin yeterlidir ve bu stirede
jeneratoriin cal mas na gerek yoktur. Jenerator sadece aku voltaj kritik seviyenin alt na dii ince aku

arj amacl cal r.Jenerator cal p akller arjolmaya ba lay nca akl voltaj hemen yikselecektir.
Etkili arjicin jenerator ayarlanacak bir sure boyunca ¢al maya devam etmelidir.

Ak voltaj n n hassas olarak izlenmesi harici bir cihaz arac| yla yap I r. Bu cihaz ayn
zamanda ebeke similasyon sinyalini de Uretir.

Cihaz se¢meli bir EBEKE S MULASYON (CALI MAYI ENGELLE) sinyal giri iimkan sunar.
stenen Dijital giri  ebeke Simulasyonu sinyali olarak tan mlanabilir. Bu i lem Giri Fonksiyon Secimi
program menisunden yap | r.

Sinyalin 6zellikleri programla normalde a¢ k/kapal kontak ve aki+/aki- anahtarlama olarak
secilebilir.

ebeke Similasyonu sinyalinden alarm verilmesini dnlemek icin ilgili giri in  LEM (i lem)
parametresi 3 yap Imal dr.

Gecikmeli ebeke Simulasyon parametresi 1 yapIm sa ve jeneratér cal mazken
simulasyon sinyali aktifse, cihaz ebeke fazlar n kontrol etmeden EBEKE VAR kabul edecektir. Bu
durum jeneratdriin olas bir ebeke kesilmesi durumunda akuler bo alana kadar cal masn
engelleyecektir.

Sinyal uyguland anda jenerator cal maktaysa ebeke similasyonu Fla 6r Réle Siresi
boyunca engellenecektir. Bu sure dolduktan sonra ebeke bekleme ve so utma i lemleri yap larak
motor duracakt r. Motor ancak aki voltaj yeniden kritik seviyenin alt na di Unce ¢al .

ebeke similasyon sinyali varken 6n paneldeki mimik diyagramda ebeke daima var gorinur.
Sinyal kayboldu unda cihaz kendili inden normal ¢cal mas na donecek ve ebekeyi izleyecektir.

UZAK CALI TIRi lemi GEC KMEL EBEKE S MULASYONU uzerinde
onceli e sahiptir. Ayn anda Uzak Cal trve Gecikmeli ebeke

Simulasyonu parametreleri 1 yap | rsa UZAK CALI TIR (REMOTE
START) fonksiyonu secilmi olur.
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6.9 Dual Jenerator De 1 imliCal ma

Dual jenerator de i imli cal ma 6zelli i ylkin diizenli aral klarda 2 jeneratér aras nda
aktar Imas d r. Tek jeneratdr yerine 2 jeneratér kullan Imas , jeneratdr ar zas na kar koruma amac yla
veya yukin sirekli jeneratérden beslenmesi durumunda di er jeneratére bak m yapabilmek amac yla
tercih edilmi olabilir.

Her jeneratoriin cal ma suresi, Fla 6r Role Suresi parametresi kullan larak 0 ile 144 saat
aras nda ayarlanabilir. E er sure O saat olarak ayarlan rsa, gergek sire (testlerde kolayl k a¢ s ndan) 2
dakika olacakt r.

Fla or Role Suresi parametresi bir fla 6rréle ¢ k na kumanda eder. Sirenin her dolu unda
réle ¢k konum de i tirir.

Fla or réle fonksiyonu, Role Tan mlamalar program parametreleri kullan larak yedek dijital
¢ k lardan birine verilebilir. Role ¢ k  kart kullan | yorsa, fla 6r réle fonksiyonu bu karttaki rélelere de
atanabilir.

Dual jenerarér de i imlical ma 6zelli i ayn zamanda ebeke Similasyonu 6zelli ini de
kullan r. Bu konuda daha detayl bilgi icin 6.7 numaral bolimu inceleyiniz.

Dual Jeneratér De i imli Cal _mada Oncelik Atanmas :
Dual jenerator sisteminde, her elektrik kesintisinde ayn jeneratorun ilk olarak cal maya
ba lamas istenebilir. Bucal ma ekli ONCEL K sinyal giri iyle sa lanr.

stenen Dijital giri Oncelik sinyali olarak tan mlanabilir. Bu i lem Giri Fonksiyon Segimi
program menustnden yap I r.

Sinyalin 6zellikleri programla normalde a¢ k/kapal kontak ve aki+/aki- anahtarlama olarak
secilebilir.

Oncelik sinyalinden alarm verilmesini 6nlemek icin ilgili giri in  LEM (i lem) parametresi 3
yap Imaldr.

Dijital giri lerden biri Oncelik giri i olarak tan mland ysa sistem oncelikli cal ma ekline

gececektir. E er Oncelik sinyali uyguland ysa cihaz her ebeke kesintisi sonras ilk olarak kendi
jeneratorini cal tracaktr. Sinyal yoksa di er jenerator oncelikli cal acaktr.

& Detayl uygulama k lavuzu icin DATAKOM ile temesa g  eciniz.

-18 -



DKG-547 Kullan m K lavuzu V-17 (23.09.2009)

6.10 Servis Zaman Gostergesi

Bu led jeneratorin periyodik servisinin dizenli olarak yap Imas na yard mc olmak amac yla
kullan Ir.

Periyodik servis belirli bir motor saati dolunca yap Imaktad r (6rne in 200 saat). Ayn zamanda bu
motor saati dolmasa bile belirli bir siire sonunda mutlaka yap Imaktad r (6rne in 12 ay).

SERV S ZAMANI gdostergesinin jeneratorin cal

uzerinde hicbir etkisi yoktur.

Cihazda motor saati ve servis periyodu ayr ayr programlanabilmektedir. Motor saati 50 saatlik
ad mlarla, servis periyodu ise 1 ayl k ad mlarla secilir. E er herhangi bir parametre ‘0’ olarak girilmi se bu
parametre kullanIimam olur. Orne in motor saati 200 saat ve bak m periyodu O ay olarak verilirse
sadece motor saati dolunca servis zaman gostergesi yanacak ve servis zaman role fonksiyonu aktif
olacaktr.

Servis zaman roéle fonksiyonu, Rdle Tan mlamalar program parametreleri kullan larak yedek
dijital ¢ k lardan birine verilebilir. Role ¢ k  kart kullan | yorsa, fonksiyon bu karttaki rélelere de
atanabilir.

Servis zaman n n gelmesi durumunda servis zaman gostergesi (k rm z) yan p sénmeye ba lar.

Gostergeyi sondurup servis suresini yeniden ba latmak icin

KORNA SUS ve LAMBA TEST butonlar 5 saniye boyunca
birlikte bas | tutulmal dr.

Cihazn servis icin kalan motor saati ve servis icin kalan sire enerji kesintilerinden
etkilenmeyecek ekilde haf zaya kaydedilir. Enerjiyi kesmek herhangi bir bilgi kayb na yol agmaz.

Servise kalan motor saati ve siire SAYICILAR 2/3 ekran ndan gorlebilir.

6.11 Motor Cal ma Saati Gostergesi

Cihazda silinemeyen ve de i tirilemeyen bir motor cal ma saati bulunmaktad r. Motor
cal ma saati enerji kesintilerinden etkilenmeyecek ekilde haf zada tutimaktad r. Enerjiyi kesmek
herhangi bir bilgi kayb na yol agmaz.

Motor cal ma saati SAYICILAR 1/3 ekran ndan gorulebilir.

6.12 Tarih-Saat Gdstergesi

Tarih — saat gostergesi kontrol amagl d r.
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6.13 Yaz | m Versiyonu Gostergesi

Her yeni yaz | m versiyonuyla yeni 6zellikler eklenmekte ve eski versiyonlarda bulunan hatalar
duzeltiimektedir. Elinizdeki cihazda bulunan 6zellikleri tam olarak belirleyebilmek icin yaz I m
versiyonunu bilmelisiniz.

Yaz | m versiyonu tarih-saat gostergesi ile ayn ekranda bulunur.

Yaz I m versiyonu 2 say dan olu ur. Ik say i letim yaz | m versiyonudur.

kinci say J1939 yaz | m versiyonudur.

6.14 Modem Ba lants

Cihaz ar za durumunda modem aramas yapma ve uzak noktadan yap Im modem
aramalar n cevaplama imkan verir. Kullan lacak modemler telefon hatt na ba | kablolu modemler
veya GSM modemler olabilir.

E er modem ba |ysa, cihazda Modem Devrede parametresi 1 yap Imal d r. Aksi taktirde
hatal cal ma meydana gelecektir.

Modem aramalar icin 2 adede kadar telefon numaras tan mlanabilir. Ar za durumunda cihaz
once birinci, daha sonra ikinci numarayla ba lant kuracaktr. Modem ba lants kurulam yorsa, cihaz
her numaray 2 dakika aral klarla en fazla 30 defa deneyecektir.

Modem aramas s ras nda ekran n sa -list ké esinde telefon simgesi (@ W) ¢ kacakt r.

E er Modem Devrede veya SMS Gonderimi A¢ k veya MODBUS Adres

parametreleri O de ilse lokal PC ba lants cal mayacaktr.

Tavsiye edilen modemler, beslemesini cihazla ayn akiiden alabilen DATAKOM tipleridir.
Piyasada bulunan, AT komut setine sahip masatstii modemlerin birco u da kullan labilir, fakat
modemin kesintisiz bir AC gerilim kayna ndan beslenmesi kullan ¢ n n sorumlulu undad r. Cihaz n
modeme ba lanmas icin gereken kablo DATAKOM'dan temin edilecektir.

Modem aramalar daima merkezdeki RAINBOW yaz I m taraf ndan sonland r I r. Buna kar |k
hata durumlar na kar |k cihaz 2 dakikadan uzun stiren modem aramalar na izin vermeyecek ve bu
surenin sonunda hatt kapatacakt r.

Modem Uzerinden uzaktan izleme ve kontrol icin kullan lacak olan program, RS232 seri port
Uzerinden ba lant icin kullan lan RAINBOW program d r.

Modem ba lants MODBUS modu ile uyumludur. Béylece cihaz bir master MODBUS
sunucusunu arayabilir veya bu sunucudan gelen aramalar cevaplayabilir. MODBUS hakk nda daha
fazla detay icin 8 numaral konu ba | n inceleyiniz.
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6.15 SMS gonderme
GSM SMS génderimi SMS Goénderme A¢ k parametresi 1 yap larak aktive edilir.

E er Modem Devrede veya SMS Gonderimi A¢ k veya MODBUS Adres

parametreleri 0 de ilse lokal PC ba lants cal mayacaktr.

Herhangi bir hata durumu olu tu unda, cihaz bir SMS mesaj olu turarak bunu 6 adede kadar
SMS telefon numaralar na génderir. E er modem devrede ise 4 adede kadar telefona SMS gonderilebilir.

Cihaz ayrcaa a daki durumlarda goériinii te hata durumu yaratmadan SMS mesajlar
gonderebilir:
ebeke Kesildi, ebeke Geldi ( ebeke De i ince SMS program parametesi ile aktive edilir)
YaktCalnd, Yaktdolduruldu (Yakt Tuketim/Saat parametesini 0'dan farkl ayarlayarak aktive edilir)

Hem modem hem SMS devrede ise, ar za durumunda cihaz 6nce SMS mesajlar n gdnderecek
daha sonra modem ba lants kuracaktr.

SMS gonderimi s ras nda ekran n sa -Ust kd esinde (SMS) simgesi ¢ kacaktr.

Bir SMS mesaj nda iletilebilecek ar za adedi en fazla 4 adettir. Bu s n rlaman n nedeni GSM SMS
mesajlar n n en fazla 160 harften olu masdr.

Ornek bir GSM SMS mesaj a a dadr:

DKGxxx <SITE-ID>
STOP :DUSUK YAG BASINCI
ALARM LISTE SONU

Ik sat r cihaz tipi ve yer ad ile ilgili bilgileri icerir. Bu sat r alarm mesaj gonderen jeneratériin
belirlenebilmesi icin gereklidir.

zleyen her sat r bir adet hata bilgisi icerir. Mesaj daima “ALARM LISTE SONU ” satr yla biter.

Mesaj gonderildi i zaman var olan alarmlar maskelenir. Bu durum KORNA ¢ k  n n aktif
durumunu sona erdirir ve yeni bir mesaj génderilmesini engeller. Mesajla iletilenlerden farkl yeni bir alarm
olu mas durumunda yeni bir mesaj gonderilir. Gonderilen mesajda o anda var olan tim ar zalar yer al r
(daha 6nce mesajla génderilmi olsa bile).

Cihaz n GSM modeme ba lanmas icin gereken kablo DATAKOM’dan temin edilecektir. Bu
kablo kablolu modem icin kullanlannaynsdr.
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6.16 Uzaktan zleme ve Programlama

Cihaz standart olarak sundu u seri port ba lants sayesinde uzaktan izleme ve programlama
imkan vermektedir.

Uzaktan izleme ve programlama yaz | m RAINBOW olarak adland r Imakta ve
www.datakom.com.tr adresindeki internet sitesine ifreyle ba lanarak indirilebilmektedir.

PC ba lants SMS ve modem modlar yla uyumlu de ildir. E er seri porta PC ba lanmak
isteniyorsa Modem Devrede, SMS Gonderimi A¢c k ve MODBUS Adres parametreleri 0 yap Imaldr.

Yaz I m, cihaz n 6l¢tii U tum parametrelerin ekranda gdsterilmesini ve diske kaydedilmesini
sa lar. Kaydedilen bilgiler daha sonra grafik olarak analiz edilebilir ve yaz c dan ¢ kt s al nabilir.
Yaz I m ayn zamanda cihaz n programlamas n, progr am parametrelerinin PC'ye kaydedilmesini veya
kaydedilmi parametrelerin cihaza geri yiklenmesini de sa lar.

RS-232 seri portu olmayan PC’ler icin a a daki USB-SER PORT adaptorleri test edilmi  ve
onaylanm tr:

DIGITUS USB 2.0 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70146 REV 1.1)
DIGITUS USB 1.1 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70145 REV 1.1)
FLEXY USB 1.1 TO SERIAL ADAPTER (PRODUCT CODE BF-810)

CASECOM USB TO SERIAL CONVERTER (MODEL: RS-01)

Cihaz n PC’ye ba lanmas icin gereken kablo DATAKOM'dan temin edilecektir.

6.17 Cihaz n D ar dan Kumanda Edilmesi

Cihaz programlanabilir dijital giri ler Gzerinden tamamen harici sinyallerle kumanda etme imkan
sunar. Her dijital giri a a daki fonksiyonlara programlanabilir:

- KAPALI moda ge¢

- OTO moda ge¢

- TEST moda ge¢

-YUKTE TEST moda geg

- ebekeyi var goster

- ebekeyi yok goster

- Ar za reset

- Korna sustur

- Panel kilitle

Harici mod secme sinyalleri cihaz n Gizerindeki butonlara oranla 6nceli e sahiptir. E er mod harici
sinyal ile secilmi ise cihaz lizerinden de i tirilemez. E er harici mod secme sinyali kalkarsa, cihaz en son
secilmi olan moda doéner.

Tamamen d ar dan kumanda amac yla cihaz n paneli kilitlenebilir.
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6.18 Otomatik test

Cihaz jenerat6r grubunun otomatik olarak test edilme imkan sunmaktad r. Otomatik test,
gunlik, haftal k veya ayl k olarak yap labilir.

Otomatik testin yap laca glin ve saat programlanabilmektedir. Parametrelerin de erine gére
test yiikte veya bo ta yap labilir.

Otomatik test ile ilgili parametreler unlard r:

Test ba lang ¢ glin ve saati

Test suresi

Yikte / bo ta test

Gunluk / Haftal k / Ayl k test

Daha fazla detay icin lutfen bu k lavuzun PROGRAMLAMA bélumnd inceleyiniz.

Otomatik test giin ve saati gelince cihaz kendili inden TEST veya YUKTE TEST konumuna
gececektir. Bu durumda motor ¢cal r, yikte test secilmi ise yik jeneratore aktar | r.

Yikslz test sras nda ebeke kesilirse, e er Acil Yedekleme Modu parametresi 1 yap Im sa
yik jeneratore transfer edilecektir. Bu nedenle, yiiksiiz otomatik test yap lacaksa Acil Yedekleme
ozelli inin aktive edilmesi ¢cok faydal dr.

Otomatik test siiresinin sonunda cihaz ba lang ctaki cal ma konumuna geri donecektir.

Otomatik test s ras nda konum se¢me tu lar ndan herhangi birine bas | rsa otomatik test
hemen sona erer.

Gunluk otomatik test 6zelli i, yikii ebeke elektri inin pahal tarifeden kullanld  saatlerde
jeneratérden beslemek amac yla da kullan labilir.

6.19. Fabrika ayarlar na dont

Fabrika ayar parametre de erlerine geri doniu_icin:

-KAPALI (OFF), KORNA SUS (ALARM MUTE) ve LAMBA TEST tu lar n 5 saniye sireyle
bas| tutunuz

-Gotergede “FABRIKA AYARLARINA DONUS " okunacakt r.

-ALARM MUTE tu una tekrar bas n z ve 5 saniye sireyle bas | tutunuz.

-Fabrika parametreleri haf zaya yeniden programlanacakt r.

6.20. Gaz Motoru Yak t Solenoid Kontrolu

Cihaz gaz motorunun yak t solenoidini kontrol etmek amac yla 6zel bir fonksiyona sahiptir.

Gaz motoru yak t solenoidleri dizel motorlardan farkl d r. Solenoidin mar lama ba lad ktan
belirli bir siire sonra a¢ Imas ve mar lama aralar nda kapanmas gerekir. Mar lama ba langc ve
solenoidin a¢ Imas aras nda gecen sure Gaz Solenoid Suresi parametresiyle ayarlanr.

Gaz motoru yak t solenoid fonksiyonu, Rdle Tan mlamalar program parametreleri
kullan larak yedek dijital ¢ k lardan birine verilebilir. Role ¢ k  kart kullan | yorsa, yak t solenoidi
fonksiyonu bu karttaki rélelere de atanabilir.
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6.21. YUk Atma / Asgari YUk

Yk atma fonksiyonu, jeneratér giici s nr de erine yakla nca hayati olmayan yuklerin
otomatik olarak devreden ¢ kar Imas n sa lar. Bu yikler jenerator giici programlanan limitin alt na
inince yeniden otomatik olarak devreye al nacakt r. Cihaz n icindeki yiik atma fonksiyonu daima aktiftir.
htiya¢ duyuldu u taktirde dijital ¢ k lardan herhangi biri YUk Atma Rélesi olarak tan mlanabilir.

Bu fonksiyon ayn zamanda Asgari YUk (Dummy Load) olarak da kullan labilir. Asgari yik
jeneratorin yiksuz ¢cal mas n engellemek icin devreye sokulan rezistanslardan olu ur. Asgari Yik
fonksiyonu YUk Atma fonksiyonunun tersidir. Bu nedenle ayn dijital fonksiyon her iki amag i¢in de
kullan | r.

Igili parametreler:
Yik Atma Alt Limiti: _ E er aktif gi¢ bu limitin alt na di erse yik atma rélesi b rakacakt r.
Yilk Atma Ust Limiti: _ E er aktif gii¢ bu limiti a arsa yilk atma rolesi cekecektir.

Alt limit ile Ust limit aras ndaki fark at lan yiikten daha fazla olmal d r. Aksi halde yikin strekli
olarak at| p yeniden al nmas eklinde hatal cal ma meydana gelebilir.

6.22. Yakt Cal nma/ Yak t Doldurma Mesajlar

Cihaz yak t ¢cal nma veya yak t doldurulma durumlar nda programlanm telefonlara SMS
atabilir.
SMS mesajlar gorindr bir hata durumu olu turmadan at|r.

Bu mesajlar Motor Parametreleri > Yak t Tuketimi / Saat  parametresi %0 ‘dan farkl bir
de ere ayarlanarak aktive edilir.

Yak t Tiketimi / Saat parametresi motorun saate harcayabilece i azami yak ttan net olarak
daha buyuk bir de ere ayarlanmal dr.

MU ir giri inden 6l¢illen yak t seviyesi 1 saatlik dbnemde bu parametreden daha fazla di me
gosterirse YAKIT CALINDI mesaj programlanm telefon numaralar na génderilecektir.

MU ir giri inden Ol¢llen yak t seviyesi 1 saatlik dbnemde bu parametreden daha fazla

yikselme gosterirse YAKIT DOLDURULUYOR mesaj programlanm telefon numaralar na
gonderilecektir.

6.23. Yaz I m Yukleme

Cihaz i letme yaz I m n n sahada yiklenmesine de izin vermektedir. Yaz | m yukleme
RAINBOW program veya 6zel bir DOS program kullan larak RS-232 seri port tizerinden yap I r.

PC’den génderilen 6zel bir komutla cihaz yiikleme konumuna al n r. Bu konumda ekranda
“DL-V1.00" gorunecektir.

Yaz I m yukleme sras nda i lemin hangi a amada oldu u bir cubuk grafik Gzerinden
izlenebilir. Yaz I m yikleme i lemi yakla k 3 dakika surer.

Yikleme bittikten sonra 6zel bir komut cihaz normal konuma dondur{r.
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6.24. Volvo motorlarda devirde i ikli i

EMS-II beyinle cal an Volvo motorlarda J1939-CANBUS Uzerinden motorun 1500-1800rpm
¢al ma devrini ayarlamak mumkundur. Bu devirler “birincil ” (primary) ve “ikincil ” (secondary) olarak
adland r I r ve cihaz tzerinden programlama menust yard m yla birbirine geci yap labilir.

Bu i lem Volvo 1500/1800 devir parametresiile yap | r. Parametre de i tirildi inde cihaz
birkac saniye sireyle donacak ve motor tzerinde h z de i iklik i lemini yapacakt r. Parametre
art r I rsa “ikincil " h za gecilir (genellikle 1800rpm), parametre eksiltilirse “birincil " h za gegilir
(genellikle 1500 rpm)

Bu i lemin yap labilmesi icin motor stop durumunda ve ci haz KAPALI (OFF)

konumda olmal d r. Aksi haldei  lem gercekle mez.

Ayr ca J1939 Devir Ayar parametresi ile motor devrine %8'lik bir alanda ince ayar yap labilir.
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7.J1939 MOTOR ZLEME VE KUMANDA PORTU

Cihaz ECU (elekronik kontrol Unitesi) taraf ndan kumanda edilen elektronik motorlarla
haberle mek i¢in 6zel bir 31939 portuna sahiptir.

J1939 portu 2 terminalden olu ur ve bunlar J1939+ ve J1939- olarak adland r I r. Cihaz ve
ECU aras ndaki ba lant burulu veya koaksiyal kablo ile yap Imal dr. E er koaksiyal kablo
kullan | yorsa d taki érgii tek uctan AKU- ‘ye ba lanmal dr.

120 ohm’luk sonland rma direnci cihaz icinde mevcuttur. Di ar dan ayr ca diren¢ takmay n z.

J1939 portu J1939 Devrede program parametresi 1 yap larak devreye al n r. Motor tipi J1939
Motor Tipi parametresi ile secilir. Motor marka ve tiplerinin listesi programlama bélimiinde verilmi tir.
En giincel motor listesi icin DATAKOM ile temas kurunuz.

E er J1939 portu devredeyse, ya basnc , su s cakl ve motor devri bilgileri ECU’den
al nr. Motordan al nan di er dlcumler bilgi amac! gosterilir ve motrun cal mas Uzerinde etkisi yoktur.
Toplamda 21 adet motor parametresi J1939 Gizerinden izlenebilmektedir (motorun bu bilgileri
gondermesi art yla).

J1939 bilgileri MODBUS tizerinden de okunabilir. Daha fazla detay icin konu_8'i inceleyiniz.

Kontak ¢ k aktifken, e er son 3 saniye icinde motordan herhangi bir bilgi al nmad ysa cihaz
ECU HATASI verecek ve motoru stop edecektir. Bu 6zellik motorun kontrolsuz olarak ¢cal masn
engeller.

ECU ‘den gelen hata bilgileri cihaz taraf ndan sadece UYARI olarak de erlendirilir ve motorun
durmas na neden olmazlar. Motorun ECU taraf ndan korundu u ve gerekiyorsa kendili inden duraca

varsay Imaktad r.

ECU hata kodlar alarm listesi icinde metin olarak ve SPN-fm kodlar ile birlikte verilir. Ayn
anda en fazla 8 hata kodu gosterilebilir.

Hata kodlar n n detayl listesi motor kullan m k lavuzunda verilmi tir.
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A a da hata kodlar yla ilgili temel bir tablo verilmektedir (x herhangi bir FMI anlam ndad r):

SPN | FMI | ACIKLAMA
94 X Yak t filtresi t kal
Yak t bas n¢ sensor ar zas
98 X DU Uk ya seviyesi
Yuksek ya seviyesi
Ya seviye sensor ar zas
100 X Du Uk ya basnc
Ya bas n¢ sensorl ar zas
102 X Yuksek turbo bas nc
Turbo ¢k bas n¢ dlcme sensoéri ar zas
105 X Emme manifold yiksek s cakl k
Emme manifold s cakl k senséru ar zas
107 X Hava filtresi t kal
Hava filtre sensor ar zas
108 X Atmosfer bas n¢ sensoérl ar zas
110 X Ars
S cakl k senséri ar zas
111 X Du Uk so utma sv seviyesi
So utma s v seviye sensor ar zas
164 X Yuksek enjektor ¢al trma bas nc
Enjektér cal trma bas n¢ élgme senséri ar zas
168 X Ak voltaj hatas
172 X Yuksek giri hava s cakl
Yiksek amme manifold hava s cakl
Giri__manifold s cakl k sensor ar zas
174 X A r yaktscakl
Yak t s cakl k sensori ar zas
175 X A r ya scakl
Ya s caklk sensori ar zas
190 X Arhz
H z sensoru sinyal kayb
H z sensoéri mekanik ar zas
228 X Zamanlama kalibrasyonu gerekli
234 X Hatal ECU yazIm
620 X ECU dahili +5V ar zas
629 X ECU donan m ar zas
651 X Silindir #1 enjektor ar zas
652 X Silindir #2 enjektor ar zas
653 X Silindir #3 enjektor ar zas
654 X Silindir #4 enjektor ar zas
655 X Silindir #5 enjektor ar zas
656 X Silindir #6 enjektor ar zas
657 X Silindir #7 enjektor ar zas
658 X Silindir #8 enjektor ar zas
678 X ECU dahili gi¢ kayna ar zas
723 X kincil h z sensori ar zas
1108 X “Critical override” aktif
1111 X Program parametrelerini control ediniz
2000 X ECU ar zas
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A a da FMI kodlar yla ilgili temel bir tablo verilmektedir.

Bu kodlar motor marka ve tipine baz farkl | klar gosterebilmektedir.

FMI

ACIKLAMA

0

Olgiilen de er ¢ok yiiksek, dlciim gecerli fakat normal cal ma
limitlerinin Ozerinde.

1

Olgiilen de er gok dii ik, 6lcim gegerli fakat normal cal ma
limitlerinin alt nda.

HATALI B LG . Karas z veya hatal bilgi veya enjektér AKU(+)'ya
k sa devre.

ELEKTR KSEL HATA. A r yiksek voltaj veya enjektor
AKU(+)'ya k sa devre.

ELEKTR KSEL HATA. A r du (ik voltaj veya enjektér AKU(+)'ya
k sa devre.

ELEKTR KSEL HATA. A r du Uk ak m veya ac k devre.

ELEKTR KSEL HATA. A r yilksek ak m veya AKU(-)'’k sa devre

MEKAN K HATA. Mekanik bir sistemden gelen hatal tepki.

MEKAN K veya ELEKTR KSEL HATA: anormal frekans.

HABERLE ME HATASI: Anormal yenileme h z veya
enjektor devresi ac k devre.

MEKAN K veya ELEKTR KSEL HATA: anormal derecede de i im

Tespit edilemeyen hata

Komponent hatas veya cihaz ar zal .

HATALI KAL BRASYON: kalibrasyon de erlerisnrlarnd nda.

Bilinmeyen ar za. Ozel komutlar izleyiniz.

Bilgi gecerli fakat normal ¢cal ma limitlerinin Gzerinde (en du Uk
tehlike seviyesi)

Bilgi gecerli fakat normal ¢cal ma limitlerinin Uzerinde (orta
derecede tehlike seviyesi)

17

Bilgi gecerli fakat normal ¢cal ma limitlerinin alt nda (en du Uk
tehlike seviyesi)

18

Bilgi gecerli fakat normal ¢cal ma limitlerinin alt nda (orta
derecede tehlike seviyesi)

19

Data ebekesinden gelen bilgi hatal .

20

kullan Im yor (yedek)

21

kullan Im yor (yedek)

22

kullan Im yor (yedek)

23

kullan Im yor (yedek)

24

kullan Im yor (yedek)

25

kullan Im yor (yedek)

26

kullan Im yor (yedek)

27

kullan Im yor (yedek)

28

kullan Im yor (yedek)

29

kullan Im yor (yedek)

30

kullan Im yor (yedek)

31

Hata durumu gecerli
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8. MODBUS HABERLE ME

Cihaz RS232 seri port izerinden MODBUS haberle me imkan sunmaktad r.

Modbus ba lants 3 farkl ekilde yap labilir:

1) Cihaz Uzerindeki seri portu kullanarak do rudan RS232 ba lant,
2) Harici RS422/485 cevirici kullanarak RS422/485 ba lant,
3) Harici modem kullanarak modem ba lant s .

MODBUS modu, MODBUS Adres program parametresi ile cihaza bir kontrolor adresi
atanarak aktive edilir. Kullan labilen adres aral 1 ile 144 aras d r. Adresi 0 olarak ayarlamak
MODBUS modunu kapatacak ve RAINBOW protokolu alt nda haberle me yapt racaktr.

Cihaz n MODBUS 6zellikleri:

-Data transfer modu: RTU

-Serial data: 9600 bps, 8 bit data, no parity, 1 bit stop

-Desteklenen fonksiyonlar:

-Fonksiyon 3 (¢oklu kay t okuma)
-Fonksiyon 6 (tek kay t yazma)

MODBUS protokolu hakk nda detayl bilgi u dokiimanda bulunmaktad r: “Modicon Modbus

Protocol Reference Guide” . Web adresi: www.modbus.org/docs/PI_MBUS 300.pdf

Modbus Uzerinden okunabilen en 6nemli kay tlar n listesia a dadr. Detayl Modbus
Uygulama K lavuzu ve tam adres listesi icin DATAKOM ile temasa geciniz.

ADRES Yaz BLG KATSAYI ACIKLAMA
(hex) Oku

0000 ®) 16bit x1 ebeke Faz L1 gerilimi

0001 ®) 16bit x1 ebeke Faz L2 gerilimi

0002 ®) 16bit x1 ebeke Faz L3 gerilimi

0003 ®) 16bit x1 Jeneratdr Faz I1 gerilimi

0004 ®) 16bit x1 Jeneratdr Faz L2 gerilimi

0005 ®) 16bit x1 Jeneratdr Faz L3 gerilimi

0006 O 16bit x1 Jeneratdr Faz L1 ak m

0007 O 16bit x1 Jeneratdr Faz L2 ak m

0008 O 16bit x1 Jeneratdr Faz L3 ak m

000C ®) 16bit x1 ebeke Faz L1-L2 gerilimi

000D ®) 16bit x1 ebeke Faz L2-L3 gerilimi

000E ®) 16bit x1 ebeke Faz L3-L1 gerilimi

000F ®) 16bit x1 Jeneratdr Faz L1-L2 gerilimi

0010 ®) 16bit x1 Jeneratdr Faz L2-L3 gerilimi

0011 ®) 16bit x1 Jeneratdr Faz L3-L1 gerilimi

0012 O 16bit x10 ebeke frekans

0013 O 16bit x10 Jenerator frekans

0016-0017 @] 32hbit x256 Jeneratdr aktif giicl. 24 bitlik bu kay t jenerator aktif

glcindn 256 kat n tutar. Alt 16 bit 16h adresli kay ttad r.
Ust 8 bit 17h adresli kayd n alt bayt nda yer al r.

0018 0] 8bit x100 Cos de erinin 100 kat (signed byte). Negatif de erler
reaktif cos belirtir.

002A O] 16bit x0.1 Motor devri (rpm)

002B O] 16bit x10 Bar olarak ya bas nc.

002C O] 16bit x1 Derece olarak motor s cakl

002D O] 16bit x1 % olarak yak t seviyesi.

002F O] 16bit x10 Akl gerilimi.

003D 0] 8bit - bit_3: mantel konumu
bit_4: otomatik konumu
bit_5: kapal konumu
bit_6: test konumu
bit 7: ylkte test konumu
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9. HAFTALIK CALI MA PROGRAMI

Bircok uygulamada jeneratoriin sadece mesai saatlerinde otomatik olarak devreye girmesi
istenir. Haftal k cal ma program bu tir uygulamaya olanak verir.

Cal ma program , haftan n her gunu icin bir adet devreye girme ve bir adet devreden ¢ kma
saatinden olu ur. Bu programlar jeneratoriin sadece izin verilen zaman dilimlerinde otomatik olarak
devreye girmesini sa lar.

Haftal k cal ma program sadece OTO konumda devrededir. Di er cal ma ekilleri haftal k
programdan etkilenmez.

OTO konumda e er jeneratdriin devreye girmesi haftal k cal ma program taraf ndan
engelleniyorsa, bu durumda OTO ledi yan p séner .

Her devreye giri /ck zaman 10 dakikal k ad mlarla tan mlanm tr.
Kullan Imayan programlar 24.0 olarak ayarlanmal d r.

Ornek bir program setia _a daki gibi olabilir:

Pazartesi Devreye giri 07:00
Pazartesi Devreden ¢ k 18:00
Sal Devreye giri 07:00
Sal Devreden ¢ k 18:00
Car amba Devreye giri 07:00
Car amba Devreden ¢ k 18:00
Per embe Devreye giri 07:00
Per embe Devreden ¢ k 18:00
Cuma Devreye giri 07:00
Cuma Devreden ¢ k 18:00
Cumartesi  Devreye giri 07:00
Cumartesi  Devreden ¢ k 13:00
Pazar Devreye giri 24:00 (en son durum devam eder)
Pazar Devreden ¢ k 24:00 (en son durum devam eder)

E er devreye giri ve ¢k icin ayn saat verilirse, devreye giri saati olarak yorumlanacakt r.

Cihaz n icinde pil destekli hassas bir saat devresi (real time clock) bulunur. Bu devre cihaz n
enerjisi kesilse bile dahili batarya Gizerinden ¢cal maya devam eder. Bu saatin geri kalma veya ileri
gitmesi Saat Hassas Ayar program parametresi yard m yla diizeltilebilir. Daha ayr nt| bilgi icin
programlama bélimuni inceleyiniz.
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10. OLAY KAYITLARI

Cihaz servis gorevlisine bilgi vermek icin en son 200 olay n kayd n tutar.

Tarih-saat, olay tipi, jeneratdr durum bilgisi ve detayl jenerat6r dlgcim parametreleri olay kayd
haf zas nda saklan r. Tarih-saat bilgisi cihaz icindeki pil destekli gercek zaman saatinden al nr.

Olay kay tlar dairesel bir haf zada saklan r. Yani yeni olay en eski olay kayd n silecektir. Ayn
ekilde olay kay tlar en yeniden ba lay p eskiye do ru ekrana getirilir.

Olay kay tlar enerji kesintilerinden etkilenmeyen bir haf zada saklanr.

Olay kay tlar incelenirken ~ MENU butonu bir 6nceki olay kayd na gider, MENU  butonu ise
bir sonraki olay kayd n gdosterir.

tutunuz.

fi Olay kayd sayfalar ndan ¢ kmak icin MENU veya MENU  butonunu bas |

Her olay kayd 6 sayfa kaplar. Olay ve sayfa numaralar ekran n sa ust ko esinde gorilur. Olaylar en
yeni olan 1 numara olacak ekilde numaraland rIr. Sayfalar A’dan E'ye adlandrIim tr. Ayn olay n
sayfalar arasnda ve butonlar ile geci yaplr.

Kaydedilen olaylar __unlard r:
-Alarmlar, yuk atmalar, uyar lar
-Cal ma konumu de i iklikler (KAPALI, OTO, vs...)
-Jenerator durum de i iklikleri (mar lama, so utma, ylke girme, vs...)
-Periyodik kay tlar.

Olay kay tlar __unlar_icerir:
Kay t tipi (hata kayd , konum de i iKkli i, periyodik, vs...)
Tarih ve saat
Jeneratdr konumu (OTO, TEST, vs..)
Jeneratdr cal ma konumu (mar lama, so utmavs...)
Jenerator faz Voltajlar L1-L2-L.3
Jenerator faz Ak mlar L1-L2-L3
Jenerator Frekans
Jeneratdr Aktif Glg (KW)
Jenerattr cos
Motor devri
Ya Basnc
Su S cakl
Yak t Seviyesi
Akl Voltaj
ebeke faz Voltajlar L1-L2-L3
ebeke Frekans
Digital giri lerin durumlar
arj giri i durumu
ECU ortam s cakl
ECU egzos gaz s cakl
ECU hava filtresi fark bas nc
ECU turbo bas nc
ECU Yak t tiketimi (L/h)
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11. STAT ST K SAYICILAR

Cihaz istatistik amac! kullan m icin bir dizi s f rlanamayan say ¢ sunar.

Busayclar unlardr:

-toplam motor saati

-toplam jenerator kW-saat
-servise kalan motor saati
-servise kalan sture

-toplam mar adedi

-toplam jenerator cal ma adedi

Say c lar enerji kesintilerinden etkilenmeyecek ekilde silinmeyen bir haf zada tutulurlar.

12. BAKIM

f D KKAT: C HAZIN C N ACMAYINIZ.

Cihaz icinde degi ebilecek parca yoktur.

Cihaz temizlemek icin yumu ak bir nemli bezle siliniz, kimyasal madde kullanmay n z.
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13. PROGRAMLAMA

Programlama konumu, sureleri, cal ma limitlerini ve konfiglirasyonu programlamak icin kullan I r.

Program konumuna girmek i¢in MENU ve MENU tu larn 1 saniye sireyle bas | tutunuz.
Bu s rada cihazn PROGRAM K L T ucunun bo ta olmas gerekir. Aksi halde cihaz program konumuna
girmeyecektir. Programlama d nda cihaz n PROGRAM K L T ucunu daima AKU(-)'ye ba | olarak
b rak n z. Bdylece yetkisiz ki ilerin programlara ula mas engellenecektir.

Program konumuna girildi inde a a daki ifre giri ekran ¢ kacaktr.

ENTER PRSSHWORD:
(gl1(@l(al)ral

, ,MENU ve MENU tu lar kullan larak 4 haneli ifre girilmelidir.

Cihaz 3 adet ifre saklar. Her ifre farkl seviyedeki parametrelere ula maya izin verir.

Seviye-1 ile sahada de i tiriimesi gerekebilecek parametrelere ula |r. Seviye-2 ile fabrika
ayar parametrelerine ula |r. Seviye-3 Datakom ‘a 6zgldir ve kalibrasyon parametreleri icindir.

Cihazda ifre-1 ‘1234’ olarak ayarl dr. ifre-2 ise ‘9876’ olarak ayarlanm tr.
ifre de i ikli i sadece Rainbow program ile yap I r, cihaz tizerinden de i tirilemez.

Programlama konumuna girmek cihaz n cal mas n etkilemez. Program yap | rken ener;ji
kesilmesi durumunda jeneratdr otomatik olarak devreye girecektir.

Program konumu 2 seviyeli bir ment sistemi olarak diizenlenmi tir. Ana meni program
gruplar ndan olu ur. Program parametreleri gruplar n icinde yer al r.

Program konumuna girildi inde program gruplar n n listesi gérilecektir. Gruplar aras nda gegci
ve butonlar ile yap Ir. Secilmi olan grup bant icinde ters renkte goriinir (beyaz izerine mavi). Gruba
girmek icin press MENU  butonuna bas n z. Gruptan ana menuye geri ¢ kmak icin ~ MENU
butonuna bas n z.

Grupicinde ve butonlar ile program parametreleri aras nda gezilir. Secilmi olan
parametre bant icinde ters renkte gorunir (beyaz Uzerine mavi). Bu parametrenin de erini gérmek /
de i tirmek icin MENU butonuna bas n z. Parametre de eri  ve  butonlar yla artr | p eksiltilir. Bu
tu lar bas| tutulursa de erler 10’lu ad mlarla de i ir. Program parametresi de i tirildi i anda
kendili inden haf zaya kaydedilmi olacaktr.

MENU butonuyla bir sonraki parametreye gecilir. MENU  butonuyla ana gruba geri dondldr.
Programlanan de erler enerji kesintilerinden etkilenmeyecek ekilde haf zaya kaydedilir.

Program konumundan ¢ kmak icin mod se¢me tu lar ndan birine bas n z. Herhangi bir i lem
yap Imazsa cihaz 1 dakika sonra otomatik olarak programlama konumunu kapat r.
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Program Grup: Cihaz Konfigirasyonu

Parametre Tanm Birim Std. | Ac klama
( ifre seviyesi)
(1) LCD Kontrast i 29 Bu parametre LCD ekran n kontrast n ayarlar. En iyi
goru elde edilecek ekilde ayarlay n z.
0: ngilizce
1: Tarkce. Bu dil cihaz n kullan laca  ulkeye gore
(2) Dil Segimi - 0 farkl olabilir.
2: Cince
3: Cihaz enerji verildi inde dil secimi yaptrr.
(2) Faz-faz voltajlar i 0 0: Faz-notr voltaj ekran na gecer
1: Faz-faz voltaj ekran na gecer
Bu parametre jenerator yike girdi inde cihaz n
gosterece iekran secer.
0: ekran 3 (veya 4) elektriksel, buyik karakterler
(1) Jenerator Ekran Secimi - 0 1: ekran 5 motor parametreleri, bliyuk karakterler
2: ekran 6 (veya 7) maksimum bilgi, kiicik karakterler
3: ekran 8 (veya 9) analog yuk gostergesi
Her ekran n detay konu 3.2'de a¢ klanm tr.
(2) Hata koruma siiresi sn 12 Bu parametre motor ¢al t ktan ne kadar sonra
alarmlar n devreye girece ini belirler.
Herhangi bir uyar veya alarm olu tu u zaman korna
(1) Korna suresi sn 60 ¢k bu sire boyunca enerjilenir. E er bu sire 0
olarak ayarlan rsa korna ¢ k  siresiz olarak cekilir.
- 0:surekili
(1) Kesikli korna ¢ k - 0 1-kesikli
0: arjarzas ARJuyars verdirir, motoru
S durdurmaz.
(2) arjgiri inden durdurma i 0 1. arjarzas ARJalarm verdirir ve motoru
durdurur.
0: TEST konumunda ebeke kesilirse jenerator yike
. girmez.
(1) Acil yedekleme cal mas i 0 1: TEST konumunda ebeke kesilirse jenerator yike
girer, ebeke gelince yiikten ¢ kar.
Bu parametre otomatik testing ba layaca gin ve
saati tan mlar.
168’e e it veya daha bliyuk de erler otomatik testin
devred oldu uanlam na gelir.
Otomatik test haftan n istenen giniinde ve istenen
saat ba nda ba layacak ekilde secilebilir.
Parametre de eri, haftan n ka¢ nc saatinde testin
ba layaca n belirtir.
Ornekler:
0 = test Pazartesi 00:00 ‘da ba lar
(1) Otomatik test ba lama i 168 1 = test Pazartesi 01:00 ‘da ba lar

gln ve saati

8 = test Pazartesi 08:00 ‘da ba lar
24 =test Sal 00:00 ‘da ba lar
167 = test Pazar 23:00 ‘da ba lar
168 = otomatik test devre d

E er giinluk test secildiyse test giini bilgisi 6nemli
de ildir. Test, verilen gline bak Imadan her giin ayn
saatte yap I r.

E er ayl k test secildiyse, otomatik test her ay nilk 7
guni icinde olmak lzere belirlenen gin ve saatte

yaplr.
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Program Grup: Cihaz Konfiglrasyonu (devam)

Parametre Tanm ,
( ifre seviyesi)

Birim

Std.

Ac klama

(1) Otomatik test suresi

dak

10

Bu parametre otomatik testin siresini belirler ve 10
dakikal k ad mlarla 24 saate kadar ayarlan r.

(1) Bo ta/ ylkte test

Bu parametre 0 yap Id ysa otomatik test s ras nda y ik
jeneratére aktar Imaz. E er 1 yap | rsa jenerator yik
alt nda test edilir.

(1) Giinluk / Haftal k / Ayl k
test

0: her giin test et (secilen giine bak Imadan yap | r)
1: haftada bir test et.

2: ayda bir test et (test ay n ilk 7 guinti icinde
programlanan giin ve saatte yap I r)

(2) Gecikmeli ebeke

Simulasyonu

0: YEDEK-2 giri i normalcal r.
1: YEDEK-2 giri i gecikmeli ebeke similasyonu
yapt r r. Daha fazla bilgi icin konu 6.8 * inceleyiniz.

(2) Modem devrede

Bu parametre seri porta bilgisayar veya modem
ba lants yapld n belirler.

0: Bilgisayar ba lants.

1: Modem ba lants.

(2) SMS gonderme

0:SMS gdnderimi kapal
1:SMS gonderimi ag k

(2) GPRS Modem Aramas

0: Normal modem aramas
1: GPRS modem aramas

(2) MODBUS kontrol6r
adresi

0: RAINBOW haberle me protokolu
1-144: MODBUS haberle me protokolu (bu parametre
ayn zamanda cihaz n MODBUS adresi olur).

(1) Ya Basnc psi

0: Ya Basnc bar olarak gosterilir
1: Ya Basnc psi olarak gosterilir

(1) Scaklk ¥

0: s cakl k santigrat derece olarak gdsterilir
1: s cakl k fahrenhayt olarak gosterilir.

(2) Fla or réle suresi, Motor
¢al ma siresi

saat

Bu parametre dual jeneratorlerde kullan lan azami
¢al ma siresini tan mlar. Motor bu stre kadar
cal tktan sonra réle konum de i tirecektir.

Bu parametre ayn zamanda Gecikmeli ebeke
Simulasyonu ¢cal mas nda da kullan | r.

(1) Saat hassasiyet ayar

117

Bu parametre cihaz n dahili saatinin hassasiyetini
ayarlar. Bu sayede saatin ileri gitmesi veya geri
kalmas s f rlanabilir.

0 ‘dan ba layarak 63 ‘e kadar olan de erler saati
ginde 0.25sn ad mlarla h zland r r, yani geri kalmay
engeller.

127 ‘den ba layarak 64’e kadar olan de erler saati
ginde 0.25sn ad mlarla yava latr, yani ileri gitmeyi
engeller.
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Program Grup: Cihaz Konfiglrasyonu (devam)

Parametre Tanm ,
( ifre seviyesi)

Birim

Std.

Ac klama

(2) Histeresis voltaj

Bu parametre ebeke ve jenerator gerilimlerinin

hatas z alg lanabilmesi icin gerekli olan histeresis ‘i

sa lar. Orne in ebeke gerilimi yokken alt limitin bu
parametre kadar Gizerine ¢ kt  taktirde var kabul edilir.
Bu sayede voltaj n k sa aral klarla VAR/YOK gegi i
yapmas engellenir.

(2) Frekanstan devir okuma

Bu parametrenin de erine gére motor devri gostergesi
manyetik pikap giri ini veya jenerator frekans n
kullanabilir.

0: Motor devri manyetik pikap giri inden okunur.
Manyetik pikap frekans krank di adedine bélinerek
motor devri elde edilir.

1: Motor devri jenerator frekans ndan hesaplan r.
Jeneratdr frekans katsay ile carp larak motor devri
bulunur.

(2) Krank di says /Carpm
katsay s

30

Motorun 1 devrinde manyetik pikap Unitesinden gelen
darbe adedidir.

Bu parametre ayn zamanda motor devrinin jeneratér
frekans ndan hesaplanmas durumunda devir/frekans
katsay s dr.

(2) ebeke De i ince SMS

Bu parametre ebeke konum de i ikliklerinde SMS
gonderimini kontrol eder. SMS génderimi alarm veya
uyar olu turmadan yap Ir.

0: ebeke de i iminde SMS génderilmez.

1. ebeke kesilince veya gelince SMS gonderilir.

(2) Yak t Pompa Alt Limit

%

20

Yak t mU irinden Olcllen yak t seviyesi bu limitin alt na
di Unce YAKIT POMPASI cal .

(2) Yak t Pompa Ust Limit

%

80

Yak t mi irinden 6lcllen yak t seviyesi bu limitin
Uzerine ¢ k nca YAKIT POMPASI durur.
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Program Grup: Elektriksel Parametreler

Parametre Tanm ,
( ifre seviyesi)

Birim

Std.

Ac klama

(2) Ak m trafo de eri

A

500

Ak m trafo primer de eri. Sekonder de eri daima 5A
olarak Kabul edilmi tir.

(2) A r akm limiti

A

Akmbusnr at taktirde A r Yik Gecikme sUresi
sonunda A IRI AKIM hatas verilecektir. Bu parametre 0
yaplrsaa r akm kontrolu yap Imaz.

(2) A r gug limiti

KW

Aktif gicbusnr a t taktirde A r Yik Gecikme
siiresi sonunda A IRl GUC hatas verilecektir. Bu
parametre O yap Irsaa r gig kontrolu yap Imaz.

(2)A rakm/a r guc/
frekans / voltaj gecikme
suresi

sn

Jeneratoriin ak m veya gig limitlerinden birinin

a Imas ndan kag saniye sonra alarm olu aca n
belirler.

Ayn zamanda jenerator frekans nn limiterd na

¢ kmas yla HIZ alarm olu mas aras nda gecen siredir.
Ayn zamanda generator voltaj n n limitlerd na

¢ kmas yla VOLTAJ alarm olu mas aras nda gegen
siredir.

(1) ebeke voltaj alt limiti

170

ebeke fazlar ndan birinin bu snrn altna dii mesi
ebekenin kesildi i sonucunu do urur ve otomatik
konumda jeneratdre transferi ba latr.

(1) ebeke voltaj tst limiti

270

ebeke fazlar ndan birinin bu s nr n tizerine ¢ kmas
ebekenin kesildi i sonucunu do urur ve otomatik
konumda jeneratdre transferi ba latr.

(2) Jenerator voltaj alt limiti

170

Jenerattr fazlar ndan birinin bu s nrn altna dii mesi
jeneratdr voltaj ar zas olu turur ve jenerator stop ettirilir.

(2) Jenerator voltaj Ust limiti

270

Jenerator fazlar ndan birinin busnr a mas jenerator
voltaj ar zas olu turur ve jenerator stop ettirilir.

- 37 -




DKG-547 Kullan m K lavuzu

V-17 (23.09.2009)

Program Grup: Elektriksel Parametreler (devam)

Parametre Tanm , Birim Std. | Ac klama
( ifre seviyesi)

(2) Akii dii itk voltaj uyar Akiivoltajnnbusnrnaltnadii mesiDU UK AKU

imiti I Uy \% 9.0 |uyars olu turur. Mar lama s ras nda bu s nr kontrol

it edilmez

(2) Akl yuksek voltaj uyar Vv 310 Akl voltaj n n bu s nrn lizerine ¢ kmas YUKSEK

limiti "~ |AKU uyars olu turur.

- . Akl voltaj n n bu s nrn lizerine ¢ kmas YUKSEK

(2) Akl yukse_k volta; \% 33.0 |AKU alarm olu turur ve jenerat6riin derhal stop

durdurma limiti - .
ettiriimesine neden olur.

(1) ebeke bekleme siiresi dak 05 ebeke g?ldlkten sonra yuki ebekgye transfer
etmeden 6nce bu sure kadar beklenir.

(2) Jenerator kontaktor n 1 ebeke kontaktoriiniin b rakmas yla jenerator

suresi kontaktoriiniin cekmesi aras nda gecen suredir.
Jenerat6r kontaktérinin b rakmas yla

(2) ebeke kontaktor suresi sn 1 ebeke kontaktoriiniin cekmesi aras nda gegen
siredir.
0: ebeke faz sras kontrol edilmez.

(2) ebekeFazSra - 0 1. ebeke faz sras hatal ysa uyar verilir ve ebeke

Kontrolu o
kontaktorii cekmez.

(2) Yiik atma alt limiti KW 0 J.(.ane.rator aktif giicli bu limitin alt na di erse yuk atma
rélesi b rakacaktr.

(2) Yiik atma dist limiti KW 0 J.(.ane.rator aktif glict bu limitin Gzerine ¢ karsa yik atma
rélesi cekecektir.

(2) Jenerator Faz Sra 0: Jenerator faz s ras kontrol edilmez.

- 0 1: Jenerator faz s ras hatal ysa yuk_atma olu ur ve

Kontrolu

jeneratdr so utma yap p durur.
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Program Grup: Motor Parametreleri

Parametre Tanm ,
( ifre seviyesi)

Birim

Std.

Ac klama

(2) Frekans durdurma alt
limiti

Hz

30

Jeneratorin ¢cal mas srasnda L1 faz frekans nn bu
de erin alt na dii mesi JENERATOR DU UK HIZ
alarm olu turur ve jeneratér derhal stop eder.

(1) Frekans uyar alt limiti

Hz

35

Jeneratorin ¢cal mas srasnda L1 faz frekans nn bu
de erin alt na dii mesi JENERATOR DU UK HIZ
uyar s olu turur.

(1) Frekans uyar st limiti

Hz

54

Jeneratorin ¢cal mas srasnda L1 faz frekans nn bu
de erin lizerine ¢ kmas JENERATOR YUKSEK HIZ
uyar s olu turur.

(2) Frekans durdurma st
limit

Hz

55

Jeneratoriin cal mas srasnda L1 faz frekans nn bu
de erin Gizerine ¢ kmas JENERATOR YUKSEK HIZ
alarm olu turur ve jenerat6r derhal stop eder.

(1) DU Uk ya bas nc uyar
limiti

bar

1.4

MU irden 6lcllenya basncnnbusnrnaltna
dii mesiDU UK YA BASINCI uyars olu turur.

(2) DU Uk ya basnc
durdurma limiti

bar

1.0

Mu irden Olcllenya basncnnbusnrnaltna
di mesiDU UK YA BASINCI alarm olu turur ve
jeneratériin derhal stop ettirilmesine neden olur.

(1) Yuksek s cakl k uyar
limiti

95

M irden 6lcllen so utmasvs scakl nnbusnrn
Uzerine ¢ kmas A IRI ISl uyars olu turur.

(2) Yuksek s cakl k durdurma
limiti

98

M irden 6lcllen so utmasvs scakl nnbusnrn
tzerine ¢ kmas A IRI ISl alarm olu turur ve
jeneratériin derhal stop ettirilmesine neden olur.

(2) Ya bas n¢ mu ir tipi

Bu parametre ya bas n¢ mu ir tipini belirtir.

T P 0: MU ir karakteristik tablosu kullan | r.

T P 1: OLCUSAN-VDO 0-7 bar (10-180 ohm)
T P 2: OLCUSAN-VDO 0-10 bar (10-180 ohm)
T P 3: DATCON 0-7 bar (240-33 ohm)

T P 4: DATCON 0-10 bar (240-33 ohm)

T P 5: DATCON 0-7 bar (0-90 ochm)

T P 6: DATCON 0-10 bar (0-90 ohm)

T P 7: DATCON 0-7 bar (75-10 ohm)

(2) S cakl k mu ir tipi

Bu parametre s cakl k ma ir tipini belirtir.

T P 0: MU ir karakteristik tablosu kullan I r.
TP1: VDO

T P 2: DATCON DAH tipi

T P 3: DATCON DAL tipi

(2) Motor s tma s cakl k limiti

E ermotorilk cal t zaman belirli bir s cakl a
gelene kadar yike girmeden ¢al mas isteniyorsa bu
parametre motor s cakl nn alt limitini belirler.

E er motor s cakl bu parametrenin alt na dii erse
Motor Dii Uk S cakl k uyars olu ur.

(2) Cal ma gecikmesi

sn

ebeke kesildikten kag¢ saniye sonra jeneratdriin
devreye girece ini belirler. Akl yedeklemeli
sistemlerde jeneratoriin k sa kesintilerde devreye
girmesini engellemek icin kullan | r.

(2) On s tma suresi

sn

Kontak a¢ Imas ile ilk mar a bas Imas aras nda gecgen
siire. Bu siire zarf nda ON ISITMA fonksiyonu aktif
durumdad r.
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Program Grup: Motor Parametreleri (devam)

Parametre Tanm ,
( ifre seviyesi)

Birim

Std.

Ac klama

(2) Mar suresi

sn

10

Mar a en fazla kag saniye sireyle bas laca n belirler.
Motor cal nca mar lama otomatik olarak kesilir.

(2) Mar aras bekleme
suresi

sn

10

Motor ilk mar tacal mad taktirde bu siire kadar
beklenir ve yeniden mar lanr.

(1) Motor s tma suresi

sn

4

Motor cal tktan sonra yiike veriimeden énce stma
ve stabilizasyon i¢in bu siire kadar bo tacal trlr.

(1) So utma sdresi

dak

1.0

Jeneratdr yikten ¢ kt ktan sonra so utma amac yla bu
sure kadar daha bo tacal trlr.

(1) Stop siresi

sn

10

Motorun durmas icin gereken suredir. Stop fonksiyonu
bu slre buyunca aktif olur. E er motor bu sire
sonunda durmam sa MOTOR DURMUYOR uyar s
verilir.

(2) Mar adedi

Motor cal ana kadar bu adedi ge¢cmeyecek ekilde
mar lanr.

(2) Jikle Suresi

sn

Bu sure jikle ¢ k nnbrakma gecikmesini kontrol
eder. Jikle ¢k mar la birlikte aktif olur. Motor

¢al nca veya bu sire dolunca b rak r. (hangisi 6nce
olursa)

(2) Motor s tma yontemi

0: Motor yuke verilmeden dnce Motor Is tma Suresi
boyunca bo tacal trlr.

1: Motor yiike verilmeden 6nce dnce Motor Is tma
Siresi boyunca, daha sonra Motor Is tma S cakl k
Limiti 'ne gelene kadar suresiz olarak bo tacal trlr.

(1) Servis periyodu (motor
saati)

saat

50

Motor saati olarak servis periyodu. E er bu parametre
0 (s fr) olarak verilirse motor saatinden SERV S
ZAMANI gostergesi aktive olmaz.

(1) Servis periyodu

ay

Ay olarak servis periyodu. E er bu parametre 0 (sfr)
olarak verilirse servis periyodundan SERV S ZAMANI
gOstergesi aktive olmaz.

(2) Roélantide cal ma siresi

sn

Motor ¢cal nca ve so utma siresi sonunda bu sire
kadar rolanti rolesi fonksiyonu aktif olur.

(2) Gaz motoru yak t
solenoid gecikmesi

sn

Gaz motoru yak t solenoidi mar lama ba lad ktan bu
sure kadar sonra ac I r.

(1) DU Uk Yak t Uyar Limiti

%

20

Analog yak t mu iri Uzerinden dlgulen yak t seviyesi bu
bu limitin alt na du ti inde, DU UK YAKIT SEV YE
uyar s olu acaktr.

(2) DU Uk Yak t Durdurma
Limiti

%

10

Analog yak t mi iri Gzerinden dlgllen yak t seviyesi bu
bu limitin alt na dii t0 Gnde, DU UK YAKIT SEV YE
alarm olu acak ve motor hemen duracaktr.

(2) Saatlik Yak t tuketimi

%

Bu parametre YAKIT CALINMA ve YAKIT DOLUMU
sms mesajlar nn atIlma e i ini belirler.

E er bu parametre 0 yap | rsa YAKIT CALINMA ve
YAKIT DOLUMU sms mesajlar at Imaz.

Sms gerekli ise bu parametreyi jeneratériin saatlik
yak t tiketiminin Uzerinde bir de ere ayarlay n z.

(2) Yak t Seviye MU iri Ohm

Ohm

180

Yak t seviye mu irinin maksimum de eri. 180 ve 300
ohm mi irler en s k rastlanan tiplerdir.
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Program Grup: Motor Parametreleri (devam)

Parametre Tanm, Birim | Std. | A¢ klama
( ifre seviyesi)
(3) Mar kesme frekans Hy 10.0 Mar s ras nda jenerator f(gkans bu de ere uI_a_l nca
motorun ¢cal t kabul edilir ve mar lama kesilir.
0: Ya basnc ile mar kesilmez.
(2) Ya basnc ile mar ) 0 1: Ya basnc¢ alteriaglncaveyami irden 6lcilen
kesme ya bas nc durdurma limitinin Gzerine ¢ k nca mar
kesilir.
2) arjile mar kesme ) 0 0: arj ile mar kesilme;. . N
1. arj alternatérii voltaj Uretince mar kesilir.
(2) DUl ik Devir Sto rom 0 Motor devri bu limitin alt na di erse JENERATOR
P P DU UKHIZ alarm olu ur ve motor hemen durur.
- . Motor devri bu limitin alt na dii erse JENERATOR
(2) DU 0k Devir Uyar pm O |py UKHIZ uyar s olu ur.
. . Motor devri bu limitin tizerine ¢ karsa JENERATOR
(2) Yuksek Devir Uyar M| 0 1Y (KSEK HIZ uyars olu ur.
(2) Yiiksek Devir Stop rpm 0 Motor devri bu limitin Gzerine ¢ karsa JENERATOR

YUKSEK HIZ alarm olu ur ve motor hemen durur.
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Program Grup: Motor Parametreleri (devam)

Parametre Tanm ,
( ifre seviyesi)

Birim

Std.

Ac klama

(2) J1939 Devrede

0: J1939 portu dikkate al nmaz.
1: Analog de erler (s, ya , devir) ECU'den alnr.
ECU haberle mesi kesilirse motor durur.

(2) J1939 Motor Tipi

00: JENER KMOTOR T P

16: CUMMINS

32: DETROIT DIESEL

48: DEUTZ

64: JOHN DEERE

80: PERKINS

96: VOLVO (with CIU unit)

97: VOLVO (without CIU unit)

112: CATERPILLAR

Di erde erler: tan ms z motor, kullanmay n z.

(2) J1939 Motor devri, ince
ayar

%

50

Bu parametre 0 ile 100 aras nda ayarlanr. ECU ile
cal an motorlarda motor devrine ince ayar yapar.

(2) VOLVO 1500/1800 devir
secimi

Bu parametre haf zaya kaydedilmez ve sadece
VOLVO EMS-II beyinlerde motor devir de i ikli i
fonksiyonunu aktive etmek icin kullan I r.

0: Birincil h z sec¢imi i lemini ba lat

1: kincil h z secimii lemini ba lat

Program Grup: Tarih — Saat Ayar (

ifre seviyesi-2)

Parametre Tanm Birim Std. | Ac¢ klama

Gun - 01-31 |Aynguni

Ay - 01-12 | Ay bilgisi

Y - 00-99 |YInson 2rakam
Saat - 00-23 | Giniin saati
Dakika - 00-59 | Saatin dakikas
Saniye - 00-59 | Dakikan n saniyesi

Program Grup: Haftal k Cal

ma Program (

ifre seviyesi-2)

Parametre Tanm Birim Std. | Ac klama

Pazartesi Devreye giri - 24:00

Pazartesi Devreden ¢k - 24:00

Sal Devreye giri - 24:00

Sal Devreden ¢k - 24:00

Car amba Devreye giri - 24:00

Car amba Devreden ¢ k - 24:00

Per embe Devreye giri - 24:00 | Haftal k cal ma programlar n n kullan m igin
Per embe Devreden ¢ k - 24:00 | konu_9'u inceleyiniz.
Cuma Devreye giri - 24:00

Cuma Devreden ¢ k - 24:00

Cumartesi Devreye giri - 24:00

Cumartesi Devreden ¢ k - 24:00

Pazar Devreye giri - 24:00

Pazar Devreden ¢ k - 24:00
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Program Grup: Mu

ir Karakteristikleri (

ifre seviyesi-2)

Parametre Tan m Birim Std. | A¢ klama

Ya Bas n¢ Ml ir Ohm -1 ohm 10 Ya Bas n¢ MU ir nokta 1, ohm De eri
Ya Basng¢De eri-1 bar 0.0 |Ya Basng Mu ir nokta 1, bar De eri
Ya Bas n¢ Ml ir Ohm -2 ohm 52 Ya Bas n¢ MU ir nokta 2, ohm De eri
Ya Basng De eri-2 bar 2.0 |Ya Basng¢ Mu ir nokta 2, bar De eri
Ya Bas n¢ Ml ir Ohm -3 ohm 90 Ya Bas n¢ MU ir nokta 3, ohm De eri
Ya Basng De eri-3 bar 4.0 |Ya Basn¢ MU ir nokta 3, bar De eri
Ya Basng¢ Mi ir Ohm -4 ohm 140 |Ya Basng¢ Mu ir nokta 4, ohm De eri
Ya BasngDe eri-4 bar 7.0 |Ya Basng¢Mu ir nokta 4, bar De eri
Ya Basng¢ Ml ir Ohm -5 ohm 156 |Ya Basng¢ Mu ir nokta 5, ohm De eri
Ya Basng De eri-5 bar 8.0 |Ya Basng Mu ir nokta 5, bar De eri
Ya Bas ng¢ Ml ir Ohm -6 ohm 184 |Ya Basng¢ Mu ir nokta 6, ohm De eri
Ya Basnc De eri-6 bar 10.0 |Ya Basn¢ Mu ir nokta 6, bar De eri

Program Grup: M

ir Karakteristikleri (

ifre seviyesi-2)

Parametre Tan m Birim Std. | Ac¢ klama

S cakl k Ml ir Ohm -1 ohm 38 S cakl k Mi ir nokta 1, ohm De eri
S cakl k De eri-1 T 100 |Scaklk Ml ir nokta 1, T De eri
S cakl k Ml ir Ohm -2 ohm 51 S cakl k Mi ir nokta 2, ohm De eri
S cakl k De eri-2 T 90 S cakl k Mi ir nokta 2, T De eri
S cakl k M ir Ohm -3 ohm 134 | Scaklk Mi ir nokta 3, ohm De eri
S cakl k De eri-3 T 60 S cakl k Ml ir nokta 3, T De eri
S cakl k Ml ir Ohm -4 ohm 322 | Scaklk Ml ir nokta 4, ohm De eri
S cakl k De eri-4 T 39 S cakl k Ml ir nokta 4, C De eri
S cakl k M ir Ohm -5 ohm 650 |Scaklk Ml ir nokta 5, ohm De eri
S cakl k De eri-5 T 20 S cakl k Ml ir nokta 5, C De eri
S cakl k Mi ir Ohm -6 ohm 1630 |Scaklk Mi ir nokta 6, onm De eri
S cakl k De eri -6 T 02 S cakl k Mi ir nokta 6, T De eri
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Program Grup: Giri
( ifre seviyesi-2)

Konfigurasyonu (DU Uk Ya Basnc alter)

Parametre Tan m

Birim

Std.

Ac klama

lem

: Alarm (motor durur ve korna calar))

: YUk Atma (motor so utup durur ve korna c¢alar)
: Uyar (korna calar)

lem yap Imaz

Ornekleme

. Her zaman
Koruma siiresi sonunda
ebeke varken

Kilitteme

. Kilitlemesiz
. Kilitleme

Kontak Tipi

: Normalde a¢ k
: Normalde kapal

Anahtarlama

AKU -
Akl +

Gecikme stresi

: Gecikmesiz
: Gecikmeli (4sn)

Program Grup: Giri
( ifre seviyesi-2)

Konfigurasyonu (Yuksek S cakl k alter)

Parametre Tan m

Birim

Std.

Ac klama

lem

: Alarm (motor durur ve korna calar))

: YUk Atma (motor so utup durur ve korna calar)
: Uyar (korna calar)

lem yap Imaz

Ornekleme

Her zaman
Koruma stiresi sonunda
ebeke varken

Kilitleme

. Kilittemesiz
. Kilitleme

Kontak Tipi

: Normalde a¢ k
: Normalde kapal

Anahtarlama

AKU -
AkU +

Gecikme stiresi

. Gecikmesiz
. Gecikmeli (4sn)
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Program Grup: Giri
( ifre seviyesi-2)

Konfigurasyonu (Su Seviye alteri)

Parametre Tan m

Birim Std. | Ac klama

lem

: Alarm (motor durur ve korna calar))

: YUk Atma (motor so utup durur ve korna c¢alar)
: Uyar (korna calar)

lem yap Imaz

Ornekleme

. Her zaman
Koruma siiresi sonunda
ebeke varken

Kilitteme

. Kilitlemesiz
. Kilitleme

Kontak Tipi

: Normalde a¢ k
: Normalde kapal

Anahtarlama

AKU -
Akl +

Gecikme suresi

: Gecikmesiz
: Gecikmeli (4sn)

Program Grup: Giri
( ifre seviyesi-2)

Konfigurasyonu (Redresor Ar za)

Parametre Tan m

Birim Std. | A¢ klama

lem

: Alarm (motor durur ve korna calar))

: YUk Atma (motor so utup durur ve korna calar)
: Uyar (korna calar)

lem yap Imaz

Ornekleme

Her zaman
Koruma stiresi sonunda
ebeke varken

Kilitleme

. Kilittemesiz
. Kilitleme

Kontak Tipi

: Normalde a¢ k
: Normalde kapal

Anahtarlama

AKU -
AkU +

Gecikme stiresi

. Gecikmesiz
. Gecikmeli (4sn)
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Program Grup: Giri

Konfigurasyonu (Acil Stop) ( ifre seviyesi-2)

Parametre Tan m Birim Std. | A¢ klama
0: Alarm (motor durur ve korna calar))
lem 0 1: YUk Atma (motor so utup durur ve korna calar)
2: Uyar (korna calar)
3: lem yapImaz
0: Her zaman
Ornekleme 0 1: Koruma siresi sonunda
2. ebeke varken
. 0: Kilitlemesiz
Kilitleme 0 1: Kilitleme
- 0: Normalde a¢ k
Kontak Tipi 0 1: Normalde kapal
0: Akl -
Anahtarlama 0 1: AKil +
Gecikme siresi 0 ?_: Gecikmesiz

. Gecikmeli (4sn)

Program Grup: Giri
( ifre seviyesi-2)

Konfigurasyonu (Yedek—1 Giri i)

Parametre Tan m

Birim

Std.

Ac klama

lem

: Alarm (motor durur ve korna calar))

: YUk Atma (motor so utup durur ve korna calar)
: Uyar (korna calar)

lem yap Imaz

Ornekleme

. Her zaman
Koruma siiresi sonunda
ebeke varken

Kilitteme

. Kilitlemesiz
. Kilitleme

Kontak Tipi

: Normalde a¢ k
: Normalde kapal

Anahtarlama

AkU -
Akl +

Gecikme suresi

: Gecikmesiz
: Gecikmeli (4sn)
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Program Grup: Giri
( ifre seviyesi-2)

Konfigurasyonu (Yedek-2 Giri 1)

Parametre Tan m

Birim

Std.

Ac kla ma

lem

: Alarm (motor durur ve korna calar))

: YUk Atma (motor so utup durur ve korna c¢alar)
: Uyar (korna calar)

lem yap Imaz

Ornekleme

. Her zaman
Koruma siiresi sonunda
ebeke varken

Kilitteme

. Kilitlemesiz
. Kilitleme

Kontak Tipi

: Normalde a¢ k
: Normalde kapal

Anahtarlama

AKU -
Akl +

Gecikme suresi

: Gecikmesiz
: Gecikmeli (4sn)

Program Grup: Giri
( ifre seviyesi-2)

Konfigurasyonu (DU Uk Yakt alter Giri i)

Parametre Tan m

Birim

Std.

Ac klam a

lem

: Alarm (motor durur ve korna calar))

: YUk Atma (motor so utup durur ve korna calar)
: Uyar (korna calar)

lem yap Imaz

Ornekleme

Her zaman
Koruma stiresi sonunda
ebeke varken

Kilitleme

. Kilittemesiz
. Kilitleme

Kontak Tipi

: Normalde a¢ k
: Normalde kapal

Anahtarlama

AKU -
AkU +

Gecikme stiresi

. Gecikmesiz
. Gecikmeli (4sn)
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A a daki parametreler cihazdaki dijital ¢ k lar n fonksiyonlar n belirler. Cihaz iginde 2 adedi
programl olmak tizere 6 dijital ¢ k bulunur. Sabit fonksiyonlu ¢ k lar Kontak, Mar , ebeke
Kontaktorii ve Jenerator Kontaktori'diir. Programl fonksiyonlara sahip ROLE-1 ve ROLE-2 cihaz
icindedir. Di er roleler geni leme modullerinde yer al r.

Programl rélelerden her birine a a daki tablodaki fonksiyonlardan herhangi bir tanesi

verilebilir.

Program Grup: Role Fonksiyonlar ( ifre seviyesi-2)

Role 01 Fonksiyonu 3 ROLE-1 fonksiyonu

Role 02 Fonksiyonu 1 ROLE-2 fonksiyonu

Role 03 Fonksiyonu 0 ROLE-3 fonksiyonu (yedek ¢ k modiilii -1)
Role 04 Fonksiyonu 2 ROLE-4 fonksiyonu (yedek ¢ k modiilii -1)
Role 05 Fonksiyonu 4 ROLE-5 fonksiyonu (yedek ¢ k  modiilii -1)
Role 06 Fonksiyonu 5 ROLE-6 fonksiyonu (yedek ¢ k modiilii -1)
Role 07 Fonksiyonu 0 ROLE-7 fonksiyonu (yedek ¢ k modiilii -1)
Role 08 Fonksiyonu 2 ROLE-8 fonksiyonu (yedek ¢ k  modiilii -1)
Role 09 Fonksiyonu 4 ROLE-9 fonksiyonu (yedek ¢ k modiilii -1)
Role 10 Fonksiyonu 5 ROLE-10 fonksiyonu (yedek ¢ k  moduilii -1)
Role 11 Fonksiyonu 0 ROLE-11 fonksiyonu (yedek ¢ k  modiuilii -2)
Role 12 Fonksiyonu 2 ROLE-12 fonksiyonu (yedek ¢ k  modiuilii -2)
Role 13 Fonksiyonu 4 ROLE-13 fonksiyonu (yedek ¢ k modili -2)
Role 14 Fonksiyonu 5 ROLE-14 fonksiyonu (yedek ¢ k  modili -2)
Role 15 Fonksiyonu 0 ROLE-15 fonksiyonu (yedek ¢ k modili -2)
Role 16 Fonksiyonu 2 ROLE-16 fonksiyonu (yedek ¢ k modili -2)
Role 17 Fonksiyonu 4 ROLE-17 fonksiyonu (yedek ¢ k modili -2)
Role 18 Fonksiyonu 5 ROLE-18 fonksiyonu (yedek ¢ k moduli -2)
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Programl réle ¢ k lar n n fonksiyonu a a daki listeden segilir:

00 | Kontak 32 | Ya Bas.(kontak) alarm 80 | Ya Kontak uyar
01 | Korna 33 | Sc. (kontak) alarm 81 S c. Kontak uyar
02 | Mar 34 | Su Seviye (kontak) 82 Su Seviye Kontak
03 | Stop alarm uyar
04 | Jen. Kontaktoru 35 | Redresdr alarm 83 Redresor uyar
05 ebeke Kontaktori 36 | Acil Stop alarm 84 | Acil Stop uyar
06 | Jikle 37 | Yedek-1 Alarm 85 Yedek-1 uyar s
07 | Onlstma 38 | Yedek-2 Alarm 86 Yedek-2 uyar s
08 | Stop alarm 39 | Yakt Seviye Kontak 87 Yak t Seviye Kontak
09 | Stop veya yik atma alarm uyar
alarm 40 | Ya Ma ir alarm 88 Ya Mu ir uyar
10 | Stop veya yik atma 41 | Sc. Mu iralarm 89 Sc. M iruyar
veya uyar 42 | DO Uk h z alarm 920 DU Uk hzuyars

11 | Otomatik hazr 43 | Yuksek h z alarm 91 Yiksek h z uyar s
12 | Cal mazaman 44 | DU Uk Voltaj alarm 92 -
13 | Otomatik test yap | yor 45 | Yuksek Volta alarm 93 DU Uk sc.uyars
14 | Yuk atma alarm 46 | Mar lama hatas alarm 94 Durma hatas uyar s
15 | - 47 | DU Uk Yak t Seviye 95 DU Uk Yak tl MQ ir
16 ebeke kesik MU ir alarm uyar s
17 | BloklIstc 48 | - 96 Servis zaman uyar s
18 | Servis zaman 49 | - 97 ebeke faz s ra uyar
19 | - 50 |- 98 DU Uk AKU uyar s
20 | Yuk atma ¢k  akitif 51 | Yiksek Aku Voltaj 99 | Yiksek Aki uyars
21 | Fla or role alarm 100 arj hata uyar s
22 | Gaz motoru solenoid 52 arj alarm 101 | J1939 ECU uyar s
23 | Yakt pompas 53 | J1939 haberle me 102 | -
24 | ebeke Faz s ra hatas hatas alarm 103 | -
25 | Jen. Faz sra hatas 54 | -
26 | Rolanti rolesi S5 | -
27 | - 56 | Ya Kontak yuk atma
28 | - 57 | Sc. Kontak yuk atma
29 | - 58 | Su Seviye kontak yik
30 |- atma
31 |- 59 | Redresor yik atma

60 | Acil Stop yuk atma

61 | Yedek-1 yik atma

62 | Yedek-2 yik atma

63 | Yakt Seviye alter yik

atma

64 | -

65 | -

66 | -

67 | -

68 | -

69 | -

70 | -

71 | -

72 | A r Akm yuk atma

73 | A r gig yiuk atma

74 | -

75 | -

76 | -

77 | -

78 | -

79 | Jen Faz Sra Yik Atma
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A a daki parametreler dijital giri lerin fonksiyonunun listeden secilerek belirlenmesini sa lar.

12 ile 23 aras ndaki fonksiyonlar ayn zamanda ilgili gal ma modunu da aktive ederler.

Giri tan mlamalar buttn fonksiyonlar igin gecerlidir. Béylece her sinyal normalde a¢ k/kapal

ve akli+/akii- anahtarlamal olarak kullan labilir.

Program Grup: Giri

Fonksiyon Secimi ( ifre seviyesi-2)

Parametre tan m

Fabrika
Ayar

Ac klama

Giri 01 Fonksiyon Secimi

Ya Bas n¢ Kontak

Giri 02 Fonksiyon Secimi

A r Hararet Kontak

Giri 04 Fonksiyon Secimi

Redresor Ar za

0
1
Giri_ 03 Fonksiyon Secimi 2 Su Seviye Kontak
3
4

Giri 05 Fonksiyon Secimi Acil Stop

Giri_ 06 Fonksiyon Secimi 11 Yedek-1 Giri

Giri_ 07 Fonksiyon Secimi 10 Yedek-2 Giri

Giri 08 Fonksiyon Secimi 7 Du Uk Yak t Seviye Kontak

Giri  Fonksiyon Secimi Listesi

Number Description
0 Ya Bas n¢ Kontak
1 A r Hararet Kontak
2 Su Seviye Kontak
3 Redresor Ar za
4 Acil Stop
5 Alternator A r Is
6 Kap Ac Kk
7 DU Uk Yak t Seviye Kontak
8 Deprem Alarm
9 Yedek-3 Giri
10 Yedek-2 Giri
11 Yedek-1 Giri
12 OTO Moda Geg
13 KAPALI Moda Ge¢
14 TEST Moda Geg¢
15 YUKTE TEST Moda Geg
16 Yedek-4 Giri
17 Oncelik Giri i
18 Uzak Cal trGiri i
19 ebeke Var Goster
20 ebeke Yok Goster
21 Alarm Reset
22 Korna Sustur
23 Panel Kilitle
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Program Grup: Jenerator ad (

ifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika aya r

Ac klama

Jenerator ad yaz s

DATAKOM SITE
ID

Bu parametre her SMS mesaj nn ba nda yer alan
ve mesaj goénderen jeneratoriin belirlenmesini

sa layan sat rd r. 20 karakter uzunlukta istenen yaz
girilir.

Program Grup: Modem-1 / SMS-1 Telefon Numaras

( ifre seviyesi-2)

Paramet re Fonksiyonu

Fabrika ayar

Ac klama

Modem-1 / SMS-1 telefon
numaras

Bu telefon numaras haf zas na 16 rakama kadar
uzunlukta numara girilebilir, santral izerinden
aramaya izin veren bekleme “,” karakteri de kabul
edilir.

Modem devrede ise: Modem aramas nda

kullan lacak ilk telefon numaras dr.

Modem devrede de ilse: |k SMS telefon
numaras dr.

Program Grup: Modem-2 / SMS-2 Telefon Numaras

( ifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayar

Ac klama

Modem-2 / SMS-2 telefon
numaras

Bu telefon numaras haf zas na 16 rakama kadar
uzunlukta numara girilebilir, santral Gzerinden
aramaya izin veren bekleme “,” karakteri de kabul
edilir.

Modem devrede ise: Modem aramas nda

kullan lacak ikinci telefon numaras d r.

Modem devrede de ilse: kinci SMS telefon
numarasdr.

Program Grup: SMS-3 Telefon Numaras (

ifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayar

Ac klama

SMS-3 telefon numaras

Bu SMS telefon numaras haf zas na 16 rakama
kadar uzunlukta numara girilebilir.

Program Grup: SMS-4 Telefon Numaras (

ifre seviyesi-2)

Paramet re Fonksiyonu

Fabrika ayar

Ac klama

SMS-4 telefon numaras

Bu SMS telefon numaras haf zas na 16 rakama
kadar uzunlukta numara girilebilir.

Program Grup: SMS-5 Telefon Numaras (

ifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayar

Ac klama

SMS-5 telefon numaras

Bu SMS telefon numaras haf zas na 16 rakama
kadar uzunlukta numara girilebilir.

Program Grup: SMS-6 Telefon Numaras (

ifre seviyesi-2)

Paramet re Fonksiyonu

Fabrika ayar

Ac klama

SMS-6 telefon numaras

Bu SMS telefon numaras haf zas na 16 rakama
kadar uzunlukta numara girilebilir.
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14. ARIZA BULMA VE G DERME

ebeke kesilmedi i halde jenerator cal yor veya geldi i halde jeneratér cal maya devam
ediyor:

-Motor govdesi topraklanm olmal d r, kontrol ediniz.

- ebeke voltajlar programlanm limitlerind na ¢ km olabilir, faz gerilimlerini dl¢tiniz.

-MENU tu una basarak cihaz n ebeke voltajlar n do ru olctii {inii kontrol ediniz.

- ebeke alt ve Ust voltaj s nrlar ¢ok dar verilmi olabilir. Program moduna gecerek ebeke Voltaj
Alt Limit ve ebeke Voltaj Ust Limit parametrelerini kontrol ediniz. Standart de erler 170/ 270
volttur.

-Histeresis voltaj cok yuksek verilmi olabilir. ebeke kesik ise alt limit histeresis voltaj kadar
yukseltilir, st limit histeresis voltaj kadar di trdlur. Standart histeresis de eri 8 volttur.

Cihazda AC voltajlar hatal okunuyor veya jenerator frekans hatal okunuyor:

-Motor govdesi topraklanm olmal dr, kontrol ediniz. AKU(-) ile Notrii birle tirerek hatan n diizelip
diizelmedi ini kontrol ediniz.

-Okuma hatas +/- 3 volttur.

-E er sadece motor cal rken hatal dlciimler oluyorsa motorda arj alternatér veya konjektor ar zas
olabilir. arj alternatorti ba lant s n sokip tekrar deneyiniz.

-E er sadece ebeke varken hatal &lcimler oluyorsa akii arj redresorl ar zal olabilir. Redresér
sigortas n kapatarak kontrol ediniz.

Faz-notr voltajlar do _ru okundu _u halde faz-faz voltajlar hassas de _il:

-Faz sras hatal , dizeltiniz.

Ak mlar do__ru 6lcildd 0 halde KW ve cos  de erleri hatal :

-Ak m trafolar ilgili fazlara ba lanmam veya ak m trafolar ndan baz lar n n yonleri ters ba lanm
Her defas nda bir adet ak m trafosunu cihaza ba layarak do ru KW ve cos oOlculecek ekilde uglar
belirleyiniz, hepsi tamam olunca Ug¢lnu birden ba lay n z.

& D KKAT: Kullanmad nzakmtrafolarnn¢k larn k sa devre ediniz.

ebeke kesilince cihaz konta ac yor, mar _abasmyorve YA BASINCI VAR! mesaj ¢ k yor:

Cihazn YA BASINC giri ine AKU(-) gelmiyor.

-Ya bas n¢ ucu bo tabrakIm olabilir.

-Ya bas n¢ kablosunda kopuk olabilir.

-Ya bas n¢ mu iri bozuk olabilir.

-Ya basn¢ mu iri cok ge¢ kapat yor olabilir, kontak kapan nca mar a bas lacaktr. stenirse ya
bas n¢ mu iri de i tirilebilir.

Motor ilk mar _tacal _myor, sonra mar__abasm yorve YA BASINCI VAR! mesaj ¢k yor:
-Ya basn¢ mu iri cok gec kapatyor, kontak kapan nca mar a bas lacaktr. stenirse ya basncg
ma iri de i tirilebilir.
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ebeke kesilince motor cal yvor fakat cihaz sonradan MAR LAMA hatas veriyor ve motor
duruyor:

-Jenerator faz voltaj cihaza gelmiyor. Jeneratér L1 faz ile jeneratdr notr uclar aras ndaki voltaj
motor cal rken dl¢liniz. Jeneratdr faz sigortas atm veya kapatIm olabilir, bir ba lant hatas
olabilir. Her ey tamamsa panodaki bitin sigortalar kapat n, daha sonra DC besleme sigortas ndan
ba layarak hepsini a¢ n ve yeniden test yap n.

Cihaz mar __ gec kesiyor:

-Alternatér voltaj gec yukseliyor ve alternatériin remanans gerilimi 20 voltun alt nda. Cihaz mar
jeneratér frekans ile keser ve frekans okuyabilmek icin en az 20 volta ihtiya¢c duyar. E er sorun
mutlaka ¢6ziilmek isteniyorsa tek yol bir role ilave etmektir. Bu rélenin bobini AKU(-) ile arj
alternatériniin D+ (lamba) ucu aras nda olacaktr. Cihazn mar ¢k bu rélenin normalde kapal
konta ndan seri olarak gecirilmelidir. BOylece arj alternatorii gerilim tretince mar kesilmi olur.

Cihaz hic cal _m yor:

Cihaz n arkas ndaki AKU+ ve AKU- klemensleri aras ndaki DC voltaj 6lciiniiz. Voltaj varsa panodaki
bitin sigortalar kapat n, daha sonra DC besleme sigortas ndan ba layarak hepsini a¢ n ve yeniden
test yap n.

Programlama konumuna girilemiyor:

PROGRAM K L T ucundan AKU(-) 'yiayrnz. lem bittikten sonra, izinsiz program de i ikliklerine
engel olmak icin bu ba lanty yeniden yap n z.

Baz program parametreleri ekrana gelmiyor:

Bu programlar fabrika ayarlar grubundad r ve kullan ¢ taraf ndan de i tirilemez.

OoTO yvan p soniyor, ebeke kesildi i halde jeneratér cal _m yor:

Haftal k cal ma program KAPALI zaman ndas n z. Lutfen cihaz n tarih ve saat ayar n ve haftal k
cal ma program parametrelerini kontrol ediniz.
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15. UYGUNLUK BEYANI

Cihaz a a daki Avrupa Birli i Direktiflerine uygundur:
-2006/95/EC (D Uk Gerilim Direktifi)
-2004/108/EC (Elektromanyetik Uyumluluk)

Referans Normlar:

EN 61010 (guvenlik istekleri)
EN 61326 (EMC istekleri)

CE i areti, bu Grtnin, givenlik, sa |k, cevrenin ve kullan c lar n korunmas konular n daki
Avrupa standartlar na uygunlu unu belirtir.
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16. TEKN K OZELL KLER

Alternator voltaj: 0-300 V-AC (Faz-Nétr)
Alternator frekans :  0-100 Hz.
ebeke voltaj: 0-300 V-AC (Faz-Nétr)
ebeke frekans: 0-100 Hz.
DC Besleme gerilimi: 9.0 ile 30.0 V-DC aras .
Mar srasnda gerilim di  Umu: 100ms sireyle O volta dayanr.
Tipik bekleme ak m: 130 mA-DC.
Maksimum ak m harcamas : 250 mA-DC.
Jeneratdr/ ebeke kontaktor réleck  lar: 16 A/ 250 V.
DCck lar: 1A/28V korumal yar iletken ¢k lar.
arjuyartmakm: min 150 mA-DC, 10-30 V-DC aras .
Ak m giri leri: ak m trafosu Gizerinden, .../5A. Azami yik faz ba na 0.7 VA.
Dijital Giri  ler: 0-30V-DC. Dahili 4700 ohm iizerinden AKU+'ya ba Idr.
Analog giri ler: 0 - 5000 ohm.
Seri ba lant: RS-232. 9600 baud, no parity, 1 stop bit.
Cal maortamscakl :-20°Cile +70°C aras .
Depolama ortam s cakl : -40°C ile +80°C aras .
Maksimum ba | nem: %95, yo u mas z.
Boyutlar: 202 x 148 x 48mm (GxYxD)
Montaj a¢ kI boyutlar: 183 x 134mm minimum.
A rlk: 400 g (yakla k)
Kutu malzemesi: Isya dayan kl, yanmaz ABS/PC (UL94-V0)
IP korumasnf: 6n panelden IP65 , arkadan IP30.
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15. BA LANTI RESM
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