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DESCRIPCION

LaD-700es |l a pr-xima gener a
de sincronizaci-n para GI
multifuncionalidad y una amplia capacidad de
comunicaci -mnnjdind®Yf@®ononf
bajo costo.

AUTO

La unidad ofrece capacidad de auto-aprendizaje de
los G.E., la primera en la industria.

La multifunc. de la unidad le permite ser un sincr. de
redo de GE, a%n u rparaet ddredo |
con transf. suave en ambas direcciones.

La unidad est 8 dilayxdaondeb I «
4 . 3 0 o bldndo y negro de 128x64 pixeles.

La unidad cumple y muchat!
estrictas normas mundiales de seguridad, EMC,

vi braciones y ambiental.e:
La caracter2stica del cddof
unprocesof§ci | de act uawkrea ac i
trav®s del. puerto USB
El software de PC sobre Windows permite el
monitoreoy laprogramac i - n a tr av ®s

USB, Rs485, Ethernet y GPRS. El servicio de
monitoreo v 2 veeb Rainbow Scada permite el
monitoreo y controldeu n n¥asmer o i | i m
trav®s de cual quier buscado

FUNCIONALIDADES

Sincr. m%tiple de GE y reparto de carga.
Sincr oni zltpkkde GEmved

GE Yni caraletorcongdared

Unidad AMF con transferencia sin interrupci- n .
Unidad ATS con transferencia sin interrupci- n .
Controlador de arranque remoto

Controlador de arranque manual

Controlador de motor

Remote display & control unit

Waveform display of V & |

Harmonic analysis of V & |

150 9001 | [ETME

Registered J 2050

D-700

CONTROLA DOR DE
SINCRONIZACION
AVANZADO DE
GRUPO
ELECTROGENO

COMUNICACION

Puerto Ethernet (10/100Mb)
GSM-GPRS

M- dem I nterno
Servidor web embebido
Moni toreo v2a
Progr a maiaveb
Moni toreo cent intetneta tr
Ehnv2zo de mensaje SMS

E n v 2 OE-nthié

Software para PC sin cargo: Rainbow Plus
Moni toreo Central sin
Modbus RTU through RS-485

Modbus TCP/IP

SNMP

USB Host

USB Device

Puerto RS-485, rango de baud. ajustables
RS-232

Slot para tarjeta Micro SD card
J1939-CANBUS para motores electr- ni c o
CANBUS-2par a ¢ o munrentea c i

m- dul os

TOPOLOGIAS

3 fases 4 hilos, estrella
3 fases 4 hilos, triangulo

GPRS (op

we b

3fases3 hil os, tri8ngul o
3fases3 hil os, t rlil4)gul o
3fases3 hil os, t r(lilg43)gul o

2 fases 3 hilos, L1-L2
2 fases 3 hilos, L1-L3
1 fase 2 hilos

c T\ us 3
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DERECHOS DE AUTOR

ohi bido un uso no aoopmrparesade estedacdmertoo nt eni do con
|l ica en particular a marcas, denominaci - -n de n

ACERCA DE ESTE DOCUMENTO

Este documento describe | os requerimientos m2zademos Yy
la unidad de la familia D-700.

Siga cuidadosamente los avisos dados en este documento. Estassonbuenas pr 8cticas de i
unidades de control de G.E. que reducen futuras cuestiones.

Para todo tipo de consultas t&®tcak @amsa ploa diarvemacic-omtde
datakom@datakom.com.tr

CONSULTAS
Si se necesita informaci-n adicional a |l a dada en est
directamente a |l a direcci-n de mail de abajo.

datakom@datakom.com.tr
Porfavorpr oveer | a si gui entrerréspuéstam algutaipreguntgp ar a obt e

- Modelo de la unidad (ver en la parte posterior),

-N¥2mer o de serie completo (ver en | a parte posterior)
-Versi-n de firmware (|l eer de | a pantalla),
-Tensdenali mentaci-n y tensi-n del circuito de medi da
-Descripci-n precisa de | a consulta.

DOCUMENTOS RELACIONADOS

NOMBRE DE ARCHIVO DESCRIPCION
500-Rainbow Installation Rainbow Plus D-500 D-700 Installation Guide
500-Rainbow Usage Rainbow Plus D-500 D-700 Usage Guide
500-DYNdns account setting Dynamic DNS Account Setting for D-500 D-700
500-Ethernet Configuration Ethernet Configuration Guide for D-500 D-700
500-GSM Configuration GSM Configuration Guide for D-500 D-700
500-Firmware Update Firmware Update Guide for D-500 D-700
500-MODBUS Modbus Application Manual for D-500 D-700
500-snmp_E_34076_D500 MIB file for SNMP Application of D-500 D-700
500-Rainbow Scada Installation Rainbow Scada Installation Guide
500-Rainbow Scada Usage Rainbow Scada Usage Guide

K20D02-ESP -2-
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REVISIONES

REVISION

DATE

AUTHOR

DESCRIPTION

01

01.01.2014

MH

First release, firmware version 4.6

02

19.06.2015

MH

Revised for firmware version 5.4

03

06.05.2016

MH

Revised for firmware version 5.7

TERMINOLOGIA

PRECAUCION: Riesgo potencial de | e & © muerte.

> P>

ADVERTENCIA:Ri esgo de mal funcionamiento o da
ATENCION: Consej os Ytiles para entender | a op
K20D02-ESP -3-
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CODIGOS PARA EL PEDIDO

di sponi bles en %atiassoperroh®si g
abajo para el pedi do

Las unidades de la familia D-700e st & n
favor utilice | a informaci -n de

D700 |-TFT |-M |-C |-G |-T |-00

Variante
00: standard

01...99: producto
espec2fic
cliente

C-digo d
familia

Modem GSM-
GPRS
interno

Con revestimiento de
conf or maci

Con junta de
sellado

TFT: display color
nada: B/W display

Con USB-Host,
RS-232,
micro-SD card

PARTES DE REPUESTOS

Traba auto retenible
C-digo de stock=K16PC

Traba tipo tornillo
C-di go cHOPS1 (mocukidad)

Junta de sell adeK20R1di go de stock

K20D02-ESP -4 -
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AVISO DE SEGURIDAD
El hecho de no seguir las instrucciones de abajo
Pueden causar la muerte o severas lesiones

>\

El equi pamiento el ®ctrico debe s
calificado. El fabricante y sus distribuidores no asumen
responsabilidad ante las consecuencias resultantes de no seguir
estas instrucciones.

Verifiqgue que |l a unidad no tenga
transporte. Noinstaleequi pami ent.o dafYado

No abra la unidad. No hay partes interiores para mantenimiento.

n | a al
a uni da
po r 8pi

Deben colocarse fusible e
tensi-n | o m8s cerca de |

Los fusibles deben ser ti
Desconecte toda al i meajdranddunidadant

No toque ning%n terminal cuando
red.

Cortocircuitar los terminales de los Tl que no se usan.

ui er par8metro el ®ctrico ap
o de | os | 2mit esl Aungde esta ancdad
diseffada ampli o margen de s
a de rango pueden reducir | a
ionamiento o dafar | a unidad

No trate de limpiar la unidad con solventes. Solo limpie con un
pafydimedo.

Veri ficar |l as conexiones correct

Solo para montaje en frente de panel.

> © © ®00 ® 3y

Para | a medi ci debendusarsedlk ri ent e
No se permiten conexiones directas.

K20D02-ESP
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K20D02-ESP -8 -



Manual del usuario D-700 Rev_03 Firmware V-5.8

26. C AR A C BHCA DE DNS DINAMICA

27. ACCESO A SERVIDOR WEB EMBEBIDO

28. MONITOREO Y CONTROL DE LOS G.E VIA WEB
29. MONITOREO CENTRAL DE LOS G.E.

30. ENVIO DE E-MAIL

31. COMANDOS SMS

32. MODOS DE TRANSFERENCIA DE CARGA
32.1. TRANSFERENCIA CON INTERRUPCI &

32.2. TRANSFERENCIA ININTERRUMPIDA
32.3. TRANSFERENCIA SUAVE

33. REPARTO DE CARGA
33.1. REPARTO DE CARGA DIGITAL (DATALINK)
33.2. REPARTO DE CARGA AN A LGICO
33.3. MODO DE OPERA C | NNCON DROOP

34. OPERA C | NEDE PARALELO CON LA RED
34.1. RECORTE DE PICOS
34.2.EXP ORT A @©IIDE POTENCIA A LA RED
34.3.EXP ORT ANCDE®POTENCIA DISTRIBUIDA A LA RED
34.4. RECORTE DE PICOS CON PRIORIDAD DE G.E.

35.FUNCI ONES DE PRENPARACELO CONLA RED
35.1. F UN CIN ROCOF (rango de cambio de frecuencia)
35.2. F UN CN ¥ECTOR SHIFT
35.3. F UNCN DE ALTA/BAJA FRECUENCIA
35.4.F UN CN BE ALTA/BAJA FRECUENCIA
35.5. FU N C INDE POTENCIA INVERSA DE RED
35.6. F UN CN BE FALTA DE FRECUENCIA
36. GR AB A (N DE DATOS
36.1. MEDIA DE GRA B A C N BPE DATOS
36.2. ESTRUCTURA DE DIRECTORIOS
36. 3. | NTE RPNRIETI RORMATO CSV

36.4.LISTADEDATOS GRABADOS, PERI ODONDE GRABACI ¢

37.CARACT &ERCAS DEL SOFTWARE

37. 1. DE S C Q@ REGARGA / CARGA SUSTITUTA
37.2. SUMA O RESTA DE CARGA
37.3. GESTI & DE 5 PASOS DE CARGA

37. 4. OP ENMRDPEARRANQUE REMOTO

37. 5. DESHABNDHARRANQUE AUTOM., S| MU L ANCDE&RED
37. 6. OPERACI| EGh DB BATC 3IRULACIE N RED DEMORADA
37. 7. OPENRRBUAL $STAND BY MUTUA DE G. E.

37.8. TEN S INeY FRECUENCIA MULTIPLES

37.9. OPERACI SKAMONOFC

37.10. CONTROL EXTERNO DE LA UNIDAD

37.11. PRUEBRACAUTOMC
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1. INSTRUCCIONES DE INSTALACION

Antes de |l a:instalaci-n
A Lea el manual cuidadosamente, determine el diagra
A Retire todas las fichasyl as trabas de |l a unidad, luego pase | a

realizado en el panel.
A Coloque | as tr ab a sjuste dempstadotdadd que se pullde roin@essla carcasa.

A Realice |l as conexiones el ®ctricas con |l as fichas
col -quel as.

A Aseg¥%nguebagav e nt i hdeaudada n

A AsegWrese que |l a temper at ur amademperara teiorpeetrea en o ng x ¢ e
cualquier caso.

Las condiciones indicadas abajo pueden dafar | a unida
A Conexiones incorrectas.
A Tensi-n de alimentaci-n incorrecta.
A Tensi-n en |l os terminales de medida fuera de rang
A Tensi-n aplicada aesfuéraade ramgodspeafitamlec di gi t
A Corriente fuera de rango especificado aplicada en
A Sobrecarga o cortocircuito en las terminales de sali
A Conexi-n o desconexi-n de |los terminaloeslidde datos
A Alta tensi-n aplicada en |l os puertos de comunicac
A Diferencias de potenci al a masa de | os puertos de
A Vibraci-n excesiva, instalaci-n directa en partes
[ )
Para | a medici-n de corriljer
transformadores de intensidad.
No se permiten conexiones directas.
. J
Las condiciones indicadas abajo pueden causar un funcionamiento anormal:
A Tensi-n de al i ment a edpecificadonf eri or al m2 ni mo
A Frecuencia de al i menespedficadon fuera del rango
A Secuencia de fase incorrectaenlost er mi nal es de entrada de tensi -n.
A Trasformadores de intensidad que no se corresponden a la fase respectiva
A Transformadores de intensidad con polaridad incorrecta
A P®rdida de puesta a tierra.

K20D02-ESP -11-
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90)

2. MONTAJE
2.1. DIMENSIONES

Calado del panel: 216 x 1 56 mm r&50 k @9 2

Dimensiones: 243x183x47mm (9.60 %20 x 1 .
Peso: 700g (1.55 Ibs.)
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La unidad est 8 di sefada Elusuaria norreadn?a cueé tener acedso aepariesa n e | .
distintas de las del panel frontal.

Montar la unidad sobre una superficie plana y vertical. Antes del montaje quitar las trabas y los conectores.
Colocar la unidad en el calado realizado.

Colocar y ajustar las trabas

156mm

< 216mm >
Calado del panel

WALL pd

[
N

| S—

L

min 60mm 40mm ‘

Profundidad de panel requerida

K20D02-ESP -13 -
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Se proveen dos tipos diferentes de trabas:

Traba tipo tornillo Traba tipo autoajustable

MAINS-L1]76

I nstalaci -n de | a ¢tr Il nstalaci-n de | a tra

No ajustar demasiado la traba a tornillo. Puede
romperse la unidad.

K20D02-ESP -14 -
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2.2. JUNTA DE SELLADO

M- dul
La junta de goma provee una protecci-n contra el agua
Juntoconlajuntaunap r ot e EC 60528-1P65 puede alcanzarse desde el panel frontal |. Una corta
definici-n de protecci-n IP se da a continuaci - - n:
Primer d2qgitoao
0 No protegido.
1 Protecci-n contra objetos extrafos s-lidos de di §8me
2 Proteccijptoenexaralffos s-lidos de di 8metro 12.5 mm
3 Protecci-n contra objetos extrafos s-lidos de di 8 me
4 Protecci-n contra objetos extrafos s-lidos de di 8me
5 Protecci-n contra una c anmadlfdneighandeato gedalunidad que pueda h
6 Protecci n total contra el pol vo
Segundo d*gygito
0 No protegido
1 Protecci-n contra |l a ca2da de gotas de agua en forn
2 Protecci-n contra |l a ca2da dengbtaa @#@B6Aagua cuando
3Proteccieh esptayg de agua vertical o en un 8ngul o de
4 Protecciansabptcadura de agua contra |l a unidad desd
5 Proteccthoarcontieaagua contra | a unidad desde cual qu
6 Protecci - n cmomdrrrao de agua a presi-n contra |l a unidad de
7 Proteccinmecshntnatemporaria en agua.
8 Proteccinmecsintnaper mas/ espdacikcacomes delgsuario

K20D02-ESP

-15 -



Manual del usuario D-700 Rev_03 Firmware V-5.8

2. 3. | NSTALACI CN ELECTRI CA

No instalar la unidad cerca de elementos emisores
de alto ruido electromagn®t

barras de alta corriente, fuente switching y del estilo.

A pesar que |l a unidad est§8 protegida contra disturbio
afectar | a operaci-n, precisi-n de medida y |l a calida
A SIEMPRE saque los conectores cuando inserta un conductor y se ajusta
con el destornillador.
A Sedeben col ocar fusibles en | a taelnisme not arc8is- n

cerca posible de la unidad.

A Fusibles deben ser del ti Bxim®pidekos W de

A Utilizar cables de rango de temperatura apropiado.

A Utilizar cables de secde07smn&ciBada, al m

A Siga |l as reglas nacionales acerca de | a |

A Los transformadores de intensidad deben ser de 5A de salida

A Paralos transformadores deintensidadut i | i ¢ e dsatmends-1.6mm?2
(AWG15).

A Lalongitud de los cables de los Tl no debe exceder de 1,5 metros. Si se
utiliza conductor m8s | argo incremente | a

El block del motor debe ponerse a tierra. De lo
contrario pueden ocurrir flal
tensi -n y f.recuenci a

Se deben wutilizar TI para | ¢
No se permiten conexiones directas.

Paraunaoper aci -n correcta de |I]a
autom8tica y de | os progr ajm
ajuste el reloj de tiempo |r

del men¥ de programaci - n
. J
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3. DESCRIPCION DE TERMINALES

3.1. DESCRIPCION DE TERMINALES

9a36VDC

Tensi -n de ail

Ca2da el sal i dSobrevive 0VCC durante 100ms. L 3

arranque: Debeser9VCC m2 ni mo
Protecci - n de | Soportal50VCC continuamente.
sobretensi -n

T e n s invensa: -36VCC continuos

Corrientem8 x i ma d e| 600mA @ 12VDC. (todas las opciones incluidas, salidas digitales
operaci -n abiertas)

300mA @ 24VDC. (todas las opciones incluidas, salidas digitales

abiertas)
Corrientedeo per aci -| 300mA @ 12VDC. (todas las opciones pasivas, salidas digitales
t 2 pica abiertas)
150mA @ 24VDC. (todas las opciones incluidas, salidas digitales
abiertas)
Rango de medida: 0a36vCC
Resoluci -n del|0.1VCC
Exactitud: 0. 5% gito@® 24VvCC

K20D02-ESP -17 -
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Firmware V-5.8

3.2. AC VOLTAGE INPUTS

M®t odo de: me di| Verdadero valor eficaz
Rango de muestreo: 8000 Hz
Ans8lisis de: ar|Hastalaar m- 8L c a
Rango de tensi|0a300VCA

entrada:

M2 ni ma tensi
detecci-n de

15 VCA (FASE i NEUTRO)

Topol og2as

3 fases 4 hilos estrella
3fases4 hilost ri §ngul

3fases 3 hilost ri §ngul
3fases 3 hilost r i § ngL2l
3fases 3 hilost r i § ngl3 |
2fases 3 hilost r i § n gLzl
2fases 3 hilost r i § n gl3 |

1 fase 2 hilos

O O O O O ©o

L1
L2
L1
L2

Rango de medida:

0 a 330VCA fase-N (0 a 570VAC fase-fase)

Offsetmodo ¢ am¥n

Max 100V entre neutro y BAT-

Impedancia de entrada:

4.5M-ohms

Resoluci -n de

1vDC

Preci:si - n

0.5% + 1
0.5% + 1

d2gito-N@(N2WCHA f RASE
d2 gi ASEEFRSE0 Q WRW-ag) f as e

Rango de frecuencia: CC a 500Hz

Resoluci -n de |0.1Hz

en display

Precisi-n de f|l0.2% gtoQN@21 Hz @ 50Hz)

K20D02-ESP
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3.3. ENTRADAS DE CORRIENTES AC

3fases3hilost ri 8ngul o
3fases3hilost r i § hlgl21 o
3fases3hilost r i § LB o
2 fases 3 hilos L1-L2
2 fases 3 hilos L1-L3

M®t odo de: medi| Verdadero valor eficaz

Rango de muestreo: 8000 Hz

An8lisis de: ar|Hastalaar m- 8L c a

Topol og2as s op| 3fases4hilosestrella,3fases4dhi | os tri 8ngul o

1 fase 2 hilos
Rango de secundario de 5A
TI:
Rango de medida: 5/5a5000/5Am2 ni mo
Impedancia de entrada: 15 mili-ohm
Consumo: 0.375W
M8 xi ma cor ri e:nf 6A
Rango de medida: 0.1a7.5A
Offsetmod o ¢ a m¥n | Max 5VCA entre BAT- y cualquier terminal del TI.
Resoluci-n :de |1A
Preci:si -n 0.5% + 1 d2gito @ 5A (N 4.5A @ §
SELECCI ON DEL RANGO DENDETI
CABLE:
2 2 2

La carga del TI deberz2a [ 5 Imm?  1.5mm 2.5mm
minimizar el efecto de cambio de fase del / //
transformador de intensidad. El cambio de fase en 45 / L/
un Tl puede causar indice 4 / /
de factor de potencia, a pesar que la lectura de / ‘/ //
corriente sea correcta. 35 / / 4
Datakom recomienda esta tabla para seleccionar la % 1 //
prestaci - n dejlorTIprpeacriasil-e<>1:25 I, y,

E 15 / ’/

E 10 / '/

(&) ) %/

5

10 15 20 25 30 35 40 45 50
CABLE LENGHT TO CT (m)
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SELECCI ON DE LA CLASE DE PRECI SIEN DE LOS TI:

La Clase de seguridad del TI debe ser seleccionada de
precisi-n del controlador Dat ar osonrecaner@ladésYpara eEnmejoonces T
resultado.

4 A

Deben utilizarse Transformadores de corriente para
|l a medici - n de&odepermiem r i e njt ¢
conexiones directas.

No se permiten terminales comunes ni puestos a
tierra.

\_ J

CONEXION DE LOS TI:

Aseg¥%rese de conectar cada TI a | a fase respectiva vy
|l as fases va a causar error@depaenciamedi ci -n de potenci a
Muchas combinaciones de conexiones incorrectas son posibles, entonces verifique el orden de los Tl y

su polaridad. La potencia reactiva es afectada por | a
que | a medici-n @ae | a potencia actiyv

CONEXIONES CORRECTAS DE LOS TI

L1o KOL o L1
MAINS or 51| |52 0
K L

ALTERNATOR L2° {9V 5 © L2 LOAD
S S
L3 o £)——o 13
s1 s2
CONTROLLER

Supongamos que el generador es cargado con 100 kw en cada fase. El factor de potencia de la carga
(PF) es 1. Los valores medidos son como sigue:

kW kVAr kVA pf
Fase L1 100.0 0.0 100 1.00
Fase L2 100.0 0.0 100 1.00
Fase L3 100.0 0.0 100 1.00
Total 300.0 0.0 300 1.00
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EFECTO DE LA POLARIDAD INVERTIDA:

E I gener zchomgae®t §odavza con

total del generador mostrada en el control es 100 kw.

Los valores medidos son como sigue:

100

kW en

cada

fase.
PF en la fase L2 va a mostrar -1,00 debido a la polaridad invertida del TI. El resultado es que la potencia

kW kVAr kVA pf
Fase L1 100.0 0.0 100 1.00
Fase L2 -100.0 0.0 100 -1.00
Fase L3 100.0 0.0 100 1.00
Total 100.0 0.0 300 0.33
EFECTO DEL INTERCAMBIO DE FASES
Elgeneradoargattd todavza con 100 kW en cada fase.

PF en las fases L2 y L3 va a mostrar -0,50 debido al cambio de fase entre tensiones y corrientes
causado por el intercambio de los TI. El resultado es que la potencia total del generador mostrada en el

control es 0 kw.
Los valores medidos son como sigue:

kW kVAr kVA pf
Fase L1 100.0 0.0 100 1.00
Fase L2 -50.0 86.6 100 -0.50
Fase L3 -50.0 -86.6 100 -0.50
Total 0.0 0.0 300 0.0
K20D02-ESP -21-
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