DK-70 Kullanim Kilavuzu Rev_01
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DK-70, elektrik motoru tahrikli, vidah ve pistonlu tip
kompresorlerin kontrollini saglayan gelecek nesil bir
kompresodr kontrol cihazidir.

Cihaz yarinin ihtiyaglarini karsilamak icin genis
internet haberlesme ve uzaktan izleme-kontrol
imkani sunar. Kullanim kolayhgi icin cep telefonu
uygulamasi mevcuttur.

Cihaz kompresoérde ihtiyag duyulabilecek tim
fonksiyonlari blinyesinde toplamistir, béylece
panoda ilave modiillere gerek birakmaz ve maliyet
avantaji saglar.

Erken start fonksiyonu hava tiiketim trendini analiz
eder ve basincin set degerinin altina dismeyecegi
sekilde kompresoru erken calistirir.

Haftalik Calisma Programi ve Basing Takvimi
fonksiyonlari sayesinde kompresoriin haftanin
istenen glin ve saatlerinde devreye girip ¢cikmasi ve
istenen set basing degerlerinde ¢alismasi saglanir.
Cihaz dogrudan 220 volt ile beslenir, hata kontak ve
sensor beslemelerini kendi icinden saglar. Boylece
panoda ilave besleme trafosuna gerek birakmaz.
Cihaz 2.9” 128x64 piksel grafik ekraninda degerleri
okunakl ve grafik destekli olarak gosterir.

Cihaz endustriyel kategoride diinyanin en siki
glvenlik, titresim, EMC ve gevresel standartlarina
uyum gO0sterir.

Yazilim guncelleme islemi USB portu Gzerinden
kolayca gercgeklestirilebilir.

Windows tabanl bilgisayar yazilimi ile USB, RS-485
Ethernet ve GPRS lzerinden izleme ve
programlama yapilabilir.

Rainbow Scada web hizmeti, tek bir merkezden
sinirsiz saylida kompresoriiniizii uzaktan izleme ve
kontrol imkani sunmaktadir.
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INTERNET TABANLI
KOMPRESOR
KONTROL CiHAZI

OZELLIKLER

Ethernet (opsiyonel)
GSM-GPRS-SMS (opsiyonel)
WiFi (opsiyonel)

Gomiilii web sunucu

Webden izleme ve programlama
Canbus coklu ¢alisma (opsiyonel)
Modbus RS-485 (opsiyonel)
RS-232 (opsiyonel)

Modbus TCP/IP - SNMP

USB Bellek Girisi (opsiyonel)
USB

FONKSIYONLAR

Esit yaslandirma, ¢oklu kompresér kontrolii
Haftalik calisma programi ve basing takvimi
5 adet servis sayaci

Yildiz / Uggen yol verme

0-10V ve 4-20mA frekans invertorii kontrolii
8 adet programlanabilir réle ¢ikisi

8 adet programlanabilir dijital girisler

3 adet basing sensér girisi

4 adet sicaklik sensoér girisi

Ayarlanabilen sensér egrileri

Akim, gerilim, gii¢ ve faz sirasi koruma

V & | harmonik analizi ve osiloskop ekrani
Tam kapali 6n panel (contaile IP65)

BAGLANTILAR

3 faz 4 telli, yildiz

3 faz 4 telli, iiggen

3faz 3telli, 2 CTs (L1-L2)
3faz 3 telli, 2 CTs (L1-L3)
2 faz 3 telli, L1-L2

1 faz 2 telli
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TELiF HAKKI BiLDIRiMi

Bu dékimanin herhangi bir béliminin yada igeriginin izinsiz olarak kullaniimasi yasaktir.

DOKUMAN HAKKINDA

Bu dékiman, DK-70 cihazinin basarili bir sekilde kurulumu igin gerekli olan minimum kosullari ve adimlari
aciklamaktadir.

Doékiumanda verilen talimatlari dikkatli bir sekilde takip ediniz. Verilen bilgiler, kurulumda meydana
gelebilecek sorunlarin 6nline gegilmesi icin dnemlidir.

Batun teknik bildirimler i¢in lUtfen Datakom ile irtibata geginiz:
teknikdestek@datakom.com.tr

ISTEK VE ONERILER

Eger dékiman igin ek bir bilgi talep edilirse, asagidaki e-mail adresini kullanarak uretici ile dogrudan
temasa geginiz:
teknikdestek@datakom.com.tr

Sorulariniza tam ve dogru cevap alabilmek i¢in lutfen asagidaki bilgileri saglayiniz:

- Cihaz model adi (cihazin arkasinda gorebilirsiniz),

- Cihaz seri numarasi (cihazin arkasinda goérebillirsiniz),
- Yazilim versiyonu (cihaz ekranindan gorebilirsiniz),

- Olgiilen gerilim degeri ve besleme gerilimi,

- istek ve dnerinizi net ve detayli olarak belirtiniz.

ILGiLi DOKUMANLAR

DOSYA ADI ACIKLAMA
Rainbow Kurulum Rainbow Plus Kurulum Kilavuzu
Rainbow Kullanim Rainbow Plus Kullanim Kilavuzu
Rainbow Scada Kullanim Rainbow Scada Kullanim Kilavuzu
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REVIZYON TARIHi

REVIZYON TARIH YAZAN ACIKLAMA

01 26.03.2019 OK ik versiyon

TERMINOLOJI

DIKKAT: Potansiyel 6liim yada yaralanma riski.
UYARI: Potansiyel ariza yada maddi hasar riski.

DIKKAT: Cihazin galismasini anlayabilmek icin yararl ipuglari.
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SIPARIS KODLARI

DK-70 cihazlar farkh segenekler ve 6zelliklere sahiptirler. Dogru modeli siparis edebilmek igin litfen
asagidaki bilgileri kullaniniz.

DK70{-M |-C |-G |-T |-00

Farkli versiyon
00: standart cihaz
01...99: musteriye
Ozel Urunler

Cihaz Kodu

Konformal
Kaplama

Dabhili GSM-
GPRS Modem

Sizdirmazlik
Contall

USB-Host,
RS-485,
ethernet

YEDEK PARCALAR

Vidali tip braket Yayl tip braket
Stok Kodu=J10PO01 (1 adet) Stok Kodu=K16P01 (1 adet)

Sizdirmazlik Contasi, Stok Kodu= LO57P01

-4 -
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GUVENLIK NOTU

Asagidaki talimatlara uyulmamasi ciddi yaralanmalar
yada olumle sonuglanabilir.

= Elektriksel ekipmanin montaji, konusunda uzman kisgiler
tarafindan yapilmalidir. Talimatlara uyulmamasi durumunda
olusabilecek zarardan uretici firma sorumlu degildir.

= Tasima esnasinda olusabilecek hasarlara karsi cihazi kontrol
ediniz. Hasarli cihazi monte etmeyiniz.

= Cihazin igini agmayiniz. Cihaz icinde degisebilecek pargca yoktur.

» Faz giriglerine harici sigorta takiniz. Sigortalan kullanicinin
kolayca ulagabilecegi sekilde ve cihaza mumkiin oldugunca yakin
monte ediniz.

= Sigortalar hizl tip (FF) ve kapasitesi 6 Amper olmalidir.

Cihaz uzerinde ¢caligmadan 6nce mutlaka enerjiyi kesiniz.

= Cihaz elektrik sistemine monte edildikten sonra terminallerine
dokunmayiniz.

= Kullaniimayan akim trafo uglarini kisa devre ediniz.

= Cihazda mevcut olan elektriksel parametreler kullanim
kilavuzunda belirlenen limitler arasinda olmalidir. Limitleri asan
zorlamalar cihazin galigma omruni azaltabilir, calisma
hassasiyetini bozabilir yada cihaza zarar verebilir.

= Cihazi solvent yada benzeri kimyasal kullanarak temizlemeye
calismayiniz. Sadece yumusak, nemli bir bez kullaniniz.

= Enerji vermeden dnce baglantilar kontrol ediniz.

= Cihaz panele monte edilmek lizere tasarlanmistir.

Akim délgumiu, akim trafolari tizerinden yapilir.

> 99 ®0® ® Gy

Direkt baglanti yapmayiniz.
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1. KURULUM TALIMATLARI

Kurulumdan énce:

= Kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyunuz, uygun baglanti seklini belirleyiniz.
= Batin konnektorleri ve montaj braketlerini cihazdan sékiniz, cihazi panel yuvasindan gegiriniz.

= Montaj braketlerini takiniz ve vidalar sikarak sabitleyiniz. Cihaza zarar vermemek igin ¢ok fazla
sikmayiniz.

= Klemenslere taktiginiz kablolari tornavida ile sikarken klemens yuvalarindan sékinuz.
= Yeterli sogutma saglandigindan emin olunuz.

= Ortam sicakliginin her durumda maksimum calisma sicakhdinin Uzerine ¢ikmayacagdindan emin
olunuz.

Asadidaki durumlar cihaza zarar verebilir:

= Yanlis baglantilar.

= Hatall besleme gerilimi.

= Olgiim uglarina, belirtilen degerlerin disinda gerilim uygulanmasi.
= Dijital giriglere, belirtilen degerin tGzerinde gerilim uygulanmasi.

= Olgiim uglarina, belirtilen degerlerin disinda akim uygulanmasi.

= ROdle gikiglarinda asiri ylik yada kisa devre olugmasi.

= Cihazda enerji varken haberlesme uclarinin takilip ¢ikariimasi.

= Haberlesme portlarina ylksek gerilim uygulanmasi.

= |zole olmayan haberlesme portlarinda toprak potansiyel farklari.

= Asiri titresim, titresen pargalar Gizerine montaj yapilmasi.

Akim olgliimu, akim trafolari Uzerinden yapilir.
Direkt baglanti yapmayiniz.

. J

Asagidaki durumlar anormal calismaya neden olabilirler:

»  Minimum kabul edilebilir degerin altinda besleme gerilimi.
= Belirtilen limitlerin disinda frekans.

» Faz sirasi hatasi.

= Hatal akim trafosu girisi.

= Akim trafosu polarite hatasi.
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2. MONTAJ

2.1. BOYUTLAR

Boyutlar: 211x162x42mm
Montaj Acikhigr: 176x121mm minimum
Agirlik: 5009 (yaklagik)
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Cihaz panele monte edilmek Uizere tasarlanmigtir. Normal kullanim sirasinda, kullanici cihazin 6n panel
disindaki kisimlarina ulasamamalidir.

Cihazi dizgin yuzeyli ve dikey bir panele monte ediniz. Montaj éncesinde montaj braketlerini ve ayrilabilir
klemensleri sdkinuz, cihazi panel yuvasindan gegiriniz.

Montaj braketlerini takiniz ve sikistiriniz.

121mm

< 176mm >
Montaj Acikligi

WALL

Bs
~
i

i
-
ia

L/

min 60mm 40mm ‘

Gereken Panel Derinligi
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Kutudan asagidaki 2 tip braketten biri ¢cikacaktir:

Vidali tip braket Yayl tip braket

'CH. SUPPORT +90-549 5787878

¥
it

23/rL -«

Vidali tip braket montaiji Yayl tip braket montaji

Braketleri fazla sikmayiniz, cihazi kirabilirsiniz.

-12 -
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2.2. SIZDIRMAZLIK CONTASI

Cihazi kompresor paneline monte ederken sizdirmaz conta kullanilirsa, cihazda 6nden IEC 60529-IP65
koruma saglanmis olur. IP koruma seviyesinin kisaca tanimi agagidaki gibidir:

llk Karakter

0 Korumasiz

1 50 mm ¢apinda ya da daha blyUk kati cisimlere karsi koruma
2 12,5 mm capinda ya da daha blyUk kati cisimlere karsi koruma
3 2,5 mm capinda ya da daha blyUk tanelere karsi koruma

4 1,0 mm c¢apinda ya da daha blyUk kati zerrelere kargi koruma
5 Toza karsl koruma

Ikinci Karakter

0 Korumasiz

1 Dusey su damlalarina karsi koruma

2 Cihazin govdesi 15 ° lik bir agida duruyorken diisey su damlalarina karsi1 koruma
3 Cihazin govdesi 60 ° lik bir agida duruyorken disey su damlalarina karsi1 koruma
4 Sigrayan suya karsi koruma

6 Gugllu su figkirmalarina kargi koruma
7 Gegici olarak suya batiriimanin etkilerine karsi koruma
8 Surekli olarak suya batiriimanin etkilerine karsi koruma

-13-



DK-70 Kullanim Kilavuzu Rev_01 Firmware V-1.0

2.3. ELEKTRIKSEL BAGLANTI

kontaktor, yuksek akim barasi, anahtarlamali mod

f Cihazi, yiiksek elektromanyetik gurultu yayan
guc kaynagi gibi cihazlara yakin monte etmeyiniz.

Cihaz elektromanyetik etkilere karsi korumali olmasina ragmen, yuksek degerde
elektromanyetik etkiler cihazin ¢alismasini, 6lgcim hassasiyetini ve haberlesme kalitesini
etkileyebilir.

= Klemenslere taktiginiz kablolar tornavida ile sikarken DAIMA klemens
yuvalarindan sokuniiz.

= Sigortalari, cihaza mumkin oldugunca yakin sekilde aki girigsine ve faz
giriglerine takiniz.

= Sigortalar hizl tip (FF) ve kapasitesi 6 Amper olmalidir.

= Uygun sicaklik araliginda kablolar kullaniniz.

* Uygun akim tagima kapasitesinde (en az 0.75mm?) kablo kullaniniz.
= Elektriksel baglanti i¢in ulusal kurallar takip ediniz.

= Akim trafolarinin gikigi 5A veya 1A olmalidir.

= Akim trafo girisleri igin, en az 1.5mm? (AWG15) kablo kullaniniz.

= Akim trafosu kablo uzunlugu 1.5 metreyi gegmemelidir. Eger daha uzun
kablo kullanilirsa, orantisal olarak kablo kalinligini artiriniz.

c Akim olgiimu, akim trafolari tizerinden yapilir.
Direkt baglanti yapmayiniz.

-14 -



DK-70 Kullanim Kilavuzu Rev_01

Firmware V-1.0

3. TERMINAL AGIKLAMALARI

3.1. BESLEME GIRISi

Besleme gerilimi:

85-300 VAC veya 88-400VDC

Polarite:

Onemli degil

Maksimum glg:

TW @ 230VAC. (Butun 6zellikler aktif, réle ¢ikislar bosta)

Tipik ¢alisma giicii:

2W @ 230VAC. (Butun ozellikler pasif, role gikislari bosta)

izolasyon:

2000 VAC (gerilim girigleri ile besleme girigleri arasi)

3.2. AC GERILIM GIRISLERI

Olgiim yéntemi:

True RMS

Ornekleme hizi:

8000 Hz

Harmonik analiz:

31. harmonige kadar

Girig gerilim arahg::

0 - 300 VAC faz-notr, 0-520V faz-faz.

Frekans tespiti icin
minimum gerilim:

15 VAC (F-N)

Desteklenen baglantilar:

3 faz 4 telli yildiz
3 faz 3 telli Gggen
3 faz 4 telli Gggen
2 faz 3 telli L1-L2

1 faz 2 telli
Olgiim arahg: 0 ... 300VAC F-N (0 ... 520VAC F-F)
Giris empedansi: 4.5M-ohm
Ekran ¢oziinirligu: 1v-DC

Hassasiyet:

0.5% + 1 digit @ 230V-AC ph-N (+2VAC ph-N)
0.5% + 1 digit @ 400V-AC ph-ph (x3VAC ph-ph)

Frekans aralig::

DC - 500Hz

Frekans ekran
¢oziinirligi:

0.1Hz

Frekans hassasiyeti:

0.2% + 1 digit (0.1 Hz @ 50Hz)

-15 -
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3.3. AC AKIM GIRiSLERI

Olgiim yéntemi: True RMS

Ornekleme orani: 8000 Hz

Harmonik analiz: 31. harmonige kadar

Desteklenen baglantilar: 3Faz3CT
3Faz2 CT L1-L2
2Faz2 CT L1-L2
1Faz1CT

Akim trafo sekonder 5A veya 1A

degeri:

Olgiim arahig: 5/5 - 5000/5A minimum

Giris empedansi: 15 mili-ohm

Yiikleme: 0.375W

Maksimum siirekli akim: 6A

Olgiim arahg: 0.1-7.5A

Ekran ¢oziiniirliigii: 1A

Hassasiyet: 0.5% + 1 digit @ 5A (£ 4.5A @ 5/500A full range)

Akim Trafo Orani ve Kablo Kesiti Secimi:

1mm2  1.5mm?2 2.5mm?
50

Akim trafosunun faz kaydirma etkisini / //
azaltmak igin, akim trafosu tzerindeki ylik 45 / 4
minimum tutulmaldir. Bir akim trafosunda 40 ) /
faz kaymasi olmasi, akimin dogru / / //
okunmasina ragmen gu¢ ve gig¢ 35 / / 4
faktoriinin hatali okunmasina neden olur. 30 v //
En iyi 6lcim hassasiyeti icin akim trafo <>’: 25 A /
oraninin yandaki tabloya gére segilmesi 5 / / //
tavsiye edilmektedir. z 20 1/

= /.

é 15 /

(l_) 10 / V.

W

(]

V

5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
CABLE LENGHT TO CT (m)

Akim Trafosu Hassasiyet Sinifi Secimi:

Akim trafosu hassasiyet sinifi, istenen dlgiim hassasiyetine gore segilmelidir. Kontrol cihazinin hassasiyet
sinifi %0.5’dir. Bu nedenle en iyi sonug i¢in %0.5 hassasiyet sinifi akim trafosu kullaniimasi tavsiye edilir.

-16 -
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Akim Trafolarinin Baglantisi:

Her akim trafosunun ilgili faz girisine dogru yénde baglandigindan emin olunuz. Akim trafolarinin
fazlarinin karigtiriimasi, hatali gli¢ ve gui¢ faktérii okumalarina neden olur.

Akim trafolarinin baglantilarinda hata yapmamak igin, akim trafolarinin sirasi ve polaritesi kontrol
edilmelidir. Aktif gli¢ 6lgiminde oldugu gibi, hatali akim trafosu baglantilari reaktif glic 6lgimunt de
etkiler.

DOGRU SEKILDE YAPILAN AKIM TRAFOSU BAGLANTILARI

L1o KOL o L1
MAINS or 51| 9| 52 O
K L

ALTERNATOR L2° 9 ©L2 LOAD
S S
L3 o £)——o1L3
s1 s2
CONTROLLER

Herbir fazin 100 kW ile yuklendigini farzedelim. Yuk gug¢ faktora (PF) 1.
Olclilen degerler asagidaki gibidir:

kW kVAr kVA pf
Faz L1 100.0 0.0 100 1.00
Faz L2 100.0 0.0 100 1.00
Faz L3 100.0 0.0 100 1.00
Toplam 300.0 0.0 300 1.00
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TERS POLARITENIN ETKISi

L1o0 KOL o L1
MAINS or s1| ) s2
ALTERNATOR L2° A o L2 LOAD
S S
L3o AL )——oL3
>< s1 s2
CONTROLLER

Herbir fazin 100 kW yUk ile yUkli olmasi durumu devam etsin. Yuk gag faktora (PF) 1.
Akim trafosunun uglari ters oldugu igin L2 fazinda gug¢ faktoérl -1,00 olarak gosterilir. Sonugta toplam

kompresor guict 100 kW gosterilir.
Olcllen degerler agagidaki gibidir:

kW kVAr kVA pf
Faz L1 100.0 0.0 100 1.00
Faz L2 1100.0 0.0 100 11,00
Faz L3 100.0 0.0 100 1.00
Toplam 100.0 0.0 300 0.33
YANLIS FAZ GIRISININ ETKISI
L1o KQL o L1
MAINS or s1 s2
ALTERNATOR L[2° K1QL2 © L2 LOAD
S S
L3 o £)—— 13
s1 s2
< & & & b ®
CONTROLLER

Kompresoérun herbir fazinin 100 kW yuk ile yikli olmasi durumu devam etsin. Yuk gugc faktort (PF) 1.
Akim trafo uglar yanhs girildigi icin gerilim ve akimlar arasindaki faz kaymasi, L2 ve L3 fazlarindaki gug¢
faktord -0,50 olarak gosterilir. Sonugta toplam kompresor gucu 0 kW gosterilir.

Olgllen degerler asagidaki gibidir:

kW kVAr kVA pf
Phase L1 100.0 0.0 100 1.00
Phase L2 -50.0 86.6 100 -0.50
Phase L3 -50.0 -86.6 100 -0.50
Total 0.0 0.0 300 0.0
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3.4. DIJITAL GIRISLER

Girig sayisi:

Tamami ayarlanabilen 8 giris

Yapiu:

Seri diyot, devaminda GND ucuna 113k-ohm direng

Fonksiyon segimi:

Fonksiyon listesinden

Kontak tipi:

Normalde acik yada normalde kapali (programlanabilir)

Anahtarlama:

Pozitif-DC veya AC gerilimde aktif, bosta pasif

Dusilik esik seviyesi:

1.0V-DC/AC altini pasif algilar

Yiksek esik seviyesi:

6.0V-DC/AC uzerini aktif algilar

Maksimum girig gerilimi: 150V-DC/AC
Ters girig gerilimi: -500V-DC maksimum
Guriilta filtreleme: Evet

3.5. PT100 SICAKLIK SENSORU GIiRiSi

Giris sayist: 1 girig, ek olarak sensor topradi girisi

Yapi: PT100 6lcen Wheatstone kdprisi ve instrumentation opamp
Olgiim: Analog direng 8lglimii.

Fonksiyon: Olciilen direng degeri programlanmis PT100 egrisi (izerinden

sicakliga donustardlar.

Analog Olgiim aralig::

75 — 240 ohm

Hassasiyet:

1 derece santigrat

Giirulti filtreleme:

Evet

3.6. ANALOG SICAKLIK SENSORU GIRiSLERI

Girig sayist: 4 girig

Olgiim: Analog direng 6lgiimi.

Fonksiyon: Olgllen direng degeri programlanmis egri tizerinden sicakliga
dondstardlar.

Acik devre gerilimi: 3.3vDC

Kisa devre akimi: 330 uA-DC

Olgiim aralig: 1k-ohm — 100k-ohm arasi

Acik devre esik: 100k-ohm

Coziiniirlik: 12 bit (4096 adim)

Hassasiyet: % 0.3

Giirulta filtreleme: Evet
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3.7. BASING SENSORU GiRISLERI

Giris sayisi: 3 giris, ek olarak 12V (PRES+) sensor beslemesi

Yapi: Topraga dogru 50 ohm direng

Olgiim: Analog DC akim 6lglimi

Fonksiyon: Olglilen akim degeri programlanmis degerler lizerinden basinca
donustardlar.

Nominal giris akimi: 4-20mA-DC

Akim él¢giim arahg: 0-30mA-DC

Bozulma limiti: 70mA-DC

Cozunurluk: 12 bit

Hassasiyet: %0.5

Gurulti filtreleme: Evet

3.8. 0-10V ANALOG CIKIS

Cikis sayist: 1 adet 0-10V analog ¢ikis

Yapiu: 1k-ohm seri direng tUzerinden verilen opamp ¢ikigi

Fonksiyon: Degisken devir strlclye PID kontrol ¢evrimi ile kumanda eder.
Goziniirlik: 16 bit

Hassasiyet: %0.5

Kesim frekansi: 16Hz
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3.9. 4-20 mA ANALOG CIKISLAR

Bu cikislar harici PLC sistemlerine analog 6lgiim bilgilerini aktarirlar. istenen her dlgiim analog gikis
Uzerinden PLC sistemine verilebilir. 4mA ve 20mA igin ¢ikis degerleri ayarlanabilmektedir.

Cikiglar izole yapidadir. Bu sayede toprak gerilimi farkliliklarindan etkilenmeden giivenli ve arizasiz sekilde

calisirlar.

Cikiglar beslemeyi PLC 6lgim devresi Uzerinden alirlar, yani pasif yapidadiriar. Besleme 12V veya 24V

olabilir.

4-20 mA analog ¢ikig sayisi

2 adet 4-20 mA analog ¢ikis

Yapiu:

iki uglu pasif ¢ikis. Harici besleme gerektirir.

Fonksiyon segimi:

Fonksiyon listesinden, alt/Gst limitler programlidir

Cikis akim arahg:

3.6 — 22mA-DC arasi

Girig besleme gerilimi:

8-24VDC arasi

Coziiniirluk: 16 bit
Hassasiyet: %0.5
Kesim frekansi: 16Hz

3.10. ROLE GIKISLARI

Cihaz, fonksiyon listesinden segcilerek programlanabilir 8 dijital ¢cikisa sahiptir.

Yapi: Réle cikisi, normalde acik kontak. iki adet dértlii grup halinde
bagimsiz ortak uglu.

Maks. anahtarlama akimi: 5A @250VAC

Maks. anahtarlama gerilimi: 250VAC

Maks. anahtarlama giicii: 1250VA

Fonksiyon se¢imi:

Fonksiyon listesinden

-21 -

Firmware V-1.0




DK-70 Kullanim Kilavuzu Rev_01 Firmware V-1.0

3.11. GIRIS/CIKIS ARTIRMA

Cihaz, mevcut giris ve gikiglara ek olarak 32 adet dijital giris ve 32 adet dijital ¢ikis imkani sunmaktadir.

Dijital giriglerin sayisi, herbiri 8 adet girig saglayan DKG-188 Dijital Giris Genigleme moddilleri
kullanilarak artirilabilir. Dijital girisler ana cihaz tzerinden programlanabilirler. Istenilen fonksiyon dijital
giris olarak ayarlanabilir.

Dijital cikiglarin sayisi, herbiri 8 adet ¢ikis saglayan DKG-186 Dijital Gikis (Fet) Genigleme modulleri
kullanilarak artirilabilir. Istenilen fonksiyon, istenilen ¢ikis i¢in tanimlanabillir.

Giris ve cikis genisleme modulleri art arda sirali olacak sekilde ana cihaza baglanirlar. Herbir genisleme
moduild ile birlikte baglanti kablosu verilmektedir.

TO OTHER
INPUT / OUTPUT
DATAKOM EXTENSION MODULES
™ | o |
| :F-: 2 . 1 Bar E'E, INPUT OUTP! INPUT QUTPUT
——E—Bﬁ Srom
b
ololelol. | H—
x,‘;‘g = = | 2 1] STOP
ce DO oo CORTE G T -1 CEEEEEEEEH FEEEEEEEEH
DKG-188 INPUT DKG-186 OUTPUT

EXTENSION MODULE EXTENSION MODULE
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3.12. RS-485 PORTU (OPSiYONEL)

Yapiu:

RS-485, izole.

Baglant::

3 telli (A-B-GND). Half dupleks

Veri aktarim hizi:

2400-115200 baud, segcilebilir.

Veri tipi:

8 bit data, no parity, 1 bit stop

izolasyon:

250VAC, 1 dakika

Sonlandirma:

Harici olarak 120 ohm sonlandirma direnci gereklidir.

Ortak Mod Gerilim:

-0.5VDC ... +7VDC, cihaz i¢inde transzorb ile korunmustur.

Maks. mesafe:

1200m @ 9600 baud (120 ohm dengeli kablo ile )
200m @ 115200 baud (120 ohm dengeli kablo ile )

RS-485 portu, MODBUS-RTU protokolini desteklemektedir. Otomasyon yada bina yonetimi
sistemlerinde veri transferi saglayabilmek i¢in birden fazla modul ayni RS-485 hatti Gizerinde

paralellenebilir.

Modbus adres listesi, bu dokiimanin 26 numarali
konu basghginda verilmektedir.

Rs-485 portu ile uzak mesafelerde RainbowPlus programi kullanilarak programlama, kontrol ve izleme

yapilabilir.

RS-485 portu lizerinden programlama, kontrol ve
izleme ile ilgili detaylar i¢gin RainbowPlus kullanim
kilavuzuna basvurunuz.
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3.13. ETHERNET PORTU (OPSIYONEL)

Aciklama: IEEE802.3 uyumlu, 10/100 Base-
TX RJ45 ethernet portu

Veri aktarim 10/100 Mbit/s, otomatik algilama
hizi:

Konnektor: RJ45

Kablo tipi: CAT5 ya da CAT6
izolasyon: 1500 VAC, 1 dakika
Maks. 30m.

mesafe:

Fonksiyon: Gomdala TCP/IP, Web Sunucusu,
Web Client, SMTP, e-mail, SNMP,
Modbus TCP_IP

STANDART ETHERNET KABLOSU

LED FONKSIYONLARI:
YESIL: Ethernet baglantisi saglandigi zaman bu led yanar.

SARI: Veri transferi gergeklestiginde bu led yanip séner. Bu led periyodik olarak yanip sénerse, veri akisi
oldugu anlasilabilir.
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3.14. USB PORTU

EXPANSION

Aciklama: USB 2.0, izole degil, HID modu

Veri aktarim hizi: 1.5/12 Mbit/s, otomatik algilama

Konnektor: USB-B (yazici konnektort)

Kablo uzunlugu: Maks. 6m

Fonksiyon: Modbus, FAT32 yazilim gincellemesi icin (sadece yukleme modu)

USB portu, cihaz ile PC baglantisi saglamak icin tasarlanmistir. RainbowPlus programini kullanarak
programlama, kompresdrlerin kontroli ve 6lgllen degerlerin izlenmesi yapilabilir.

RainbowPlus programini www.datakom.com.tr sitesinden indirebilirsiniz.

Cihaz tzerinde bulunan konnektor USB-B tiptir. Bu nedenle A - B tip USB kablosu kullaniimalidir. Bu
kablo, yazicilarda kullanilan kablonun aynisidir.

Programlama, kontrol ve izleme ile ilgili daha detayli bilgiler icin litfen RainbowPlus kullanim kilavuzuna
bakiniz.

Eger USB kablosu cihaza takiliysa, USB bellek portu
devre disi kalir.
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3.15. USB BELLEK PORTU (OPSIiYONEL)

USB HOST
Port

9
I
2
q
c
8

ANTENNA

- o
USB TASINABILIR BELLEK csm

MODEM

(2]
z
]

1l

A USB bellek portu COM opsiyonlu cihazlarda mevcuttur.

Aciklama: USB 2.0, izole degil

Besleme cikisi: 5V, 300mA maks.

Veri aktarim hizi: Tam hiz 1.5/12 Mbits/s, otomatik algilama
Konnektor: USB-A (PC tip konnektor)

Kablo uzunlugu: Maks. 1.5m

Fonksiyon: USB bellek, FAT32, veri kaydi

Bellek kapasitesi: bitin USB tasinabilir bellekler.

USB bellek portu, detayl veri kaydetme islemi igin tasarlanmistir. Kayit alma sikhgi, program
parametrelerinden ayarlanabilir.

Tasinabilir USB bellek takildigi anda, cihaz kayit alma islemine baslar ve kayit alma islemi bellek
cikartilana kadar devam eder.

Veri kaydetme islemi ile ilgili detayl bilgi icin litfen “Veri Kaydetme” bagligina bakiniz.

Eger USB kablosu cihaza bagliysa, USB bellek portu
devre disi kalir.
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3.16. RS-232 PORTU (OPSIiYONEL)

Aciklama: RS-232, izole.

Fonksiyon: Harici GSM modem, harici PSTN modem
Konnektor: DB-9 (9 pin erkek)

Baglanti: 5 telli (Rx-Tx-DTR-CxD-GND). Full dupleks.
Baud orani: 2400-115200 baud, segilebilir.

Veri tipi: 8 bit data, no parity, 1 bit stop

izolasyon: 250VAC, 1 dakika

Maks. mesafe:

15m

Kablo tipi:

Standart modem kablosu

Baglanti uglari:

1: CxD giris 6: NC 1
2: Rx giris 7:NC

3: Tx ¢ikis 8:NC

4: DTR ¢ikis 9:NC

5: GND
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3.17. GSM MODEM (OPSiYONEL)

Cihazda opsiyonel olarak GSM modem kullaniimasi; modemin beslemesinin dahili olarak yapilabilmesi,
cihazla tamamen uyumlu olmasi ve baska 6zel hi¢cbir montaj gerektirmemesi nedeniyle kullaniciya
avantaj saglar.

1800/1900 MHz manyetik anten, modem ile birlikte verilmektedir. Daha iyi sinyal alabilmek i¢in, anteni
sinyal alabilecegi bir yere yerlestiriniz.

Cihazdaki haberlesme fonksiyonlarini kullanabilmek icin, GPRS baglantisina izin veren bir SIM kart
kullanmaniz gerekmektedir.

Daha detayli bilgi i¢in lUitfen GSM Modem Konfigiirasyon Kilavuzu dékiimanina géz atiniz.

Aciklama: 4band GSM/GPRS 850/900/1800/1900MHz modidil.

GPRS multi-slot class 12/12
GPRS mobil istasyon sinif B

Compliant to GSM phase 2/2+.

— Sinif 4 (2 W @850/ 900 MHz)
—Sinif1 (1 W @ 1800/1900MHz)

Fonksiyon: Web istemci, SMTP, Modbus TCP/IP (istemci), SMS, e-malil
Calisma sicakhga: -40°C ... +85°C

Veri hizi: maks. 85.6 kbps (indirme), 42.8 kbps (ylkleme)

SIM kart tipi: harici SIM 3V/1.8V, GPRS aktif

Anten: 4 band, manyetik, 2m kablolu

Modiil sertifikalari: CE, FCC, ROHS, GCF, REACH

GSM UZERINDEN KONUM BELIRLEME

Cihaz GSM sebekesi lizerinden otomatik olarak konum belirleme 6zelligine sahiptir. Bu 6zelligi aktive
etmek icin “GSM Konum Bilgi Aktif” parametresi 1 yapilmalidir.

Bu 6zellik uzaktan izleme igin énemlidir, ¢linkd cihazlar kendiliginden gergek konumlarinda yer alirlar.

Cihaz GPS Ulzerinden ¢ok daha hassas konum belirleme 6zelligine de sahiptir, fakat GSM konum
belirleme maliyet getirmez, heryerde (6zellikle GPS sinyali bulunmayan mekanlarda) ¢alisir.

[ )
Konum belirleme hassasiyeti GSM sistemine
baglidir. Kalabalik bolgelerde hassasiyet birkag yliz
metre kadardir, buna karsilik kirsal kesimlerde

kilometreler seviyesine ¢ikabilir.
. J

-28 -



DK-70 Kullanim Kilavuzu Rev_01

Firmware V-1.0

3.18. WIFI HABERLESME (OPSiYONEL)

Wi-Fi protokol:

802.11 b/g/n

Frekans aralhigr:

2.4 GHz ~ 2.5 GHz (2400M ~ 2483.5M)

Haberlesme protokolleri:

IPv4, TCP/UDP

Givenlik:

WPA/WPA2

Fonksiyon:

Web Client, E-mail, Modbus TCP_IP
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4. BAGLANTI SEKILLERI

Farkl baglanti sekilleri, program parametrelerinden segilir.

4.1. 3 FAZ, 4 TELLI, YILDIZ

L10 0 y O L1
L20 0 ’ O L2

L3O H—T OL3

|~ 0.2 - 6.0 Aac| _ —
|~ 85 - 300Vac ' ' '
v

4.2. 3 FAZ, 4 TELLI, UGGEN

L10 0O ' O L1
L20 0 ? O L2

L3O Q—T O L3
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4.3.3 FAZ, 3 TELLI, UGGEN, 2 CT (L1-L2)

L10 0 y O L1
L20 O L2
L3O ﬂ T oL3

L10 0 y O L1
L20 O L2
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4.5.2 FAZ, 3 TELLI, UGGEN, 2 CTs (L1-L2)

O L1

O L2

L1O
L20O

|~ 0.2 - 6.0 Aac|
|~ 85 - 300Vac

2 TELLI

4.6. 1 FAZ,

O L1

L1O

|~ 0.2 - 6.0 Aac|
|~ 85 - 300Vac
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5. BAGLANTI GIRISLERI
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U¢ | Fonksiyon Teknik Bilgi Aciklama
1 |SUP+ 85-300V-AC veya Bu uca AC beslemenin FAZ ucunu
88-400V-DC baglayiniz. Eger DC besleme
kullaniliyorsa (+) ucu baglayiniz.
Ters baglanti cihazin galismasini
etkilemez.

- - Bu girise baglanti yapmayiniz.

SUP- N6tr ve 0 VDC Bu uca AC beslemenin NOTR ucunu
baglayiniz. Eger DC besleme
kullaniliyorsa (-) ucu baglayiniz.

Ters baglanti cihazin galismasini
etkilemez.
U¢ | Fonksiyon Teknik Bilgi Aciklama
4 | PT100 Sensor Girisi 75-240 ohm arasi PT100 sensor kullaniliyorsa bu ug ile
direng 6lgme girisi yandaki SGND ucu arasina baglanacaktir.
5 | SGND (sensor topragi) 0vDC PT100 ve diger 1sI sensorlerinin birer ucu
bu noktaya baglanacaktir.
6 | 0-10V Analog Cikis DCO0-10V Bu cikis degisken devir surtclyu kontrol
Cikis direnci 1 k-ohm | etmek igin 0-10VDC arasinda analog
gerilim verir. Cikig bir PID gevrim ile
kontrol edilmektedir.
7 PRES+ (12V Basing DC +12V cikis Bu ¢ikis 4-20mA basing sensorlerini
sensorleri Beslemesi) 70mA maks. beslemek icin gerekli olan pozitif
beslemeyi verir.

Basing Sensor-3 Girisi 4-20mA girigler Bu giriglere 4-20mA ¢ikigli basing

Basing Sensér-2 Girisi sensorlerinin (-) ucu baglanir. Sensorlerin

- — (+) ucu PRES+ terminaline baglanmalidir.
10 |Basing Sensoér-1 Girisi
11 | Analog Sicaklik Sensoér-1 1 k-ohm — 100 k-ohm | Bu giriglere NTC/PTC tiptesicaklik
12 | Analog Sicaklik Sensér-2 arasi direng 6lgme sensorlerinin birer ucu baglanir.

— girigleri Sensorlerin diger ucu SGND terminaline
13 | Analog Sicaklik Sensor-3 baglanmalidr.
14 | Analog Sicaklik Sensor-4
Uc¢ | Fonksiyon Teknik Bilgi Aciklama
15 | 4-20mA Cikis-1+ Disaridan beslemeli, | Bu ¢ikislar harici PLC sistemlerine bilgi
16 | 4-20mA Gikis-1- pasif ve izole 4-20mA | aktarmak amaciyla tasarlanmistir.
analog cikislar. Programlama Uzerinden istenen herhangi

17 | 4-20mA Gikig-2+ bir analog 6lctim cikiga verilebilir.
18 | 4-20mA Cikisg-2-
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U¢ | Fonksiyon Teknik Bilgi Aciklama
19 | Role COM1 Roéle COM1 cikisl, Role-1-2-3-4 igin ortak terminal.
5A/250V-AC
20 |Role 1 Cikigi Rélelerin Normalde Bu rolenin fonksiyonu bir listeden segilerek
Acik Cikislari programlanabilmektedir. Fabrika ayari
5A/250V-AC Kompresor ANA Role ¢gikisidir.
21 |Rodle 2 Cikisl Bu rdlenin fonksiyonu bir listeden segilerek
programlanabilmektedir. Fabrika ayari
Kompresor UCGEN Role ¢ikisidir.
22 | Role 3 Cikisl Bu rdlenin fonksiyonu bir listeden segilerek
programlanabilmektedir. Fabrika ayari
Kompresor YILDIZ Réle cikisidir.
23 | Role 4 Cikisl Bu rdlenin fonksiyonu bir listeden segilerek
programlanabilmektedir. Fabrika ayari
Kompresor YUK Rélesi cikisidir.
24 | Role 5 Cikisi Bu rdlelerin fonksiyonlari bir listeden
~ secilerek programlanabilmektedir. Fabrika
25 R?Ie 6 Gikist ayarlari sirasiyla Girig 5-6-7-8
26 | Role 7 Cikisi Simiilasyon c¢ikiglandir.
27 | Role 8 Cikisi
28 |Roéle COM2 Role COM2 ¢ikisl, Role-5-6-7-8 igin ortak terminal.
5A/250V-AC
U¢ | Fonksiyon Teknik Bilgi Aciklama
51 | Dijital Girig 1 Dijital girigler, Bu giris programlanabilir 6zellige sahiptir.
0-150V-DC Fabrika ayari: Kullanici Fonksiyonu 1
52 | Dijital Girig 2 Bu giris programlanabilir 6zellie sahiptir.
Fabrika ayari: Alarm Sustur
53 | Dijital Girig 3 Bu giris programlanabilir 6zellige sahiptir.
Fabrika ayari: Acil Stop (Durdur)
54 | Dijital Giris 4 Bu girisler programlanabilir 6zellige
55 | Dijital Girig 5 sahiptir. Fabrika ayarlari: Kullaniimaz
56 | Dijital Girig 6
57 | Dijital Girig 7
58 | Dijital Girig 8
Uc¢ | Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama
59 |AKIM_1+ Akim trafo girigleri, | Akim trafolarinin terminallerini bu uclara
5A-AC veya 1A-AC | baglayiniz. Ayni akim trafosundan bagka
60 |AKIM 1- cihazlara baglanti yapmayiniz, aksi halde
- cihaz bozulabilir. Ortak u¢ kullanmayiniz.
61 | AKIM 2+ Topraklama yapmayiniz. Her akim
- trafosunun ucunu dogru girise ve dogru
yonde baglamaya dikkat ediniz. Aksi
62 | AKIM_2- halde hatali kW ve cos® dlgumleri ortaya
cikacaktir. Eger Olgllen gu¢ negatif
63 | AKIM_3+ cikarsa her 3 akim trafosunun birden
yonlerini  degistiriniz. Akim trafolarinin
64 | AKIM_3- primer deg@eri her 3 faz icin de ayni

olmahdir. Sekonder akim 5Amper veya
1Amper olmalidir. (6rnegin 200/5 A)
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U¢ | Fonksiyon Teknik bilgi Girig

65 |SEBEKE NOTR 0-300V-AC Sebeke fazlari igin nétr ucu.

67 | SEBEKE L3 Fazi Sebeke faz girigleri, | Sebeke fazlarini bu uglara baglayiniz.

69 |SEBEKE L2 Fazi 0-300V-AC Sebeke faz gerilimlerinin alt ve Ust
limitleri programlanabilir.

71 | SEBEKE L1 Fazi
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6. TEKNIK OZELLIKLER

Besleme girigi:
Girig gerilimi: 85-300V-AC veya 88-400V-DC
Frekansi: DC veya 50/60/400Hz nominal (£ %10)
Gilig tiketimi: 7W maksimum

Gerilim girigleri:
Olgiim arahg:: 0 - 300 V-AC (F-N), 0 - 520V F-F
Frekans araligi: 0-500 Hz.
Yiikleme: < 0.1VA faz basina
VT Arahgi: 0.1/1 —6500.0/ 1

Akim girisgleri:
Giris tipi: akim trafolarindan. ../5A veya .../1A
Yiikleme: < 0.5VA faz basina
CT Arahigi: 5/5A - 5000/5A

kW Araligi: 0.1kW - 65000 kW

Hassasiyet:
Gerilim: %0.5+1digit
Akim: %0.5+1 digit
Frekans: %0.5+1 digit
Gig(kW,kVAr): %1.0+2 digit
Giig faktorii: %0.5 +1digit
4-20mA Analog girisler:
Girig adedi: 3

Hassasiyet: 12 bit
NTC/PTC Analog girisleri:
Girig adedi: 3
Olgiim araligi: 1k-ohm ile 100k-ohm arasi
Isitici akim: < 0.3mA
Hassasiyet: 12 bit
PT100 Girisi:
Olgiim araligi: 65-240 ohm arasi
Hassasiyet: 12 bit
Dijital girisler:
Giris adedi: 8
Esik seviyesi: 6V-DC/AC
4-20mA Analog ¢ikiglar:
Cikis adedi: 2
Cikis araligi: 3.6 — 22mA
Hassasiyet: 16 bit
0-10V Analog cikis:
Cikis araligi: 0-10.5V
Hassasiyet: 16 bit
Role Cikiglari:
Cikis adedi: 8
Kontak giicii: 5SAmMp@250V-AC
Giris-cikis artirma: ilave 32 dijital ¢ikis ve ilave 32 dijital girise kadar.
Haberlesme Portlari:
USB Device: USB 2.0 full speed (1.5-12Mbits)
USB Host (opsiyonel): USB 2.0 full speed (1.5-12Mbits)
Ethernet Portu (opsiyonel): 10/100 Mbits
GSM Modem (opsiyonel): 2G-3G-4G-NB/IOT
WIFI (opsiyonel): 802.11 b/g/n, 2.4GHz
RS-485 Portu(opsiyonel): 2400-115200 baud, izole
RS-232 Portu(opsiyonel): 2400-115200 baud, izole
Calisma ortam sicakhigi: -20°C ... +70°C
Depolama ortam sicakhgi: -40°C ... 80°C
Maksimum bagil nem: %95 yogusmasiz.
IP Koruma Sinifi: IP54 6n panelden, IP30 arka panelden.
Boyutlar: 211x162x42mm (GxYxD)
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Montaj Acgikhgi Boyutlari: 176x121mm minimum

Agirlik: 500gr (yaklasik)
Kutu malzemesi: Isiya dayanikl, yanmaz, ROHS uyumlu ABS/PC
Montaj: Plastik braketler yardimiyla kenarlardan tutturulur.
Cihaz agagidaki Avrupa Birligi direktiflerine uygundur
-2014/35/EC (dusuk gerilim)
-2014/30/EC (elektromanyetik uyumluluk)
Referans normlar:
EN 61010 (gUvenlik istekleri)
EN 61326 (EMC istekleri)
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7. KONTROL ACIKLAMALARI

7.1. ON PANEL FONKSIYONU

Grafik LCD

LINE ekran
(ANA role)
durumu isareti |y Em—— CALISTIRMA

ar DATAKOM (RUN) tusu

LOAD [
(YUK rolesi)
durumu isareti

Hata durumu
isaretleri

0
*ﬁ"fl

DURDURMA
(STOP) tusu

E 5 < 108

Ayarlanabilir
LED
gOstergeler

Ayni grupta bir
sonraki ekrana
gegis.

LAMBA TEST

5 Ayni grupta
COMPREgOR CONROLLER bir nceki

ekrana gegis.
ALARM Sus

Onceki grup
ekrani

Sonraki grup
ekrani

SERVIS ZAMANI ledini sondiirmek ve servis zamanini
resetlemek igin, ALARM SUS ve LAMBA TEST tuslarini ayni

anda 5 sn basili tutunuz.
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7.2. TUS FONKSIYONLARI

TUS FONKSIYON

RUN (CALISTIRMA) konumuna gegis. Kompresdr RUN konumuna gecer.

STOP (DURMA) konumuna gegis. Kompresor durur.
Bu tusa 30 saniye boyunca basilirsa cihaz reset alir.

Ayni grupta bir sonraki ekrana gegis yapilr.
LAMBA TEST tusu (uzun basilirsa).

Bir 6nceki ekran grubuna gegilir.

Bir sonraki ekran grubuna gegilir.

Ayni grupta bir 6nceki ekrana gegis yapilir.
Uzun basilirsa alarmlar susturulur.

00000 ™

e ° Bu iki tusa 5 saniye basih tutulursa PROGRAMLAMA moduna girilir.

0 e ° Fabrika ayarlarina déniis. FABRIKA AYARLARINA DONUS bélimiine
bakiniz.

Bu iki tusa ayni anda 5 saniye basili tutulursa servis zamani sayicilari resetlenir.
Ayrintili bilgi igin litfen SERVIS SURESI UYARILARI bélimine bakiniz.

e o Bu iki tusa ayni anda 5 saniye basili tutulursa tus kilidi acik ise kapatilir, kapali ise
acllir.

Bu iki tuga ayni anda 5 saniye basil tutulursa minimum ve maksimum degerler
resetlenir.

Bu iki tusa ayni anda 5 saniye basili tutulursa LCD ekranin enerjisi kesilerek
resetlenir.
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7.3. CIHAZ EKRAN GECISLERI

Cihaz ¢ok fazla sayida elektriksel ve kompresor parametrelerini 6lgmektedir. Bu parametrelerin
goruntilenmeleri PARAMETRE GRUPLARI'nda ve onlarin alt basliklari altinda organize edilmektedir.

Farkli ekran gruplari arasinda gegisler eve ° tuslari kullanilarak yapilmaktadir.

° tusuna her basildiginda bir sonraki parametre grubu ekrani gérintilenir. Son parametre grubundan
sonraki ekran ilk parametre grubu ekranidir.

° tusuna her basildiginda bir 6nceki parametre grubu ekrani gériintilenir. ilk parametre grubundan
onceki ekran son parametre grubu ekranidir.

Ayni ekran grubu igerisindeki gegcisler ove o tuslari kullanilarak yapilir.

o tusuna her basildiginda ayni grup igerisindeki bir sonraki parametre ekrani gérinttlenir. Son
parametre goruntulendikten sonra ilk parametre ekranina gegilir.

o tusuna her basildiginda ayni grup icerisindeki bir énceki parametre ekrani gériintilenir. ilk parametre
goruntulendikten sonra son parametre ekranina gegilir.

Parametre gruplarinin listesi asagidadir:

Kompresér Parametreleri: Sicaklik ve basing sensor élgiimleri, goklu ¢alisma ekrani, motor ¢alisma ve
yuk saatleri, Motor ve fan ¢alisma (start) sayisi ve yaglama slresi ekrani, servis saatleri

Elektriksel Sebeke Parametreleri: Sebeke gerilimleri, akimlar, kW, kVA, kVAr, pf, Enerji sayaglari, Dijital
c¢ikis sayaclari, demandlar , minimum ve maksimum degerleri vb...

Osiloskop Ekrani: Bu ekran grubunda gerilim ve akimlarin dalga sekilleri osiloskop gibi gértinttlenebilir.
Bltin Faz-notr ve Faz-Faz gerilimler ile faz akimlari gésteriimektedir. Bu 6zellik sayesinde dalga sekli
bozulmalari ve harmonik bozulmalar gérsel olarak izlenebilir.

Grafiksel Harmonik Analiz Sonuglari: Bu erkan grubunda gerilim ve akim harmonikleri gérintdlenir.
Bltin Faz-notr ve Faz-Faz gerilimler ile faz akimlari gosterilmektedir. Bu 6zellik sayesinde karmagsik
yuklerin olusturduklari harmonikler izlenebilir. Ekran ¢ézinurligu sadece 2% Uzeri harmoniklerin
gorantilenmesine izin verir. Bitlin harmonik seviyelerini gérmek igin litfen Sayisal Harmonik Analiz
Ekranini kullaniniz.

Sayisal Harmonik Analiz Sonuglari: Bu ekran grubunda gerilim ve akim harmonikleri 0,1% ¢6zunurlikle
gOsterilmektedir. Batlin Faz-nétr ve Faz-Faz gerilimler ile faz akimlari gésterilmektedir. Bu 6zellik
sayesinde karmasik yuklerin olusturduklari harmonikler izlenebilir.

Alarm Ekrani: Cihazda olusan bitun alarmlar ve uyarilar bu ekran grubunda gosterilirler. Her alarm ve
uyari tek bir ekranda gosterilir. Gosterilecek alarm veya uyari olmazsa “ALARM LISTE SONU” yazacaktir.

GSM Modem Parametreleri : Sinyal glicl, sayicilar, baglanti durumu, IP adresleri vb...
Ethernet Parametreleri: Ethernet baglanti durumu, sayicilar, IP adresleri vb...

Durum Parametreleri: Bu grupta Motor durumu, tarih-saat, yazilim versiyonu gibi farkli parametre
ekranlari yer almaktadir.
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7.4. OLCULEN PARAMETRELER

Cihaz AC olgimleri detayh bir sekilde gosterebilir.

Olciilen Elektriksel parametreler asadidadir:

Sebeke gerilimi faz L1 ile N6tr arasi Sebeke kW faz L2
Sebeke gerilimi faz L2 ile N6tr arasi Sebeke kW faz L3
Sebeke gerilimi faz L3 ile No6tr arasi Sebeke toplam kW
Sebeke faz noétr gerilimi ortalama deger Sebeke kVA faz L1
Sebeke gerilimi faz L1-L2 arasi Sebeke kVA faz L2
Sebeke gerilimi faz L2-L.3 arasi Sebeke kVA faz L3
Sebeke gerilimi faz L3-L1 arasi Sebeke kVAr faz L1
Sebeke frekansi Sebeke kVAr faz L2
Sebeke akimi faz L1 Sebeke kVAr faz L3
Sebeke akimi faz L2 Sebeke pf faz L1
Sebeke akimi faz L3 Sebeke pf faz L2
Sebeke ortalama akim degeri Sebeke pf faz L3
Sebeke kW faz L1 Sebeke toplam pf

Ayrica cihazda elektriksel parametreler icin demand, minimum ve maksimum kayitlar da tutulur.

Cihazda sicaklik-direng egrisi konfiglre edilebilen 4 adet sicaklik sensor girisi ve 1 adet PT100 sicakhk
sensor girisi, basing-akim(mA) edrisi konfigure edilebilen 3 adet (4-20mA) basing sensoéri bulunmaktadir.

Olciilen Basing ve Sicaklik parametreleri asadidadir:

P1 : 1. basing sensériinden dlglilen basing
P2 : 2. basing sensoériinden oélgllen basing
P3 : 3. basing sensoériinden oélgllen basing
P12 : 1. ve 2. basing sensodrlerinden Olgilen basinglarin farki (P1 — P2)
P13 : 1. ve 3. basing sensodrlerinden Olgilen basinglarin farki (P1 — P3)

P23 : 2. ve 3. basing sensodrlerinden Olgilen basinglarin farki (P2 — P3)

T1 : 1. sicaklik sensériinden olgllen sicaklik

T2 : 2. sicaklik sensériinden olgllen sicaklik

T3 : 3. sicaklik sensoériinden olgllen sicaklik

T4 : 4. sicaklik sensoériinden olgllen sicaklik

T5 : 5. sicaklik sensorl olan PT100 sicaklik sensortinden dlgulen sicaklik
T12: 1. ve 2. sicaklik sensorlerinden o6lgllen sicakliklarin farki (T1 —T2)
T13: 1. ve 3. sicaklik sensorlerinden o6lgilen sicakliklarin farki (T1 — T3)
T23: 2. ve 3. sicaklik sensorlerinden 6lgllen sicakliklarin farki (T2 — T3)
T14 : 1. ve 4. sicaklik sensorlerinden o6lgllen sicakliklarin farki (T1 —T4)
T24 : 2. ve 4. sicaklik sensorlerinden o6lgilen sicakliklarin farki (T2 — T4)
T34 : 3. ve 4. sicaklik sensorlerinden 6lgililen sicakliklarin farki (T3 — T4)
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7.5. LED LAMBALARI

LINE
(ANA role)
durumu isareti

CALISTIRMA
(RUN) modu
isareti

DATAKOM

LOAD
(Yuk rolesi)
durumu isareti

Alarm isareti

Servis uyarisi
isareti

Programlanabilir

LED’ler
‘ C € COMPRESSOR CONTROLLER

DURUM LEDLERI:

STOP
(DURDURMA)
modu isareti

LINE (ANA ROLE): RUN konumu segili ve kompresériin galismasini engelleyecek bir durum
yoksa ana roéle ¢eker ve bu led yanar.

LOAD (YUK ROLESI): Yiik rolesi cekmisse (kompresér yiiklii calisiyorsa, basingli hava
Uretiyorsa) bu led yanar.

ALARM: Alarm durumu olusursa bu led yanar.
SERVIS ZAMANI: Servis sayicilarindan bir tanesinin siiresi dolarsa bu led yanar.

PROGRAMLANABILIR LEDLER: Cihazda 2 adet led, kullanici tanimli olarak kullanilabilir. Herhangi bir
alarm, giris veya role fonksiyonu bu ledlere tanimlanabilir.

MOD LEDLERI: Cihazin lizerinden yada uzaktan, modlardan biri segildiginde ledi yanar.
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8. DALGA SEKLI EKRANI & HARMONIK ANALIZ

Cihazda sebeke gerilim ve akimlari igin hassas harmonik analizéri ve dalga sekli ekrani bulunmaktadir.
Hem faz-n6tr hem de faz-faz gerilimler analiz edilmektedir, bu nedenle toplamda 9 kanal mevcuttur.

Mevcut kanallar:
Sebeke gerilimleri: V1, V2, V3, U12, U23, U31
Sebeke akimlari: 11, 12, 13

MEIHS W1 SCOFPEMETER
g9 .49

rr

ot
0l

Dalga Sekli Ekrani

Dalga sekli goérintileme hafizasi 100 6rnek uzunlugundadir ve 13 bit ¢ézUnurliktedir, drnekleme orani
4096 ornek/saniye’dir. Bu sayede, 50Hz sinyalin bir gevrimi 82 nokta ile gosterilmektedir.

Dalga seklini cihaz ekraninda, ve daha ylksek ¢ézunurlikle bilgisayar ekraninda RainbowPlus
programini kullanarak goérintuleyebilirsiniz.

Harici cihazlar, ekran hafizasini modbus adres alanindan alabilirler. Daha detayli bilgi i¢cin “MODBUS
Haberlegsmeleri” bélimine bakiniz.

Dalga sekli ekrani saniyede iki kere gijncellenir.o c tuslarini kullanarak kanallar arasinda gecis
yapabilirsiniz.
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Harmonik analizér Hizli Fourier Donidsumu algoritmasini kullanir ve segilen kanalda saniyede iki kez
hesap yapar.

Ornek hafizasi 1024 érnek uzunlugu ve 13 bit ¢dziinlrlikte, drnekleme hizi 4096 drnek/saniye’dir.

Teoriye gore periyodik bir sinyal, sebeke frekansinin sadece tek katlarinda enerjiye sahip olabilir. Bu
nedenle 50Hz sebekede harmonikler sadece 150, 250, 350, 450 Hz ... frekanslarda bulunabilir.

Cihaz 1800Hz ve 31. harmonige kadar analiz yapabilmektedir. 50Hz sistemde 31’e kadar buttn
harmonikler gdsterilebilir, ancak 60Hz sistemde 29’a kadar gosterilebilir.
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Grafiksel Harmonik Tablosu Sayisal Harmonik Tablosu

Harmonikler, cihaz ekraninda 2 farkli sekilde gosterilebilir. Bunlardan ilki grafiksel gdsterimdir. Ekran
¢6zUnurligl nedeniyle sadece 2% Uzerindeki harmonikler gdsterilebilir.

ikinci gbsterim sekli sayisal gdsterimdir ve biitiin harmonikler daha detayl bilgi saglamak icin 0.1%
¢O6zunurlik ile gosterilir.

Rainbowplus programinda harmonikler ve dalga sekilleri tek bir ekranda daha yuksek ¢ézinarlik ile
gOsterilir.

Mains || Generators | Engine || Digital Inputs || Digital Dutputs | Analog Inputs | Harmeonics | Alams | Counters | Event Log | User Page

Harmonics:THD=3.4% Scopemeter: 2202V
10
9
8
7
6
% 5
4
3
2
L 04050201 010200 000000000000
Ry o R Y R
=
[l] Harmonic Distorion E] millisecond

Harmonic Channel Selection Mains Yoltage L1-N hd

RainbowPlus Scada béliimii: Harmonik Analiz ve Dalga Sekli Ekrani
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9. MiNIMUM, MAKSIMUM ve DEMAND DEGERLERI

Demand degerleri, dl¢ilen parametrelerin ayarli bir periyot boyunca hesaplanan ortalama degerleridir.

Ortalama degerler periyodun sonunda demand degerleri ile kiyaslanir ve eger yeni deger daha buiyik ise
demand degeri olarak kayit edilir. Demand dederleri ay gegislerinde otomatik sifirlanir. Bu ylzden
demand degerleri iginde bulunulan ay igin gecerlidir.

Demand hesaplama asagidaki degerler icin gecerlidir:
- demand 11

- demand 12

- demand 13

- demand lo (ortalama akim)

- demand aktif glc

- demand reaktif gl

Min-maks degerleri dahili dlgciimlere bagldir. Bir ortalama periyodlari olmadidi icin kisa sireli degisimlere
de duyarl olabilir, 6rnegdin elektrik motor kalkislari veya eneriji verildiginde olugsan demeraj akimlari gibi.

Aktif oldugu sure boyunca, cihaz gincel deder ile kayith degeri karsilastirir, eger guncel deger sarti
sagliyorsa yeni deder olarak kayit edilir.

o ve ° tuslarina 5 saniye basili tutulursa min-maks degerleri sifirlanir.

Min-maks degerleri programlama menisiinden de sifirlanabilir. ilgili parametre:
ELEKTRIK PARAMETRE. > Reset Min/Maks

Daha saglikh sonug¢ almak i¢in, min/maks algilama cihaz acildiktan 10 saniye sonra baslar. $Sebeke
demand, minimum ve maksimum degerleri Elektriksel Sebeke Parametreleri ekran grubunda bulunur.

o o tuslarini kullanarak ekranlar arasinda gegis yapabilirsiniz.
Asagidaki degerler icin min/maks hesaplanir :

- Sebeke Min gerilim L1-N

- Sebeke Min gerilim L2-N

- Sebeke Min gerilim L3-N

- Sebeke Min gerilim L1-2

- Sebeke Min gerilim L2-3

- Sebeke Min gerilim L3-1

- Sebeke Min frekans

- Sebeke Min akim 11

- Sebeke Min akim 12

- Sebeke Min akim 13

- Sebeke Min akim lo (ortalama akim)
- Sebeke Min aktif glic

- Sebeke Min enduktif reaktif glic

- Sebeke Min kapasitif reaktif gl

- Sebeke Maks gerilim L1-N

- Sebeke Maks gerilim L2-N

- Sebeke Maks gerilim L3-N

- Sebeke Maks gerilim L1-2

- Sebeke Maks gerilim L2-3

- Sebeke Maks gerilim L3-1

- Sebeke Maks frekans

- Sebeke Maks akim |1

- Sebeke Maks akim 12

- Sebeke Maks akim 13

- Sebeke Maks akim lo (ortalama akim)
- Sebeke Maks aktif guig

- Sebeke Maks enduktif reaktif glic
- Sebeke Maks kapasitif reaktif glic
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10. OLAY KAYITLARI

Cihaz, 400’den fazla olayin kaydini tarih-saati ve olay anindaki 6lgiim degerleriyle kaydeder.

Olay kayitlan sunlari icerir:

-olay sirasi

-olay tipi / hata tanimi (farkli olay kaynaklari igin asagiya g6z atiniz)
-tarih ve saat

-Cihaz iglemi (Durumu)

-PT-100 Sicaklik senséri olgimu: T5

-Basing ve sicaklik sensor élgtimleri: P1, P2, P3, P12, P13, P23, T1, T2, T3, T12, T13, T23
-Sebeke faz gerilimleri: L1-L2-L3

-Sebeke faz akimlari: L1-L2-L3

-Sebeke frekansi

-Toplam aktif glic (kW)

-Toplam glg faktéra

-Calisma saati

-YUKIU ¢alisma saati

-Yuklt Caligma / Calisma saati yuzdesi

-Motor Calisma (start) sayisi

-Fan Calisma (start) sayisi

-Alarm bitleri

-Dijital giris ve cikig bitleri

Cihazin hangi durumlarda kayit alacag secilebilir:

Program meniisiine giris olayi: sifre kullanilarak program menustine her giriste kayit alinir.
Periyodik kayit: her 60 dakikada bir periyodik kayit alinir.
Alarm/uyarn olaylari: ilgili olay olustugunda kayit alinir.

Olay kayitlari program mentsinden goruntilenir. Bu sayede, olay kayitlari ekranlari diger 6l¢im ekranlari
ile karismaz.

Olay kayitlari menustine girmek igin, e ve ° tuslarina 5 saniye ayni anda basil tutunuz.

Program moduna gegiste, asagidaki sifre ekrani gortntilenecektir.

EH

Enter Your Fassword

° tusuna 4 defa basarak sifre girig islemini geginiz.

° tusuna tekrar basiniz. En son kaydedilen olay acilacaktir.

ik sayfada olay sirasi, olay tipi, hata tipi ve tarih- saat bilgileri yer almaktadir.
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Olay kayitlarina bakilirken:

o tugsuna basilirsa ayni olay i¢indeki bir sonraki bilgi goértntilenir.

o tusuna basilirsa ayni olay i¢indeki bir dnceki bilgi gérintulenir.
o tusuna basilirsa bir 6nceki olaydaki ayni bilgi goéruntilenir.

° tusuna basilirsa bir sonraki olaydaki ayni bilgi gérintulenir.
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11. ISTATISTIK SAYICILAR

Cihaz, istatistik amagl kullanim igin bir dizi sayici sunar.

Bu sayicilar sunlardir:
-toplam sebeke kWh
-toplam sebeke kVArh endiktif
-toplam sebeke kVArh kapasitif

-toplam calisma saati

-yUkli ¢calisma saati

-Motor Calisma (start) sayisi

-Fan Calisma (start) sayisi
-Yaglamaya kalan stre (dk) sayaci

-1. dijital giris darbe sayaci
-2. dijital giris darbe sayaci

- Servis-A’ya kalan saat
- Servis-B’ye kalan saat
- Servis-C’ye kalan saat
- Servis-D’ye kalan saat
- Servis-E’ye kalan saat

Sayicllar, enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde silinmeyen bir hafizada tutulurlar.
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12. CIHAZ GALISMA SEKILLERI

12.1. GALISMA KONUMUNUN SECILMESI

Eneriji verildiginde cihaz STOP konumuna geger ve STOP ledi yanar.

Kompresor UZAK CALISTIR sinyali ile veya RUN ” butonuna basilarak ¢ahstirilir.

Eger Emniyet Siiresi henliz dolmadiysa, sire dolana kadar RUN ledi yanip séner. Sire dolunca ve (P1)
¢ikis basinci Start Basinci altinda ise kompresor ¢alisir.

Herhangi bir alarm olustugunda kompresor hemen durur,
ekranda alarm tipi ve tanimi gorunur.

Kompresor normal olarak UZAK DURDUR sinyali ile veya STOP Q butonuna basilarak durdurulur.

12.2. DURMA YONTEMI

STOP ledi yanip sbnmeye baslar.
Kompresér yiiklilyse, YUK rolesi birakir ve Emniyet Siiresi veya Yiiksiiz gall§ma Siiresi boyunca

(hangisi daha uzunsa) motor ¢alismaya devam eder. Bu sirada yeniden RUN a butonuna basilarak

calisma konumuna donulebilir. Ylksuz ¢alisma sirasinda tekrar STOP @ butonuna basilirsa
kompresér hemen durur.

Kompresor tam olarak durana kadar STOP ledi yanip soéner.

g Eger kompresor zaten yuiksuz galisiyorsa, STOP butonuna
basildiginda Emniyet Siiresi dolana kadar ¢galigmaya devam eder.
Kompresor STOP butonuna tekrar basilarak hemen
durdurulabilir.

. J
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12.3. KOMPRESORUN GALISMAYA BASLAMASI

RUN “ butonuna basilarak veya akitif edilmigsse Uzaktan START/STOP komutu verilmesi ile galisma
konumuna gecilmis olur. Bu asamada cihaz, ¢ikis basinci (Ana Basing 6lgim degeri) Start Basinci altina
dislince (veya basing anahtari kapatinca) kompresori devreye almaya karar verir.

Kompresor devreye alinmadan dnce YILDIZ rdle ¢ikisi aktif hale gelir. Réleler Arasi Gecikme suresi
sonunda ANA rdle ¢eker. Motor bdylece yildiz kalkis yapar.

Yildiz Siiresi sonunda YILDIZ rélesi birakir ve Yildiz/Uggen Siiresi sonunda UCGEN rélesi geker.

Yiikleme Oncesi Siire sonunda YUK rélesi ceker ve kompresor basingli hava liretmeye baslar.

12.4. KOMPRESORUN YUKTEN GIKMASI VE TEKRAR YUKE
GiRMESI

Cikis basinci (P1), Stop Basincina ulasinca (veya basing anahtari aginca) yik rélesi birakir ve motor
Yiiksiiz Calisma Siiresi boyunca galismaya devam eder. Sire dolmadan dnce ¢ikis basinci Start
Basinci altina diiserse YUK rolesi tekrar geker.

12.5. KOMPRESORUN CIKIS BASINCINA BAGLI OLARAK
DURMASI VE TEKRAR CALISMASI

Cikis basinci, Yiiksiiz Calisma Siiresi boyunca Start Basinci lizerinde kalirsa (veya basing anahtari
acik kalirsa) 6nce UCGEN rélesi birakir, Réleler Arasi Gecikme siiresi sonunda ANA réle birakir.

Bu durumda RUN ledi yanip sénmeye baslar.

Kompresorin bir saatte yapabilecedi azami start sayisi Saatlik Maksimum Start parametresi ile
ayarlanmaktadir.

Egder azami start sayisina ulasildiysa, 1 saatlik stire dolana kadar kompresoriin durmasi engellenir ve
motor yukslz olarak bosta ¢alismaya devam eder.
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13. KORUMALAR VE ALARMLAR

Cihazin ¢6lgtigu degerlerin herhangi birinin ayarlanmis olan sinirlar disina ¢ikmasi bir ALARM durumu
olusturur.

Hata durumu olusursa, alarm pop-up ekrani gérintilenir ve alarm fonksiyonu aktif olur. Farkli sistemleri
kumanda etmek igin, alarm durumu bir réle ¢ikisina atanabilir.

Cihazda 2 farkli seviyede koruma vardir; alarmlar ve uyarilar.
1- ALARMLAR: Bunlar en énemli hatalardir ve agagdidaki islemlere yol acarlar:
- ALARM ledi sabit olarak yanar,
- Komresdr hemen durur.
2- UYARILAR: Bu hatalar uyari niteligindedir.

Hata durumu olusursa, otomatik olarak alarm pop-up ekrani
gosterilir.

G J

1

Alarmi onaylamak ve alarm pop-up ekranini kapatmak
A icin KORNA SUS tusuna basiniz. Bu tus alarmlan
L 2 )

ortadan kaldirmaz.

J

Alarmlar igin disik/ylksek seviye ve zaman ayari vardir. Eger hata durumu programlanan streden énce
ortadan kalkarsa, alarm olugsmaz.

Programlamaya goére alarmlar kilitlemeli veya kilitlemesiz tipte olabilir. Kilitlemeli alarmlar igin, alarm
sebebi ortadan kalksa bile alarm ledi yanik kalir.

Bircok hata programlanabilir limitlere sahiptir. Bu limitleri bulmak igin programlama bolimunu inceleyiniz.
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13.1. SERVIiS SURESi UYARILARI

Servis ledi kompresdrin periyodik servislerinin dizenli olarak yapilmasina yardimci olmak amaciyla
kullanihir.

Periyodik servisler belirli bir motor ¢alisma saati dolunca yapilir (6rnegin 2000 saat).
Cihazda 5 servis slresi (saat) bulunmaktadir. Herhangi bir servis zamani gelince servis ledi yanar.

Servis Talebinde Dur parametresi 1 yapilirsa kompresor asagidaki tablodaki sekilde hareket eder:

SERVISE KALAN SURE | VERILEN TEPKI

> 100 saat Herhangi bir uyari veriimez

Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. Kompresér normal ¢alismaya

100 saat devam eder.
o
0 saat Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. RUN ”
butonu ile kompresoér yeniden devreye alinabilir.
-100 saat Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. RUN

butonu ile kompresoér yeniden devreye alinabilir.

-120 ile -200 saat arasi ve 20

saatte bir butonu ile kompresor yeniden devreye alinabilir.

i

o
Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. RUN

o

-210 ile -300 saat arasi ve 10

. Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. RUN
saatte bir.

butonu ile kompresoér yeniden devreye alinabilir.

Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. Kompresor

-300 saat . :
servis yapllmadan yeniden devreye alinamaz.

Cihazda servis periyotlari ayri ayri programlanabilmektedir. Eger bir servisin sure (periyot) parametresi 0
olarak ayarlanirsa ilgili servis sayaci ve uyarilan gosterilmez.

r

Servis ledini sondurup butiin servis surelerini yeniden
baslatmak icin ALARM SUS ve LAMBA TEST butonlari
5 saniye boyunca birlikte basili tutulmalidir. Servis
sureleri program parametrelerinden ayri ayri da

\ resetlenebilir. y

Cihazin servis sayagclari enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde hafizaya kaydedilir. Enerjiyi kesmek
herhangi bir bilgi kaybina yol agmaz.

Servislere kalan sureler Kompresor Parametreleri ekran menustinden goriintilenebilir.
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13.2. ALARMLAR

ALARM ACIKLAMA
YUKSEK / DUSUK Faz gerilimlerinin ilgili Alarm Suresi boyunca programlanmis olan sinirlarin
GERILIM disina cikmasi durumunda olusur.
Bu alarmlar sunlardir: Yiiksek Gerilim Alarm, Diisiik Gerilim Alarm
YUKSEK / DUSUK Frekansin programlanmigs olan sinirlarin disina gikmasi durumunda olusur.
FREKANS Alarm igin alt ve Ust sinirlar ayri ayri tanimlanabilmektedir. Bu alarmlar
sunlardir: Yuksek Frekans Alarm, Diisiik Frekans Alarm.
YUKSEK / DUSUK AKTIF | Faz aktif gliclerinden herhangi biri ilgili Alarm siiresi boyunca
GU¢ programlanmis olan sinirlarin disina ¢ikarsa olusur.
Bu alarmlar sunlardir: Yiiksek kW Alarm, Diisiik kW Alarm
KAPASITIF / ENDUKTIF Faz reaktif gliglerinden herhangi biri ilgili Alarm siiresi boyunca
GU¢ programlanmig olan sinirlarin disina ¢ikarsa olugur.
Bu alarmlar sunlardir: kVAr Kapasitif Alarm, kVAr Enduiktif Alarm .
KAPASITIF / ENDUKTIF Faz gic faktorlerinden herhangi biri ilgili Alarm siiresi boyunca

GUG FAKTORU

programlanmis olan sinirlarin disina ¢ikarsa olusur.

Bu alarmlar sunlardir: PF Kapasitif Alarm, PF Enduktif Alarm .

ASIRI AKIM

Faz akimlarindan herhangi birinin Akim Alarm siiresi boyunca Yiiksek
Akim Alarm parametresinin Uzerine ¢ikmasi durumunda Yiiksek Akim
Alarmi olusur.

YUKSEK GERILIM THD

Faz gerilimlerinden herhangi birinin THD’si (Total Harmonik Distorsiyon)
THD-V Alarm siiresi boyunca THD-V Yiiksek Alarm parametresinin
Uzerine ¢ikarsa Yiiksek THD-V Alarmi olusur.

YUKSEK AKIM THD

Cikis faz akimlarindan herhangi birinin THD’si (Total Harmonik Distorsiyon)
THD-I Alarm siiresi boyunca THD-I Yiiksek Alarm parametresinin izerine
cikarsa Yiiksek THD-I Alarmi olusur.

GERILIM DENGESIZLIGI

Faz gerilimlerindan herhangi biri ilgili Volt. Dengesiz siiresi boyunca Volt.
Dengesiz Alarm parametresi kadar ortalama degderden farklilik gésterirse
Volt. Dengesizlik Alarmi olusur.

AKIM DENGESIZLIGI

Faz gerilimlerindan herhangi biri Akim Dengesiz siiresi boyunca Akim
Dengesiz Alarm parametresi kadar ortalama degderden farklilik gésterirse
Akim Dengesizlik Alarmi olusur.

FAZ SIRA HATASI

Sebeke fazlarinin sirasi ters ise Faz Sirasi Hatali alarmi olusur.

SICAKLIK SENSORU
HATALI

ilgili sensér takilmamigsa veya sensér arizali ise olusur. Her sicaklik
sensoru igin ayri alarm olusur.

Bu alarmlar sunlardir:

Sicaklik Sensor-1 Hatali, Sicaklik Sensor-2 Hatali, Sicaklik Sensor-3
Hatali, Sicaklik Sensor-4 Hatali, PT100 Sensor Hatali .
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ALARM ACIKLAMA

Sicaklik degerlerinin ilgili Alarm Siiresi boyunca programlanmis olan
sinirlarin digina ¢gikmasi durumunda olusur. Her sicaklik senséru icin ayri

YUKSEK / DUSUK alarm olusur. Bu alarmlar sunlardir:

SICAKLIK Yiiksek Sicaklik Sensor-1, Yiiksek Sicaklik Sensor-2, Yiiksek Sicakhk
Sensor-3, Yiiksek Sicaklik Sensor-4, PT100 Yiiksek Sicaklik, Diisiik
Sicaklik Sensor-1, Disiik Sicaklik Sensor-2, Diistik Sicaklik Sensor-3,
Dusiik Sicaklik Sensor-4, PT100 Diiguk Sicaklik .

MOTOR PTC YUKSEK 2., 3. veya 4. sicaklik sensoérlerinden herhangi biri Sensér Ayar

SICAKLIK parametresinden “Motor PTC” olarak ayarlanirsa ve ilgili sensor belli bir

sicaklik degerini asarsa MPTC Yiiksek Sicaklik alarmi olusur.

SICAKLIK FARK
ALARMLARI

Sicaklik fark alarmlar sunlardir:

Sensor-2 Sicaklik Fark Alarmi : Sicaklik Senséru-2 Ayari Parametresi “2:
Sicaklik Farki” olarak ayarlanirsa ve T12 (T1-T2) fark sicaklig

T1-T2 Sicakhik Fark Alarmi parametresinin Uzerine ¢ikarsa

Sensor-2 Sicaklik Fark Alarmi verilir.

Sensor-3 Sicaklik Fark Alarmi : Sicaklik Sensdrii-3 Ayari Parametresi “2:
Sicaklik Farki” olarak ayarlanirsa ve T13 (T1-T3) fark sicaklig

T1-T3 Sicaklik Fark Alarmi parametresinin Uzerine ¢ikarsa veya

T23 (T2-T3) fark sicakhdi T2-T3 Sicakhk Fark Alarmi parametresinin
Uzerine gikarsa Sensor-3 Sicaklik Fark Alarmi verilir.

Sensor-4 Sicaklik Fark Alarmi : Sicaklik Sensdrii-3 Ayari Parametresi “2:
Sicaklik Farki” olarak ayarlanirsa ve T14 (T1-T4) fark sicakligi

T1-T4 Sicaklik Fark Alarmi parametresinin Uizerine ¢ikarsa veya

T24 (T2-T4) fark sicakh@ T2-T4 Sicakhik Fark Alarmi parametresinin
Uzerine gikarsa veya T34 (T3-T4) fark sicakligi T3-T4 Sicaklik Fark
Alarmi parametresinin Gizerine ¢ikarsa Sensor-4 Sicaklik Fark Alarmi
verilir.

BASING SENSORU
HATALI

ilgili sensér takilmamigsa veya sensor arizall ise olusur. Her basing
sensoru icin ayri alarm olusur. Bu alarmlar sunlardir;

Basin¢ Sensor-1 Hatali, Basing Sensor-2 Hatali, Basing Senso6r-3 Hatali.

YUKSEK / DUSUK
BASING

Basing degerlerinin ilgili Alarm Siiresi boyunca programlanmis olan
sinirlarin disina ¢gikmasi durumunda olusur. Her basing sensort igin ayri
alarm olusur. Bu alarmlar sunlardir:

Yiiksek Basing Sensor-1, Yiiksek Basing Sensor-2, Yiiksek Basing
Sensor-3, Disiik Basing Sensor-2, Diislik Basing Sensor-3 .

Disuk basing alarmlari kompresor calisiyorsa kontrol edilir. Aksi durumda
Duisuk Basing Alarmlari kontrol edilmez.
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ALARM

ACIKLAMA

BASINC FARK
ALARMLARI

Kompresor yikli galigiyorsa ve Ana Basing 6lgima, Start (Calisma) Basinci
parametresinin tzerindeyse Basing fark alarmlari kontrol edilir. Aksi
durumda Basing Fark Alarnlari kontrol edilmez.

Basing fark alarmlari sunlardir:

Sensor-2 Basing Fark Alarmi : P12 (P1-P2) fark basinci
P1-P2 Basing Fark Alarmi parametresinin Gzerine ¢ikarsa Sensor-2
Basing Fark Alarmi verilir.

Sensor-3 Basing Fark Alarmi : P13 (P1-P3) fark basinci

P1-P3 Basing Fark Alarmi parametresinin Uzerine ¢ikarsa veya
P23 (P2-P3) fark basinci P2-P3 Basing¢ Fark Alarmi parametresinin
Uzerine ¢ikarsa Sensor-3 Basing Fark Alarmi verilir.

ACIL STOP

Programlanabilir dijital giriglerden herhangi birinin fonksiyonu “Acil Stop”
olarak ayarlanirsa ve ayarlanan sartlar olusursa Acil Stop alarmi olusur.

MOTOR ASIRI
YUKLENME

Programlanabilir dijital giriglerden herhangi birinin fonksiyonu “Motor Agiri
Yik. Alarm” olarak ayarlanirsa ve ayarlanan sartlar olugursa Motor Asiri
Yiiklenme alarmi olusur.

ANA KONTAKTOR
CEKMEDI

Herhangi bir dijital girisin fonksiyonu “Ana Réle Yardimci Kontaktér Girisi”
olarak segilirse, ana motor kontaktéri gektikten sonra 5 saniye iginde
yardimci kontaktan “gekti” bilgisi gelmezse bu alarm olusur.

ANA KONTAKTOR
BIRAKMADI

Herhangi bir dijital girisin fonksiyonu “Ana Réle Yardimci Kontaktor Girigi”
olarak segcilirse, ana motor kontaktori biraktiktan sonra 5 saniye iginde
yardimci kontaktan “birakti” bilgisi gelmezse bu alarm olusur.

FAN KONTAKTORU
CEKMEDI

Herhangi bir dijital girisin fonksiyonu “Fan Rolesi Yardimci Kontaktor Girigi’
olarak segilirse, fan motor kontaktori ¢gektikten sonra 5 saniye iginde
yardimci kontaktan “cekti” bilgisi gelmezse bu alarm olusur.

FAN KONTAKTORU
BIRAKMADI

Herhangi bir dijital girisin fonksiyonu “Fan Rolesi Yardimci Kontaktor Girigi’
olarak segilirse, fan motor kontaktori biraktiktan sonra 5 saniye iginde
yardimci kontaktan “birakti” bilgisi gelmezse bu alarm olusur.

A

Dijital giris alarmlarinda alarmin adi, 6rnekleme ve iglem
programlanabilirdir.

Bu boliimde sadece dahili alarmlar aciklanmistir.

r

A

~N

PT100 sensorii sicaklik alarmi igin ilgili sensoériin Sensor Ust
Limit parametresi 0 olarak ayarlanirsa ilgili alarm verilmez.

Basing ve sicaklik sensorleri igin ilgili sensoriin ayar parametresi

“devre disi” olarak ayarlanirsa ilgili alarm verilmez.

Diger alarmlar igin ilgili limit parametreleri 0 olarak ayarlanirsa
ilgili alarmlar verilmez.

J
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13.3. UYARILAR

UYARI

ACIKLAMA

YUKSEK SICAKLIK

Sicaklik degerlerinin programlanmis olan uyari sinirlarinin Gzerine ¢gikmasi
durumunda olusur. Her sicaklik sensori i¢in ayri uyari olugur.

Bu uyarilar sunlardir: Yiuksek Sicaklik-1, Yiuksek Sicaklik-2, Yiuksek
Sicaklik-3, Yuksek Sicaklik-4 .

DUR. iGiN 1 SAAT
BEKLE

Motor 1 saat igerisinde Saatlik Maks. Start parametresi kadar defa start
yaparsa (duruyorken tekrar calisirsa) Dur igin 1 Saat Bekle uyarisi olusur
ve 1 saat dolana kadar motorun durmasi engellenir, basing yeterli olsa bile
motor durmaz, ylksuz (bosta) calisir.

SEPERATOR BASINC
BEKLENIYOR

Programlanabilir dijital girislerden herhangi birinin fonksiyonu “Seperatér
Basing Bekleniyor” olarak ayarlanirsa ve ayarlanan sartlar olusursa
Seperator Basing Bekleniyor uyarisi olusur.

GIRIS BEKLENIYOR
(DRIVE)

Programlanabilir dijital girislerden herhangi birinin fonksiyonu “Girig
Bekleniyor (Drive)” olarak ayarlanirsa ve ayarlanan sartlar olusursa Girig
Bekleniyor (Drive) uyarisi olugur.

HAVA FILTRESI TIKALI

Programlanabilir dijital girislerden herhangi birinin fonksiyonu “Hava Filtresi
Tikali” olarak ayarlanirsa ve ayarlanan sartlar olugursa Hava Filtersi Tikal
uyarisi olusur.

COKLU HABERLESME
HATA

Kompresorlerin ¢oklu (multi) calismasi etkinlestirildiginde ¢oklu haberlesme
sirasinda herhangi bir sorun olusursa bu hata verilir.

SERVIS ZAMANI

Servis sayicilarindan birinin stresi dolarsa olusur.

Bu uyarilar sunlardir:

Servis A Zamani Uyarisi, Servis B Zamani Uyarisi, Servis C Zamani
Uyarisi, Servis D Zamani Uyarisi, Servis E Zamani Uyarisi .

Servis saylcnarlnl resetlemek igin o ve o tuslarina 5sn basili tutunuz.
Ekranda ‘Islem Tamamlandi’ yazacaktir.

UZAK GALISTIR / UZAK
DURDUR

Programlanabilir dijital girislerden herhangi birinin fonksiyonu “Uzak
Calistir/Durdur” olarak ayarlanirsa, ayarlanan sartlar olusursa Uzak Calistir
uyarisi olusur ve cihaz RUN moduna geger, ayarlanan sartlar olusmazsa Uzak
Durdur uyarisi olusur ve cihaz STOP moduna geger.

EEPROM YAZMA
HATASI

Dahili silinmez hafizaya yazma sorunu olursa bu hata olusur.

DURDU - HAFTALIK
CALISMA

CALISTI - HAFTALIK
CALISMA

HAFTALIK CALISMA
iPTAL

Haftalik Calisma Programi Aktif parametresi 1 olarak ayarlanirsa,
kompresor Haftalik Calisma Programinda ayarlandigi sekilde otomatik
olarak durur veya calisir. Bu sekilde kompresdr otomatik olarak durdugunda
“DURDU-Haftalik Caligma” uyarisi olusur, kompresor otomatik olarak
calistiginda “CALISTI-Haftallk Caligma” uyarisi olugur. Kompresoér Haftalik
Calisma Programina gore galisiyorken STOP butonuna basilirsa veya
duruyorken START butonuna basilirsa “Haftalik Galisma iptal” uyarisi
olusur ve Haftalik Calisma Programi Aktif parametresi O olarak ayarlanir.

YUKLEME iCiN
SICAKLIK DUSUK

Eger kompresor calistirildiginda ana sicaklik élgiimi, Minimum Yiike
Gegme Sicakhigi parametresinin altinda ise bu uyari olusur ve
kompresorin yike gegmesi Minimum Yiike Gegme Sicakligina ulasana
kadar engellenir.
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UYARI ACIKLAMA
DIJITAL GIRIS YUKE Yiike Gegme Komut Kaynagi parametresi “1 : Dijital Giris” olarak
GEGC KOMUTU ayarlanmigsa, dijital girislerden birisinin fonksiyonu “Yuke Geg Komutu” olarak

ayarlanmigsa, Dijital giristen “ylke ge¢” komutu verilip kompresor yike
gectiginde bu uyar olusur.

DIJITAL GIRIS YUKTEN

Yiike Gegme Komut Kaynagi parametresi “1 : Dijital Girig” olarak

CIK KOMUTU ayarlanmigsa, dijital girislerden birisinin fonksiyonu “Yuke Ge¢ Komutu” olarak
ayarlanmigsa, Dljital giristen “ylkten ¢ik” komutu verilip kompresor yikten
¢iktiginda bu uyari olusur.

MODBUS YUKE GEC Yiike Gecme Komut Kaynagi parametresi “2 : Modbus Komutu” olarak

KOMUTU ayarlanmigsa, Modbus Uzerinden (8236 adresine 170 degeri yazilarak) “ylke

geg” komutu verilip kompresor yike gegtiginde bu uyari olusur.

MODBUS YUKTEN CIK
KOMUTU

Yiike Ge¢me Komut Kaynagi parametresi “2 : Modbus Komutu” olarak
ayarlanmigsa, Modbus Uzerinden (8236 adresine 10 degeri yazilarak)
“ylUkten ¢ik” komutu verilip kompresor yikten ¢iktiginda bu uyari olusur.

ENERJI KESILDI /
RESTART

Madde 15.3’teki Otomatik Restart Gecikmesi parametresinin agiklamasina
bakiniz.

A

Dijital giris uyarilarinda uyarinin adi, 6rnekleme ve iglem
istenilen sekilde programlanabilir.

Bu bolimde sadece dahili uyarilar agiklanmistir.
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14. PROGRAMLAMA

14.1. FABRIKA AYARLARINA DONUS

Fabrika ayar parametre degerlerine geri donis icin:

-STOP, LAMBA TEST ve KORNA SUS (ALARM MUTE) tuglarini 5sn sureyle basili tutunuz,
-Ekranda “FABRIKA AYARLARINA DONUS” yazacaktir,

- SAG OK tusuna basininz ve 5sn siireyle basili tutunuz,

-Fabrika parametreleri hafizaya yeniden programlanacaktir.

Programlama konumu; sireleri, calisma limitlerini ve program parametrelerini programlamak igin kullanilir.

Batln program parametreleri cihaz 6n panelinden degistirilebilecedi gibi, tcretsiz Rainbow Plus bilgisayar
yazihmi kullanilarak da parametre degisikligi yapilabilir.

Yapilan parametre degisikligi otomatik olarak silinmez hafizaya kaydedilir ve hemen devreye girer.

Programlama konumuna girmek cihazin ¢alismasini etkilemez.

14.2. PROGRAM KONUMUNA GIRi$

Program konumuna girmek igin, G ve °tU§Iar|n| 5sn siireyle basil tutunuz.

Program konumuna girildiginde asagidaki sifre giris ekrani ¢ikacaktir.

o e ° o tuslari kullanilarak 4 haneli sifre girilmelidir.

o, otuslarl kullanilarak basamak degerleri degistirilir. o ° tuslari kullanilarak basamaklar
arasinda gegis yapilir.

Cihaz 3 adet sifre saklar. Seviye_1 sifre kullanilarak sahada gerekli olan parametre ayarlari yapilabilir.
Seviye_2 sifresi, fabrikada yapilmasi gereken ayarlara giris icin kullanilir. Seviye_3 sifre kullanilirsa
cihazda kalibrasyon parametrelerine giris yapilabilir.

Seviye-1 sifre ‘1234’ ve seviye-2 sifre ‘9876’.

Eger sifre yanlis girilirse program parametreleri gortntulenebilir ancak degistirilemezler.
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14.3. MENULER ARASI GEGI$

Program konumu 2 seviyeli bir menl sistemi olarak dizenlenmistir. Ana mend program gruplarindan
olugur. Program parametreleri gruplarin icinde yer alir.

Program konumuna girildiginde program gruplarinin listesi gorulecektir. Gruplar arasinda gegis o o
butonlari ile yapilir. Segilmis olan grup bant iginde ters renkte goértndr. Gruba girmek igin butonuna

basiniz. Gruptan ana menlye geri ¢ikmak igin ° butonuna basiniz.

Grup
icerisinde bir POISFLAY EVEMT LOGG.
onceki COMTROLLER CONFIG.

Grup
icerisine giris

menuye donus

[Sonraki grup

Grup iginde o o butonlari ile program parametreleri arasinda gezilir. Segilmis olan

ELECTRICAL FARAMS.

Onceki grup

parametrenin saginda ok isareti gortnir. Bu parametrenin degerini gérmek / degistirmek igin

butonuna basiniz. Parametre degeri o o butonlariyla artirilip eksiltilir. Bu tuslar basil tutulursa
degerler 10%lu adimlarla degisir. Program parametresi degistirildigi anda kendiliginden hafizaya

kaydedilmis olacaktir. ° butonuyla bir sonraki parametreye gegilir. ° butonuyla ana gruba geri
dondldr.

Parametre
b5z degerini
degistir

Ana menuye
donus

Ayni grupta

f . Ayni grupta

onceki .

parametreye sonraki

gegcis pargmetreye
gecis
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14.4. PARAMETRE DEGERINi DEGiISTIRME

/(")nceki

parametre _ PRUGHHMMLHG
COMTROLLER COMFIG.

Uzun Basis: N N Sonraki

En Ust meniye LCD Lontrast parametre

donus
Parametre Parametre
d?g?rlnl degerini artir
dusur

14.5. PROGRAM KONUMUNDAN CIKIS

Program konumundan ¢ikmak igin ° tusuna uzun (5 sn) basiniz.

Herhangi bir islem yapilmazsa cihaz 2 dakika sonra otomatik olarak programlama konumunu kapatir.

FOISFLAY EVEMT

COMTROLLER

LOGG .

COMFIG.

Uzun Basis:
Program

konumundan
cikihr

TR T I
W o =
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15. PROGRAM PARAMETRE LISTESI

15.1. CIHAZ KONFIGURASYON GRUBU

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
Bu parametre LCD ekranin kontrastini
LCD Kontrast - 30 100 33 ayarlar. En iyi gorus elde edilecek
sekilde ayarlayiniz.
0: ingilizce
1: Turkge. Bu dil cihazin kullanilacagi
Dil Segimi - 0 1 0 Ulkeye gore farkl olabilir. Rainbow Plus
programi ile cihaza sonradan farkli diller
yuklenebilir.
Herhangi bir alarm olugstugu zaman
KORNA (Alarm) rélesi bu slre boyunca
Korna Réle Siiresi sn | 0 |65000 | 30000 |Enenilenir, busdre sonunda KORNA
rolesi birakir ve aktif alarmlar onaylanir.
Eger bu sure 0 olarak ayarlanirsa korna
cikisi suresiz olarak cekilir.
. 0: surekli
Fasilali Korna Role i 0 ! 0 1: kesikli (saniyede 1 aktif/pasif olur)
Haftalik Calisma i 0 1 0 0: Haftalik Calisma Programi devre digi
Programi Aktif 1: Haftalik Calisma Programi aktif
T 0: Basing Takvimi devre disi
Basing Takvimi Aktif - 0 1 0 1: Basing Takvimi aktif
0: modem yok / gps yok
1: Dahili modem / gps yok
Modem / GPS Segimi - 0 5 1 |2 Harici Datakom modem / gps yok
3: Harici generic modem / gps yok
4: Modem yok, RS-232 GPS var
5: Dahili modem, RS-232 GPS var
Eger kullanilan GSM SIM kartta pin
GSM Sim Kart Pin - | 0000 | 9999 0 |RMumarasi varsa, pin numarasini buraya
giriniz. Eger yanlis girerseniz SIM kart
aktif olmayacaktir.
. - 0: SMS mesaj kapall
SMS Goénderimi Agik - 0 1 0 1. SMS mesaj akif
N 0: GPRS baglanti kapal
GPRS Baglantisi Acik - 0 1 1 1. GPRS baglanti aktif
; 0: Web’den programlama kapali
Internetten Program i 0 1 0 1: Web’den programlama akitif
; 0: Web’den kontrol kapali
Internetten Kontrol - 0 1 0 1: Web’'den kontrol aktif
internet Yenileme Siiresi Sn 0 240 10 C.|_haz bu siire araliginda web sayfasini
gunceller.
. . Cihaz bu sire araliginda internet
Ping Atma Periyodu Sn 30 900 120 baglantisinin aktifligini kontrol eder.
Ralqbow Sc_gda_ sn 10 | 65535 60 _Clhaz bq sire aral|g|_nd"a uza.ktan
Yenileme Siresi izleme sistemine veri gdnderir.
Rainbow Scada i 80 65535 90 Veri gonderilecek olan ilk adresin port
Adres-1 Port numarasi.
Rainbow Scada i 80 | 65535 90 Veri gdnderilecek olan ikinci adresin
Adres-2 Port port numarasi.
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15.1. CIHAZ KONFIGURASYON GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

Web Sunucu Portu - 80

65535

80

Dahili web sunucunun port numarasidir.
Cihaz sadece bu porttan gelen
sorgulara cevap vermektedir.

IP’den Modbus Portu - 0

65535

502

Dahili Modbus TCP/IP sunucu port
numarasi. Cihaz sadece bu porttan
gelen modbus sorgularina cevap
vermektedir.

E-posta Sunucu Portu - 0

65535

587

E-mail génderimi i¢in sunucu portu.

Modbus Adresi - 0

254

Bu parametre cihazin Modbus adresi
olur.

RS-485 Haberlesme Hizi | bps | 2400

115200

9600

RS-485 Modbus portu haberlesme hizi.

Ethernet Agik -

1

0: ethernet portu kapal
1: ethernet portu aktif

Flagér Réle AKTIF Siiresi| Sn

6500

Flag rolesi AKTIF siresi.

Flagor Réle PASIF
R Sn
Siresi

6500

Flas rélesi PASIF siiresi.

Saat Hassasiyet Ayar - 0

255

117

Bu parametre cihazin dahili saatinin
hassasiyetini ayarlar. Bu sayede saatin
ileri gitmesi veya geri kalmasi
sifirlanabilir. 0 ‘dan baglayarak 63 ‘e
kadar olan degerler saati glinde 0.25sn
adimlarla hizlandirir, yani geri kalmayi
engeller.127 ‘den baslayarak 64’e kadar
olan degerler saati glinde 0.25sn
adimlarla yavaslatir, yani ileri gitmeyi
engeller.

CANBus Adresi - 1

64

64

Bu parametre Coklu Calisma igin
kullanilan CANbus Adresi olur.
Herhangi bir cihazin CANBus adresi 32
veya daha kulclk bir degere ayarlanirsa
bu kompresér ¢oklu calisma agina dahil
olur.

Coklu calisma detaylari icin madde
25.11’i inceleyiniz.

Coklu calisma yapilmayacaksa
CANBus adresinin 33-64 arasi
ayarlanmasi tavsiye edilir.

CANBus Haberlesme

Hizi Kbps

50

500

250

Coklu Calisma igin kullanilan CANbus
haberlesme hizi

IP Degisince E-mail - 0

GPRS baglantisi saglandiginda alinan
IP degisirse e-mail génderilir. GPRS IP
degistiginde cihazda herhangi bir uyari
olusmaz.

0: IP degisince e-mail gonderilir.

1: IP degisince e-mail gbnderilmez.

Uzaktan Kontrol Aktif - 0

Cihazin Rainbow, Modbus ve Modbus
TCP/IP ile uzaktan kontrol edilmesini
saglar.

0: uzaktan kontrol kapali

1: uzaktan kontrol aktif
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15.1. CIHAZ KONFIGURASYON GRUBU (devam)

Parametre Tanimi

Birim

Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

Log Kayit Periyodu

Sn

3600

Cihaza takilan USB Flash bellege kayit
alma sure araligini tanimlar. Daha sik
kayit alinmasi daha fazla hafiza kapasitesi
gerektirir.

2 saniyede bir kayit alinmasi yillik 4GB
hafiza gerektirir. Dakikada bir kayit
alinmasi yillik 133MB hafiza gerektirir.

LCD Aydinlatma Sire

Dk

1440

60

Eger bu sure icerisinde cihazda hicbir tusa
basilmazsa LCD ekran arka i1s1g1 sbner.

SMS Komutlari Aktif

0: SMS komutlari kabul edilmez
1: Cihaza kayith telefon numaralarindan
gelen komutlar kabul edilir.

Periyodik Olay Kaydi

0: Periyodik (her saat baginda) olay kaydi
alinmaz.

1: Periyodik (her saat basinda) olay kaydi
alinir.

PGM Girig Olay Kaydi

0: Program konumuna girince olay kaydi
alinmaz.

1: Program konumuna girince olay kaydi
alinir.

Fayrenhayt Goster

0: Sicaklik dlgimleri Santigrad derece
(°C) biriminde gosterilir.

1: Sicaklik 6lgimleri Fahrenhayt derece
(°F) biriminde gosterilir.

Basing PSI Goster

0: Basing 6lglimleri Bar biriminde
gOsterilir.
1: Basing olguimleri PSI biriminde
gOsterilir.

Akim Trafo Sekonder
Degeri

0: xxx/5A
1: xxx/1A

Kompresor Fan Birlikte
Stop

0: Kompresor stop ettiginde fan devreden
cikmak icin “Fan Devreden Cikma
Sicakligl” degerine bakar.

1: Kompresor stop ettiginde fan da

devreden cikar.

Yerel Saat Dilimi

saat

-12

+12

Bu parametre cihazin bulundugu bélgenin
saat dilimini secer. Bu sayede cihazin
dahili zaman saati UTC saatine senkron
olarak calisir.

GSM Konum Bilgisi

0: GSM uzerinden konum bhilgisi iptal
edilir.
1: GSM (zerinden konum bilgisi aktif olur.

T1 Sensor Egrisi Yikle
T2 Sensor Egrisi Yikle
T3 Sensor Egrisi Yikle

T4 Sensor Egrisi Yikle

Bu parametreler ile 1., 2., 3. ve 4. sicaklik
sensorlerinin 16 noktadan olusan
direng(ohm)-sicaklk(°C) egrisine segilen
tipte egri yuklenir.

0: Yukleme Yapma: Sicaklik sensorinin
egrisi degistiriimeyecekse 0 secilmelidir.
: KTY 13.5 R25=2K sensor egrisi

KTY R25=1K sensor egrisi

PT1000 sensor egrisi

NTC R25=10K B=3435K sensor egrisi
NTC R25=10K B=3760K sensor egrisi
NTC R25=10K B=3950K sensor egrisi

QUARONE
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15.2. ELEKTRIKSEL PARAMETRELER GRUBU

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks |Fabrika Aciklama
Ayari
Akim Trafo Primer A 5 10000 500 | Akim trafosu icin primer degeri girilir.

Gerilim trafo orani. Bu oran gerilim ve
glg 6lcimlerinde okunan degerler ile

Gerilim Trafo Orani - 0.1 | 5000.0 1.0 <
carpilir. Eger trafo kullaniimiyorsa bu
deger 1.0 yapiimahdir.
Elektriksel alarmlar igin alarm sebebi
Alarm Gegti Siiresi sn | 0 | 255 | 20 [|Ontadankalkliginda, alarm

kilitli tipte secilmemisse, bu sire
sonunda alarm durumu sona erer.
0: faz sirasi kontrol edilmez.

Faz Sirasi Kontrol - 0 1 0 1: faz siras! hataliysa alarm olusur

Bir sebeke faz gerilimi Gerilim Alarm
Siresi boyunca bu degerin altina

\Y 0 | 65000 0 duserse Dusguk Gerilim Alarmu verilir.
Bu deger 0 ayarlanirsa alarm kontrol
edilmez.

Bir sebeke faz gerilimi Gerilim Alarm
Siresi boyunca bu degerin Uizerine
Vv 0 65000 0 cikarsa Yuksek Gerilim Alarmi verilir.
Bu deger 0 ayarlanirsa alarm kontrol
edilmez.

Eger bir sebeke faz gerilimi bu slre
Gerilim Alarm Sdresi Sn 0 255 30 boyunca limitler digina ¢ikarsa, ilgili alarm
verilir.

. . 0: kilitlemesiz
Gerilim Alarm Kilitli - 0 1 0 1 kilittlemeli

Dusuk Gerilim Alarm
Degeri

Yiksek Gerilim Alarm
Degeri

Sebeke frekansi bu sinirin altina

Frekans DislUk Alarm distince alarm olusur.

Hz 0 400 0

Degeri Bu deger 0 verilirse alarm kontrol
edilmez.
Sebeke frekansi bu sinirin tzerine
Frevkar_ms Yuksek Alarm Hz 0 400 0 g|k|nc? alarm o_I_ugur.
Degeri Bu deger 0 verilirse alarm kontrol
edilmez.
. Eger sebeke frekansi bu siire boyunca
Frekans Alarm Sresi Sn 0 255 30 |limitler disina cikarsa ilgili alarm verilir.
N 0: kilittemesiz
Frekans Alarm Kilit - 0 1 0 1 Kilittlemeli

Herhangi bir kanalin aktif gtict bu
Aktjf G_Ug Dusuk Alarm KW 0 9999 0 smlrm“altma d[_]§[]nce alarm olusur.
Degeri Bu deger 0 verilirse alarm kontrol
edilmez.

Herhangi bir kanalin aktif giict bu
sinirin Gzerine ¢ikinca alarm olusur.
Bu deger 0 verilirse alarm kontrol
edilmez.

Herhangi bir kanalin aktif giicti bu sire
Aktif Glig Alarm Sdiresi Sn 0 255 30 boyunca limitler digina ¢ikarsa alarm
olusur.

A . 0: kilitlemesiz
Aktif Glg Alarm Kilit - 0 1 0 1 kilitlemeli

Aktif Gug Yuksek Alarm kw 0 9999 0
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15.2. ELEKTRIKSEL PARAMETRELER GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
Herhangi bir kanalin reaktif gicl
. - kapasitif ise ve bu sinirin Gzerine
ge?k“.f Kapasitif Alarm 1 yyar | 0 | 9999 | 0 |ciktiysa alarm olusur.
eger Bu deger 0 verilirse alarm kontrol
u deger 0 verilirse ala (o}
edilmez.
Herhangi bir kanalin reaktif glicl
. _— enduktif ise ve bu sinirin tzerine
ge?kt'.f Enduktif Alarm A | 0 | 9999 | 0 |ciktiysa alarm olusur.
egert Bu deger 0 verilirse alarm kontrol
u deger 0 verilirse ala (o}
edilmez.
Herhangi bir kanalin reaktif glict bu
Reaktif Alarm Siresi Sn 0 255 30 sure boyunca limitler digina ¢ikarsa
alarm olusur.
e A . 0: kilitlemesiz
Reaktif Gl¢ Alarm Kilit - 0 1 0 1: kilitlemeli
Herhangi bir kanalin gu¢ faktori
. . kapasitif ise ve bu sininn altina
S:gaZilii‘ter:rﬁlgegeri - 0 0.999 0 distlyse alarm olusur.
Bu deger 0 verilirse alarm kontrol
edilmez.
Herhangi bir kanalin gug¢ faktori
. e enduktif ise ve bu sinirin altina
(ESU(;"Fa_ktoru (PF) _ - 0 0.999 0 dustiyse alarm olusur.
nduktif Alarm Degeri B 8 .
u deger O verilirse alarm kontrol
edilmez.
. - Herhangi bir kanalin gig¢ faktori bu sire
git;rge;aktoru (PF) Alarm Sn 0 255 30 boyunca limitler digina ¢ikarsa alarm
olusur.
Gug Faktoru (PF) Alarm i 0 1 0 0: kilittemesiz
Kilitli 1: kilitlemeli
Bir faz akimi Akim Alarm Siiresi
. boyunca bu degerin Uzerine ¢ikarsa
frim Yilksek Alarm A | o | 5000 | 0 |Akim Yiiksek Alarmi verilr.
egeri o
Bu deger 0 ayarlanirsa alarm kontrol
edilmez.
Eger bir faz akimi bu slire
Akim Alarm Siresi Sn 0 255 30 boyunca limitler digina ¢ikarsa alarm
olusur.
Akim Alarm Kilii -l o 1 o |9 Kkilitemesiz
1: kilitlemeli
Herhangi bir gerilim girisinin toplam
. harmonik distorsiyonu bu sinirin tzerine
-ISI;QDeX YUksek Alarm % 0 50 0 cikarsa alarm olusur.
Bu deger 0 verilirse alarm kontrol
edilmez.
THD-V Alarm Siiresi sn | o | 255 | 30 |Eger THD-Vbusdre boyunca limit
Uzerine ¢ikarsa alarm olusur.
THD-V Alarm Kiliti - | o 1 o | Kililemesiz
1: kilitlemeli
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15.2. ELEKTRIKSEL PARAMETRELER GRUBU (devam)

Parametre Birim | Min | Maks | Fabrika Aciklama
Tanimi Ayari
" Herhangi bir akim giriginin toplam harmonic
X'I_'D'I Yulfse_k % 0 50 0 distorsiyonu bu sinirin tizerine gikarsa alarm olusur.
arm Degeri B - » :
u deger 0 verilirse alarm kontrol edilmez.
TI:|D-I_AIarm sn 0 | 255 30 Egder THD-I bu sire boyunca limit Gzerine ¢gikarsa
Siresi alarm olusur.
THD-I Alarm Kiliti | - | 0 | 1 o |9 Kkilitlemesiz
1: kilitlemeli
Gerilim dengesizligi bu sinirin Gzerine ¢ikarsa alarm
Voltaj Dengesizlik o 0 50 0 olusur. Bu deger 0 verilirse alarm kontrol edilmez.
Alarmi 0 Gerilim dengesizligi ortalamadan maksimum sapma
olarak hesaplanir.
Voltaj Dengesizlik s Gerilim dengesizligi bu siire boyunca limit Gzerine
oo n 0 | 255 30
Alarm Sdresi ¢ikarsa alarm olusur.
Voltaj Dengesizlik i 0 1 0 0: kilitlemesiz
Alarm Kilit 1: kilitlemeli
Akim dengesizligi bu sinirin Gzerine ¢ikarsa alarm
Akim Dengesizlik o 0 50 0 olusur. Bu deger 0 verilirse alarm kontrol edilmez.
Alarmi 0 Akim dengesizligi ortalamadan maksimum sapma
olarak hesaplanir.
Akim De__nge_sizlik sn 0 | 255 30 Akim dengesizligi bu siire boyunca limit Gzerine
Alarm Sdresi ¢ikarsa alarm olusur.
Akim Dengesizlik i 0 1 0 0: kilittemesiz
Alarm Kilit 1: kilitlemeli
kW-kVAr Pulse mSn | 1 | 1000 100 | kW ve kVAr pulse role (¢ikis) fonksiyonu icin darbe
Siresi (pulse) suresidir.
Gosterilen \% 0 100 25 Bu parametre gosterilebilecek minimum gerilim
Minimum Voltaj degerini belirler. Gerilim trafo orani ile bu
parametrenin ¢arpiminin altindaki Faz-Noétr arasi
gerilimler gosteriimez (0 V gosterilir). Faz-Faz
gerilimleri icin bu parametrenin 1,5 kati kullanilir.
Baglanti Topoloijisi - 0: 3 Faz, 4 Telli, Yildiz
(Tipi) 1. 1 Faz, 2 Telli
0 5 0 2: 2 Faz, 3 Telli, L1-L2 CT
3: 3 Faz, 4 Telli, Uggen
4: 3 Faz, 3 Telli, L1-L2 CT
5: 3Faz, 3 Telli, L1-L3 CT
Gosterilen % 0 100 4 Bu parametre gosterilebilecek minimum akim
Minimum Akim degerini belirler. Akim Trafo Primer degeri ile bu
parametrenin ¢carpiminin yiize bélinmesi ile elde
edilen degerin altindaki akimlar gdsterilmez (0 A
gosterilir).
0: Etkisiz
. 1: Min/Maks degerleri sifirlanir.
Min/Maks Resetle | - 0 1 ) Bu parametre hafizaya kaydedilmez, okundugunda
hep 0 okunur.
0: Etkisiz
kWh Sayacini i 0 1 ) 1: kWh sayaci sifirlanir.
Resetle Bu parametre hafizaya kaydedilmez, okundugunda

hep 0 okunur.
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15.2. ELEKTRIKSEL PARAMETRELER GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks |Fabrika Aciklama
Ayari
0: Etkisiz
kVArh-Ind. Sayacini i 0 1 ) 1: Enduktif kVArh sayaci sifirlanir.
Resetle Bu parametre hafizaya kaydedilmez,
okundugunda hep 0 okunur.
0: Etkisiz
kVArh-Cap. Sayacini i 0 1 ) 1: Kapasitif kVArh sayaci sifirlanir.
Resetle Bu parametre hafizaya kaydedilmez,
okundugunda hep 0 okunur.
0: Etkisiz
Dijital Giris Sayag-1 i 0 1 ) 1: Dijital Giris Sayag-1 sifirlanir.
Resetle Bu parametre hafizaya kaydedilmez,
okundugunda hep 0 okunur.
0: Etkisiz
Dijital Giris Sayag-2 i 0 1 ) 1: Dijital Giris Sayag-2 sifirlanir.
Resetle Bu parametre hafizaya kaydedilmez,
okundugunda hep 0 okunur.
Bu parametre isitici rdlesinin
kontrolinde dikkate alinacak sicaklik
Isitici Rélesi icin sensOrunln segi!_mesini sadlar.
Kullanilacak Sicaklik - 0 4 0 (1): g'cak“k Sensor-1 (T1)
Sensérii : Sicaklk Sensc_?r-z (T2)
2: Sicaklik Sensor-3 (T3)
3: Sicaklik Sensor-4 (T4)
4: PT100 Sicaklik Senséri (T5)
Isitici Calisma Sicakhgi °C -100 100 0 Isitici Rélesi icin Kullanilacak
Sicaklik Sensorii parametresi ile
secilen deger Isitici Calisma
Sicakhgindan kiiguk ise Isitici rolesi
Issllgacll(l?l:rma Fark °C 1 30 5 ceker, (Isitici Calisma Sicakhgr +
9 Isitici Durma Fark Sicakhdr)
degerinden blylk ise isitici rolesi
birakir.
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15.2. ELEKTRIKSEL PARAMETRELER GRUBU (devam)

Parametre Tanimi

Birim

Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

0-10V Analog Cikis Ayari

25

Bu parametre 0-10V Analog Cikisin
hangi amagla kullanilacagini belirler.
0: Motor Suricu

1: Fan Sarici

2: Toplam Aktif Glug

3:Toplam Reaktif Gug

4:Toplam Goériinen Gug

5: Ortalama Gerilim

6: Ortalama Akim

7: Ortalama Cos (PF)

8: L1 Aktif Gug

9: L2 Aktif Gug

10:
11:
12:
13:
14:
15:
16:
17:
18:
19:
20:
21:
22:
23:
24:
25:
26:
27:
28:
29:
30:
31:
32:
33:

L3 Aktif Glg

L1 Reaktif Gug
L2 Reaktif Gug
L3 Reaktif Glg
L1 Gorinen Gug
L2 Gorinen Gug
L3 Gorinen Gulg
L1-N Gerilim
L2-N Gerilim
L3-N Gerilim
L1-2 Gerilim
L2-3 Gerilim
L3-1 Gerilim

L1 Akim

L2 Akim

L3 Akim
Sicaklik-1 (T1)
Sicaklik-2 (T2)
Sicaklik-3 (T3)
Sicaklik-4 (T4)
Basing-1 (P1)
Basing-2 (P2)
Basing-3 (P3)
PT100 Sicaklik (T5)

0-10V Analog Cikis
MIN Degeri

3200.0

0-10V Analog Cikis
MAKS Degeri

3200.0

0-10V Analog ¢ikis motor veya fan
surmek igin degil, bir dlgim degeri ile
orantili gerilim (V) gdndermek igin
kullanilacaksa: buradaki MIN degeri
0V’a karsilik gelecek dlgim degerini,
MAKS degeri 10V’a karsilik gelecek
Olciim degerini belirler.
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15.2. ELEKTRIKSEL PARAMETRELER GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
- Bu parametre 4-20mA Analog Cikis-1’in
hangi amagla kullanilacagini belirler. Bu
i;/zaor?qA Analog Gikis-1 0 25 1 parametrenin degerlerine karsilik gelen
aciklamalar 0-10V Analog Cikis Ayari
parametresi ile aynidir.
4-20mA Analog Cikig-1 - 0 3200.0 4-20mA Analog ¢ikig-1 motor veya fan
. 0 .. L i L e 2
MIN Degeri surmek icin degil, bir 6lcim degeri ile
4-20mA Analog Cikis-1 - orantili akim (mA) géndermek igin
MAKS Degeri kullanilacaksa: buradaki MIN degeri
0 3200.0 0 4mA’ya karsilik gelecek 6lgim degerini,
MAKS degeri 20mA’ya karsilik gelecek
Olcuim degerini belirler.
- Bu parametre 4-20mA Analog Cikis-2
‘nin hangi amagla kullanilacagini
4-20mA Analog Cikig-2 belirler. Bu parametrenin degerlerine
Ayari 0 25 2 karsilik gelen agiklamalar 0-10V
Analog Cikis Ayari parametresi ile
aynidir.
4-20mA Analog Cikig-2 - 0 3200.0 4-20mA Analog ¢ikig-2 motor veya fan
o 0 .. L 2T 2
MIN Degeri surmek icin degil, bir 6lcim degeri ile
4-20mA Analog Cikig-2 - orantill akim (mA) géndermek igin
MAKS Degeri kullanilacaksa: buradaki MIN degeri
0 3200.0 2.0 |4mA’ya karsilik gelecek 6lgim degerini,
MAKS degeri 20mA’ya karsilik gelecek
Olcim degerini belirler.
Invertér Maksimum Invertorin elektrik motorunu sirecegi
(%100) Hiz rpm | 100 10000 | 3600 | oy simum devir
; .. . . Kompresor yike girdiginde Invertoriin
E\I\/Z?rtor Maksimum Yk rpm 100 | 10000 | 3300 |elektrik motorunu sturebilecegi
maksimum yuk deviri
invertdr Minumum Yiik Kompresor yikte iken invgrt@i@n
Hiz! rpm 0 9900 1800 | elektrik motorunu stirecedi minimum
yuk deviri
invertér Minumum Hiz invertériin elektrik motorunu siirecegi
. sn 0 15 3 . .
Siresi minimum devre ¢ikma suresi
Kompresor yiukten giktiktan sonra
invertdr Bosta Hizi rpm 0 9900 1900 | invertériin elektrik motorunu siirecegi
yuksuz calisma devri
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15.3. KOMPRESOR PARAMETRELERiI GRUBU

Parametre Tanimi Birim | Min |Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
- 0: Devre Disgl
Basing Sensori-1 - 0 2 2 1: Basing Sivici (Salteri)
Kontrol Ayar : A
i} 2: Basing Sensoéri

B_as_lng Sensoru-1 Ust bar 17 99.9 16.0 1. basmg_ sensorindn Ust okuma limiti

Limit buraya girilmelidir.

Yulfse_k Basing-1 Alarm bar 12 99.4 8.5 1 ba}smg Olgim degeri bu parametrenin

Degeri Uzerine ¢ikarsa alarm olusur.

Stop (Durma) Basinci bar 0.7 | 99.2 7.4 Ana.basmg: 0'9‘”".‘. de_\gerl.bu parametrenin
Uzerine cikarsa yuk rélesi birakir.

Start (Calisma) Basinci bar 0.5 | 99.0 6.5 ,_B_\na _basmg oIg:urr_1_ de_\gerl.bu parametrenin
Uzerine clkarsa yUk rélesi ceker.

Basin¢ Sensori-1 Ofset Bu offset parametresi 1. basing dlgim

. bar -2.0 2.0 0 o .

Degeri degerine eklenmektedir.

) 1. sicaklik sensoérinin tst okuma limiti

S'Icek“k Sensori-1 Ust °C 400 | 400 130 buraya girilmelidir. Bu Qar_{_;lm_(_atr? 0 ollarak

Limit ayarlanirsa 1. sicaklik 6lgimu gosteriimez
ve ilgili alarmlar iptal edilmis olur.

Yulfse_k Sicaklik-1 Alarm °c 400 | 400 108 1 SIF)ak|Ik Olciim degeri bu parametrenin

Degeri Uzerine ¢ikarsa alarm olusur.

Yulfse_k Sicaklik-1 Uyari °C 400 | 400 103 1 SIF)ak|Ik Olciim degeri bu parametrenin

Degeri Uzerine ¢ikarsa uyari olusur.

Du§uk_ Sicaklik-1 Alarm °C 400 | 400 0 1. S|c§kl|k Olcim degeri bu parametrenin

Degeri altina inerse alarm olusur.

Sicaklik Sensoru-1 Ofset o Bu offset parametresi 1. sicaklik dlgim

i C -20 20 0 - .

Degeri degerine eklenmektedir.

Bu parametre fanin kontroliinde dikkate
alinacak sicaklik sensortiniin segilmesini
saglar.

Fan igin Kullanilacak i 0 4 0 0: Sicakhk Sensor-1 (T1)

Sicaklik Sensori 1: Sicaklik Sensor-2 (T2)

2: Sicaklik Sensor-3 (T3)

3: Sicaklik Sensor-4 (T4)

4: PT100 Sicaklik Senséri (T5)

0: Cihaz daima STOP konumunda agilir
1-255: Cihaz enerji kesildigindeki
konumdan acilir. Kompresor calisiyor iken
enerjisi kesilmis ise enerji tekrar

Otomatik Restart verildiginde, kompresor bu parametre ile

. . Sn 0 255 0 . A .

Gecikmesi belirlenen sure sonunda otomatik olarak
tekrar calisir, calismadan 6nce “Enerji
Kesildi / Restart” uyarisi verilir. Eger bu
parametre 0 olarak ayarlanirsa bu
fonksiyon iptal edilmis olur.

Ana sicaklik degeri bu degere ulasana
kadar Stop Basinci yerine
StartBasinci+(StopBasinci —
Basing icin Ana Sicaklik o StartBasinci)/4 kullanilir. Yani
X2 C 0 999 0 -

Degeri kompresor Stop Basincina ulagsmadan
durur. Bu parametrenin degeri 0 olarak
ayarlanirsa, fonksiyon devre disi
birakilmis olur.

R9Ie|e_r Arasi Gecikme msn 20 250 100 Bir rélenin b|rakmas_|_ ile digerinin gek.me3|

Siresi arasinda en az bu sire kadar beklenir.
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15.3. KOMPRESOR PARAMETRELERiI GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

Sicaklik Sensoéri-2 Ayari °C 0

0: Devre Disgl

1: Mutlak Sicaklik

2: Sicakhk Farki

3: Motor PTC (Sensdr degeri 2000 ohm
Uzerine ¢iktiginda MPTC Yuksek
Sicaklik alarmi olugur.)

Sicaklik Sensorii-2 Ust

Limit C | -400

400

130

2. sicaklik sensorunln Ust okuma limiti
buraya girilmelidir.

Yiksek Sicaklik-2 Alarm

Degeri c -400

400

110

2. sicaklik élgim degeri bu
parametrenin Uzerine ¢ikarsa alarm
olusur.

Yuksek Sicaklik-2 Uyari

Degeri c -400

400

85

2. sicaklik élgim degeri bu
parametrenin Uzerine gikarsa uyari
olusur.

Dusuk Sicaklik-2 Alarm

Degeri c -400

400

-10

2. sicaklik élcim degeri bu
parametrenin altina inerse alarm olusur.

T1-T2 Sicaklik Fark

Alarm Degeri ¢ | -100

100

Sicaklik Fark Alarm Gecikmesi
boyunca, T1-T2 sicaklik farki T1-T2
Sicaklik Fark Alarm Degerinin
Uzerinde kalirsa

Sensor-2 Sicaklik Fark Alarmi olusur.

Sicaklik Alarm Gecikmesi| Sn 1

600

Yuksek ve dusuk sicaklik alarmlari igin
gecikme suresidir.

Sicaklik Sensori-2 Ofset

Degeri c -20

20

Bu offset parametresi 2. sicaklik dlgiim
degerine eklenmektedir.

Yildiz Siresi Sn 2

20

Motora yol verirken yildiz rélesinin gekili
kaldigi suredir.

Yildiz-Uggen Gegis

Siresi mSn 10

50

15

Motora yol verirken yildiz rélesinin
birakmasi ile G¢gen rélesinin gekmesi
arasinda gecgen suredir.

Yiikleme Oncesi Siire Sn 1

120

Motor calistiginda yike girmeden dnce
bu siire boyunca yiksiz (bosta) calisir.

Yukslz Calisma Suresi Sn 0

600

60

Motor yUklli calisarak Ana basing olglim
degerini Stop Basincina kadar
cikardiginda yuku birakir ve bu stire
boyunca yuksiz galigir ve durur.
Burada ayarlanan sure degistirildiginde
hemen glincellenmez, sadece cihaz ilk
acildiginda ve cihaz STOP modunda
iken glincellenir.

Degisken Yiksuz
Calisma Suresi

0: Sabit
1: Degigken
Bu parametre 1 ayarlanirsa:

Stop suresi yuksuz ¢alisma siresinden
uzunsa, yuksuz ¢alisma suresi her
calismada 1 dakika kisaltilir (2dk altina
dismez).

Daha fazla bilgi icin madde 25.7’ye
bakiniz.

Emniyet Siresi Sn 1

240

Bu parametrenin fonksiyonu i¢in madde
12'yi inceleyiniz.
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15.3. KOMPRESOR PARAMETRELERiI GRUBU (devam)

Parametre Tanimi

Birim

Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

Servis A Saati (Suresi)

Saat

32767

2000

Servis A resetlendiginde bu degere
esitlenir. Bu parametre 0 yapilirsa
servis A uyarisi veriimez.

Servis B Saati (Suresi)

Saat

32767

4000

Servis B resetlendiginde bu degere
esitlenir. Bu parametre 0 yapilirsa
servis B uyarisi veriimez.

Servis C Saati (Suresi)

Saat

32767

6000

Servis C resetlendiginde bu degere
esitlenir. Bu parametre 0 yapilirsa
servis C uyarisi verilmez.

Servis D Saati (Suresi)

Saat

32767

10000

Servis D resetlendiginde bu degere
esitlenir. Bu parametre 0 yapilirsa
servis D uyarisi verilmez.

Servis E Saati (SUresi)

Saat

32767

20000

Servis E resetlendiginde bu degere
esitlenir. Bu parametre 0 yapilirsa
servis E uyarisi veriimez.

Saatlik Maks. Start
Sayisli

240

120

Bu parametre motorun 1 saat igerisinde
yapilabilecegi maksimum start (motorun
duruyorken tekrar galismasi) sayisini
belirler. Kompresoér 1 saat igerisinde
Saatlik Maks. Start parametresi kadar
start yaparsa Dur igin 1 Saat Bekle
uyarisi olusur ve 1 saat dolana kadar
motorun durmasi engellenir, basing
yeterli olsa bile motor durmaz, yiksiz
(bosta) calisir.

Fan Calisma Sicakhgi

°C

30

124

85

Fan Durma Sicakhgi

°C

120

80

Fan icin segilen sicaklik sensoriinden
okunan sicaklik degeri Fan Caligsma
Sicakhgi degerinden buyulkse fan rélesi
aktif olur. Okunan sicaklik degeri Fan
Durma Sicakhgi degerinden kiglkse
fan rolesi pasif olur.

Motor PTC Alarm Degeri

Ohm

12000

2000

2., 3. veya 4. Sicaklik sensorlerinden
herhangi birisi “Motor PTC” olarak
ayarlanirsa ilgili sensor girisinden
okunan direng degeri “Motor PTC Alarm
Degeri’nin tzerine ¢ikarsa “Motor PTC
Yuksek Sicaklik Alarmi” olusur. Ayni
anda birden fazla sicaklik sensoéri
“Motor PTC” olarak ayarlanmamalidir.

Basing Kaybi Engelleme
Metodu

0: Yok (Standart Calisma)

1: iterasyon metodu

2: Egri egimi metodu

Bu parametrenin fonksiyonu madde
25.6 ' da agiklanmistir.

Slave Start (Baslamasi)
icin Sure (Coklu Modda)

Sn

6500

180

Bu parametrenin fonksiyonu madde
25.11’de agiklanmistir.

Master Degistirme Siresi
(Coklu Modda)

Saat

999

100

Bu parametrenin fonksiyonu madde
25.11’de agiklanmistir.
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15.3. KOMPRESOR PARAMETRELERiI GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
- 0: Devre Disgl
E??\It?gl iigforu-Z - 0 2 0 1: Basing Sivici (Salteri)
2: Basing Sensoéri
B_as_lng Sensori-2 Ust bar 17 99.9 16.0 2. basmg _sens_ér_ijnijn Ust okuma limiti
Limit buraya girilmelidir.
\éulfse_k Basing-2 Alarm bar 12 99.4 8.8 2 ba}smg Ol¢cim degeri bu parametrenin
egeri Uzerine ¢ikarsa alarm olusur.
Basin¢ Fark Alarm Gecikmesi
boyunca, P1-P2 basing farki P1-P2
gi:cjpe?i Basing Fark Alarm bar | -10.0 10.0 0 Basin¢ Fark"AIarm Degerinin Uzerinde
kalirsa Sensoér-2 Basing Fark Alarmi
olusur.
Basin¢ Alarm Gecikmesi Sn 1 600 2 Yngek ve__di]§.UI.< basing alarmlari igin
gecikme slresidir.
ga§'9 _SensériJ—Z Ofset bar 20 20 0 Buvoff.set parametresi 2 basing dlgim
egeri degerine eklenmektedir.
BU§Uk_ Basing-2 Alarm bar 0 98.9 0 2. bas]ng Olgiim degeri bu parametrenin
egderi altina inerse alarm olusur.
0: Servis zamani gelince sadece uyari
verir.
Servis Talebinde Dur - 0 1 0 1: Servis zamani gelince
madde 13.1°de anlatilan sekilde
kompresoér durur.
0: Sabit servis saati katsayisi
- . . 1: Degisken katsayili servis saati
Degisken Servis Saati i 0 1 0 Bu konu madde 25.5'te detayli olarak
aciklanmistir.
0: Motor stirme PWM sinyali devre disi
Motor Stirme PWM Ayari - 0 1 0 1: Motor siirme PWM sinyali etkin
Detayli bilgi icin madde 25.8’e bakiniz.
0-10V veya 4-20mA analog cikiglar ile
I\B/Iotor Sirme Hedef bar 05 99.4 70 motor surerken bu hedef ba@ng
asinci ulasmaya calisilir. Detayli bilgi igin
madde 25.8’e bakiniz.
Motor PID Kazang (P) % 0 99.9 30 Motor PID kontrol P katsayisidir.
katsayisi ) )
Motor PID Integrator (1) % 0 99.9 0.4 Motor PID kontrol | katsayisidir.
katsayisi )
Motor PID Derivator (D) % 0 99.9 50 Motor PID kontrol D katsayisidir.
katsayisi )
Motor PID Integrator (12, % 0 99.9 0.4 Motor PID kontrol invers | katsayisidir.
invers |) katsayisi )
Motor PID Start sn 1 99.9 10 Detayl bilgi icin madde 25.8’e bakiniz.
(Baslama) gecikmesi
Motor PID Start °C 0 250 0 Detayl bilgi icin madde 25.8’e bakiniz.
(Baslama) Sicaklig
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15.3. KOMPRESOR PARAMETRELERiI GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
0: Devre Disgl
1: Mutlak Sicaklik
- o 2: Sicaklik Farki
Stcaklik Sensord-3 Ayari ¢ 0 3 0 3: Motor PTC (Sensor degeri 2000 ohm
Uzerine ¢iktiginda MPTC Yuksek
_ Sicaklik alarmi olugur.)
S_lcz_akllk Sensori-3 Ust °C -400 400 130 3. S|cakl|_k_ sensorindn Ust okuma limiti
Limit buraya girilmelidir.
. i 3. sicaklik élgim degeri bu
\éulfse_k Sicaklik-3 Alarm °C -400 400 110 | parametrenin Uzerine gikarsa alarm
egeri
olusur.
. i 3. sicaklik élgim degeri bu
\éulfse_k Sicaklik-3 Uyar °C -400 400 85 parametrenin Uzerine ¢ikarsa uyari
egeri
olusur.
Du§uk_ Sicaklik-3 Alarm °C -400 400 0 3. sicaklik qlgum degerl bu
Degeri parametrenin altina inerse alarm olusur.
T1-T3 Sicaklik Fark °C -100 100 0 Sicaklik Fark Alarm gecikmesi
Alarm Degeri boyunca, T1-T3 sicaklik farki T1-T3
Sicaklik Fark Alarm Degerinin veya
T2-T3 Sicaklik Fark °C -100 100 0 T2-T3 sicaklik farki T2-T3 Sicakhk
Alarm Degeri Fark Alarm Degerinin Uzerinde kalirsa
Sensor-3 Sicaklik Fark Alarmi olusur.
Slchllk Fgrk Alarm sn 1 600 10 S.|'cak.I|I§ Fark Alarmlari igin gecikme
Gecikmesi suresidir.
Sicaklik Sensori-3 Ofset o Bu offset parametresi 3. sicaklik élgim
i C -20 20 0 - ;
Degeri degerine eklenmektedir.
0: Devre Disgi
1: Mutlak Sicaklk
. R 2: Sicaklk Farki
Sicaklik Sensord-4 Ayari c 0 3 0 3: Motor PTC (Sensor degeri 2000 ohm
Uzerine ¢iktiginda MPTC Yiiksek
) Sicaklik alarmi olusur.)
Sicaklik Sensori-4 Ust °c 2400 | 400 130 |4 sicaklik sensorinin Ust okuma limiti
Limit buraya girilmelidir.
. 4. sicaklik dlgiim degeri bu
BUlfse.k Sicaklik-4 Alarm °C -400 400 110 | parametrenin Gzerine ¢ikarsa alarm
egeri
olusur.
. 4. sicaklik dlgiim degeri bu
\éulfse_k Sicaklik-4 Uyan °C -400 400 85 parametrenin Uzerine ¢ikarsa uyari
egeri
olusur.
Du§uk_ Sicaklik-4 Alarm °C -400 400 0 4. sicaklik o_Igum degerl bu
Degeri parametrenin altina inerse alarm olusur.
T1-T4 Sicaklik Fark °C -100 100 0 Sicaklik Fark Alarm gecikmesi
Alarm Degeri boyunca, T1-T4 sicaklk farki T1-T4
T2-T4 Sicaklik Fark °C 100 100 0 Sicaklik Fark Alarm Degerinin veya
Alarm Degeri ) T2-T4 sicaklik farki T2-T4 Sicaklik
Fark Alarm Degerinin veya T3-T4
T3-T4 Sicaklik Fark °C 100 100 0 sicaklk farki T3-T4 Sicaklik Fark
Alarm Degeri ) Alarm Degerinin Uzerinde kalirsa
Sensor-4 Sicaklik Fark Alarmi olusur.
Sicaklik Sensori-4 Ofset o Bu offset parametresi 4. sicaklik dlgiim
i C -20 20 0 - \
Degeri degerine eklenmektedir.
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15.3. KOMPRESOR PARAMETRELERiI GRUBU (devam)

Parametre Tanimi | Birim | Min | Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
- 0: Devre Disgi

Basing Sensor-3 - 0 2 0 1: Basing Sivici (Salteri)

Kontrol Ayar : A
2: Basing Sensori

Buz;st}ﬁqiensorue bar | 1.7 | 999 16.0 gi.ritl)rizllri]cci;ifensorunun Ust okuma limiti buraya

X:Jksek B§S|pg-3 bar | 1.2 | 994 8.8 3 ba_lsmg Olgim degeri bu parametrenin

arm Degeri Uzerine ¢ikarsa alarm olusur.

Dusuk Baf;m_g;-3 bar 0 98.9 0 3 basing 6lgim degeri bu parametrenin altina

Alarm Degeri inerse alarm olusur.

P1-P3 Basing Fark bar |-10.0! 10.0 0 Basing¢ Fark Alarm Gecikmesi boyunca, P1-

Alarm Degeri ' ' P3 basing farki P1-P3 Basing Fark Alarm

P2-P3 Basing Fark bar |-10.0! 100 0 Degerinin veya P2-P3 basing farki P2-P3

Alarm Degeri ' ' Basing¢ Fark Alarm Degerinin tUzerinde

Basing Fark Alarm sn 1 600 10 kalirsa Sensoér-3 Basing Fark Alarmi olusur.

Gecikmesi

Basi¢ Sensori-3 i Bu offset parametresi 3. basing dlgiim

Ofset Degeri bar 201 20 0 degerine eklenmektedir.

PT100 sicaklik sensérinin Ust okuma limiti

PT100 Sensori °c | -200!| 400 0 buraya girilmelidir. Bu parametre 0 olarak

Sicaklik Ust Limiti ayarlanirsa PT100 sicaklik élgiim degeri (T5)
gbsterilmez ve ilgili alarmlar iptal edilmis olur.

PT100 Yiksek °c | -200| 400 110 PT100 sicaklik élgiim degeri (T5) bu

Sicaklik Alarm Degeri parametrenin Uzerine ¢ikarsa alarm olusur.

PT100 Dusuk °c |-400| 400 0 PT100 sicaklik dlgiim degeri (T5) bu

Sicaklik Alarm Limiti parametrenin altina inerse alarm olusur.

PT100 Sicaklk °C 20 20 0 Bu offset parametresi PT100 sicaklik 6lgim

Sensori Ofset Degeri degerine (T5) eklenmgktedir.

Aktif Yaglama Siresi | Sn 0 500 5 Slgti?léﬁrboyunca YAGLAMA réle fonksiyonu
Bu sure boyunca YAGLAMA réle fonksiyonu
pasif olur. YAGLAMA role fonksiyonu aktiften
pasife gectigi anda Yaglamaya kalan stire (dk)

Yaglama Periyodu dk 0 |30000| 11000 |sayaci Yaglama Periyoduna esitlenir ve
sayagc geriye dogru saymaya baslar, sayac
sifir oldugunda YAGLAMA réle fonksiyonu
aktif olur.

. 0: Fan stiirme PWM sinyali devre disi
iangSurme PWM - 0 1 0 1: Fan siirme PWM sinyali etkin
y Detayl bilgi icin madde 25.9’a bakiniz.
. 0-10V veya 4-20mA analog cikislar ile fan
g?gaaﬁ:me Hedef bar | 0.5 | 99.4 85 surerken bu hedef sicakliga ulagsmaya calgilir.
Detayl bilgi icin madde 25.9’a bakiniz.

Fan PID Kazang (P) % 0 99.9 30 Fan PID kontrol P katsayisidir.

katsayisi )

Fan PID Integrator (1) % 0 99.9 0.4 Fan PID kontrol | katsayisidir.

katsayisi )

Fan PID Derivator % 0 99.9 50 Fan PID kontrol D katsayisidir.

(D) katsayisi )

Fan PID Diizeltme % 0 99.9 10 Fan PID kontrol invers | katsayisidir.

(%) katsayisi
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15.3. KOMPRESOR PARAMETRELERiI GRUBU (devam)

Parametre Birim | Min | Maks | Fabrika Aciklama
Tanimi Ayari
Fan PID Gecikme sn 1 99.9 0 Detayl bilgi icin madde 25.9’abakiniz.
Siresi
Maks. YUkIG Slave 0 32 0 Bu parametrenin fonksiyonu madde 25.11'de
Sayisi i aciklanmistir.
0: Etkisiz
Tdm Servis 1: Batdn servis sayaglari resetlenir. Servis
Sayaclarini - 0 1 - sayaglar ilgili Servis Saati (Suresi) parametreleri ile
Resetle ayarlanan sulrelere esitlenir. Bu parametre hafizaya
kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.
0: Etkisiz
Servis A Sayacini i 0 1 ) 1: Servis A Sayaci Servis A Saati (Suresi)
Resetle parametresine esitlenir. Bu parametre hafizaya
kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.
0: Etkisiz
Servis B Sayacini i 0 1 ) 1: Servis B Sayaci Servis B Saati (Suresi)
Resetle parametresine esitlenir. Bu parametre hafizaya
kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.
0: Etkisiz
Servis C Sayacini i 0 1 ) 1: Servis C Sayaci Servis C Saati (Siiresi)
Resetle parametresine esitlenir. Bu parametre hafizaya
kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.
0: Etkisiz
Servis D Sayacini i 0 1 ) 1: Servis D Sayaci Servis D Saati (Siiresi)
Resetle parametresine esitlenir. Bu parametre hafizaya
kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.
0: Etkisiz
Servis E Sayacini i 0 1 ) 1: Servis E Sayaci Servis E Saati (Siresi)
Resetle parametresine esitlenir. Bu parametre hafizaya
kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.
Calisma Saatini 0: Etkisiz .
Resetle - 0 1 - 1: Calisma Saatll sayacl S|f|rlar1|r. Bu parametre
hafizaya kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.
Yk Saatini 0: Etkisiz
Resetle - 0 1 - 1: YUk Saati sayacl sifirlanir. Bvu parametre
hafizaya kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.
Motor Start 0- Etkisiz
1: Motor Start(Baslama)sayaci sifirlanir. Bu
(Baslama) -0t - hafizaya kaydedimez, okundugunda
Sayacini Resetle Earametre alizaya kayded ’ 9
ep 0 okunur.
0: Etkisiz
Fan Start 1: Fan Start (Baslama) sayaci sifirlanir.
(Baglama) i 0 1 ) B tre hafizaya kaydedilmez, okundugunda
Sayacini Resetle hu parametre ya Kay ’ 9
ep 0 okunur.
0: Etkisiz
Yaglama Sayacini i 0 1 ) 1: Yaglama Sayaci Yaglama Periyodu
Resetle parametresine esitlenir. Bu parametre hafizaya
kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.
Basing ve Sicaklik i 0 1 0 0: kilitlemesiz

Alarmlar Kilitli

1: kilitlemeli
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15.3. KOMPRESOR PARAMETRELERiI GRUBU (devam)

Parametre Birim | Min | Maks | Fabrika Aciklama
Tanimi Ayari
Kurutucu role fonksiyonu; ANA role fonksiyonu ile
birlikte aktif olur, ancak ANA role fonksiyonu pasif
Kurutucu Zaman Dk 0 120 30 olduktan Kurutucu Zamani kadar sure sonra
pasif olur.
Eger kompresor calistirldiginda ana sicaklik
Olgimd, Minimum Yiuke Gegme Sicakhgi
Minimum Ylke °c |-100| 100 0 parametresinin altinda ise “Yiikleme igin
Gegme Sicakligi Sicaklik Dusiik” uyarisi olusur ve kompresoérin
yuke gegmesi Minimum Yiike Gegme
Sicakligina ulasana kadar engellenir.
6n Isitma Aktif i 0 1 0 0 i_j_n Isitma fonks[yonu aktif olur
1: 6n Isitma fonksiyonu pasif olur
Kompresor ilk galismada ana sicaklik dlgimu
Minimum Yiike Ge¢gme Sicakligi dederinin
altinda ise ve 6n Isitma Aktif parametresi 1
6n Isitmada plarall< ayarlamigsa korr_1_presér icin 6n|__3|tma
Yiiksiiz Si Sn 1 6000 60 islemi yapilir. Kompresér Minimum Yiike Gegme
Uksuz Sire o .
Sicakhgini yakalayana kadar bosta/ylkte
calisma déngusu yapar, 6n Isitmada Yiiksiiz
Siire parametresi ile dongldeki ylkstiz ¢calisma
zamani ayarlanir.
Kompresor sicaklik yakalama dénguisinde yuklu
on Isitmada Stop B calisiyor iken Ana Basing dlgimu bu degeri
ar 0 99.9 3.5 i~ e e
Basinci gectiginde yuklu ¢alismadan ylksiz ¢alismaya
gegirilir.
6r1 Isitmada YUuklG sn 1 6000 180 BP pgrametre ile sicaklik yakalama déngusundeki
Sire yUkli ¢alisma zamani ayarlanir.
Bu parametre ile kompresoérin yukli calismaya
baslamasi icin hangi kaynaktan komut alacag
Yike Gegme i 0 3 0 segilir.
Komut Kaynagi 0: Basing Sensoru
1: Dijital Girig
2: Modbus Komutu
ngte_Su Tahliye sn 0 6500 5 Kompresor )_/ijkte iken Su Tahliye rolesi bu slre
Siresi boyunca aktif olur.
Yijkt'e Su Tahliye sn 0 6500 60 Kompresor y_ijkte iken Su Tahliye rolesi bu stre
Gecikmesi boyunca pasif olur.
YUkslz Su Tahliye S Kompresor yiksuz calisirken Su Tahliye rélesi
. n 0 6500 0 " ;
Siresi bu slire boyunca aktif olur.
Yijkgijz Sg Tahliye sn 0 6500 600 Kom_presér yukslz ga_nhglrken Su Tahliye rolesi
Gecikmesi bu slire boyunca pasif olur.
Bu parametre ile kompresériin kontroliinde
dikkate alinacak ana sicaklik sensori segilir.
0: Sicaklik Sensor-1 (T1)
égﬁs?j'r%ak"k -l o | a 0 |1: Sicaklik Sensér-2 (T2)
2: Sicaklik Sensor-3 (T3)
3: Sicaklik Sensor-4 (T4)
4: PT100 Sicaklik Sensori (T5)
Bu parametre ile kompresoériin kontroliinde
Ana Basing dikkate alinacak ana basing sensori segilir.
Sensari - 0 2 0 0: P1:Basing Sensor-1
ensori

1: P2:Basing Sensor-2
2: P3:Basing¢ Sensor-3

-78 -



DK-70 Kullanim Kilavuzu Rev_01 Firmware V-1.0

15.4. TARIH-SAAT AYARLA

L PRUGRHMIMING |

Uate

Tarih-saat bilgisi cihaz igindeki pil destekli gergcek zaman saatinden alinir.

Parametre Tanimi Birim | Min Maks Aciklama
Gin - 01 31 |Ayinguni
Ay - 01 12 | Ay bilgisi
Yil - 00 99 Yilin son iki rakami
Saat - 00 23 | Glnun saati
Dakika - 00 59 | Saatin dakikasi
Saniye - 00 59 Dakikanin saniyesi

15.5. HAFTALIK CALISMA PROGRAMI

L PRUGHHMITING L PHUGHHIMMING

P HONDRY
TLUEZDAY

HEDNESDRAY

= J] &

Bazi uygulamalarda kompresoériin sadece mesai saatlerinde otomatik olarak devreye girmesi istenir.
Haftalik gcalisma programi bu tir uygulamaya olanak verir.

Haftalik ¢calisma programi sayesinde cihazin otomatik olarak devreye girip ¢gikmasi saatlik dilimler halinde
ayarlanabilir.

Haftalik galisma programinda 7gun x 24saat = 144 parametre bulunmaktadir. Haftanin her saati cihazin
RUN (CALISTIR) modunda yada STOP (DURDUR) modunda olmasi seklinde segilebilir.

Kompresorin haftalik calisma programina goére otomatik olarak gcalismasi veya durmasi igin Cihaz
Konfiglrasyon Grubu’'ndaki Haftalik Galisma Programi Aktif parametresi 1 olarak ayarlanmalidir.

Haftalik GCaligma Programi Aktif parametresi 1 olarak ayarlanirsa, kompresotr Haftalik Calisma
Programinda ayarlandidi sekilde otomatik olarak durur veya galisir. Bu sekilde kompresoér otomatik olarak
durdugunda “DURDU-Haftalik Galisma” uyarisi olusur, kompresor otomatik olarak galistiginda
“CALISTI-Haftalik Calisma” uyarisi olusur.

Kompresor Haftalik Calisma Programina goére galisiyorken STOP butonuna basilirsa veya duruyorken
START butonuna basilirsa “Haftalik Galisma iptal” uyarisi olusur ve Haftalik Calisma Programi Aktif
parametresi otomatik olarak O olarak ayarlanir. Kompresorin tekrar haftalik galisma programina goére
calismasi istenirse Haftalik Calisma Programi Aktif parametresi tekrar 1 olarak ayarlanmalidir.
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15.6. BASING TAKViMi

Cihazda 32 farkh basing takvimi kaydi ayarlanabilmektedir. Herbir basing takvimi kaydi igin baslangi¢
gund, saati ve dakikasi ile sure, Start Basinci, Stop Basinci ayri ayri ayarlanabilir. Start Basinci ve Stop
Basinci, Ana Basing Yiiksek Alarm Degerinin 0.2 Bar eksiginden daha blylk ayarlanamaz.

Bu sayede, kompresor hafta igerisinde istenen gin ve saatten baslayarak istenen sire kadar istenen
Start Basinci ve Stop Basincina goére calistirilabilir.

Bir Basing Takvimi Kaydinin siresi 0 olarak ayarlanirsa o basing kaydi devre disi birakilmis olur.

Kompresorun Basing Takvimine gore ¢alismasi igin Cihaz Konfigirasyon Grubu’ndaki Basing Takvimi
Aktif parametresi 1 olarak ayarlanmalidir.

Egder kompresdrin Start Basinci ve Stop Basinci bir Basing Takvimi kaydina gore degistiriimisse, Ana
basing ve sicaklik dlglimi ekraninda start basinci ile stop basincinin arasinda “SCHLD” ibaresi gosterilir.

Egder kompresdrin Start Basinci ve Stop Basinci bir Basing Takvimi kaydina goére degistiriimisse Motor
Siirme Hedef Basinci yerine Basing Takvimi kaydinda ayarlanan Start Basinci ile Stop Basincinin
ortalamasi kullanilir.
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15.7. SENSOR EGRILERI

Cihazda 3 adet 4-20mA basing Sensori girisi, 4 adet analog sicaklik sensori girisi ve 1 adet PT100
sicaklik sensorh girisi bulunmaktadir. Herbir sensér 16 basamakh programlanabilir egriye sahiptir.

Asagida analog sicaklik sensérlerinden sadece bir tanesinin egri parametreleri agiklanmistir. Diger
analog sicaklik sensoru girigleri de ayni parametre 6zelliklerine sahiptirler. Her bir analog sicaklik sensoéri
asagidaki programlanabilir parametrelere sahiptir:

Parametre Tanimi Birim Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari

Sensoér Egrisi-1 ohm ohm 0 65535 | 1036 | Nokta-1 ohm degeri
Sensdr Egrisi-1 sicaklik °C | -32768 | 32767 -50 | Nokta-1 sicaklik degeri
Sensoér Egrisi-2 ohm ohm 0 65535 | 1369 | Nokta-2 ohm degeri
Sensdr Egrisi-2 sicaklik °C | -32768 | 32767 -20 | Nokta-2 sicaklik degeri
Sensoér Egrisi-3 ohm ohm 0 65535 | 1495 | Nokta-3 ohm degeri
Sensdr Egrisi-3 sicaklik °C | -32768 | 32767 -10 | Nokta-3 sicaklik degeri
Sensoér Egrisi-4 ohm ohm 0 65535 | 1630 | Nokta-4 ohm degeri
Sensoér Egrisi-4 sicaklik °C_ | -32768 | 32767 0 Nokta-4 sicaklik degeri
Sensoér Egrisi-5 ohm ohm 0 65535 | 1772 | Nokta-5 ohm degeri
Sensor Egrisi-5 sicaklik °C_ | -32768 | 32767 10 Nokta-5 sicaklik degeri
Sensoér Egrisi-6 ohm ohm 0 65535 | 1922 | Nokta-6 ohm degeri
Sensodr Egrisi-6 sicaklik °C | -32768 | 32767 20 Nokta-6 sicaklik degeri
Sensoér Egrisi-7 ohm ohm 0 65535 | 2080 | Nokta-7 ohm degeri
Sensor Egrisi-7 sicaklik °C | -32768 | 32767 30 Nokta-7 sicaklik degeri
Sensor Egrisi-8 ohm ohm 0 65535 | 2245 | Nokta-8 ohm degeri
Sensor Egrisi-8 sicaklik °C | -32768 | 32767 40 Nokta-8 sicaklik degeri
Sensor Egrisi-9 ohm ohm 0 65535 | 2418 | Nokta-9 ohm degeri
Sensor Egrisi-9 sicaklik °C | -32768 | 32767 50 Nokta-9 sicaklik degeri
Sensor EJrisi-10 ohm ohm 0 65535 | 2599 | Nokta-10 ohm degeri
Sensor Edrisi-10 sicakhk °C | -32768 | 32767 60 Nokta-10 sicaklik degeri
Sensor Egrisi-11 ohm ohm 0 65535 | 2788 | Nokta-11 ohm degeri
Sensor Edrisi-11 sicaklik °C | -32768 | 32767 70 Nokta-11 sicaklik degeri
Sensor EJrisi-12 ohm ohm 0 65535 | 2984 | Nokta-12 ohm degeri
Sensor EJrisi-12 sicaklik °C | -32768 | 32767 80 Nokta-12 sicaklik degeri
Sensor EJrisi-13 ohm ohm 0 65535 | 3188 | Nokta-13 ohm degeri
Sensor Edrisi-13 sicaklik °C | -32768 | 32767 90 Nokta-13 sicaklik degeri
Sensor EJrisi-14 ohm ohm 0 65535 | 3400 | Nokta-14 ohm degeri
Sensor Edrisi-14 sicaklk °C | -32768 | 32767 100 | Nokta-14 sicaklik degeri
Sensor EJrisi-15 ohm ohm 0 65535 | 3847 | Nokta-15 ohm degeri
Sensor EJrisi-15 sicaklik °C | -32768 | 32767 120 | Nokta-15 sicaklik degeri
Sensor EJrisi-16 ohm ohm 0 65535 | 4576 | Nokta-16 ohm degeri
Sensor EJrisi-16 sicaklik °C | -32768 | 32767 150 | Nokta-16 sicaklik degeri
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Asagida 4-20mA basing sensdrlerinden sadece bir tanesinin egri parametreleri agiklanmistir. Diger
basing sensodru girisleri de ayni parametre 6zelliklerine sahiptirler. Her bir basing sensoéri asagdidaki
programlanabilir parametrelere sahiptir:

Parametre Tanimi Birim Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari

Sensdr Egrisi-1 mA mA 0 512.0 4.0 Nokta-1 mA degeri
Sensor EJrisi-1 basing bar 0 3000.0 0 Nokta-1 basing degeri
Sensdr Egrisi-2 mA mA 0 512.0 5.0 Nokta-2 mA degeri
Sensor EJrisi-2 basing bar 0 3000.0 1.0 Nokta-2 basing degeri
Sensdr Egrisi-3 mA mA 0 512.0 6.0 | Nokta-3 mA degeri
Sensdr Egrisi-3 basing bar 0 3000.0 2.0 | Nokta-3 basin¢ degeri
Sensdr Egrisi-4 mA mA 0 512.0 7.0 Nokta-4 mA degeri
Sensdr Egrisi-4 basing bar 0 3000.0 3.0 | Nokta-4 basing degeri
Sensdr Egrisi-5 mA mA 0 512.0 8.0 | Nokta-5 mA degeri
Sensdr Egrisi-5 basing bar 0 3000.0 4.0 | Nokta-5 basing degeri
Sensdr Egrisi-6 mA mA 0 512.0 9.0 | Nokta-6 mA degeri
Sensdr Egrisi-6 basing bar 0 3000.0 5.0 | Nokta-6 basing degeri
Sensoér Egrisi-7 mA mA 0 512.0 10.0 | Nokta-7 mA degeri
Sensoér Egrisi-7 basing bar 0 3000.0 6.0 | Nokta-7 basin¢ degeri
Sensodr Egrisi-8 mA mA 0 512.0 11.0 | Nokta-8 mA degeri
Sensoér Egrisi-8 basing bar 0 3000.0 7.0 | Nokta-8 basin¢ degeri
Sensodr Egrisi-9 mA mA 0 512.0 12.0 | Nokta-9 mA degeri
Sensoér Egrisi-9 basing bar 0 3000.0 8.0 | Nokta-9 basing degeri
Sensoér Egrisi-10 mA mA 0 512.0 13.0 | Nokta-10 mA degeri
Sensoér Egrisi-10 basing bar 0 3000.0 9.0 | Nokta-10 basing degeri
Sensor Egrisi-11 mA mA 0 512.0 14.0 | Nokta-11 mA degeri
Sensor Egrisi-11 basing bar 0 3000.0 | 10.0 |Nokta-11 basing degeri
Sensor Egrisi-12 mA mA 0 512.0 15.0 | Nokta-12 mA degeri
Sensor Egrisi-12 basing bar 0 3000.0 | 11.0 |Nokta-12 basing degeri
Sensor Egrisi-13 mA mA 0 512.0 16.0 | Nokta-13 mA degeri
Sensor Egrisi-13 basing bar 0 3000.0 | 12.0 |Nokta-13 basing degeri
Sensor Edrisi-14 mA mA 0 512.0 17.0 | Nokta-14 mA degeri
Sensor Egdrisi-14 basing bar 0 3000.0 | 13.0 |Nokta-14 basing degeri
Sensor Egrisi-15 mA mA 0 512.0 18.0 | Nokta-15 mA degeri
Sensor Egrisi-15 basing bar 0 3000.0 | 14.0 | Nokta-15 basing degeri
Sensor Egrisi-16 mA mA 0 512.0 20.0 | Nokta-16 mA degeri
Sensor EJrisi-16 basing bar 0 3000.0 | 16.0 |Nokta-16 basing degeri
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Asagida PT100 sicaklik sensorinin edri parametreleri agiklanmigtir. PT100 sensoéri asagdidaki

programlanabilir parametrelere sahiptir:

Parametre Tanimi Birim Min Maks |Fabrika Aciklama
Ayari

Sensoér Egrisi-1 ohm ohm 0 6553.5 | 60.2 | Nokta-1 ohm degeri
Sensodr Egrisi-1 sicaklik °C | -32768 | 32767 -100 | Nokta-1 sicaklik degeri
Sensoér Egrisi-2 ohm ohm 0 6553.5 | 80.3 | Nokta-2 ohm degeri
Sensodr Egrisi-2 sicaklik °C | -32768 | 32767 -50 | Nokta-2 sicaklik degeri
Sensoér Egrisi-3 ohm ohm 0 6553.5 | 96.1 | Nokta-3 ohm degeri
Sensodr Egrisi-3 sicaklik °C | -32768 | 32767 -10 | Nokta-3 sicaklik degeri
Sensoér Egrisi-4 ohm ohm 0 6553.5 | 100.0 | Nokta-4 ohm degeri
Sensodr Egrisi-4 sicaklik °C | -32768 | 32767 0 Nokta-4 sicaklik degeri
Sensdr Egrisi-5 ohm ohm 0 6553.5 | 103.9 | Nokta-5 ohm degeri
Sensdr Egrisi-5 sicaklik °C | -32768 | 32767 10 Nokta-5 sicaklik degeri
Sensdr Egrisi-6 ohm ohm 0 6553.5 | 107.8 | Nokta-6 ohm degeri
Sensdr EJrisi-6 sicaklik °C | -32768 | 32767 20 Nokta-6 sicaklik degeri
Sensoér Egrisi-7 ohm ohm 0 6553.5 | 111.7 | Nokta-7 ohm degeri
Sensdr Egrisi-7 sicaklik °C | -32768 | 32767 30 Nokta-7 sicaklik degeri
Sensoér Egrisi-8 ohm ohm 0 6553.5 | 115.5 | Nokta-8 ohm degeri
Sensor Egrisi-8 sicaklik °C | -32768 | 32767 40 Nokta-8 sicaklik degeri
Sensoér Egrisi-9 ohm ohm 0 6553.5 | 119.4 | Nokta-9 ohm degeri
Sensor Egrisi-9 sicaklik °C | -32768 | 32767 50 Nokta-9 sicaklik degeri
Sensoér Egrisi-10 ohm ohm 0 6553.5 | 123.2 | Nokta-10 ohm degeri
Sensodr Egrisi-10 sicaklk °C | -32768 | 32767 60 Nokta-10 sicaklik degeri
Sensoér Egrisi-11 ohm ohm 0 6553.5 | 127.1 | Nokta-11 ohm degeri
Sensor Edrisi-11 sicakhk °C | -32768 | 32767 70 Nokta-11 sicaklik degeri
Sensor EJrisi-12 ohm ohm 0 6553.5 | 130.9 | Nokta-12 ohm degeri
Sensor EJrisi-12 sicakhk °C | -32768 | 32767 80 Nokta-12 sicaklik degeri
Sensor Edrisi-13 ohm ohm 0 6553.5 | 138.5 | Nokta-13 ohm degeri
Sensor EJrisi-13 sicakhk °C | -32768 | 32767 100 | Nokta-13 sicaklik degeri
Sensor EJrisi-14 ohm ohm 0 6553.5 | 149.8 | Nokta-14 ohm degeri
Sensor Edrisi-14 sicakhk °C | -32768 | 32767 130 | Nokta-14 sicaklik degeri
Sensor EJrisi-15 ohm ohm 0 6553.5 | 175.8 | Nokta-15 ohm degeri
Sensor EJrisi-15 sicaklik °C | -32768 | 32767 200 | Nokta-15 sicaklik degeri
Sensor EJrisi-16 ohm ohm 0 6553.5 | 247.1 | Nokta-16 ohm degeri
Sensor EJrisi-16 sicaklik °C | -32768 | 32767 400 | Nokta-16 sicaklik degeri
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15.8. GiRi$ KONFIGURASYONU

Cihazda 8 adet dijital giris bulunmaktadir. Bu giriglerin sayisi harici giris modult kullanilarak 40’a kadar
artinlabilir.

Asagida sadece bir dijital girisin parametreleri agiklanmistir. Diger dijital girisler de ayni parametre
Ozelliklerine sahiptirler.

Girig fonksiyonunun adi KULLANICI GiRiS ETIKETLERI parametre grubundan istenilen sekilde girilebilir,
dijital girig-X icin giris fonksiyonu “Kullanici Fonksiyonu-X” olarak segilirse bu dijital giris ile ilgili uyari veya
alarm olustugunda ayarlanan kullanici giris etiketi gésterilir, bu sayede dijital girigler herhangi bir
fonksiyon olarak kullanilabilirler.

Her bir dijital giris asagidaki programlanabilir parametrelere sahiptir:

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari

Onceden tanimlanmis girig
fonksiyonlar secilir. Eger bu parametre
1,2,3,4,5,6,7 veya 8 olarak ayarlanirsa,
giris fonksiyon ismi istenildigi sekilde
girilebilir. Girig foksiyon listesi sonraki
tabloda verilmistir.

:alarm

:alarm

> uyari

. islem yapilmaz

: her zaman

: Motor caligiyorsa (yukli veya
Ornekleme (SMP) - 0 3 yiiksiiz)

2: Motor yUkll ¢ahisiyorsa

3: YUk rélesi cekili degilse

0: kilittlemesiz. Alarm kaynagi ortadan
kalkinca hata silinir.

Kilitteme (LAT) - 0 1 1: kilittemeli. Alarm kaynagi ortadan
kalksa bile cihaz tizerinden resetlenene
kadar hata devam eder.

Girig Fonksiyonu - 0 99

islem (ACT) - 0 3

P OWNEFO

. 0: Normalde agik
Kontak Tipi i 0 1 1: Normalde kapali
Gecikme Suresi Carpani i 0 1 0: Gecikme siresi aynen alinir
(DLU) 1: Gecikme suresi 2 ile carpilir
0: Gecikmesiz
Gecikme Siiresi (DLY) i 0 3 - Sealkme gzﬂg
3: Gecikme (50sn)
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GIRIS FONKSIYON LISTESI

zZ
o

Aciklama

Kullanici Fonksiyonu-1

Kullanici Fonksiyonu-2

Kullanici Fonksiyonu-3

No

Aciklama

Kullanici Fonksiyonu-4

40

Kullanici Fonksiyonu-5

41

Kullanici Fonksiyonu-6

42

Kullanici Fonksiyonu-7

43

Kullanici Fonksiyonu-8

44

OO (N|O|O|B[W[IN|F

Giris Saya¢ 1 Resetle

45

[N
o

Giris Sayag 1 Arttir

46

[
[N

Giris Saya¢ 2 Resetle

47

=
N

Girig Sayag 2 Arttir

48

[N
w

49

-
D

Alarm Sustur

50

RN
6]

Yuksek Sicaklk Girigi

51

[N
»

Panel Kilit

52

[
~

Acil Stop

53

[N
(o]

Uzak Start/Stop

54

(I
(o]

Hava Filtresi Tikali

55

N
o

Motor Asiri Yk Alarmi

56

N
[y

Girig Bekleniyor(Drive)

57

N
N

Seperatér Basinci
Bekleniyor

58

59

N
w

Yuke Gec Komutu

60

N
D

Ana Role Yardimcli
Kontaktor Girisi

61

25

Fan Rolesi Yardimcl
Kontaktor Girisi

62

63

26

Fan Termik Hata

64

27

-Invertdr Hata

65

28

66

29

67

30

68

31

69

32

70

33

71

34

72

35

73

36

74

37

75

Kullanilmaz

38

39
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15.9. DIJITAL GIKIS (ROLE) KONFIGURASYONU

Asagidaki parametreler cihazdaki programlanabilir dijital ¢ikiglarin (rélelerin) ve programlanabilir ledlerin
fonksiyonlarini belirler. Cihazda 8 adet programlanabilir réle ¢ikisi (dijital ¢ikis) ve 2 adet programlanabilir

led bulunmaktadir.

Cihazdaki role gikislarinin sayisi Harici Réle Modiilii kullanilarak 40’a kadar artirilabilir.

Parametre Tanimi Fabrika | Terminal Aciklama
Ayari | numarasi

Réle-01 81 23 Fabrika ayari Kompresdr Ana Role cikisl
Réle-02 82 22 Fabrika ayari Kompresér Ucgen Rélesi gikigl
Role-03 83 21 Fabrika ayari Kompresdr Yildiz Rélesi ¢ikisl
Réle-04 84 20 Fabrika ayari Kompresoér Yik Rdlesi ¢ikisi
Role-05 101 24 Fabrika Ayari Fan
Role-06 1 25 Korna
Réle-07 133 26 Kullaniimiyor
Role-08 133 27 Kullaniimiyor
Réle-09 133 - Yedek ¢ikis modulii — 1 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Réle-10 133 - Yedek ¢ikis moduli — 1 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-11 133 - Yedek ¢ikis moduli — 1 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-12 133 - Yedek ¢ikis moduli — 1 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-13 133 - Yedek ¢ikis moduli — 1 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-14 133 - Yedek ¢ikis modulii — 1 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-15 133 - Yedek ¢ikis moduli — 1 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-16 133 - Yedek ¢ikis moduli — 1 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-17 133 - Yedek ¢ikis moduli — 2 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-18 133 - Yedek ¢ikis moduli — 2 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-19 133 - Yedek ¢ikis moduli — 2 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-20 133 - Yedek ¢ikis moduli — 2 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-21 133 - Yedek ¢ikis moduli — 2 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-22 133 - Yedek ¢ikis moduli — 2 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-23 133 - Yedek ¢ikis moduli — 2 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-24 133 - Yedek ¢ikis moduli — 2 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-25 133 - Yedek ¢ikis moduli — 3 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-26 133 - Yedek ¢ikis moduli — 3 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-27 133 - Yedek ¢ikis moduli — 3 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-28 133 - Yedek ¢ikis moduli — 3 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-29 133 - Yedek ¢ikis moduli — 3 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-30 133 - Yedek ¢ikis moduli — 3 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-31 133 - Yedek ¢ikis modili — 3 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-32 133 - Yedek ¢ikis modili — 3 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-33 133 - Yedek ¢ikis modili — 4 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-34 133 - Yedek ¢ikis modili — 4 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-35 133 - Yedek ¢ikis modili — 4 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-36 133 - Yedek ¢ikis modili — 4 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-37 133 - Yedek cikis moduli — 4 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-38 133 - Yedek cikis moduli — 4 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-39 133 - Yedek cikis moduli — 4 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Role-40 133 - Yedek cikis moduli — 4 (Fabrika ayari “Kullaniimiyor”)
Led-01 133 - Kullaniimiyor
Led-02 133 - Kullaniimiyor
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CIKIS FONKSIYON LISTESI

Aciklama

No

Aciklama

Korna

Flash rolesi

44

Buton 4 (sag MENU
butonu) simulasyon

Faz sirasi hatali alarmi

Gerilim hatali

45

Buton 5 (RUN butonu)
simulasyon

Gerilim OK

Alarm

46

Buton 6 (STOP butonu)
simulasyon

Uyari

47

Buton 7 similasyon
(mevcut degil)

olo|Njo|a|slwn k|

Alarm

kWh Pulse (Tick)

48

Buton 8 simulasyon
(mevcut degil)

kVArh Pulse (Tick)

49

Girig 1 simulasyon

Duguk gerilim alarm

50

Girig 2 simulasyon

Yiksek Gerilim Alarm

51

Girig 3 simulasyon

Duguk frekans alarm

52

Girig 4 simulasyon

Yiksek frekans alarm

53

Girig 5 simulasyon

Frekans alarm

54

Girig 6 simulasyon

Dusuk aktif gli¢ alarm

55

Girig 7 simulasyon

Yuksek aktif gli¢c alarm

56

Girig 8 simulasyon

Aktif glic alarm

57

Girig 9 simulasyon

Kapasitif reaktif alarm

58

Girig 10 simillasyon

Enduktif reaktif alarm

59

Giris 11 simllasyon

Reaktif glic alarm

60

Girig 12 simllasyon

Kapasitif pf alarm

61

Giris 13 simUlasyon

Enduktif pf alarm

62

Giris 14 simulasyon

Pf alarm

63

Giris 15 simUlasyon

Yiksek akim alarm

64

Giris 16 simUlasyon

THD-V alarm

65

Kullanici gikisi 1

THD-I alarm

66

Kullanici ¢ikisi 2

THD alarm

67

Kullanici ¢ikisi 3

Gerilim dengesizlik
alarm

68

Kullanici ¢ikisi 4

69

Kullanici ¢ikisi 5

31

Akim dengesizlik
alarm

70

Kullanici ¢ikisi 6

71

Kullanici ¢ikigi 7

32

Dengesizlik alarm

72

Kullanici ¢ikisi 8

33

Kullanici giris alarm-1

73

Kullanici ¢ikisi 9

34

Kullanici giris alarm-2

74

Kullanici ¢ikisi 10

35

Kullanici giris alarm-3

75

Kullanici ¢ikisi 11

36

Kullanici girig alarm-4

76

Kullanici ¢ikisi 12

37

Kullanici girig alarm-5

77

Kullanici ¢ikisi 13

38

Kullanici girig alarm-6

78

Kullanici ¢ikisi 14

39

Kullanici girig alarm-7

79

Kullanici ¢ikisi 15

40

Kullanici girig alarm-8

80

Kullanici ¢ikisi 16

41

Buton 1 (yukari MENU
butonu) similasyon

81

Kompresér ANA Role

42

Buton 2 (asagi MENU
butonu) similasyon

82

Kompresér UCGEN
Rdle

43

Buton 3 (sol MENU
butonu) similasyon

83

Kompresor YILDIZ
Rolesi

84

Kompresér YUK Rélesi

85

MPTC Yiksek Sicaklik

No Aciklama
86 | Yiksek Sicaklik Sns-1
87 | Disik Sicaklik Sns-1
88 | Yiksek Sicaklik Sns-2
89 | Dusuk Sicaklik Sns-2
90 | Sicaklik Fark Alr. Sns-2
91 | Yiuksek Sicaklik Sns-3
92 | Diusuk Sicaklk Sns-3
93 | Sicaklik Fark Alr. Sns-3
94 | Yuksek Sicaklik Sns-4
95 | Dusuk Sicaklik Sns-4
96 | Sicaklik Fark Alr. Sns-4
97 | Yuksek Basing A. Sns-1
98 | Yuksek Basing A. Sns-2
99 | Basing Fark Alr. Sns-2
100 | Diusuk Basing A. Sns-2
101 | FAN
102 | YAGLAMA
103 | Yiksek Basing A. Sns-3
104 | Basing Fark Alr. Sns-3
105 | Dusuk Basing A. Sns-3
106 | PT100 Yiksek Sicaklk
107 | Sicaklik Alarm Sensér-1
108 | Sicaklik Alarm Sensor-2
109 | Sicaklik Alarm Sensér-3
110 | Sicaklik Alarm Sensér-4
111 | Basing Alarm Sensoér-1
112 | Basing Alarm Sensor-2
113 | Basing Alarm Sensor-3
114 | PT100 Sicaklk Alarmi
115 | Sicaklik Sensdru Hatasi
116 | Basing Sensori Hatasi
117 | Sicaklik Fark Alarmi
118 | Basing Fark Alarmi
119 | Yuksek Sicaklik Alarmi
120 | DiUslk Sicaklik Alarmi
121 | Yiksek Basing Alarmi
122 | Disuk Basing Alarmi
123 | Sicaklik Alarmi
124 | Basing Alarmi
125 | Yiksek Sicaklik Uyarisi
126 | Servis Uyarisi
127 | Dur. icin 1 Saat Bekle
Hatasi
128 | Coklu Haberlesme Hata
129 | ISITICI
130 | KURUTUCU
Ana Basinc Normal :
Ana basinc olgiim
degeri Start basinci ile
131
Stop Basinci arasinda
ise role fonksiyonu
aktiftir.
132 | Su Tahliye
133 | KULLANILMIYOR
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15.10. MOTOR YER ADI

Motor yer adi, cihazin Gzerinde bulundugu kompresort tanimlamak igin kullantlir.

Cihaz tarafindan génderilen SMS’lerde, e-maillerde ve web sayfasinda cihazin bulundugu kompresérleri
ayirt etmek igin baslik olarak motor yer adi yazmaktadir.Bu bdlime 20 karakterli bir satir yazilabilir.

15.11. MOTOR SERi NUMARASI

Motor seri numarasi, cihazin lzerinde bulundugu kompresoéra tanimlamak icin kullanilir.

Cihaz tarafindan génderilen SMS, e-mail ve web sayfasi basliginda motor seri numarasi yazmaktadir.

15.12. SMS1-2-3-4 TELEFON NUMARALARI

Bu telefon numarasi hafizalarina 16 rakama kadar uzunlukta numaralar girilebilir.

Batun numaralar SMS gonderimi i¢in kullanilirlar.

Telefon numaralarini ilk karakterden baglayarak giriniz
ve bosluk birakmayiniz.

-88-



DK-70 Kullanim Kilavuzu Rev_01 Firmware V-1.0

15.13. GSM MODEM PARAMETRELERI

Parametre Tanimi

Aciklama

APN Kullanici Adi

APN kullanici adi, kullanilan GSM operatére bagh olarak gerekebilir. Ancak
bazi GSM operatdrleri APN kullanici adi bilgisi gerektirmez. APN kullanici
adi igin dogru bilgiyi GSM operatdrden 6grenebilirsiniz.

Egder APN kullanici adi kullaniliyorsa, GSM operatdre bagli olarak APN
sifresi de gerekebilir. Ancak bazi GSM operatdrleri APN sifresi bilgisi

APN Sifresi gerektirmez. APN sifresi igin dogru bilgiyi GSM operatérden
Odrenebilirsiniz.
APN Adi APN adi bilgisi, GSM operatorleri igin her zaman kullaniimaktadir. APN adi

icin dogru bilgiyi GSM operatdrden 6grenebilirsiniz.

SMS Servis Merkez No

SMS servis numarasi, GSM operatdr tarafindan gerekebilir. Ancak bazi
GSM operatérleri servis numarasi giriimeden de SMS génderilmesine izin
verirler.

SMS servis numarasi igin dogru bilgiyi GSM operatérden 6grenebilirsiniz.

Asagidaki modem ile ilgili parametreler Cihaz
Konfiglirasyonu grubu altinda bulunurlar.

Parametre Tanimi

Fabrika | Agiklama

Birim | Min Maks
Ayari

GSM Sim Kart Pin

Eger kullanilan GSM SIM kartta pin
numarasi varsa, pin numarasini buraya
giriniz. Eger yanlhs girerseniz SIM kart
aktif olmayacaktir.

- 0000 | 9999 0

SMS Goénderimi Agik

0: SMS mesaj kapall
1. SMS mesaj aktif

GPRS Baglantisi Agik

0: GPRS baglanti kapal
1: GPRS baglanti aktif
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15.14. ETHERNET PARAMETRELERI

Parametre Tanimi

Fabrika Ayari

Aciklama

Cihazin DHCP sunucudan aldigi IPv4 adresidir. Eger
bu parametre 0.0.0.0 olarak birakilirsa cihaz

Ag IP Adresi 0.0.0.0 sunucudan bosta olan herhangi bir IP’yi alir. Eger
cihaza statik bir IP vermek istiyorsaniz, vermek
istediginiz IP’yi bu parametreye giriniz.

Modeme ait olan IPv4 adresi bu parametreye girilebilir.

A§ Gegit IP Adresi 0.0.0.0 Eger ag ip adresi ve ag gegit ip adresi parametreleri

bos birakilirsa, cihaz DHCP sunucudan bosta olan
herhangi bir IP’yi alabilir.

Alt A§ Maskesi

255.255.255.0

Bu parametre IP konusunda profesyonel kisiler
tarafindan kullaniimaktadir. Eger IP konusunda
profesyonel degilseniz, llitfen bu kismi 255.255.255.0
olarak birakiniz.

Kullanici IP Filtresi 1

(2) (3

255.255.255.255
0.0.0.0
0.0.0.0

Bu parametreler cihaza gelen IPv4 girisi kontrol etmek
icin kullaniimaktadirlar.

Bu parametre Dinamik Dns dzelligi icin
kullaniimaktadir. Cihaz, DNS servera baglanarak bu
parametrede yazilan adresi giinceller.

Domain Ismi d500.dyndns-ip.com Daha detayl bilgi icin “Dynamic DNS Feature” ve
“Dynamic DNS Account Setting” dékimanlarina
bakiniz.

Bu parametre Dinamik Dns 6zelligi igin
kullaniimaktadir. DNS servera baglanabilmek igin

Uyelik Adresi members.dyndns.org burada yazan adres kullaniimaktadir.

Daha detayli bilgi icin “Dynamic DNS Feature” ve
“Dynamic DNS Account Setting” dékimanlarina
bakiniz.

Kullanici Adi/Parola

Cihaz DNS servera baglandiginda, burada yazan
kullanici adi ve sifre kullanilarak giris yapiimaktadir.
Daha detayli bilgi icin “Dynamic DNS Feature” ve
“Dynamic DNS Account Setting” dokimanlarina
bakiniz.

Ping Adresi

www.google.com

Cihazin internet erisimini kontrol etmek icin dizenli
olarak bu parametrede yazan adrese giris
yapilmaktadir.

IP Dogrulama Adresi

checkip.dyndns.org

Cihazin IPv4 adresini okuyabilmek i¢in bu parametrede
yazan siteye duzenli olarak giris yapilmaktadir.

Rainbow Adresi-1
Rainbow Adresi-2

wssl.datakom.com.tr

Cihazin tanimlanan sure araliklarinda veri génderecegi
server adresleri bu parametrelerde ayarlanmalidir.
Cihaz; rainbow yenileme suresi sonunda, tanimlanan
adreslere veri gondermektedir. ilk server adresi olarak
DATAKOM server adresi girili durumdadir.
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15.14. ETHERNET PARAMETRELERI (devam)

Parametre Tanimi Fabrika Ayari Aciklama
Cihaz, tanimlanan kullanicilara mail génderdiginde
E-posta Hesap Adi d500_a gonderen kisminda bu parametrede girilen hesap adi
gOrinmektedir.
. Kullanilan mail hesabinin sifresi bu parametreye
E-posta Hesap Sifre d500_1234

girilmelidir.

E-posta Sunucu Adi

smtp.mail.yahoo.com

Kullanilan mail hesabinin ait oldugu mail server adresi
bu parametreye tanimlanmalidir.

E-mail Adresi-1 -
E-mail Adresi-2 -
E-mail Adresi-3 -

Cihaz 3 adet kullaniciya mail géndermektedir. Mail
gonderilecek adresler bu parametreler altina
girilmelidir.

A

Asagidaki ethernet ile ilgili parametreler Cihaz
Konfiglirasyonu grubu altinda bulunurlar.

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks Fabrika | Agiklama
Ayari
i i 0: Web’den programlama kapali
Internetten Program 0 1 0 1: Web’den programlama aktif
; 0: Web’den kontrol kapali
Internetten Kontrol - 0 1 0 1: Web'den kontrol aktif
internet Yenileme Siiresi Sn 0 240 10 C.|'haz bu siire araliginda web sayfasini
glnceller.
. . Cihaz bu slre araliginda internet
Ping Atma Periyodu Dk 0 240 0 baglantisinin aktifligini kontrol eder.
Ralnbow chda_ sn 0 65535 60 Qhaz bq slre aral|g|.nd"a uzalktan
Yenileme Suresi izleme sistemine veri génderir.
Rainbow Scada i 80 65535 90 Veri gonderilecek olan ilk adresin port
Adres-1 Port numarasi.
Rainbow Scada i 80 65535 90 Veri gonderilecek olan ikinci adresin
Adres-2 Port port numarasi.
Dahili web sunucunun port numarasidir.
Web Sunucu Portu - 80 65535 80 Cihaz sadece bu porttan gelen
sorgulara cevap vermektedir.
Dahili Modbus TCP/IP sunucu port
IP’den Modbus Portu ) 0 65535 502 |Numarasi. Cihaz sadece bu porttan
gelen modbus sorgularina cevap
vermektedir.
E-posta Sunucu Portu - 0 65535 587 | E-mail gonderimi icin sunucu portu.
GPRS baglantisi saglandiginda alinan
IP degisirse e-mail génderilir. GPRS IP
IP Degisince E-mail i 0 1 0 degistiginde cihazda herhangi bir uyari
olusmaz.
0: IP degisince e-mail gonderilir.
1: IP degisince e-mail gbnderilmez.
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15.15. SNTP PARAMETRELERI

SNTP (simple network time protocol) haberlesmesi, cihazin internet ortamindaki yiiksek hassasiyetteki
atomik saat sunucularindan tarih-saat verisini internet Gzerinden sorgulamasi ve kendi dahili gergek
zaman saatini bu sunuculara gére ayarlamasini saglar.

Bu sayede cihazin zaman saati asla ileri veya geri kaymamis olur.

Parametre Tanimi Fabrika Ayari Aciklama
Cihazin saatini glincellemesi i¢in ntp sunucuya sorgu

SNTP Yenileme . gdnderme arasinda gegen sure. Cihaz bu sure

. 30 saniye <

Siresi araliklarinda es zamanlama sunucularina baglanarak
saatini gunceller.

SNTP Adres 1 Port 123 1. Es zamanlama sunucusuna baglanmak igin
kullanilan port.

SNTP Adres 2 Port 123 2. Es zamanlama sunucusuna baglanmak igin

kullanilan port.

15.16. KULLANICI GiRi$ ETIKETLERI

8 adet dijital girisin herbiri icin birer etiket satir girilebilir. Dijital girislerden kaynakli alarm veya uyari
olustugunda buraya girilen etiket satirlari alarm veya uyari agiklamasi olarak gosterilir.
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16. ETHERNET KONFIGURASYONU

ilgili parametreler:

Parametre Tanimi Fabrika Ayari Aciklama

Cihazin DHCP sunucudan aldigi IPv4 adresidir. Eger

bu parametre 0.0.0.0 olarak birakilirsa cihaz

Ag IP Adresi 0.0.0.0 sunucudan bosta olan herhangi bir IP’yi alir. Eger

cihaza statik bir IP vermek istiyorsaniz, vermek

istediginiz IP’yi bu parametreye giriniz.

Modeme ait olan IPv4 adresi bu parametreye girilebilir.
9 . : Eger ag ip adresi ve ag gegit ip adresi parametreleri

Ag Gecit IP Adresi 0.0.0.0 bos birakilirsa, cihaz DHCP sunucudan bosta olan

herhangi bir IP’yi alabilir.

Bu parametre IP konusunda profesyonel kisiler

tarafindan kullaniimaktadir. Eger IP konusunda

Alt Ag Maskesi 255.255.255.0 profesyonel degilseniz, llitfen bu kismi 255.255.255.0
olarak birakiniz.
Dahili Modbus TCP/IP sunucu port numarasi. Cihaz

Modbus TCP/IP Port 502 sadece bu porttan gelen modbus sorgularina cevap
vermektedir.

Modbus Adresi 1 Modbus haberlesme adresi.

Ethernet baglanti durumu, ethernet ekraninda gosterilir.

Cihaz IP

Baglanti seires

durumu TCP~IP SCREEN
IP:192.168. 2. 39

969 butes
1755 butes

Alinan ve
gonderilen veri
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17. GSM KONFIGURASYONU

ilgili parametreler:

Parametre Tanimi Fabrika Ayari Aciklama
. . 0: SMS mesaj kapall
SMS Génderimi Agik 0 1. SMS mesaj aktif
0: GPRS baglanti kapali
1: GPRS baglanti acik
Sebeke kesildiginde ve sebeke geldiginde SMS
Sebeke Degisince 0 ﬁénderili_r. §ebeke durumu degistiginde cihazda
3SMS erhangi bir uya.rlwolusmaz.. . ) N
0: sebeke kesildiginde/geldiginde SMS goénderilir.
1: sebeke kesildiginde/geldiginde SMS gbénderiimez
Jenerator Calis/Dur Jgperatér_gallstlglnda ve durdugunda SMS goénderilir.
SMS 0 0: J_eneratgr ¢alig/dur sms kapali
1: jeneratér ¢alis/dur sms agik
0: SMS komutlar aktif
1: SMS komutlar pasif
0: GSM konum bilgisi a¢ik
1: GSM konum bilgisi kapali
APN kullanici adi, kullanilan GSM operatére bagli olarak gerekebilir. Ancak
APN Kullanici Adi bazi GSM operatérleri APN kullanici adi bilgisi gerektirmez. APN kullanici
adi igin dogru bilgiyi GSM operatdrden 6grenebilirsiniz.
Eger APN kullanici adi kullanihyorsa, GSM operatdre bagli olarak APN
APN Sifre sifresi de gerekebilir. Ancak bazi GSM operatoérleri APN sifresi bilgisi
gerektirmez. APN sifresi icin dogru bilgiyi GSM operatérden
Ogrenebilirsiniz.
APN Ad APN adi bilgisi, GSM operatorleri icin her zaman kullaniimaktadir. APN adi
I v - N s e
icin dogru bilgiyi GSM operatorden 6grenebilirsiniz.

GPRS Baglantisi Agik 0

SMS Komutlari Agik 0

GSM Konum Bilgisi 0

Sinyal Seviyesi Modem Durumu

MODEM SCREEHN

Tn- TELSIM GBI

Modem Ready
1. 69. 31. 9

GPRS Baglanti
Durumu

IP adres

RainbowScada
paket sayaci

Alinan ve
gonderilen veri
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18. Wi-Fi KONFIGURASYONU

ilgili parametreler:

Parameter Definition Factory Set Description
SSID | Baglanti kurulacak kablosuz ag adi.
Wi-Fi Sifre | L Baglanti kurulacak kablosuz ag sifresi.

Cihazin DHCP sunucudan aldigi IPv4 adresidir. Eger
bu parametre 0.0.0.0 olarak birakilirsa cihaz

Ag IP Adresi 0.0.0.0 sunucudan bosta olan herhangi bir IP’yi alir. Eger
cihaza statik bir IP vermek istiyorsaniz, vermek
istediginiz IP’yi bu parametreye giriniz.

Modeme ait olan IPv4 adresi bu parametreye girilebilir.
Eger ag ip adresi ve ag gegit ip adresi parametreleri

A Gegit IP Adresi 0.0.0.0 bos birakilirsa, cihaz DHCP sunucudan bosta olan
herhangi bir IP’yi alabilir.
Bu parametre IP konusunda profesyonel kisiler
Alt A§ Maskesi 255 255 255.0 tarafindan kullaniimaktadir. Eger IP konusunda

profesyonel degilseniz, llitfen bu kismi 255.255.255.0
olarak birakiniz.

Baglanti durumu wi-fi ekraninda gdsterilir.

Cihaz IP
adresi

Baglanti
durumu TCP#IF SCREEHN

IP:19Z2.1688. Z.115
=
1917 butes
9281 butes

Alinan ve
gonderilen veri

Baglanti durumu:

Eger cihaz wi-fi ekraninda baglanti durumunu gésteren sembol yoksa, cihaz baglanti yapacak ag
bulamiyor.

= 2
- Baglanti saglandi.

)))
-0

Cihaz baglanti kurulabilecek ag goriyor ancak ilgili ag mevcut degil.

)))

L=,
T Wi-Fi sifre hatall.
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19. SMS KOMUTLARI

: SMS mesajlar sadece SMS1-2-3-4 TELEFON NUMARALARI boélumunde

kayitl numaralardan kabul edilir.
SMS mesailarina vanitlar, kayith butiin numaralara gonderilir.

Sadece BUYUK HAREF kullaniimalidir.

é SMS mesajlari bosluk birakmadan tam olarak asagdidaki sekilde yazilmaldirlar.

| KOMUT AGIKLAMA CEVAP
GETIP Eger GPRS baglanti aktifse,
alinan IP bilgisi génderilir. ‘ IP: 188.41.10.244
GPRS 1 GPRS baglanti aktif edilir. EBPRS enabled!
GPRS 0 GPRS baglanti kapatilir. E:’PRS disabled!
RESET Cihaz Uzerinde bulunan
ALARMS alarmlar silinir. Calisma modu Elarms cleared!
degismez.
REBOOT Cihazin kapatilip aglimasini Cevap yok
saglar.
RESET MODEM | Modemin kapatilip agiimasini Cevap yok

saglar.

FORCE STOP Cihaz STOP konumuna geger. EJnit forced to STOP!
FORCE RUN Cihaz RUN konumuna geger. EJnit forced to RUN!
OUT1 ON Uzaktan kontrol ¢ikis #1 aktif

duruma gecer. User Output 1 = ON

OUT1 OFF Uzaktan kontrol cikis #1 pasif
duruma gecer. User Output 1 = OFF

OUTxx ON Uzaktan kontrol cikis #xx aktif
duruma geger. (xx 1 ve 16 User Output xx = ON
arasinda herhangi bir say1yi
temsil eder)

OUTxx OFF Uzaktan kontrol gikis #xx aktif | «— )
duruma geger. (xx 1 ve 16 User Output xx =
arasinda herhangi bir say1y! OFF
temsil eder) ~— ——
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20. VERI KAYDI

20.1. VERi KAYIT ORTAMI

Cihaz Uzerine takilan USB Flash bellege kayit yapabilmektedir.

Cihaza USB flash bellek takildigi anda kayit almaya baslanir ve kayit cihazi ¢ikartilana kadar kayit alma
islemi devam eder.

USB HOST
Port

1
E]
2
1
c
@

ANTENNA

‘@r’)
USB FLASH MEMORY

GSM
MODEM CANBUS COMM

o
z
]

Il

EXPANSION

A USB bellek portu COMM opsiyonlu cihazlarda mevcuttur.

A Eger cihaza USB kablosu takilirsa USB bellek portu ¢alismaz.
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20.2. VERi KAYDETME YAPISI

Cihaz USB flash bellege kayit almaktadir.

GENSET-01 —» 2012+

YER ADI Y1l 2012
I
Y1l 2011

Onceki yillar j& ! 2011

20121231.csv
20121230 2

20120101.csv
20111231.¢

1

20120101.csv

Cihaz kayit alirken motor yer adi basliginda bir kayit klasérl olusur. Alinan kayitlarin birbirleri ile
karismamalari igin motor yer adi bilgisinin girilmesi tavsiye edilir. Bu sayede, ayni USB flash bellek cihazi
farkli sahalardaki kompresoérlerden kayit almak icin kullanilabillir.

<Motor Yer Adi> klasdrunln icerisinde her yil igin ayri bir kayit dosyasi olugturulur.

Her yil igin olustrurulan kayit dosyasinin igerisinde her gin igin ayri bir kayit dosyasi tutulur. Bu kayit
dosyasinin ismi YYYYAAGG seklinde olur. “20180331” dosya ismi Mart ‘31, 2018 tarihinde alinan kaydi
gOstermektedir. Bu sayede alfabetik siraya gore gunlik kayitlar takip edilebilir.

Kaydedilen dosyalar CSV formatindadir. Higbir bilgi kaybi yasanmadan Microsoft Excel programini
kullanarak dosyalari agabilirsiniz. Dosyayi ayrica herhangi bir text editori kullanarak da agabilirsiniz
(Notepad gibi).

Klasorln icerisinde herbir kayit ayri bir satir olarak gosterilmektedir ve bu satirlarda 6lgllen parametreler
gOsterilmektedir. Kayit alinan 6lgiim parametreleri ayarlanabilir degildir. Cihaz gerekli olan parametreleri
kaydeder.

20.3. CSV FORMATI

“.csv” dosyasi format olarak metin dosyasidir. Bu sayede herhangi bir isletim sisteminde ve metin
editoriinde acilabilir.

Microsoft Excel programi ile agildiginda degerler tablo halinde gériintiilenebilir. istenirse grafikleri
alinabilir.
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20.4. KAYIT SURESI VE KAYIT BILGILERI

Kayit alma sikligi program parametrelerinden Log Kayit Periyodu parametresi ile 5 saniye ile 3600
saniye (1 saat) arasinda ayarlanabilmektedir.

Kisa araliklarla kayit alinmasi daha fazla bilgi saglarken, kayit icin hafiza kartinda daha fazla yer

kullanacaktir.

Bir veri kaydi 250 byte uzunlugundadir ve 5sn araliklarla kayit alinirsa gunlik 4.32 MB hafiza
gerekecektir (250x12x60x24). 4GB hafiza karti 925 giin yani 2 buguk yildan fazla sure kayit alabilir.

1 dakikalik araliklarla kayit alinirsa, 4GB hafiza karti ile 30 yil kayit alinabilir.

Kaydedilen parametreler

Kaydin tarih ve saati (Record Time)
Sensodr-1 sicaklk dlgimi (T1)
Sensodr-2 sicaklik lgimi (T2)
Sensodr-3 sicaklik dlgimi (T3)
Sensodr-4 sicaklik dlgimi (T4)
Sensodr-1 basing dlgima (P1)
Sensodr-2 basing dlgimi (P2)
Sensodr-3 basing dlgimu (P3)
PT100 sensoru sicaklik élgimi (PT100)
Gerilim faz L1 — L2 (L12)

Gerilim faz L2 — L3 (L23)

Gerilim faz L3 — L1 (L31)

Akim faz L1 (11)

Akim faz L2 (12)

Akim faz L3 (I13)

Frekans (Freq.)

Ortalama faz-nétr gerilim (V-avr)
Ortalama faz-faz gterilim (U-avr)
Ortalama akim (I-avr)

Aktif gic (P)

Reaktif glc (Q)

Gorinen gug (S)

Gug faktori (PF)

Akim faz L1 demand degeri (dI1)
Akim faz L2 demand degeri (dI2)
Akim faz L3 demand degeri (dI3)
Ortalama akim demand degeri (dlo)
Aktif giic demand degeri (dkW)
Reaktif giic demand degeri (dkVAr)
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21. YAZILIM OZELLIKLERI

21.1. UZAK GALISTIR (REMOTE START)

Cihaz disaridan verilen bir Uzak Calistir (Remote Start) sinyaliyle RUN konumuna ge¢gmesi ve sinyal
gelmediginde STOP konumuna gegmesi seklinde programlanabilir.

istenen dijital giris Uzak Galigtir/Durdur sinyali olarak tanimlanabilir. Bu islem Girig Konfigiirasyonu
program menusuinden yapilir.

21.2. TEK FAZ CALISMA

Egder cihaz tek fazl sebekede kullaniliyorsa, baglanti sekli 1 Faz 2 telli segilmelidir.
Baglanti sekli 1 Faz 2 telli yapildiginda cihaz AC elektriksel parametreleri sadece L1 fazindan dlger.
Ayni sekilde gerilim ve agiri akim korumalari sadece L1 fazi Gzerinden yapilir.

L2 ve L3 fazlarina ait élgimler ekranda goérilmez.
21.3. UZAKTAN KONTROL EDILEBILIR DIJITAL GIKISLAR

Cihazda uzaktan kontrol edilebilir dijital ¢ikis fonksiyonlari bulunmaktadir. Bu 6zelligin kullanilabilmesi igin
dijital ¢ikiglar icin “Kullanici Cikisi X” fonksiyonlarindan biri secilmelidir.

Bu fonksiyonlarin cihazin ¢aligmasi tizerinde bir etkisi yoktur.

Bu cikislarin uzaktan kontrolii Modbus, Modbus TCP/IP ve Rainbow Scada ile yapilabilmektedir.

21.4. CIHAZIN RESETLENMESI

Gerektiginde cihaz OFF butonu 30 saniye sureyle basil tutularak elle resetlenebilir.
Elle resetleme cihazin donanimini bastan programlamasina yol acar.

Donanim konfigirasyonunu etkileyen program parametre degisikliklerinden sonra cihazin elle
resetlenmesi veya kapatilip agilmasi gereklidir.
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21.5. DEGISKEN SERVIS SAATI SECiMi

Cihaz servis saatlerini ana sicaklik 6lgim degerine gore degdisen bir katsayiyla hesaplama segenedi
sunmaktadir.

Degisken katsay! kullanimi Degisken Servis Saati parametresiyle segilir. Bu parametre aktive ediimezse
tim servis saati sayicilari 1.00 katsayisiyla ve ana sicaklik 6lgcim degerinden bagimsiz olarak hesaplanir.

Degisken katsayili hesaplama yéntemi aktive edildiginde (Degisken Servis Saati parametresi 1
yapildiginda):

Yiikte calismada,

90 °C ‘ye kadar carpan 1
90-95 °C ‘de garpan 1.5
95-100 °C ‘de garpan 2

100 °C ‘nin Ustinde carpan 3

Bosta calismada

90 °C ‘ye kadar ¢arpan 0.5
90-95 °C ‘de garpan 0.75
95-100 °C ‘de garpan 1

100 °C ‘nin Ustinde ¢arpan 1.5

é Bu katsayilar tiim servis sayicilan i¢in gegerli olacaktir.
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21.6. BASING KAYBININ ENGELLENMESI

Ana Basing 6lgiimi, Yiiksiiz Calisma Siiresi boyunca Start Basincinin tizerinde kalirsa cihaz
motoru durdurur. Motor duruyorken Ana Basing dl¢giimu Start Basincinin altina inerse motor tekrar

caligir.

Kompresor tekrar yuke girene kadar Yildiz Siresi + Yildiz -> Ucgen Gegis Siiresi +
Yiikleme Oncesi Siire + Réleler Arasi Gecikme Siiresi x3 kadar bir sire gegecektir.

Bu slire boyunca hava tiketim hizina bagl olarak basing dederi Start Basincinin ¢ok daha altina
inmis olabilir.

Fakat cogu sistemde basing dederinin higbir zaman Start Basincinin altina inmesi istenmez.

Cihaz bu istenmeyen durumu ortadan kaldirmak igin 3 farkli yéntem &nerir ve bu yontem
Basin¢ Kaybi Engelleme Metodu parametresiyle segilir. Cihaz motorun ¢alismaya baglayacagi basing
degerini (Pi, Tekrar Baglama Basinci) dinamik olarak hesaplar.

Basin¢ Kaybi Engelleme Metodu = 0 (Yok) = Basing kaybi igin hi¢bir ek dnlem alinmaz. Her zaman
Pi = Start Basincr'dir.

Basin¢ Kaybi Engelleme Metodu = 1 (iterasyon metodu) = Sistem her yike girdiginde basin¢ degeri
eger Start Basincinin altinda ise Pi Tekrar Baglama Basincini 0.1 bar arttirir. Eger sistem yuke
girdigindeki basing degeri Start Basincinin izerinde ise Pi Tekrar Baglama Basincini 0.1 bar azaltir.
Boylece sistem tekrar yike girdiginde basing degerinin Start Basincina esit kalmasini saglamaya galisir.

Basin¢ Kaybi Engelleme Metodu = 2 (egri edimi metodu) > Sistem Stop Basincina ulastiktan
sonraki ilk 8 saniye igerisindeki basing kayip egrisinin egiminden yola ¢ikarak Pi Tekrar Baglama
Basincini her periyot icin yeniden hesaplar.

Yuksuiz Calisma Siiresi sonunda Ana Basing olglimii
Start Basincindan fazla ama Pi Tekrar Baglama Basincindan
diisuikse cihaz yiiksliz caligmaya devam eder.
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21.7. DEGISKEN SURELIi YUKSUZ GALISMA

Bu 6zellik diglk hava talebi olan durumlarda motorun uzun sure yikslz ¢aligsarak enerji tiketmesini
engellemek Uzere tasarlanmistir.

Ana Basing 6lgiimi istenen degere ulastiginda énce YUK rélesi birakir, Emniyet Siiresi veya
Yiksiiz Calisma Siiresi boyunca (hangisi daha uzunsa) motor ¢galismaya devam eder, sonra motor
durur.

Eger Degisken Yiiksiiz Calisma Siiresi parametresi 1 olarak ayarlanirsa ve motorun durup
hareketsiz kaldidi stre Yiiksiiz Calisma Siiresi ‘nden daha uzunsa, bu durumda cihaz motorun
gereksiz derecede uzun bir stire ylksuz ¢alistigina karar verir ve bir sonraki ¢alisma ¢evrimi sonundaki
yuksUz galisma sturesini 1 dakika kisaltir, ancak 2 dakikanin altina distrmez.

Eger kompresér STOP tusuna basarak durdurulup sonra START tusuna basilarak tekrar ¢alistirilirsa
yuksiiz ¢galisma siiresi, tekrar ayarlanan Yiiksiiz Calisma Siiresi parametresinin degerini alir.

21.8. PID KONTROL iLE MOTOR SURME

Cihaz STOP konumunda degilse, Motor Siirme PWM Avyar parametresi 1 olarak ayarlanirsa ve analog
cikislarin herhangi birinin ayar parametresi “Motor Siirme” olarak ayarlanirsa cihazin PID kontrollu
analog cikigl motor stirme igin aktif edilmis olur.

Segcilen analog ¢ikis, Motor Siirme Hedef Basinci parametresi ile ayarlanan basing degerini yakalamak
Uzere ana motorun hizini kontrol edecektir. Bu kontrolu 0-10V analog ¢ikis i¢in analog ¢ikis gerilimini O-
10V arasinda degistirerek saglar, 4-20mA analog ¢ikis igin analog ¢ikis gerilimini 4-20mA arasinda
degistirerek saglar.

Motorun PID kontrolline baglamadan dnce cihaz kompresdrin isinmasini bekleyecektir. Ana sicaklik
sensorinden dlcilen sicakhk degeri Motor PID Start (Baslama) Sicakligi parametresiyle ayarlanan
sicaklik deg@erinin Ustline ¢iktiginda cihaz analog sinyal Gretmeye karar verir, Motor PID Start (Baslama)
gecikmesi kadar stlire gegtikten sonra cihaz ana motoru stirmek izere analog sinyal tGretmeye baslar.

Motor PID kontrol katsayilari Motor PID P katsayisi, Motor PID Integratér (1) katsayisi, Motor PID
Derivator (D) katsayisi ve Motor PID Integratér (12, invers 1) katsayisi parametrelerinden ayarlanabilir.

Eger Basing Takvimi aktif edilmigse ve kompresoérin Start Basinci ve Stop Basinci bir Basing Takvimi
kaydina gore degistiriimisse Motor Siirme Hedef Basinci yerine Basing Takvimi kaydinda ayarlanan
Start Basinci ile Stop Basincinin ortalamasi kullanilir.

21.9. PID KONTROL iLE FAN SURME

Cihaz STOP konumunda degilse,_Fan icin Kullanilacak Sicaklik Sensoériu parametresi ile secilen deger
Fan Calisma Sicakhigindan buyikse, Fan Siirme PWM Ayar parametresi 1 olarak ayarlanirsa ve analog
cikislarin herhangi birinin ayar parametresi “Fan Siirme” olarak ayarlanirsa cihazin PID kontrollu analog
cikigl fan stirme icin aktif edilmis olur.

Fan icin secilen sicaklik sensérinin degeri, (Fan Calisma Sicakhgi - Fan Durma Fark Sicakhgi)'nin
altina duserse PID kontrollu analog ¢ikis ¢alismayi durdurur.

Secilen analog cikis, Fan Siirme Hedef Sicaklik parametresi ile ayarlanan sicaklik degerini yakalamak
uzere fan hizini kontrol edecektir. Bu kontrolu 0-10V analog ¢ikis icin analog ¢ikis gerilimini 0-10V
arasinda degistirerek saglar, 4-20mA analog ¢ikis icin analog ¢ikis akimini 4-20mA arasinda degistirerek
saglar.

Cihaz analog sinyal Gretmeye karar verince, Fan PID Gecikmesi kadar sure gegctikten sonra fani sirmek
Uzere analog sinyal Uretmeye baslar.

Fan PID kontrol katsayilari Fan PID Kazang (P) katsayisi, Fan PID Integrator (I) katsayisi, Fan PID
Derivator (D) katsayisi ve Fan PID Diizeltme (%) katsayisi parametrelerinden ayarlanabilir.
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21.10. MOTOR PTC GiRiSi

Cihazin 2. , 3. ve 4. sicaklik sensorleri yerine Motor PTC (termal motor) sensori baglanabilir.

Eger motor PTC sensori bu sensoérlerden birine baglanmis ise ilgili Sicaklik Sensorii Ayar parametresi
“Motor PTC” olarak ayarlanmalidir.

Bu durumda motor asiri 1sinip Motor PTC sensérinin okudugu deger 2000 ohm (zerine ¢iktiginda
Motor PTC Yiksek Sicaklik alarmi verilir.

21.11. COKLU GALISMA

Coklu galisma modu birden fazla kompresoérin paralel galismasi gereken durumlar igin

tasarlanmigtir.

Coklu calisma modu, dusuk hava tuketimi durumunda, kompresoér grubundan sadece gereken adet
kompresorl galistirarak gereksiz enerji sarfiyatlarinin éniine geger. Bu mod ayni zamanda kompresorler
arasi esit yaslandirmayi da saglar.

Cihaz en fazla 32 adet kompresdrin ¢oklu calismasina olanak verir.

Cihaz, tzerinde bulunan CANBuUs portu Gzerinden diger cihazlarla haberleserek ¢oklu ¢alismaya olanak
saglar.

Cihazlar ortak CANBus haberlesme hatti Gzerinden birbirlerine baglanirlar. (CANBUS hattinin iki ucuna
120 Ohm sonlandirma direngleri takilmalidir).

CANBus Adresi parametresi 32 veya daha klglk bir degere ayarlanirsa cihazin ¢oklu ¢alisma modu
etkinlestirilmis olur. Ayni ¢coklu ¢alisma grubundaki cihazlara ayni adresler de verilebilir, bu durumda
cihazlar otomatik olarak adres alirlar.

CANBus Adresi parametresi 32’den daha buyuk ayarlanmig
cihazlar ¢oklu galigma grubuna dahil olmazlar ve bagimsiz
calisirlar.

Sistemin Calismasi:

1. Cihazlar arasinda haberlesme koparsa butin cihazlar bagimsiz ¢alismaya devam eder.

2. Cihazlardan en geng olan master cihaz olur ve Stop Basinci ve Start Basinci degerleri icin strekli
calisir. Diger cihazlar da motor saatlerine (yaslilik degerlerine) gore devreye girip ¢ikarlar.

3. Cihazlardan herhangi biri master cihazdan Master Degistirme Siiresinden daha geng olursa bu
cihaz yeni master olur.

4. Master cihazda alarm olusmasi durumunda diger cihazlardan biri master olur.

5. Cikis basinci Start Basincinin altina distiikten sonra master hemen, diger cihazlar da basing

Start Basincinin altinda kaldigi suirece, yaslilik siralamasindaki yerlerine gore

Slave Start icin Siire/16'lik gecikmelerle devreye girerler.

6. Cikis basinci Start Basincinin izerinde ama (Stop Basinci + Start Basinci)/2 degerine ulasmadiysa
master haricindeki cihazlar Slave Start icin Siire /4'liik gecikmelerle devreye girerler.

7. Cikis basinci Stop Basincina yaklasirken master haricindeki cihazlar yaslilik siralamasindaki yerlerine
gore sistemden ayrilirlar.

8. Ayni anda yUkli ¢alisan slave cihaz sayisi Maks.Yiikli Slave Sayisi parametresinden fazla olamaz.
Eger yiklU calisan slave cihaz sayisi, Maks.Yukli Slave Sayisi parametresinden fazla ise en dusuk
oncelige sahip slave cihazlar hemen yikten gikar ve yukli ¢calisan slave cihaz sayisi Maks.Yiiklu Slave
Sayisi parametresine esit olur. Maks.Yiiklii Slave Sayisi parametresi 0 yapilirsa yiukli slave cihaz sinin
gOzetilmez.
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22. MODBUS HABERLESME

Cihaz asagidaki sekillerde MODBUS sunmaktadir.
-RS485 seri port, ayarlanabilir veri aktarim hizi 2400 ile 115200 baud arasi
-MODBUS-TCP/IP Ethernet portu tzerinden (10/100Mb)
-MODBUS-TCP/IP GPRS Uzerinden (85/42kb), sadece Rainbow Scada ile gegerli.

Cihazin MODBUS 06zellikleri:
-Data transfer modu: RTU
-Seri data: ayarl baud hizi, 8 bit data, no parity, 1 bit stop
-Modbus-TCP/IP: Ethernet 10/100Mb veya GPRS Class 10.
-Desteklenen fonksiyonlar:
-Fonksiyon 3 (coklu kayit okuma)
-Fonksiyon 6 (tekli kayit yazma)
-Fonksiyon 16 (¢oklu kayit yazma)

Her bir register 2byte (16 bit)’den olusmaktadir. Daha genis veri yapilari ¢oklu register ile saglanir.

Modbus haberlesmede agda bulunan bitin cihazlarin farkli birer modbus adresi olmalidir. Cihazin
destekledigi adres araligi 1-240 arasidir.

RS-485 seri agda her cihaz farkl adrese sahip olmalidir. Aksi
taktirde Modbus haberlesme saglanamaz.

Farkl |P_yada port’ da bulunan MODBUS TCP/IP cihazlarin
adresleri ayni olabilir.
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22.1. RS-485 MODBUS GALISMA iCiN GEREKLi PARAMETRELER

Modbus Adresi: 1 ve 254 arasinda bir deger olarak ayarlanabilir.
RS-485 Haberlesme Hizi: 2400 ve 115200 bauds arasinda segilebilir. Haberlesen buttn cihazlar ayni
haberlesme hizina sahip olmalidirlar.

Cihazlarda veri aktarim hizinin artiriimasi daha hizli haberlesme saglar ancak haberlesme mesafesi
kisalir. Veri aktarim hizinin azaltilmasi haberlesme mesafesini artirir ancak haberlesme hizi diser.

9600 bauds hizda 120ohm dengeli kablo ile 1200m mesafeden haberlesme saglanabilir.

22.2. ETHERNET MODBUS-TCP/IP iGiN GEREKLi PARAMETRELER

Modbus Slave Addresi: 1 ve 240 arasinda bir deger olarak ayarlanabilir. Eger ayni IP adresinde sadece
bir cihaz varsa, bu parametrenin degerinin 1 yapilmasi tavsiye edilir.

Ethernet Devrede: Ethernet portunun aktif olmasi i¢in bu parametrenin 1 yapilmasi gerekmektedir.
Modbus TCP/IP Port: Bu parametre genelde 502 olarak ayarlanir. Ancak cihaz farkli herhangi bir port
adresi Uzerinden de galisabilir.

User IP Mask: Bu parametreler cihaza gelen IPv4 girisi kontrol etmek i¢in kullaniimaktadirlar.

Ethernet Network IP: Cihazin dinamik IP almasi isteniyorsa 0.0.0.0 olarak birakilmalidir. Cihaza statik IP
vermek igin istenen statik IP degeri girilmelidir.

Ethernet Gateway IP: Kullandiginiz modeme uygun sekilde ayarlamalisiniz.

Ethernet Subnet Mask: Kullandiginiz modeme uygun sekilde ayarlamalisiniz.

Ethernet 6zellikleri hakkinda daha detayl bilgi igin Ethernet Konfigiirasyon Kilavuzu ‘na bakiniz.

22.3. DATA FORMATLARI

16bit degiskenler: Bu degiskenler tek kitikte saklanir. Bit_0 en az agirlikli (LSB) ve Bit_15 en ¢ok
agirhikli olandir (MSB).

32 bit degiskenler: Bu degiskenler siral 2 kiitlikte saklanir. En fazla agirlikh 16 bit ilk kitlikte ve en az
agirhikli 16 bit ikinci kutlkte bulunur.

Bit alanlari: 16 bitten daha biiyiik alanlar ¢oklu kiitiiklerde saklanir. ilk kiitiigiin en az agirlikli biti
Bit_O‘dir. ik kiit(igiin en fazla agirlikli biti Bit_15‘dir. ikinci kitigin en az agirlikli biti Bit_16°dir. ikinci
kitiguan en fazla agirhikli biti Bit_31‘dir. Bu boylece devam eder.
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Modbus Uzerinden okunabilen kayitlarin listesi agagidadir.

ADRES | Yaz Bilgi | Katsayi Agciklama
(decimal) | Oku

10240 R 32bit x10 Faz L1 gerilimi

10242 R 32bit x10 Faz L2 gerilimi

10244 R 32bit x10 Faz L3 gerilimi

10246 R 32bit x10 Faz L1-L2 gerilimi

10248 R 32bit x10 Faz L2-L3 gerilimi

10250 R 32bit x10 Faz L3-L1 gerilimi

10252 R 32bit x10 Faz L1 akimi

10254 R 32bit x10 Faz L2 akimi

10256 R 32bit x10 Faz L3 akimi

10258 R 32bit - Rezerve

10260 R 32bit x10 Faz L1 aktif glc

10262 R 32bit x10 Faz L2 aktif gig

10264 R 32bit x10 Faz L3 aktif glc

10266 R 32bit x10 Toplam aktif gl¢

10268 R 32bit x10 Faz L1 reaktif glg

10270 R 32bit x10 Faz L2 reaktif glig

10272 R 32hit x10 Faz L3 reaktif glic

10274 R 32hit x10 Toplam reaktif glic

10276 R 32bit x10 Faz L1 goérinir guc

10278 R 32bit x10 Faz L2 goérinir guc

10280 R 32hit x10 Faz L3 gbrinir gig

10282 R 32hit x10 Toplam gorunir glig

10284 R 16bit x1000 | Faz L1 glc faktori

10285 R 16bit x1000 | Faz L2 gig faktori

10286 R 16bit x1000 | Faz L3 gig faktori

10287 R 16bit x1000 | Toplam gii¢ faktori

10288 R 16bit x100 Frekans

10289- R 16bit - Rezerve

10291 X3

10292- R 32bit - Rezerve

10297 X3

10298- R 16bit - Rezerve

10301 x4

10302 R 16bit x10 Gerilim dengesizlik (%)

10303 R 16bit x10 Akim dengesizlik (%)

10304 R 16bit - Rezerve

10305 R 32hit x10 Ortalama gerilim

10307 R 32bit x10 Ortalama akim

10309 R 16bit x100 Segcilen kanalin THD’si (Toplam Harmonik Distorsiyon)(%o)

10310- R 16bit x100 Segilen kanal icin harmonik degerler. Sirasiyla 3., 5., 7., 9., 11,,

10325 x16 13.,15.,17.,19,, 21., 23., 25., 27., 29. ve 31. Harmonikler (%).

10326 R 16bit x1 Harmonik kanal

10327- R 16bit x10 Scopemeter verileri

10426 x100

10427 R 32bit - Dijital giris durum bitleri. Bit tanimlari tablonun sonunda
verilmistir.

10429 R 32bit - Dijital ¢ikis (réle) durum bitleri. Bit tanimlari tablonun sonunda
verilmistir.

10431 R 16bit - Rezerve
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‘ ADRES Yaz  Bilgi ‘ Katsay1 Agiklama
(decimal) | Oku
10432 R 16bit - Motor durumu
0: Motor Stop modunda
1: Yildiz rélesi gekili
2: Motor yukleme 6ncesi yuksiz galigiyor
3: Motor yUkli ¢alisiyor
4: Motor yikleme sonrasi yuksuz c¢aligiyor
5: Motor duruyor
10433- R 64bit - Alarm durum bitleri. Bit tanimlari tablonun sonunda verilmistir.
10436
10437- R 64bit - Uyari durum bitleri. Bit tanimlari tablonun sonunda verilmigtir.
10440
10441- R 160bit - Rdle (dijital ¢ikis) foksiyon durum bitleri. Bit tanimlari tablonun
10450 sonunda verilmigtir.
10451 R 16bit - Dijital giris alarm bitleri. Bit tanimlari tablonun sonunda
verilmistir.
10452 R 16bit x1 Analog sensor-1 sicaklik degeri (T1)
10453 R 16bit x1 Analog sensor-2 sicaklik degeri (T2)
10454 R 16bit x1 Analog sensor-3 sicaklik degeri (T3)
10455 R 16bit x1 Analog sensor-4 sicaklik degeri (T4)
10456 R 16bit x10 Basin¢ senséri-1 basing degeri (P1)
10457 R 16bit x10 Basin¢ senséri-2 basing degeri (P2)
10458 R 16bit x10 Basin¢ senséri-3 basing degeri (P3)
10459 R 16bit x1 PT100 sicaklik sensdri sicaklik degeri (T5)
10460 R 16bit x1 T1-T2 Sicaklik fark degeri
10461 R 16bit x1 T1-T3 Sicaklik fark degeri
10462 R 16bit x1 T2-T3 Sicaklik fark degeri
10463 R 16bit x1 T1-T4 Sicaklik fark degeri
10464 R 16bit x1 T2-T4 Sicaklik fark degeri
10465 R 16bit x1 T3-T4 Sicaklik fark degeri
10466 R 16bit x10 P1-P2 Basing fark degeri
10467 R 16bit x10 P1-P3 Basing fark degeri
10468 R 16bit x10 P2-P3 Basing fark degeri
10469- R 16bit - Rezerve
10474 X6
10472 R 16bit x10 0-10V analog ¢ikis agma ylzdesi (%)
10474 R 16bit x10 4-20mA analog cikis-1 agma yuzdesi (%)
10476 R 16bit x10 4-20mA analog cikis-2 agma yuzdesi (%)
10478 R 16bit - Rezerve
10479 R 16bit x1 Modbus adresi
10480- R 32hit Coklu Calisma grubundaki cihazlarin ¢alisma saati sayaglari
10543 x32
10544 R 32bit - Rezerve
10546 R 16bit x1 Coklu galisma grubundaki yuklu galisan cihaz sayisi
10547 R 16bit x1 Coklu galisma grubundaki toplam cihaz sayisi
10548 R 16bit x1 Coklu calisma grubundaki master cihazin adresi

- 108 -




DK-70 Kullanim Kilavuzu Rev_01

Firmware V-1.0

ADRES | Yaz Bilgi | Katsayi Agciklama
(decimal) | Oku
10549 R 32bit x1 GPS konum Latitude
10551 R 32bit x1 GPS konum Longitude
10553 R 32bit x1 GPS konum Altitude
10555 R 32bit x1 GPRS-GSM IP adresi
10557- R 16bit - Extension ¢ikislarin durum bitleri
10559 x3
10560 R 32bit - Extension giriglerin durum bitleri
10562 R 16bit - Rezerve
10563 R 32bit x10 Toplam aktif enerji sayaci (kWh)
10565 R 32bit x10 Toplam enduktif reaktif enerji sayaci (kVArh)
10567 R 32bit x10 Toplam kapasitif reaktif enerji sayaci (kVArh)
10569- R 16bit - Rezerve
10580 x12
10581- R 16bit x1 Modem IMEI numarasi
10588 x8
10589 R 32bit x10 Calisma saati
10591 R 32hit x10 YUkIU calisma saati
10593 R 32hit x10 Servis A'ya kalan saat
10595 R 32hit x10 Servis B’ye kalan saat
10597 R 32hit x10 Servis C'ye kalan saat
10599 R 32hit x10 Servis D’ye kalan saat
10601 R 32hit x10 Servis E'ye kalan saat
10603 R 32bit x1 Motor Start (baglama) sayisi sayaci
10605 R 32bit x1 Fan Start (baslama) sayisi sayaci
10607 R 32hit x1 Yaglamaya kalan sure (dk) sayaci
10609 R 16bit x1 Cihaz ID numarasi
10610 R 16bit x1 Cihaz donanim versiyonu
10611 R 16bit x1 Cihaz yazilim versiyonu
10612- R 16bit - Rezerve
10615 x4
10616- R 16bit x1 Cihaz MAC adresi
10618 X3
10619- R 16bit x1 Cihaz Unique ID
10624 X6
10625 R 32hit x1 Dijital giris darbe sayaci-1
10627 R 32hit x1 Dijital giris darbe sayaci-2
10629 R 32bit x10 Faz L1 Akim demand
10631 R 32bit x10 Faz L2 Akim demand
10633 R 32bit x10 Faz L3 Akim demand
10635 R 32bit x10 Ortalama akim demand
10637 R 32hit x10 Aktif glic (kW) demand
10639 R 32hit x10 Reaktif gug (kVAr) demand
10641 R 32hit x10 Faz L1 minimum gerilim
10643 R 32hit x10 Faz L2 minimum gerilim
10645 R 32hit x10 Faz L3 minimum gerilim
10647 R 32hit x10 Faz L1-L2 minimum gerilim
10649 R 32bit x10 Faz L2-L.3 minimum gerilim
10651 R 32bit x10 Faz L3-L1 minimum gerilim
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ADRES | Yaz Bilgi | Katsayi Agciklama
(decimal) | Oku
10653 R 32bit x10 Faz L1 minimum akim
10655 R 32bit x10 Faz L2 minimum akim
10657 R 32bit x10 Faz L3 minimum akim
10659 R 32bit x10 Minimum ortalama akim
10661 R 32bit x100 Minimum frekans
10663 R 32bit x10 Minimum aktif glc
10665 R 32bit - Rezerve
10667 R 32bit x10 Minimum enduktif reaktif gtic (kKVAr)
10669 R 32bit x10 Minimum kapasitif reaktif gic (kVAr)
10671 R 32bit x10 Faz L1 Maksimum gerilim
10673 R 32bit x10 Faz L2 Maksimum gerilim
10675 R 32bit x10 Faz L3 Maksimum gerilim
10677 R 32bit x10 Faz L1-L2 Maksimum gerilim
10679 R 32bit x10 Faz L2-L3 Maksimum gerilim
10681 R 32bit x10 Faz L3-L1 Maksimum gerilim
10683 R 32bit x10 Faz L1 Maksimum akim
10685 R 32hit x10 Faz L2 Maksimum akim
10687 R 32hit x10 Faz L3 Maksimum akim
10689 R 32bit x10 Maksimum ortalama akim
10691 R 32hit x100 Maksimum frekans
10693 R 32bit x10 Maksimum aktif gl
10695 R 32bit - Rezerve
10697 R 32bit x10 Maksimum enduktif reaktif gtic (kVAr)
10699 R 32bit x10 Maksimum kapasitif reaktif gic (KVAr)
10701 R 16bit - Rezerve
10702 R 16bit - Baglanti topolojisi (tipi)
0: 3 faz 4 telli yildiz
1: 1 faz 2 telli
2: 2 faz 3telli L1-L2
3: 3 faz 4 telli Giggen
4: 3faz 3telli L1-L2 CT
5:3faz 3telli L1-L3 CT
10703 R 16bit x1 Canbus Baglanti Adresi (Coklu Calisma igin)
10704- R 16bit - Grafik LCD ekran hafizasi
11215 x512
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DIJITAL GiRiS DURUM BITLERI

BIT ACIKLAMA BIT ACIKLAMA
0 | Dijital girig-1’in durumu 16 | Dijital giris-17’nin durumu (Extension girig-9)
1 | Dijital girig-2'nin durumu 17 | Dijital giris-18’in durumu (Extension girig-10)
2 | Dijital girig-3'Gn durumu 18 | Dijital giris-19’un durumu (Extension girig-11)
3 | Dijital girig-4’Gn durumu 19 | Dijital girig-20’nin durumu (Extension girig-12)
4 | Dijital girig-5’'in durumu 20 | Dijital girig-21’in durumu (Extension girig-13)
5 | Dijital girig-6'nin durumu 21 | Dijital girig-22’nin durumu (Extension girig-14)
6 | Dijital girig-7’nin durumu 22 | Dijital girig-23’Un durumu (Extension girig-15)
7 | Dijital girig-8'in durumu 23 | Dijital girig-24’Gn durumu (Extension girig-16)
8 | Dijital girig-9'un durumu (Extension girig-1) 24 | Dijital girig-25’in durumu (Extension girig-17)
9 | Dijital girig-10’'un durumu (Extension giris-2) 25 | Dijital girig-26’nin durumu(Extension girig-18)
10 | Dijital girig-11’in durumu (Extension girig-3) 26 | Dijital giris-27’nin durumu (Extension girig-19)
11 | Dijital girig-12’nin durumu (Extension giris-4) 27 | Dijital girig-28’in durumu (Extension girig-20)
12 | Dijital girig-13’UGn durumu (Extension girig-5) 28 | Dijital girig-29’'un durumu (Extension girig-21)
13 | Dijital girig-14’Gn durumu (Extension giris-6) 29 | Dijital giris-30’'un durumu (Extension girig-22)
14 | Dijital girig-15’in durumu (Extension girig-7) 30 | Dijital giris-32’in durumu (Extension girig-23)
15 | Dijital girig-16’nin durumu (Extension giris-8) | 31 | Dijital giris-32'nin durumu (Extension girig-24)
DIJITAL CIKIS (ROLE) DURUM BITLERI
BIT ACIKLAMA BIT ACIKLAMA
0 | Dijital ¢cikig-4’Gn durumu 16 | Dijital ¢ikis-17’nin durumu (Extension cikis-9)
1 | Dijital ¢ikis-3'in durumu 17 | Dijital ¢ikis-18’in durumu (Extension ¢ikis-10)
2 | Dijital ¢ikis-2’nin durumu 18 | Dijital ¢ikis-19'un durumu(Extension ¢ikis-11)
3 | Dijital ¢ikis-1’in durumu 19 | Dijital ¢ikis-20’nin durumu(Extensiongikis-12)
4 | Dijital ¢ikis-5’in durumu 20 | Dijital ¢cikis-21’in durumu (Extension cikis-13)
5 | Dijital ¢ikis-6’nin durumu 21 | Dijital ¢cikis-22’nin durumu(Extensiongikis-14)
6 | Dijital ¢cikis-7’nin durumu 22 | Dijital ¢ikis-23’Un durumu(Extension ¢ikis-15)
7 | Dijital ¢ikis-8'in durumu 23 | Dijital ¢cikis-24’Gn durumu(Extension ¢ikis-16)
8 | Dijital ¢ikis-9’'un durumu (Extension ¢ikis-1) 24 | Dijital ¢cikis-25’in durumu (Extension ¢ikis-17)
9 | Dijital ¢cikis-10’'un durumu (Extension ¢ikis-2) | 25 | Dijital ¢ikis-26’'nin durumu(Extensiongikis-18)
10 | Dijital ¢cikis-11'in durumu (Extension c¢ikis-3) 26 | Dijital ¢cikis-27’nin durumu(Extensioncikis-19)
11 | Dijital ¢cikis-12'nin durumu (Extension cikis-4) | 27 | Dijital ¢ikis-28’in durumu (Extension ¢ikis-20)
12 | Dijital ¢cikis-13’ln durumu (Extension ¢ikis-5) | 28 | Dijital ¢ikis-29’'un durumu(Extension ¢ikis-21)
13 | Dijital ¢cikis-14’ln durumu (Extension ¢ikis-6) | 29 | Dijital ¢ikis-30’un durumu(Extension cikis-22)
14 | Dijital ¢cikis-15'in durumu (Extension c¢ikis-7) 30 | Dijital ¢ikis-31’in durumu (Extension ¢ikis-23)
15 | Dijital ¢cikis-16'nin durumu(Extension ¢ikis-8) | 31 | Dijital ¢ikis-32’nin durumu(Extensiongikis-24)
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ALARM DURUM BITLERI

BIT ACIKLAMA BIT ACIKLAMA
0 | Yuksek Gerilim Alarmi 27 | Sens0r-3 Sicaklik Fark Alarmi
1 | Dusuk Gerilim Alarmi 28 | Sicaklik Senséri-4 Hatali Alarmi
2 | Yiksek Frekans Alarmi 29 | Yiksek Sicaklik Sensoér-4 Alarmi
3 | Dusuk Frekans Alarmi 30 | Dusik Sicaklik Sensdr-4 Alarmi
4 | Yuksek Aktif Gig (kW) Alarmi 31 | Sensor-4 Sicaklik Fark Alarmi
5 | Dusuk Aktif Glg (kW) Alarmi 32 | Basing Senso6ri-1 Hatali
6 | Kapasitif Glg (kVAr) Alarmi 33 | Yuksek Basing Sensdr-1 Alarmi
7 | Enduktif Gug (KVAr) Alarmi 34 | Basing Sensori-2 Hatali
8 | Gug Faktéri (PF) Kapasitif Alarm 35 | Yuksek Basing Sensdr-2 Alarmi
9 | Gug Faktéri (PF) Endiktif Alarm 36 | Sensor-2 Basing Fark Alarmi
10 | Yiksek Akim Alarmi 37 | Dusik Basing Sensoér-2 Alarmi
11 | Yiksek Gerilim THD Alarmi 38 | Basing Sensori-3 Hatali
12 | Yiksek Akim THD Alarmi 39 | Yiuksek Basing Sensoér-3 Alarmi
13 | Gerilim Dengesizlik Alarmi 40 | Sensor-3 Basing Fark Alarmi
14 | Akim Dengesizlik Alarmi 41 | Duguk Basing Sensdr-3 Alarmi
15 | Faz Sirasi Hatali Alarmi 42 | PT100 Sensoru Hatali
16 | Motor PTC Yiksek Sicaklik Alarmi 43 | PT100 Yiksek Sicaklik
17 | Sicaklik Senséri-1 Hatali Alarmi 44 | PT100 Dusuk Sicaklik
18 | Yuksek Sicaklik Sensor-1 Alarmi 45 | -
19 | Diusuk Sicaklik Sensoér-1 Alarmi 46 | -
20 | Sicaklk Senséru-2 Hatali Alarmi 47 | Acil Stop (Durdur) Alarmi
21 | Yuksek Sicaklik Sensoér-2 Alarmi 48 | Motor Asiri Yiklenme Alarmi
22 | Dusuk Sicaklik Sensdr-2 Alarmi 49 | Ana Kontaktor Cekmedi Alarmi
23 | Sensdr-2 Sicaklik Fark Alarmi 50 | Ana Kontaktor Birakmadi Alarmi
24 | Sicakhk Senso6ri-3 Hatali Alarmi 51 | Fan Kontaktorii Cekmedi Alarmi
25 | Yuksek Sicaklik Sensor-3 Alarmi 52 | Fan Kontakt6rii Birakmadi Alarmi
26 | Dusuk Sicaklik Sensér-3 Alarmi 53 |-
UYARI DURUM BITLERI
BIT ACIKLAMA BIT ACIKLAMA
0 | Dijital giris-1 uyari 18 Servis B Zamani Uyarisi
1 | Dijital girig-2 uyari 19 Servis C Zamani Uyarisi
2 | Dijital giris-3 uyari 20 Servis D Zamani Uyarisi
3 | Dijital giris-4 uyari 21 Servis E Zamani Uyarisi
4 | Dijital giris-5 uyari 22 Uzak baslat Uyarisi
5 | Dijital giris-6 uyari 23 Uzak durdur Uyarisi
6 | Dijital giris-7 uyari 24 Eeprom yazma hatasi
7 | Dijital giris-8 uyari 25-28 | Rezerve
8 | Yiksek Sicaklik-1 Uyarisi 29 DURDU - Haftalik Calisma Uyarisi
9 | Yiksek Sicaklik-2 Uyarisi 30 CALISTI - Haftalik Calisma Uyarisi
10 | Yiksek Sicaklik-3 Uyarisi 31 Haftalik Calisma iptal Uyarisi
11 | Yuksek Sicaklik-4 Uyarisi 32 Yikleme icin Sicaklik Duslk Uyarisi
12 | Dur. igin 1 Saat Bekle Uyarisi 33 Dijital Giris Yike Ge¢ Komutu Uyarisi
13 | Hava Filtresi Tikali Uyarisi 34 Dijital Giris Yukten Cik Komutu Uyarisi
14 | Seperatér Basing Bekleniyor Uyarisi 35 Modbus Yiike Ge¢ Komutu Uyarisi
15 | Giris Bekleniyor (Drive) Uyarisi 36 Modbus Yikten Cik Komutu Uyarisi
16 | Coklu Haberlesme Hata Uyarisi 37 Enerji Kesildi / Restart Uyarisi
17 | Servis A Zamani Uyarisi 38-63 | Rezerve
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ROLE (DIJITAL CIKIS) FONKSIYON DURUM BITLERI

BIT ACIKLAMA BIT ACIKLAMA BIT ACIKLAMA
0 | Korna 45 | STOP Butonuna Basis 90 | Yiksek Sicaklik Sensor-3
1 | Flash rolesi 46 | - 91 | Dislik Sicaklik Sensor-3
2 | Faz siras! hatali alarmi 47 | - 92 | Sicaklik Fark Alr. Sensor-3
3 | Gerilim hatal 48 | Girig 1 similasyon 93 | Yiiksek Sicaklik Sensor-4
4 | Gerilim OK 49 | Girig 2 simiilasyon 94 | Duslik Sicaklik Sensor-4
5 | Alarm 50 | Girig 3 similasyon 95 | Sicaklik Fark Alr. Sensor-4
6 |- 51 | Girig 4 simulasyon 96 | Yuksek Basing Al. Sensor-1
7 | Uyar 52 | Girig 5 simullasyon 97 | Ylksek Basing Al. Sensér-2
8 | Alarm 53 | Girig 6 simllasyon 98 | Basing Fark Alm. Sensor-2
9 | kWh pulse (tick) 54 | Girig 7 simllasyon 99 | Duslk Basing Al. Sensor-2
10 | kVArh pulse (tick) 55 | Girig 8 similasyon 100 | FAN
11 | Dusik gerilim alarm 56 | Girig 9 similasyon 101 | YAGLAMA
12 | Yiksek Gerilim Alarm 57 | Girig 10 similasyon 102 | Yiksek Basing Al. Sensor-3
13 | Dislk frekans alarm 57 | Giris 11 similasyon 103 | Basing Fark Alr. Sens6r-3
14 | YUksek frekans alarm 59 | Girig 12 similasyon 104 | Duslik Basing Al. Sensor-3
15 | Frekans alarm 60 | Giris 13 simulasyon 105 | PT100 Yiksek Sicaklik Alr.
16 | Dislk aktif glic alarm 61 | Giris 14 simllasyon 106 | Sicaklik Alarm Sensor-1
17 | Yiksek aktif gli¢ alarm 62 | Girig 15 simllasyon 107 | Sicaklik Alarm Sensor-2
18 | Aktif giig alarm 63 | Girig 16 simllasyon 108 | Sicaklik Alarm Sensor-3
19 | Kapasitif reaktif alarm 64 | Kullanici ¢ikigi 1 109 | Sicaklik Alarm Sensor-4
20 | Enduktif reaktif alarm 65 | Kullanici gikigi 2 110 | Basing Alarm Sensor-1
21 | Reaktif gi¢ alarm 66 | Kullanici gikisi 3 111 | Basing Alarm Sensor-2
22 | Kapasitif pf alarm 67 | Kullanici gikisi 4 112 | Basing Alarm Sensor-3
23 | Enduktif pf alarm 68 | Kullanici gikisi 5 113 | PT100 Sicaklik Alarm
24 | Pf alarm 69 | Kullanici gikisi 6 114 | Sicaklik Sensor Hatasi
25 | Yiksek akim alarm 70 | Kullanici gikisi 7 115 | Basing Sensor Hatasi
26 | THD-V alarm 71 | Kullanici gikisi 8 116 | Sicaklik Farki Alarmi
27 | THD-I alarm 72 | Kullanici gikisi 9 117 | Basing Farki Alarmi
28 | THD alarm 73 | Kullanici gikist 10 118 | YUksek Sicaklik Alarmi
29 | Gerilim dengesizlik alarm 74 | Kullanici gikist 11 119 | Duslk Sicakhk Alarmi
30 | Akim dengesizlik alarm 75 | Kullanici gikisi 12 120 | Yiiksek Basing Alarmi
31 | Dengesizlik alarm 76 | Kullanici gikist 13 121 | Duslk Basing Alarmi
32 | Kullanici girig alarm-1 77 | Kullanici gikisl 14 122 | Sicaklik Alarmi
33 | Kullanici giris alarm-2 78 | Kullanici gikisi 15 123 | Basing Alarmi
34 | Kullanici girig alarm-3 79 | Kullanici gikigl 16 124 | Yiksek Sicaklik Uyarisi
35 | Kullanici girig alarm-4 80 | Kompresor ANA Role 125 | Servis Uyarisi
36 | Kullanici girig alarm-5 81 T . ici
o Komprosr UgENRle | 120 Dumaken 18ael
37 | Kullanici girig alarm-6 82 | Kompresor YILDIZ Rolesi | 127 | Coklu Haberlesme Hatasi
38 | Kullanici girig alarm-7 83 | Kompresor YUK Rolesi 128 | ISITICI
39 | Kullanici girig alarm-8 84 | MPTC Yiiksek Sicaklik A. | 129 | KURUTUCU
40 | Yukari Ok Butonuna Basis 85 | Yuksek Sicaklik Sensor-1 | 130 | Ana Basinc Normal
41 | Asa@i Ok Butonuna Basig 86 | Dusik Sicaklik Sensér-1 | 131 | Su Tahliye
42 | Sol Ok Butonuna Basis 87 | Yuksek Sicaklik Sensor-2 | 132 | KULLANILMIYOR
43 | Sag Ok Butonuna Basis 88 | Dustk Sicaklik Sensor-2
44 | RUN Butonuna Basis 89 | SicaklikFark Alr.Sensor-2
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DIJITAL GiRiS ALARM BITLERI

BIT AGIKLAMA BIT ACIKLAMA
0 | Dijital girig-1 alarm 4 | Dijital giris-5 alarm
1 | Dijital girig-2 alarm 5 | Dijital giris-6 alarm
2 | Dijital girig-3 alarm 6 | Dijital giris-7 alarm
3 | Dijital girig-4 alarm 7 | Dijital giris-8 alarm

- 114 -




DK-70 Kullanim Kilavuzu Rev_01

Firmware V-1.0

22.4. KOMUTLAR

ADRES
(decimal)
8192

Yaz
Oku
W

16bit x1

Bilgi | Katsayr Agciklama

Sifre (Kalibrasyon katsayilarini modbus Uizerinden
degistirebilmek icin bu adrese kalibrasyon sifresi girilmelidir.)

8193 w 16bit x1

Buton similasyonu. Bu adrese Hexadecimal olarak asagidaki
degerler yazilirsa karsilik gelen butona basilimis gibi cihaz tepki
verir.
0x8001:
0x8010:
0x8080:
0x8100:
0x8200:
0x8400:
0x4001:
0x4010:
0x4080:
0x4100:
0x4200:
0x4400:
0x1001:
0x1010:
0x1080:
0x1100:

Stop ¢ok uzun basis
Run ¢ok uzun basis
Sag ¢ok uzun basig
Sol ¢ok uzun basis
Yukari ¢ok uzun basig
Asagdi ¢ok uzun basis
Stop uzun basis

Run uzun basis

Sag uzun basig

Sol uzun basis
Yukari uzun basis
Asagdi uzun basis
Stop kisa basis

Run kisa basig

Sag kisa basis

Sol kisa basig
0x1200: Yukari kisa basis
0x1400: Asagi kisa basis

8194 16bit x1

Harmonik kanal secimi. Bu adrese decimal olarak asagidaki
degerler yazilirsa karsilik gelen harmonik kanal segilmis olur.
0: Faz L1 gerilim

1: Faz L2 gerilim

2: Faz L3 gerilim

6: Faz L1-L2 gerilim
7: Faz L2-L3 gerilim
8: Faz L3-L1 gerilim

12: Faz L1 akim
13: Faz L2 akim
14: Faz L3 akim

8195 16bit x1

Fabrika ayarlarina don. Bu adrese decimal olarak 43690
yazilirsa cihaz fabrika ayarlarina déner. Servis sayaglari
sifirlanir fakat diger sayaclar sifirlanmaz.

8196 16bit x1

Sayaglar sifirla. Bu adrese decimal olarak asagidaki degerler
yazilirsa karsilik gelen sayag sifirlanir.

1: Aktif glic (kWh) sayaci sifirlanir.

4: Enduktif reaktif gt¢ (kVArh) sayaci sifirlanir.

8: Kapasitif reaktif gu¢ (kVArh) sayaci sifirlanir.
16: Dijital giris darbe sayaci-1 sifirlanir.

32: Dijital giris darbe sayaci-2 sifirlanir.

64: Calisma saati sayaci sifirlanir.

128: YUklIU galisma saati sayaci sifirlanir.

256: Motor start (baslama) sayisi sayaci sifirlanir.
512: Fan start (baslama) sayisi sayaci sifirlanir.
1024: Yaglama Sayaci Yaglama Periyodu
parametresine esitlenir.
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ADRES Yaz  Bilgi | Katsay1 Agiklama
(decimal) | Oku

8197 w 16bit x1 Servis surelerini resetle. Bu adrese decimal olarak asagidaki
degerler yazilirsa karsilik gelen servis sureleri resetlenir.
1: Butln servis sureleri resetlenir.
2: Servis A saati resetlenir.
4: Servis B saati resetlenir.
8: Servis C saati resetlenir.
16: Servis D saati sifirlanir.
32: Servis E saati sifirlanir.

8198 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Aktif gi¢ (kWh) sayacina eklenir.

8199 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Aktif gi¢ (kWh) sayacindan c¢ikarilir.

8200 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deder Enduktif reaktif gi¢ (kVArh) sayacina
eklenir.

8201 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deder Enduktif reaktif gic (kVArh)
sayacindan gikarilir.

8202 w 16bit x1 Bu adrese yazilan degder Kapasitif reaktif gli¢ (kVArh) sayacina
eklenir.

8203 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deder Kapasitif reaktif gi¢ (kVArh)
sayacindan gikarilir.

8204 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Dijital giris darbe sayaci-1’e eklenir.

8205 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Dijital giris darbe sayaci-1’den cikarilir.

8206 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Dijital giris darbe sayaci-2'ye eklenir.

8207 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Dijital giris darbe sayaci-2’den cikarilir.

8208 wW 16bit x1 Bu adrese yazilan deder Calisma saati sayacina eklenir.

8209 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deder Calisma saati sayacindan gikarilir.

8210 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deger YUkli calisma saati sayacina eklenir.

8211 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deger YUkli ¢calisma saati sayacindan
cikarilr.

8212 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Motor start (baslama) sayisi sayacina
eklenir.

8213 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Motor start (baslama) sayisi
sayacindan c¢ikarilr.

8214 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Fan start (baslama) sayisi sayacina
eklenir.

8215 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Fan start (baslama) sayisi sayacindan
cikarilr.

8216 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deder yaglama sayacina eklenir.

8217 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deder yaglama sayacindan cikarilir.

8218 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Servis A saatine eklenir.

8219 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deder Servis A saatinden cikarilir.

8220 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deder Servis B saatine eklenir.

8221 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Servis B saatinden cikarilir.

8222 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Servis C saatine eklenir.

8223 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deder Servis C saatinden cikarilir.

8224 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Servis D saatine eklenir.

8225 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Servis D saatinden ¢ikarilir.

8226 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Servis E saatine eklenir.

8227 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Servis E saatinden c¢ikarilir.

8228 w 16bit x1 Bu adrese decimal olarak 43690 yazilirsa cihaz minimum ve

maksimum degerleri resetler.
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ADRES
(decimal)
8229

Yaz
Oku
W

Bilgi | Katsayr Agciklama

16bit

X1

Flash’'a yaz.

8230

w

16bit

X1

Olay kaydi oku. Cihazin olay kaydi hafizasinda her biri 64 byte
uzunlukta olan 400 adet kayit bulunur. Olay kayitlar hafiza
yapisi madde 26.5’te verilmistir. Kayit hafizasini okumak igin
blok numarasi 8230 adresine yazilmalidir. Sonra ilgili kayitlar
3072 adresinden 5119 adresine kadar okunabilir. 8230 adresine
asagidaki degerler yazilirsa karsilik gelen kayitlar okunabilir.
0: 0. Blok: 1.-64. Olay kayitlar
. Blok: 65.-128. Olay kayitlari
. Blok: 129.-192. Olay kayitlari
. Blok: 193.-256. Olay kayitlari
. Blok: 257.-320. Olay kayitlari
. Blok: 321.-384. Olay kayitlari

. Blok: 385.-400. Olay kayitlar
8230 adresine 256 yazilirsa LCD hafiza alani 3072-3583 adres
araligindan okunabilir.

ouprNE
G)Ul#s&)h)h*C)

8231

16bit

x1

Cihaz boot moduna gecger.

8232

g2

16bit

x1

Bu adrese yazilan degder ile kullanici ¢ikiglari kontrol edilebilir.
Kullanici ¢ikigi 1 réle fonksiyonunu aktif yapmak igin 0x0001
(1), pasif yapmak icin 0x8001 (32769) yaziimalidir.

Kullanici ¢ikigi 2 réle fonksiyonunu aktif yapmak igin 0x0002
(2), pasif yapmak icin 0x8002 (32770) yazilmalidir.

kﬁllamm cikisi 16 role fonksiyonunu aktif yapmak igin 0x0010
(16), pasif yapmak icin 0x8010 (32784) yazilmaldir.

8233

16bit

x1

Cihazi yeniden baglat. Bu adrese decimal olarak 14536
yazilirsa cihaz yeniden baslatilir.

8234

16bit

x1

Yerel dili oku.

8235

16bit

x1

Readonly alani oku.

8236

2IgE| =

16bit

X1

Egder Yike Gecme Komut Kaynagi parametresi “2 (Modbus
Komutu)” olarak ayarlanmissa, kompresére “Yiike Geg¢”
komutu vermek i¢in bu adrese decimal olarak 10 degeri yazilir,
“Yiikten Cik” komutu vermek igin bu adrese decimal olarak 170
degderi yazilir.
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22.5. OLAY KAYITLARI HAFIZA YAPISI

ADRES Yaz  Bilgi | Katsayi Agiklama
(decimal) | Oku
+0 R 32bit x1 32 bit tarih saat bilgisi
+1 Bit_0..4: saniye/2 (0-29)
Bit_5..10: dakika (0-59)
Bit_11..15: saat (0-23)
Bit_16..20: gun (1-31)
Bit_21..24: ay (1-12)
Bit_25..31: yil-2000
(0..127=2000..2127)
+2 R 16bit x1 Kayit tipi
+3 R 8bit x1 Dijital giris durum bitleri
+4 ALT
+4_UST R 8bit x1 Dijital ¢ikis (réle) durum bitleri
+5
+6 R 32bit x1 Alarm durum bitleri (0-31. Bitler)
+7
+8 ALT R 8bit x10 Sensodr-1 basing degeri
+8 UST R 8bit x10 Sensdr-2 basing degeri
+9 ALT R 8bit x10 Sensodr-3 basing degeri
+9 UST R 8bit x1 Analog sensor-1 sicaklik degeri
+10 ALT R 8bit x1 Analog sensor-2 sicaklik degeri
+10 UST R 8bit x1 Analog sensor-3 sicaklik degeri
+11 R 8hit x1 PT100 sensorl sicaklik degeri
+12 R 8bit x1 Rezerve
+13 R 32hit x10 Calisma saati sayaci
+14
+15 R 32hit x10 YUklG calisma saati sayaci
+16
+17 R 16bit x10 Faz L1 gerilimi
+18 R 16bit x10 Faz L2 gerilimi
+19 R 16bit x10 Faz L3 gerilimi
+20 R 16bit x10 Faz L1 akimi
+21 R 16bit x10 Faz L2 akimi
+22 R 16bit x10 Faz L3 akimi
+23 R 16bit x10 Frekans
+24 R 16bit x10 Toplam aktif gug (kW)
+25 ALT R 8hit x1000 | Toplam gig faktori (PF)
+25 UST R 8bit x1 Rezerve
+26 R 32bit x1 Motor Start (baslama) sayisi sayaci
+27
+28 R 32bit x1 Fan Start (baslama) sayisi sayaci
+29
+30 ALT R 8hit x1 Rezerve
+30_UST R 8hit x1 Motor durumu
0: Motor Stop modunda
1: Yildiz rélesi cgekili
2: Motor yiikleme 6ncesi yuksiz ¢alisiyor
3: Motor yUkli galisiyor
4: Motor yukleme sonrasi yiksuz galisiyor
5: Motor duruyor
+31 R 16hit x1 Rezerve
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22.6. GERGEK ZAMAN SAATI

ADRES Yaz Katsayr Aciklama
(decimal) | Oku

5120 R 16bit x1 Y1l (0-4096)
5121 R 16bit x1 Ay (1-12)
5122 R 16bit x1 Gin (1-31)
5124 R 16bit x1 Saat (0-23)
5125 R 16bit x1 Dakika (0-59)
5126 R 16bit x1 Saniye (0-59)
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23. SNMP HABERLESME

Cihaz, Ethernet portu tizerinden SNMP haberlesme imkani saglamaktadir (10/100Mb)

A Desteklenen SNMP versiyonu V1.0.

Cihazda kontrol edilebilen parametreler:

Kontrol Tuglari
Uzaktan Kontrol Edilebilen Dijital Cikiglar

Cihazdan okunabilen parametreler:

Sebeke Gerilimleri (L1, L2, L3, L12, L23, L31)
Sebeke Akimlari (11, 12, 13)

Sebeke Aktif Gig (L1, L2, L3, Total)

Sebeke Reaktif Gag (L1, L2, L3, Total)

Sebeke Goérlndr Gag (L1, L2, L3, Total)
Sebeke Gig Faktéra (L1, L2, L3, Total)
Frekans

Toplam kW-h

Toplam kVAR-h (endiktif)

Toplam kVAR-h (kapasitif)

Dijital Giris Darbe Sayaclari (In1, In2)

Baglanti Topolojisi (Tipi)

Akim Demand (L1,L2,L3,0Ortalama)

Aktif Gug ve Reaktif Gli¢ Demand

Min.Sebeke Gerilimleri (L1,L2,L3, L12, L23, L31)
Minimum Sebeke Akimlari (11, 12, 13, Ortalama)
Minimum Frekans

Minimum Aktif Glg

Minimum Enduktif Glg

Minimum Kapasitif Glg

Maks. Sebeke Gerilimleri (L1, L2, L3, L12, L23,
L31)

Maksimum $ebeke Akimlari(11, 12, 13, Ortalama)
Maksimum Frekans

Maksimum Aktif Glg

Maksimum Enduktif Gig

Maksimum Kapasitif Gli¢

Motor Durumu

Analog Sensor Sicaklik Olgiimleri(T1,T2,T3,T4)
Basing Olgiimleri (P1, P2, P3)

PT100 Sicaklik dlgimii

Fark Sicaklklar (T12, T13, T23, T14, T24, T34)
Fark Basinglari (P12, P13, P23)

Servis Saatleri (A, B,C,D,E)

Calisma Saati

Yukli Calisma Saati

Motor Start (baslama) sayisi sayaci

Fan Start (baslama) sayisi sayaci
YUkli/Toplam Calisma Orani (%)

Yag@lama sure sayaci (dk)

Uzaktan Kontrol Edilebilen Dijital Cikislar
Alarmlar

Giris Alarmlari

Uyarilar

A SNMP MIB dosyasini, Datakom teknik destekten isteyebilirsiniz
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23.1. ETHERNET SNMP iGiN GEREKLI PARAMETRELER

Modbus Slave Address: 1 ve 240 arasinda ayarlanabilir. Eger ayni IP adresinde tek bir cihaz mevcutsa,
bu parametrenin 1 olarak kalmasi tavsiye edilir.

Ethernet Devrede: Ethernet portunun aktif olmasi i¢in bu parametrenin 1 yapilmasi gerekmektedir.
Modbus TCP/IP Port: Bu parametre genelde 502 olarak ayarlanir. Ancak cihaz herhangi bir port adresi
Uzerinden c¢alisabilir.

User IP Mask: Bu parametreler cihaza gelen IPv4 girisi kontrol etmek icin kullaniimaktadirlar.

Ethernet Network IP: Cihazin dinamik IP almasi isteniyorsa 0.0.0.0 olarak birakilmalidir. Cihaza statik IP
vermek icin istenen deger girilmelidir.

Ethernet Gateway IP: Kullandiginiz modeme uygun sekilde ayarlamalisiniz.

Ethernet Subnet Mask: Kullandiginiz modeme uygun sekilde ayarlamalisiniz.

Ethernet 6zellikleri hakkinda daha detayli bilgi icin Ethernet Konfiglirasyon Kilavuzu ‘na bakiniz.

23.2. SNMP TRAP MESAJLARI

Cihazda herhangi bir alarm veya uyari olustugunda kullaniciya otomatik olarak SNMP Trap mesaji
gOnderilir.

Snmp Trap fonksiyonunun aktif hale gelmesi igin, kullanicinin cihaza SNMP sorgusu atmasi gerekir. Bu
sayede cihaz sorgu atilan istemci adresini kaydeder ve SNMP Trap mesajlarini bu adrese génderir.
Cihaz, SNMP Trap mesajlarini kendisine SNMP sorgusu yapan en son adrese goénderir.

SNMP Trap mesajinin igeriginde motor durumu, ¢alisma saati ve alarm listesi yer almaktadir.
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24. UYGUNLUK BEYANI

Cihaz asag@idaki Avrupa Birligi Direktiflerine uygundur:
-2014/35/EC (Dusuk Gerilim Direktifi)
-2014/30/EC (Elektromanyetik Uyumluluk)

Referans Normlar:

EN 61010 (guvenlik istekleri)
EN 61326 (EMC istekleri)

CE isareti, bu Uranun, guvenlik, saglik, gevrenin ve kullanicilarin korunmasi konularindaki Avrupa
standartlarina uygunlugunu belirtir.

25. BAKIM

DIKKAT: CiHAZIN iCiNi ACMAYINIZ.
Cihaz icinde degisebilecek pargca yoktur.

Cihaz temizlemek igin yumusak bir nemli bezle siliniz, kimyasal madde kullanmayiniz.

26. CIHAZIN ATILMASI

AB parlamentosu ve konseyinin 2002/96/EC sayili ve 27 Ocak 2003 tarihli WEEE kararina goére bu cihaz
genel ¢opten ayri olarak atilmali ve ayri iglenmelidir.

27. ROHS UYGUNLUK

“RoHS direktifi insan sagliginin ve ¢evrenin korunmasi amaciyla; elektrikli ve elektronik cihazlardaki
tehlikeli maddelerin kullanimini sinirlar.

AB parlamentosunun ve konseyinin 2011/65/EU sayili ve 8 Haziran 2011 tarihli direktifine gore cihaz EK-I
‘de sayilan “Monitoring and control instruments including industrial monitoring and control instruments”
kategorisindedir ve RoHS direktifine uygundur. “

Bu uriinde asagidaki maddeler kullanilmamaktadir:
Lead (Pb)

Mercury (Hg)

Cadmium (Cd)

Hexavalent chromium (Cr6+)

Polybrominated biphenyls (PBB)

Polybrominated diphenyl! ether (PBDE)
Bis(2-ethylhexyl) phthalate (DEHP)

Butyl benzyl phthalate (BBP)
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