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DKG 307

OZELLIKLER
Otomatik caligtirma ve durdurma 155 adet programli parametre
Otomatik sebeke izleme Cihaz iizerinden degistirilebilir parametreler
Otomatik ylik transferi RS-232 seri port ¢cikigi
Motor kumandasi Ucretsiz MS-Windows bazli uzaktan izleme
Jeneratér korumalar yazilimi:
Dahili alarm ve uyarilar -lokal, LAN, IP ve modem baglanti imkani
3 faz sebeke voltaj girigleri -izleme, parametrelerin yiiklenmesi
3 faz jeneratér voltaj girisleri LED gdéstergeler
3 faz jeneratér akim girisleri Konfigiire edilebilen analog girisler: 2
Motor yag basing élciimii Konfigiire edilebilen dijital girisler: 7
Motor sogutma sivisi sicaklik él¢ciimii Konfigiire edilebilen role cikiglari: 2
Jeneratér aktif glic 6lctiimii Toplam role cikigi: 6
Jeneratér cos® blciimii Cikis adedini artirma imkani
Servis zamani géstergesi Uzak calistir imkani
Glinliik / haftalik / aylik otomatik test calismasi Sebeke simiilasyon imkani
Motor calisma saati Mars sirasindaki gerilim diismesinden etkilenmez
Hata kayitlan tutma Tam kapali 6npanel
Istatistik kayitlari tutma Ayrilabilir baglanti konnektérleri
Batarya destekli gercek zaman saati Kiiclik boyutlar (165x125x48mm)

Haftalik calisma programi Diistik maliyet
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1. MONTAJ

1.1 Kontrol Paneline Girig

Cihaz jeneratorlerde kullaniimak (izere tasarlanmis bir kumanda ve koruma panelidir. Olgtigu
degerleri ekraninda goésterir. Cihaz hem jeneratdr imalatcisina hem de kullaniciya kolay kullanim saglar.
Programl parametreler cogu uygulamaya uyacak sekilde dikkatle secildiginden genelde programlama ¢ok
az gerekir. Buna karsilik programli parametreler cihazin her tirld jeneratér uygulamasina uyum
saglamasina imkan verir. Programli parametreler enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde silinmez bir
hafizaya kaydedilir.

Olciilen parametreler asagidadir:

Sebeke voltaji faz R ile Notr arasi Jeneratér akimi faz U
Sebeke voltaji faz S ile Notr arasi Jeneratér akimi faz V
Sebeke voltaji faz T ile Notr arasi Jeneratdér akimi faz W
Sebeke voltaji faz RS arasi Jeneratdr frekansi
Sebeke voltaji faz ST arasi Jeneratér toplam KW
Sebeke voltaji faz TR arasi Jenerator toplam cos®
Jeneratér volltaji faz U ile Notr arasi AKU voltaj,

Jeneratdr volltaji faz V ile Notr arasi Sogutma sivisi sicakligi
Jenerator volltaji faz W ile Nétr arasi Yag basinci

Jenerat6r volltaji faz UV arasi
Jeneratér volltaji faz VW arasi
Jenerat6r volltaji faz WU arasi

1.2 Cihazin Monte Edilmesi

Cihaz panele monte edilmek Uzere tasarlanmigtir. Normal kullanim sirasinda, kullanici cihazin én
panel disindaki kisimlarina ulasamamalidir.

Cihazi diizgliin ylzeyli ve dikey bir panele monte ediniz. Cihaz 151x111 milimetre boyutlarinda bir
panel yuvasina gecger. Montaj éncesinde gerdirme yayini ve ayrilabilir klemensleri sékinlz. Cihazi panel
yuvasindan gegcirip yayi takiniz ve gevirerek sabitleyiniz.

DIKKAT: Cihazin dogru calisabilmesi icin motor gévdesi
mutlaka topraklanmis olmalidir.

Aksi halde hatali voltaj ve frekans dlciimleri meydana
gelebilir.

Cihazla birlikte kullanilacak olan akim trafolarinin gikisi 5 Amperlik olmalidir. Akim trafo giris akimi
istenen degerde secilebilir. (10/5 ile 9000/5 arasi) Akim trafo ¢ikislari her trafo icin ayri bir ¢ift kablo ile cihazin
ilgili girislerine goétirdlmelidir. Akim trafolarinda bir ucun ortak kullaniimasi veya bir ucun topraklanmasi gibi
islemler kesinlikle yapilmamalidir. Akim trafolarinin giici en az 5 VA olmalidir. %1 hassasiyette trafolar
kullaniimasi tavsiye edilir.

Isi ve yag basin¢ musirleri cihaza baglanmis ise panoda ayrica i1sI veya yag basing gdstergesi
kullanilamaz. Aksi halde cihaz bozulabilir. Eger panoda i1si veya yag basing géstergesi varsa cihaz tzerindeki
girisleri bos birakiniz. Cihaz fabrika ¢ikisi olarak standart tipteki Olgiisan (VDO) miisirlere gére ayarlanmistir.
Eger farkl tipte musgirler kullaniliyorsa programlama kismini inceleyiniz.

Hata kontak girislerine baglanacak miisirler Normalde Agik veya Normalde Kapali tipte, ayrica AKU(-)
veya AKU(+) baglantili olabilir.

Sarj alternatér ucu ayni zamanda uyartim akimini da saglar, dolayisiyla disaridan lamba baglamaya
gerek yoktur.
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1.3 Cihazin Baglantilari

DIKKAT: CIHAZIN ICINDE SIGORTA YOKTUR.
Asagidaki girislere harici sigorta takiniz:
Sebeke Faz Girigleri: R-S-T
Jenerator Faz Girisleri: U-V-W
Akl Girigi: BAT(+).
Sigortalan kullanicinin kolayca ulasabilecegi sekilde ve cihaza miimkiin oldugunca
yakin monte ediniz. Sigorta kapasitesi 6 Amper olmalidir.

DIKKAT: ELEKTRIK OLDURUR !
Cihaz baglantilarini yapmadan 6nce
MUTLAKA ENERJiYi KESINiz.

1) Klemenslere taktiginiz kablolari tornavida ile sikarken DAIMA klemensleri yuvalarindan
sOkiiniiz.

2) Montaj sirasinda Ulusal Kablolama Kurallarina DAIMA uyunuz.

3) Montaj devresi icinde MUTLAKA uygun bir ayirici eleman (6rnegin otomatik sigorta) yer
almalidir.

4) Ayirici eleman kablo lizerine monte edilemez.

5) Bina sebeke tesisatt MUTLAKA en az 1500A kesme kapasitesinde bir sigorta veya kisa
devre koruyucu eleman icermelidir.

6) Montajda uygun akim tasima kapasitesinde (en az 0.75mm’) ve isi derecesinde (80°C)
kablo kullaniniz.

2. GIRISLER VE CIKISLAR

RS-232 SERIi PORT: Bu konnektére bilgisayar veya modem baglanir. Bu baglanti sayesinde uzaktan izleme
ve program girisi islemleri yapilabilir.

GENISLEME KONNEKTORU: Bu konnektdr ilave role cikislari saglayan genisleme modiillerine baglantiyi
saglar. Opsiyonel olan Réle Cikis ModUll 8 adet programli 16 Amperlik réle gikisi saglar. Cihaz en fazla 2 adet
modul baglanmasina izin verir.

Ueg Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama
1 JENERATOR Role gikisi, 16A-AC | Bu ¢ikis jeneratdér kontaktdriine enerji verir.
KONTAKTORU Eger jenerator fazlarinin voltaj veya frekansi

ayarlanan sinirlarin - digindaysa  jeneratdr
kontakiorii gekmez. ilave emniyet olarak bu
cikis sebeke kontaktoriinin kapall
kontagindan gecirilmelidir.

2 U Jenerator faz girigleri, | Jeneratér fazlarini bu uglara baglayiniz.
3 Vv 0-300V-AC Jeneratdr faz voltajlarinin alt ve st limitleri
4 W programlanabilir.

5 JENERATOR NOTR Giris, 0-300V-AC Jeneratér fazlari icin nétr ucu.
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Uc Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama

6 SEBEKE NOTR Giris, 0-300V-AC Sebeke fazlari icin nétr ucu.

7 T Sebeke faz girigleri, | Sebeke fazlarini bu ucglara baglayiniz. Sebeke

8 S 0-300V-AC faz  voltajlarnin  alt ve Gst limitleri

9 R programlanabilir.

10 SEBEKE KONTAKTORU Réle cikisi, 16A-AC | Bu cikis sebeke kontaktdriine enerji verir.
Eder sebeke fazlarinin voltajlan ayarlanan
sinirlarin -~ disindaysa sebeke  kontaktorl
gekmez. ilave emniyet olarak bu ¢ikis
jeneratdr kontaktérinin kapali kontagindan
gecirilmelidir.

11 AKU(-) O VvDC Akniin negatif ucunu bu girise baglayiniz.

12 AKU(+) +12 veya +24VDC AkUnUn pozitif ucunu bu girise baglayiniz.
Cihaz hem 12 hem de 24 voltluk sistemlerde
kullanilabilir.

13 YEDEK SENSOR Giris, 0-5000 ohm Bu girisi bos birakiniz.

14 YAG BASINC SENSORU Giris, 0-5000 ohm Analog yag basing sensér baglantisi. Senséri
baska cihazlara baglamayiniz. Giris her tarli
sens6re  uyum  saglayabilecek  sekilde
programlanabilmektedir.

15 SICAKLIK SENSORU Giris, 0-5000 ohm Analog sicaklik sensorii baglantisi. Sensorii
baska cihazlara baglamayiniz. Giris her tarli
sensfre  uyum  saglayabilecek  sekilde
programlanabilmektedir.

16 SARJ Giris ve cikis Sarj alternatodriiniin D+ terminalini bu uca
baglayiniz. Bu ug sarj alternatdriine uyartim
akimini saglar ve gerilimini dlicer.

17 ROLE-2 (KORNA) Cikis 10A/28VDC Bu rélelerin fonksiyonu bir listeden segilerek

18 ROLE-1 (STOP) programlabilmektedir.

19 MARS Cikis 10A/28VDC Bu réle mars motoruna kumanda eder.

20 KONTAK Cikis 10A/28VDC Bu réle yakit yolunu agan solenoide kumanda
eder. Dabhili olarak 16 numarali uca baglidir ve
sarj alternatériine uyartim akimi da saglar.

21 ACIL STOP Dijital girigler Bu girigler programlanabilir 6zelliklere sahiptir.

22 YEDEK-2 Her giris Normalde Aclk veya Normalde

23 PROGRAM KILIT Kapali kontakla, Aku(+) veya Aku(-)ye

24 YEDEK-1 baglanarak  sUrdlebilir.  Sinyal  (zerine

25 SEVIYE yapilacak islem de segilebilir. Daha detayl

2 ASIRI SICAKLIK bilgi icin PROGRAMLAMA  bdlimund

27 | DUSUK YAG BASINCI inceleyiniz.

28 REDRESOR ARIZA

29 AKIM_U+ Akim trafo girisleri, | Jeneratdér akim trafolarinin terminallerini bu

5A-AC uglara baglaymniz. Ayni akim trafosundan

30 AKIM U- baska cihazlara baglanti yapmayiniz, aksi

- halde cihaz bozulabilir. Ortak ug
31 AKIM V+ kullanmayiniz. Topraklama yapmayiniz. Her
- akim trafosunun ucunu dogru girise ve dogru
yb6nde baglamaya dikkat ediniz. Aksi halde

32 AKIM_V- hatali KW ve cos® élgiimleri ortaya ¢ikacaktir.
Eger odlgilen glg negatif ¢ikarsa her 3 akim

33 AKIM_W+ trafosunun birden yénlerini degistiriniz. Akim
trafolarinin primer degeri her 3 faz i¢in de ayni

34 AKIM_W-

olmaldir. Sekonder akim 5Amper olmalidir.
(6rnegin 200/5 A)
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3. GOSTERGELER

3.1 Led Gostergeler

Cihazda 4 grupta 29 adet led bulunur:

-Grup_1: Calisma sekli: Jeneratériin fonksiyonunu gosterir.

-Grup_2: Mimik diyagram: Sebeke ve jeneratdr voltajlar ve kontaktdrlerinin durumunu gdésterir.
-Grup_3: Uyarilar ve alarmlar: Calisma sirasinda karsilagilan anormal durumlari gésterir.
-Grup_4: Birim: Alt gdstergede goriilen degerin birimini belirtir.

Fonksiyon Renk Aciklama

SEBEKE VAR Yesil Sebekenin ¢ faz geriliminin de sinirlar dahilinde
olmasi durumunda yanar.

SEBEKE YOK Kirmizi Sebekenin faz gerilimlerinden en az birinin sinirlar
disina c¢cikmasi durumunda yanar.

JENERATOR Sari U-V-W faz gerilimlerinin hepsi ayarlanmis olan
sinirlar icindeyse yanar.

YUK JENERATOR Sari Jeneratdr kontaktdril ektigi zaman yanar.

YUK SEBEKE Yesil Sebeke kontaktérii cektigi zaman yanar.

YUKTE TEST Sari ilgili calisma konumu segildiginde yanar. Bu

TEST Sari Isiklardan daima biri yanik durumdadir ve cihazin

KAPALI Sari hangi ¢alisma konumunda oldugunu belirtir. Eger

OTOMATIK Yesil jeneratdrin calismasi haftalik calisma programi
tarafindan engellenmekte ise OTO ledi yanip séner.

SERVIS ZAMANI Kirmizi Periyodik servis zamani géstergesi. Motorun é6nceden

ayarlanmis olan motor saati veya zaman dénemi
dolunca yanip sbnmeye baglar. Sadece uyari
amaclidir, cihazin ¢aligmasina bir etkisi yoktur.
ALARM GRUBU Kirmizi Motorun durdurulmasini gerektiren bir hata olustugu
taktirde ilgili led sabit olarak yanar. Motorun
durdurulmasini gerektirmeyen bir hata olustugu
zaman ilgili led yanip s6ner. Alarmlar ilk gelen
esasina gbre calisir. Herhangi bir alarmin gelmesi
ayni tirden baska alarmlari engeller, bylece
motorun durdurulmasina ilk neden olan ariza tesbit
edilmis olur.

BiRiM GRUBU Kirmizi Alt gdstergede goérulen degerin birimini gdsterir. Alt
gbstergede jeneratér calisirken frekans, diger
durumlarda akii voltaji gériiniir. Ayrica MENU tusuna
basilarak cesitli degerler taranabilir.
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3.2 Dijital Gostergeler

Cihazda 7 segment led tipte 3 adet gbsterge bulunur. Bu géstergelerde:
-Olglilen parametreler,
-Servis sayicilari,
-Istatistik sayicilar,
-Program parametreleri
okunur.

Géstergelerin dlgiilen degerleri taramasi MENU tusuna basilarak yapilir. MENU tusu 1 saniye
sureyle basili tutulursa servis sayicilarina gegilir.

VOLTAJ GOSTERGESI: Bu gdstergede su degerler okunur:
-sebekeden ¢alisma sirasinda, (R) fazi voltaji
-jeneratérden ¢alisma sirasinda, (U) fazi voltaji

MENU tusuna basilarak su degerlerin herbiri ayri ayri okunabilir :
-(R-S-T) sebeke faz-nétr arasi voltajlari

-(U-V-W) jeneratdr faz-nétr arasi voltajlari

-(RS-ST-TR) sebeke faz-faz arasi voltajlari

-(UV-VW-WVU) jeneratdr faz-faz arasi voltajlari

Eger servis sayicilari okunuyorsa bu géstergede sayici adi okunur.
Programlama konumunda (PGM) yazisi okunur.

AKIM GOSTERGESI: Bu géstergede akim trafolari (izerinden 6lciilen faz akimlari okunur. Programlama
menusi yardimiyla 10/5A ile 9000/5A degerleri arasindaki akim trafolari kullanilabilmektedir.
Program konumunda burada program numarasi okunur.

COK FONKSIYONLU GOSTERGE : Bu gostergede MENU tusuna basarak su degerleri okumak
muimkindar:

-jeneratér frekansi (Hz)

-jeneratdr cos®

-jeneratér aktif giict (KW)

-yag basinci (bar)

-sogutma sivisi sicakhgi (°C)

-aki gerilimi (V-DC),
Programlama konumunda bu gdstergede program parametresinin degeri okunur.
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4. ALARMLAR VE UYARILAR

Alarmlar ve uyarilar jeneratdrde anormal bir duruma isaret ederler ve 2 farkh éncelik kategorisinde
degerlendirilirler:
1-  ALARMLAR: Bunlar en 6nemli hatalardir ve asagidaki islemlere yol agarlar:
- ligili alarm ledi sabit olarak yanar,
- Jenerator kontaktdr hemen birakir,
- Motor hemen durur,
- Korna, Alarm ve Alarm+Uyari ¢ikislar enerjilenir (programdan secilmis ise)

2- UYARILAR: Bu hatalar daha az énemlidirler ve asagidaki islemlere yol acarlar:
- ligili alarm ledi yanip sénmeye baslar,
- Korna ve Alarm+Uyar ¢ikislar enerjilenir (programdan segilmis ise)

Korna rélesini biraktirmak icin (program konumundan secilmis ise) KORNA SUS tusuna
basiniz. Bu tus alarmlari ortadan kaldirmaz.

Alarmlar ilk gelen esasina gore ¢alisir, buna gére:
-Eger herhangi bir alarm varsa daha sonra gelen alarm ve uyarilar isleme alinmaz.
-Eger herhangi bir uyari varsa daha sonra gelen uyarilar dikkate alinmaz.

Programlamaya gore alarmlar kilitlemeli veya kilitlemesiz tipte olabilir. Kilittemeli alarmlar igin, alarm
sebebi ortadan kalksa bile alarm isiklari yanik kalirlar ve jeneratériin ¢alismasina engel olurlar. Alarmlari
silmek igin calisma sekli (OTO-KAPALI-TEST-YUKTE TEST) tuslarindan herhangi birine basiniz.

Bircok hata programlanabilir limitlere sahiptir. Bu limitleri bulmak icin programlama bdlimini
inceleyiniz.

YAG BASINCI: Diisilk yag basinci kontagindan sinyal gelince veya yag misirinden okunan yag basing
degeri ayarlanmis olan limitin altina digtince olusur. Misirden okunan deger igin uyari (P_015) ve alarm
(P_016) sinirlari ayri ayri tanimlanabilmektedir. Bu alarm motorun calismasindan hata koruma siiresi
(P_023) saniye sonra kontrol edilmeye baslanir.

Ayrica marsa basilacagi zaman yag basing kontagi agik ise marsa basilmaz ve bu uyari 15131 yanip séner. Yag
basing kontagi kapaninca normal ¢alismaya dénalir.

ASIRI SICAKLIK: Asin sicaklik kontagindan sinyal gelince veya sicaklik mdisirinden 6lglilen deger
ayarlanmig olan limiti asinca olusur. Mlsirden okunan deger icin uyari (P_017) ve alarm (P_018) sinirlar
ayri ayri tanimlanabilmektedir.

FREKANS: Jeneratér devrinin programlanmis olan sinirlarin digina ¢ikmasi (overspeed/underspeed)
durumunda sonunda olusur. Jeneratdr frekansi motorun calismasindan hata koruma siiresi (P_023) saniye
sonra kontrol edilmeye baslanir. Uyari ve alarm igin alt ve Ust sinirlar ayri ayri tanimlanabilmektedir.
(P_008/P_009/P_010/P_011)

MARS HATASI: Programlanan marglama adedi (P_035) sonunda jeneratdr galismazsa bu alarm olugur.
DURMA HATASI: Motor ayarlanmis olan stop stiresi (P_034) sonunda durmazsa olusur.

ASIRI_YUK: Jeneratdér faz akimlarindan (P_002) en az birinin veya jeneratdr aktif giictnin (P_003)
programlanmis olan sinirin (zerine c¢ikmasi durumunda ve gecikme siresi (P_024) sonunda olusur.
Gecikme siiresi bitmeden akimlar veya gi¢ sinir degerin altina inerse alarm olusmaz.

VOLTAJ: U-V-W faz voltajlarindan en az birinin sinirlar (P_006/P_007) disina ¢ikmasi durumunda olusur.
Jeneratér voltaj motorun calismasindan hata koruma siiresi (P_023) saniye sonra kontrol edilmeye
baslanir.

SEVIYE: Sogutma sivi seviyesi kontagindan sinyal gelince olusur.

AKU: Akii voltajinin programlanan seviyelerin iistiine gikmasi veya altina dilsmesi sonucunda olusur.
Marglama sirasinda bu hata kontrol edilmez. Yiksek ak( voltaji i¢in uyari (P_013) ve alarm (P_014)
seviyeleri ile dUstk akl voltaj igin uyar (P_012) seviyeleri tanimlanabilmektedir.

SARJ: Sarj alternatdéri anzasi veya kayis kopmasi durumunda yanar. Bu durumda alarm veya uyari
olusmasi program yardimiyla segilebilmektedir (P_038).

REDRESOR_ARIZASI: Redresér ariza girisinden sinyal gelince olusur. Bu giris sadece sebeke varken
kontrol edilir.

ACIL STOP: Acil stop kontagindan sinyal gelince olusur.

YEDEK: Yedek ariza kontakalrinin herhangi birinden sinyal gelince olusur.
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5. CALISMA SEKILLERI

Galisma sekilleri 6n panelden istenen tusa basilarak segilir. Jenerator caligirken konum degistirmek
jeneratérin bu konuma uygun davranisa gegmesine yol agacaktir. Ornegin TEST konumda jenerator
calisirken YUKTE TEST konumuna gegilirse jeneratdr yik( alacaktir.

KAPALI: Bu konumda sebeke fazlari programl limitler icindeyse sebeke kontaktdrli ceker. Jeneratér
¢alisiyorsa durdurulur.

OTO: Jeneratdriin ve sebekenin otomatik transferi igin kullanilir. Sebeke fazlarindan en az birinin sinirlar
(P_004/P_005) disina ¢cikmasi durumunda sebeke kontaktéri birakir. Bekleme siresi (P_026) sonunda motor
programlanmis adede (P_035) kadar marslanir (P_027). Her marslama arasinda bekleme siresi (P_028)
kadar beklenir. Jeneratér calisinca hemen marslama kesilir. U-V-W faz gerilimlerinin hepsi sinirlar
(P_006/P_007) arasina girince dnce motor isitma siresi (P_029), sonra jeneratdr kontaktér sdresi (P_032)
kadar beklenir ve jeneratdr kontaktéri enerijilenir.

Sebeke fazlarinin tamami sinirlar igine girince, sebeke bekleme siiresi (P-030) kadar beklenir. Daha sonra
jeneratér kontaktori birakir ve sebeke kontaktdri geker. Sogutma siresi (P_031) verilmigse jeneratér sogutma
siresi kadar daha c¢alisir. Siire bitiminde KONTAK cikisinin enerjisi kesilir ve dizel stop eder. Cihaz yeni bir
sebeke kesintisinde jeneratdrii devreye sokmak (izere hazir bekler.

Egder haftalik caligma programi jeneratériin galismasini engelliyorsa OTO isigi yanip séner ve KAPALI
konumuna esdeger bir ¢galisma yapilr.

TEST: Sebeke varken jeneratoéri denemek veya jeneratdri acil yedekleme konumunda (P_041) bekletmek
icin kullanihr. Her sey OTO konumunda oldugu gibi ¢alisir. Ancak sebeke var oldugu strece jeneratér
kontaktori cekmez, sebeke kesilirse sebeke kontaktdri birakir ve jeneratdr kontaktéri geker (acil yedekleme
secilmis ise). Sebeke geldiginde yik yeniden sebekeye aktarilir fakat jeneratdér calismaya devam eder.
Jeneratéri durdurmak igin OTO veya KAPALI konumlarina geginiz.

YUKTE TEST: Jeneratorii yik altinda test etmek icin kullanilir. Bu konum segilir secilmez jeneratér calisir ve
yUkO alir. Bagka konuma gecilmedigi stirece sebeke var olsa bile yikl jeneratér besler.

6. DIGER OZELLIKLER

6.1 Uzak Caligtir (REMOTE START)

Cihaz otomatik konumda, jeneratériin sebekeye gbére devreye girmesi yerine disaridan verilen bir
Uzak Calistir (Remote Start) sinyaliyle ¢alisip durmasi seklinde programlanabilir.

Egder P_042 parametresi 1 yapilirsa cihaz Remote Start galisma sekline geger. Bu durumda Remote
Start sinyali yoksa sebekeyi var kabul eder, Remote Start sinyali varsa sebekeyi yok kabul eder ve buna gére
islem yapar.

Remote Start sinyali YEDEK-2 (22) ucundan girilir. Sinyalin 6zellikleri programla normalde
acik/kapal kontak ve aki+/aki- anahtarlama olarak secilebilir.

Bu girigten alarm verilmesini dnlemek i¢in P_119 parametresinin degeri 3 yapiimalidir.

UZAK CALISTIR islemi SEBEKE SIMULASYONU uzerinde éncelige

sahiptir. Ayni anda P_042 ve P_050 parametreleri 1 yapilirsa UZAK
CALISTIR fonksiyonu sec¢ilmis olur.
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6.2 Musir Tipi Secimi

Cihaz her tiir 1s1 ve yag misiriyle calisma imkanina sahiptir. EndUstri standardi olarak en ¢ok
kullanilan musirler dogrudan secilebilir sekilde hafizaya kaydedilmistir. Buna ilave olarak standart listede
yer almayan fakat karakteristikleri bilinen musirler de degerleri tabloya girilerek kullanilabilir.

Yag Basinc Miisiri Secimi:
Yag basing musiri tipi P_019 parametresi ile segilir. Parametre degerlerine gére musir tipleri agagidadir:

: Misir karakteristigi P_131'den P_142’ye kadar olan parametreler ile tanimlanir.
: OLGUSAN (VDO) 0-7 bar (10-180 ohm)

: OLGUSAN (VDO) 0-10 bar (280-20 ohm)

: DATCON 0-7 bar (240-33 ohm)

: DATCON 0-10 bar (240-33 ohm)

: DATCON 0-7 bar (0-90 ohm)

: DATCON 0-10 bar (0-90 ohm)

: DATCON 0-7 bar (75-10 ohm)

NO O WN=O

Sicaklik Miisiri Secimi:
Sicaklik misiri tipi P_020 parametresi ile segilir. Parametre degerlerine goére masir tipleri asagidadir:

0: Musir karakteristigi P_143'den P_154’e kadar olan parametreler ile tanimlanir.
1: OLCUSAN (VDO)
2: DATCON DAH tipi
3: DATCON DAL tipi

6.3 Motor Isitma Caligsmasi

Ozellikle blok isiticisi bulunmayan jeneratérlerde veya bu isiticinin bozulmasi ihtimaline karsi
jeneratériin belirli bir sicakliga ulasmadan devreye girmemesi istenebilir. Cihaz 2 farkli sekilde motor 1sitma
imkani sunmaktadir:

1. Suireye bagh olarak:
Bu ¢alisma sekli P_037 parametresi 0 yapilarak secilir. Bu durumda motor ¢alistiktan sonra 1sitma
amacltyla P_029 parametresi kadar saniye beklenir, stire dolunca jeneratér yiku alir.

2. Sureye ve sicakliga bagl olarak.
Bu calisma sekli P_037 parametresi 1 yapilarak segilir. Bu durumda motor ¢alistiktan sonra i1sitma

amacityla énce P_029 parametresi kadar saniye beklenir, slire dolunca sogutma sivisi sicakligi P_022
parametresi ile belirlenen degere gelene kadar calismaya devam edilir. istenen sicaklik degerine ulasilinca
yiUk transfer edilir. Bu ¢alisma sekli blok isiticisinin yedeklemesi amaciyla da kullanilabilir. E§er motor
blogu sicaksa 1sitma ¢alismasi yapilmaz, soguksa isinana kadar motor bosta ¢alisir.

-10 -
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6.4 Servis Zamani Gostergesi

Bu led jeneratdriin periyodik servisinin diizenli olarak yapilmasina yardimci olmak amaciyla kullanilir.
Periyodik servis belirli bir motor saati dolunca yapiimaktadir (6rnegin 200 saat). Ayni zamanda bu motor saati
dolmasa bile belirli bir sire sonunda mutlaka yapilmaktadir (6rnegin 12 ay).

SERVIS ZAMANI gostergesinin jeneratériin calismasi

uzerinde hicbir etkisi yoktur.

Cihazda motor saati ve servis periyodu ayri ayri programlanabilmektedir. Motor saati 50 saatlik
adimlarla, servis periyodu ise 1 aylik adimlarla secilir. Eger herhangi bir parametre ‘0’ olarak girilmisse bu
parametre kullaniimamis olur. Ornegin motor saati 200 saat ve bakim periyodu 0 ay olarak verilirse sadece
motor saati dolunca servis zamani gdstergesi yanacaktir.

Servis zamaninin gelmesi durumunda servis zamani goéstergesi (kirmizi) yanip sénmeye baslar.
Gostergeyi séndiiriip servis siresini yeniden baslatmak icin KORNA SUS ve LAMBA TEST
butonlari 5 saniye boyunca birlikte basili tutulmalidir. Bu durumda (stteki dijital gdstergede “SER” yazisi

okunur.

Cihazin servis igin kalan motor saati ve servis igin kalan slre enerji kesintilerinden etkilenmeyecek
sekilde hafizaya kaydedilir. Enerjiyi kesmek herhangi bir bilgi kaybina yol agmaz.

Servise kalan motor saati ve siire MENU tusunu 1 saniye basili tutarak gegilen istatistik meniisiinden
gbrulebilir.

Motor saati igin Ustteki dijital gdstergede “HtS” (hours to service) yazisi okunur, kalan motor saatinin
ilk 3 hanesi orta gbstergede, son 3 hanesi ise alt géstergede okunur.

Servise kalan sure igin Ustteki dijital gostergede “ttS” (time to service) yazisi okunur, kalan gin
sayisinin ilk 3 hanesi orta gdstergede, son 3 hanesi ise alt gdstergede okunur.

6.5 Motor Calisma Saati Gostergesi

Cihazda silinemeyen ve degistirilemeyen bir motor galisma saati bulunmaktadir. Motor galisma
saati enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde hafizada tutimaktadir. Enerjiyi kesmek herhangi bir bilgi
kaybina yol agmaz.

Motor calisma saati MENU tusunu 1 saniye basili tutarak gegilen istatistik meniisiinden gérilebilir.

Motor saati igin Ustteki dijital géstergede “EnH” (engine hours) yazisi okunur, motor saatinin ilk 3
hanesi orta géstergede, son 3 hanesi ise alt géstergede okunur.

6.6 Modem Baglantisi

Cihaz modem baglantisi sayesinde, telefon hatlari (izerinden uzaktan izleme ve programlama
imkani verir. Kullanilacak olan program seri porttan baglanti i¢in kullanilan programin aynisidir.

Eger modem bagliysa, cihazda P_043 parametresi 1 yapilmalidir. Aksi taktirde hatali ¢alisma
meydana gelecektir.

-11 -
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6.7 Uzaktan izleme ve Programlama

Cihaz standart olarak sundugu seri port baglantisi sayesinde uzaktan izleme ve programlama
imkani vermektedir.

Uzaktan izleme ve programlama yazilimi www.datakom.com.tr adresindeki internet sitesinden
indirilebilir.

Yazilim, cihazin 6l¢tiga tim parametrelerin ekranda gdésterilmesini ve diske kaydedilmesini saglar.
Kaydedilen bilgiler daha sonra grafik olarak analiz edilebilir ve yazicidan ¢iktisi alinabilir. Yazilim ayni
zamanda cihazin programlamasini, program parametrelerinin PC’ye kaydedilmesini veya kaydedilmig
parametrelerin cihaza geri yiklenmesini de saglar.

RS-232 seri portu olmayan PC’ler igin asagidaki USB-SERI PORT adaptdrleri test edilmis ve
onaylanmistir :

DIGITUS USB 2.0 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70146 REV 1.1)
DIGITUS USB 1.1 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70145 REV 1.1)
FLEXY USB 1.1 TO SERIAL ADAPTER (PRODUCT CODE BF-810)

CASECOM USB TO SERIAL CONVERTER (MODEL: RS-01)

6.8 Otomatik test

Cihaz jeneratdr grubunun otomatik olarak test edilme imkani sunmaktadir. Otomatik test, ginlik,
haftalik veya aylik olarak yapilabilir.

Otomatik testin yapilacagdi giin ve saat programlanabilmektedir. Parametrelerin dederine goére test
ylUkte veya bosta yapilabilir.

Otomatik test ile ilgili parametreler sunlardir:

P_155: Test baslangi¢ giin ve saati

P_156: Test suresi

P_157: Yikte / bosta test

P_158: Glnlik / Haftalik / Aylik test

Daha fazla detay icin Itfen bu kilavuzun PROGRAMLAMA bélimina inceleyiniz.

Otomatik test giin ve saati gelince cihaz kendiliginden TEST veya YUKTE TEST konumuna
gececektir. Bu durumda motor ¢alisir, yikte test secilmis ise ylUk jeneratére aktarilr.

YUks(z test sirasinda sebeke kesilirse, eger parametre P_041=1 yapilarak Acil Yedekleme
Calismasina izin verilmemigse yik jeneratére transfer edilmeyecektir. Bu nedenle, ylksiiz otomatik test
yapilacaksa Acil Yedekleme &zelliginin aktive edilmesi ¢cok faydalidir.

Otomatik test suresinin sonunda cihaz baslangigtaki calisma konumuna geri dénecektir.

Otomatik test sirasinda konum segme tuslarindan herhangi birine basilirsa otomatik test hemen
sona erer.

GuUnlik otomatik test dzelligi, yiki sebeke elektriginin pahal tarifeden kullanildigi saatlerde
jeneratérden beslemek amaciyla da kullanilabilir.

-12-
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6.9 Sebeke simiulasyonu

Cihaz segmeli bir SEBEKE SIMULASYON sinyal girisi imkani sunar. P_050 parametresi 1
yapilirsa YEDEK_2 (22) girisi sebeke similasyonu haline gelir.

Bu girigten alarm verilmesini dnlemek i¢in P_119 parametresinin degeri 3 yapiimalidir.

SEBEKE SIMULASYON sinyali YEDEK-2 (22) ucundan girilir. Sinyalin ézellikleri programla
normalde agik/kapal kontak ve akl+/aki- anahtarlama olarak secilebilir.

P_050 parametresi 1 yapiimissa ve sinyal aktifse, cihaz sebeke fazlarini kontrol etmeden VAR
kabul edecektir. Bu durum jeneratériin olasi bir sebeke kesilmesi durumunda ¢alismasini engelleyecektir.
Sinyal uygulandigi anda jeneratdr calismaktaysa sebeke bekleme ve sogutma islemleri yapilacaktir.
Sebeke simiilasyon sinyali varken én paneldeki mimic diyagramda sebeke daima var gérinecektir.

Sinyal kayboldugunda cihaz kendiliginden normal ¢calismasina dénecek ve sebekeyi izleyecektir.

UZAK CALISTIR islemi SEBEKE SIMULASYONU uzerinde éncelige

sahiptir. Ayni anda P_042 ve P_050 parametreleri 1 yapilirsa UZAK
CALISTIR fonksiyonu secilmis olur.

-13-
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7. HAFTALIK CALISMA PROGRAMI

Bircok uygulamada jeneratdriin sadece mesai saatlerinde otomatik olarak devreye girmesi istenir.
Haftalik calisma programi bu tir uygulamaya olanak verir.

Galisma programi, haftanin her giinl icin bir adet devreye girme ve bir adet devreden ¢ikma
saatinden olusur. Bu programlar jenerat6riin sadece izin verilen zaman dilimlerinde otomatik olarak
devreye girmesini saglar.

Haftalik calisma programi sadece OTO konumda devrededir. Diger calisma sekilleri haftalk
programdan etkilenmez.

OTO konumda eger jeneratoériin devreye girmesi haftalik calisma programi tarafindan
engelleniyorsa, bu durumda OTO ledi yanip soéner.

Her devreye giris/cikis zamani 10 dakikalik adimlarla tanimlanmistir. Bu parametreler P_051 ile
P_064 arasi yer alir. Ekranda saatler 3 haneli olarak, saatin 2 hanesi ve dakikalarin ilk hanesi olarak
gosterilir. Ornegin 19.3 goérildiginde saat olarak 19:30 anlasiimalidir.

Kullanilmayan programlar 24.0 olarak ayarlanmalidir.
Ornek bir program seti asagidaki gibi olabilir:

P_051:07.0
P_052: 18.0
P_053: 07.0
P_054:18.0
P_055: 07.0
P_056: 18.0
P_057:07.0
P_058:18.0
P_059: 07.0
P_060: 18.0
P_061:07.0
P_062:13.3
P_063: 24.0
P_064: 24.0

pazartesi sabah 07:00 ‘de devreye giris)

pazartesi aksam 18:00 ‘de devreden ¢ikis)

sali sabah 07:00 ‘de devreye giris)

sali aksam 18:00 ‘de devreden cikis)

¢arsamba sabah 07:00 ‘de devreye giris)

carsamba aksam 18:00 ‘de devreden ¢ikis)

persembe sabah 07:00 ‘de devreye girig)

persembe aksam 18:00 ‘de devreden ¢ikig)

cuma sabah 07:00 ‘de devreye girig)

cuma aksam 18:00 ‘de devreden ¢ikig)

cumartesi sabah 07:00 ‘de devreye girig)

cumartesi 6dle 13:30 ‘da devreden ¢ikig)

pazar guni devreye girme islemi yok, en son durum devam eder)
pazar guni devreden ¢ikma islemi yok, en son durum devam eder)

e e R R R R T e R R R v e

Eger devreye giris ve ¢ikis icin ayni saat verilirse, devreye giris saati olarak yorumlanacakiir.

Cihazin iginde pil destekli hassas bir saat devresi (real time clock) bulunur. Bu devre cihazin
enerjisi kesilse bile dahili batarya tizerinden ¢alismaya devam eder. Bu saatin geri kalma veya ileri gitmesi
program parametresi (P_046) yardimiyla dizeltilebilir. Daha ayrintili bilgi ig¢in programlama bélimind
inceleyiniz.
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8. HATA KAYITLARI

Cihaz servis elemanina yardim amaciyla gerceklesen en son 12 olayin tarih ve saatiyle birlikte
kaydini tutar.

Tarih-saat bilgisi cihazin igindeki saat devresi tarafindan Uretilir. Bu devre dahili bir bataryaya
sahiptir ve cihazin enerijisi kesilse bile ¢alismaya devam eder. Bu saatin geri kalma veya ileri gitmesi
program parametresi (P_046) yardimiyla dizeltilebilir. Daha ayrintili bilgi ig¢in programlama bélimind
inceleyiniz.

Kayitlar dairesel bir hafizada tutulurlar, yeni olusan bir olay en eski olay silecektir.

Hata kayitlari sadece bilgisayar (izerinde ve Uzaktan izleme ve Programlama yazilimi araciligiyla
gorulebilir, cihaz Gzerinden gorilemez.

Kaydi tutulan olay tipleri asagidadir:
-jeneratér yike girdi
-jeneratér yikten gkt
-alarmlar
-uyarilar

9. ISTATISTIK SAYICILAR

Cihaz istatistik amacli kullanim igin bir dizi sifirlanamayan sayici sunar.
Bu sayicilar sunlardir:

-toplam mars adedi,

-toplam jeneratér ¢alisma adedi,

-toplam jeneratdr ylke girme adedi.

Sayicilar eneriji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde silinmeyen bir hafizada tutulurlar.

istatistik sayicilar sadece bilgisayar (izerinde ve Uzaktan izleme ve Programlama yazilimi
araciligiyla gérulebilir, cihaz Gzerinde gérilemez.

10. BAKIM

DIKKAT: CiHAZIN iCiNi ACMAYINIZ.

Cihaz icinde degisebilecek parca yoktur.

Cihazi temizlemek i¢in yumusak bir nemli bezle siliniz, kimyasal madde kullanmayiniz.

-15-
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11. PROGRAMLAMA

Programlama konumu, sireleri, ¢calisma limitlerini ve konfiglirasyonu programlamak icin kullanilir.
Program konumuna girmek icin 5 saniye siireyle MENU tusunu basili tutunuz. Bu sirada cihazin 23
numarall PROGRAM KILIT ucunun bosta olmasi gerekir. Aksi halde cihaz program konumuna girmeyecektir.
Programlama disinda cihazin PROGRAM KIiLIT ucunu daima AKU(-)’ye bagl olarak birakiniz. Béylece
yetkisiz kigilerin programlara ulasmasi engellenecektir.

Programlama konumuna girmek cihazin ¢alismasini etkilemez. Program yapilirken enerji kesilmesi
durumunda jeneratdr otomatik olarak devreye girecektir.

Program konumuna girildiginde st gostergede (PGM) okunacaktir. Orta gdstergede program
numarasi okunur, ilk programin numarasi (000) ‘dir. Alt gstergede ise program parametresinin degeri gorulir.
MENU tusuna her basildiginda bir sonraki programa gegilir. MENU tusu basili tutulursa programlar 10’ar
10’ar atlanir. Bdylece bitiin program parametreleri taranir. (A) ve (V) tuslar kullanilarak deger artirilp
eksiltilir. Bu tuslar basili tutulursa degerler 10’lu adimlarla degisir.

Programlanan degerler eneriji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde hafizaya kaydedilir. Program
konumundan ¢ikmak igin mod se¢gme tuglarindan birine basiniz. Herhangi bir islem yapilmazsa cihaz 1 dakika
sonra otomatik olarak programlama konumunu kapatir.

| Pgm | Tanimi Bir. Std Aciklama

Akim trafo primer degeri. Sekonder degeri
daima 5A olarak Kabul edilmistir.990A’dan daha
blylk degerleri 10’a bélerek yaziniz. Bu
degerler birinci haneden sonra nokta koymak

0 Akim trafo degeri A 500 suretiyle kiloamper olarak gdésterilecektir.
(6rnegin 1.85KA) 100A’den kii¢iik degerler 10
ile carparak da kullanilabilir. Bu durumda akim
0.1A hassasiyetle gdsterilecektir. (6rnegin
35.7A)

Bu parametre akim ve aktif glicin kagla
¢arpilarak gosterilecegini belirler:

1 Akim trafo nokta 0 0: 000-999 arasi

1:0.00-9.99 arasi

2:00.0-99.9 arasi

AKim bu siniri astigi taktirde P_024 gecikme
500 siresi sonunda ASIRI YUK alarmi verilecektir.
Bu bilgiyi akim trafo degeriyle ayni formatta
giriniz.

Aktif gl bu sinir astig taktirde P_024 gecikme
suresi sonunda ASIRI YUK alarmi verilecektir.
Bu bilgiyi akim trafo degeriyle ayni formatta
giriniz.

Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin altina
dismesi sebekenin kesildigi sonucunu dogurur
ve otomatik konumda jeneratdre transferi
baslatir.

Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin (izerine

5 Sebeke voltaj Gst limiti \Y 270 ¢cikmasi sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve
otomatik konumda jeneratére transferi baglatir.
Jeneratdr fazlarindan birinin bu sinirin altina
dismesi jeneratér voltaj arizasi olusturur ve

6 Jeneratdr voltaj alt limiti \ 180 jeneratdr stop ettirilir. Jeneratériin ¢alismasindan
itibaren P_023 saniye stireyle bu sinir kontrol
edilmez.

Jeneratdr fazlarindan birinin bu siniri agsmasi
jeneratdr voltaj arizasi olusturur ve jeneratdr stop
ettirilir. Jeneratériin calismasindan itibaren
P_023 saniye sireyle bu sinir kontrol edilmez.

2 Asirt akim limiti A

3 Asiri gig limiti KW 350

4 Sebeke voltaj alt limiti \Y 170

7 Jeneratér voltaj Gst limiti \Y 270
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| Pgm | Tanimi Bir. Std Aciklama

Jeneratdrin calismasi sirasinda U fazi
frekansinin bu degerin altina dismesi FREKANS
Frekans durdurma alt alarmi olusturur ve jeneratérin derhal stop

8 L Hz 30 . : o

limiti ettiriimesine neden olur. Jeneratdriin
calismasindan itibaren P_023 saniye stireyle bu

sinir kontrol edilmez.

Jeneratdrin galismasi sirasinda U fazi
frekansinin bu degerin altina digsmesi FREKANS
9 Frekans uyari alt limiti Hz 40 uyarisi olusturur. Jeneratdérin ¢calismasindan
itibaren P_023 saniye sireyle bu sinir kontrol
edilmez.

Jeneratdrin ¢alismasi sirasinda U fazi
frekansinin bu degerin Uzerine gikmasi digsmesi
10 Frekans uyari Ust limiti Hz 54 FREKANS uyarisi olusturur. Jeneratériin
calismasindan itibaren P_023 saniye stireyle bu
sinir kontrol edilmez.

Jeneratdrin calismasi sirasinda U fazi
frekansinin bu deg@erin Uzerine ¢gikmasi

Frekans durdurma st FREKANS alarmi olusturur ve jeneratériin derhal

11 I Hz 57 . . o
limit stop ettiriimesine neden olur. Jeneratdriin
¢alismasindan itibaren P_023 saniye sireyle bu
sinir kontrol ediimez.
Akl dilsiik voltai uvart AKU voltajinin bu sinirin altina dismesi AKU
12 limiti s 1y \Y 9.0 uyarisi olusturur. Marslama sirasinda bu sinir
kontrol edilmez.
13 AkU yiksek voltaj uyari Vv 31.0 AKU voltajinin bu sinirin Gzerine gikmasi AKU
limiti ) uyarisi olusturur.
Akil viiksek voltai AKU voltajinin bu sinirin Gzerine ¢gikmasi AKU
14 y < volta) \ 33.0 alarmi olusturur ve jeneratérin derhal stop
durdurma limiti - )
ettiriimesine neden olur.
Musirden 6lgllen yag basincinin bu sinirin
15 DUsUk yag basinci uyari Bar 15 altina dismesi YAG uyarisi olusturur.
limiti ) Jeneratdrin ¢calismasindan itibaren P_023
saniye slreyle bu sinir kontrol edilmez.
Musirden 6lgllen yag basincinin bu sinirin
Diisiik vad basinci altina dismesi YAG alarmi olusturur ve
16 suk yag bas Bar 1.0 jeneratdriin derhal stop ettiriimesine neden olur.
durdurma limiti o s
Jeneratorlin calismasindan itibaren P_023
saniye slreyle bu sinir kontrol edilmez.
Yiksek sicaklik uyari o Musirden 6él¢llen sogutma sivisi sicakhidinin bu
17 - °C 90 .
limiti sinirin (izerine gikmasi ISl uyarisi olusturur.

. Musirden 6él¢llen sogutma sivisi sicakhidinin bu
18 I\i{rﬁt(tisek sicaklik durdurma °«C 98 sinirin (izerine ¢gikmasi ISl alarmi olusturur ve
jeneratérin derhal stop ettirilmesine neden olur.

Bu parametre yag basing musir tipini belirtir.
TiP 0: Karakteristigi girilen yag basing misiri.
Musir karakteristigi P_131’den P_142’ye kadar
olan parametreler ile tanimlanir.

TiP 1: OLGUSAN-VDO 0-7 bar (10-180 ohm)
19 | Yag basing masir tipi 1 TiP 2: OLGUSAN-VDO 0-10 bar (10-180 ohm)
TiP 3: DATCON 0-7 bar (240-33 ohm)

TiP 4: DATCON 0-10 bar (240-33 ohm)

TiP 5: DATCON 0-7 bar (0-90 ohm)

TiP 6: DATCON 0-10 bar (0-90 ohm)

TiP 7: DATCON 0-7 bar (75-10 ohm)
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 Pgm

Tanimi

Bir.

Std

Aciklama

20

Sicaklik misir tipi

Bu parametre sicaklik misir tipini belirtir.

TiP 0: Karakteristigi girilen sicaklik misiri.
Musir karakteristigi P_143'den P_154’e kadar
olan parametreler ile tanimlanir.

TiP 1: VDO

TiP 2: DATCON DAH tipi

TiP 3: DATCON DAL tipi

21

Histeresis voltaji

Bu parametre sebeke ve jeneratdr gerilimlerinin
hatasiz algilanabilmesi igin gerekli olan
histeresis ‘i saglar. Ornegin sebeke gerilimi
yokken alt limitin bu parametre kadar tizerine
¢iktigi taktirde var kabul edilir. Bu sayede
voltajin kisa araliklarla VAR/YOK gegisi
yapmasi engellenir.

22

Motor 1sitma sicaklik limiti

50

Eger motor ilk ¢calistigi zaman belirli bir
sicakhda gelene kadar yiike girmeden
galismasi isteniyorsa bu parametre motor
sicakhginin alt limitini belirler.

23

Hata koruma slresi

sn

Bu parametre motor ¢alistiktan ne kadar sonra
alarmlarin devreye girecegini belirler.

24

Asiri akim / asiri gig /
frekans gecikme siresi

SN

Jeneratdriin akim veya gig¢ limitlerinden birinin
aslimasindan kag saniye sonra alarm
olusacagini belirler.

Ayni zamanda generatdr frekansinin limitler
(P_008/P_011) disina ¢cikmasiyla HIZ alarmi
olusmasi arasinda gecen slredir.

25

Kontak 6ncesi bekleme
sUresi

dak

Sebeke kesildikten ka¢ dakika sonra
jeneratériin devreye girecegini belirler. Akl
yedeklemeli sistemlerde jeneratdriin kisa
kesintilerde devreye girmesini engellemek igin
kullanihr.

26

On 1sitma siiresi

sn

Kontak agiimasi ile ilk marsa basilmasi
arasinda gecgen sire. Bu sUre zarfinda ON
ISITMA cikigi aktif durumdadir.

27

Mars siresi

sNn

Marsa en fazla kag saniye sireyle basilacagini
belirler. Motor calisinca marslama otomatik
olarak kesilir.

28

Mars arasi bekleme
suresi

sNn

10

Motor ilk marsta calismadigi taktirde bu siire
kadar beklenir ve yeniden marslanir.

29

Motor 1sitma slresi

sNn

Motor ¢alistiktan sonra yike verilmeden dnce
Isitma ve stabilizasyon i¢in bu siire kadar bosta
calistirilir.

30

Sebeke bekleme siiresi

dak

0.5

Sebeke geldikten sonra yuki sebekeye transfer
etmeden énce bu sire kadar beklenir.

31

Sogutma siresi

dak

1.0

Jeneratdr yukten ¢iktiktan sonra sogutma
amaciyla bu sire kadar daha bosta calistirilir.

32

Jeneratdr kontaktor
slresi

sn

Sebeke kontaktérinin birakmasiyla jeneratér
kontaktérinin ¢cekmesi arasinda gecen slre.

33

Sebeke kontaktor slresi

sn

Jeneratdr kontaktériniin birakmasiyla
sebeke kontaktériinin gekmesi arasinda gegen
sure.

34

Stop suresi

SN

10

Motorun durmasi i¢in gereken siiredir. Stop
solenoidi bu slre buyunca ¢eker. Eger motor
bu siire sonunda durmamissa MOTOR
DURMUYOR uyarisi verilir. (stop solenoidi
kullanmayan motorlar i¢in de gecerlidir.)

35

Mars adedi

Motor ¢alisana kadar bu adedi gegmeyecek
sekilde marglanir.
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| Pgm Tanimi Bir. Std Aciklama

36 | Korna suresi sn 10 Herhangi bir uyari veya alarm olugstugu zaman
korna ¢ikisi bu slire boyunca enerjilenir. Eger
bu slre 0 (sifir) olarak ayarlanirsa korna ¢ikig!
suresiz olarak c¢ekilir.

37 | Motor 1sitma yéntemi - 0 0: Motor ylUke verilmeden 6nce P_029 ile
belirlenen sire boyunca bosta c¢alistirilir.

1: Motor yiike verilmeden énce dnce P_031 ile
belirlenen siire boyunca, daha sonra P_022 ile
belirlenen sicakliga gelene kadar suresiz olarak
bosta calistirilir.

38 | Sarj girisinden durdurma - 0 0: Sarj anizasi SARJ uyarisi verdirir, motoru
durdurmaz.

1: Sarj arizasi SARJ alarmi verdirir ve motoru
durdurur.

39 | Jeneratdr faz-faz voltaj - 0 0: Jeneratdr voltajlar dncelikle Faz-Notr olarak

gOsterme gOsterilir.
1: Jeneratdr voltajlar éncelikle Faz-Faz olarak
g0sterilir.

40 | Sebeke faz-faz voltaj - 0 0: Sebeke voltajlar dncelikle Faz-Notr olarak

gOsterme gOsterilir.
1: Sebeke voltajlar 6ncelikle Faz-Faz olarak
gbsterilir.

41 Acil yedekleme calismasi - 0 0: TEST konumunda sebeke kesilirse jeneratdr
yike girmez.

1: TEST konumunda sebeke kesilirse jeneratér
ylUke girer, sebeke gelince ylkten c¢ikar.

42 | Uzak calistir devrede - 0 Bu parametre, OTO konumda motorun hangi
durumda galisacagini belirler.

0: Uzak calistir (REMOTE START) modu devre
disi, motor sebeke kesilince calisir.

1: Uzak Galistir (REMOTE START) modu
devrede, sebeke izlenmez, motor REMOTE
START (22) ucundan sinyal gelince c¢aligir.

43 | Modem devrede - 0 Bu parametre seri porta bilgisayar veya modem
baglantisi yapildigini belirler.
0: Bilgisayar baglantisi.

1: Modem baglantisi.
44 | Servis periyodu (motor saat 200 Motor saati olarak servis periyodu. Eger bu
saati) parametre 0 (sifir) olarak verilirse motor
saatinden SERVIS ZAMANI géstergesi aktive
olmaz.

45 | Servis periyodu Ay 6 Ay olarak servis periyodu. Eger bu parametre
0 (sifir) olarak verilirse servis periyodundan
SERVIS ZAMANI gbstergesi aktive olmaz.

46 | Saat hassasiyet ayari - 0 Bu parametre cihazin dahili saatinin
hassasiyetini ayarlar. Bu sayede saatin ileri
girmesi veya geri kalmasi sifirlanabilir.

0 ‘dan baglayarak 63 ‘e kadar olan degerler
saati ginde 0.25sn adimlarla hizlandirir, yani
geri kalmayi engeller.

127 ‘den baglayarak 64’e kadar olan degerler
saati ginde 0.25sn adimlarla yavaslatir, yani
ileri gitmeyi engeller.

47 | Kullaniimiyor

48 | Kullaniimiyor

49 | Kullaniimiyor
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Pgm Tanimi Bir. Std Aciklama
50 | Sebeke Simuilasyonu - 1 0: Sebeke simllasyon modu devre digi, motor
Devrede sebeke kesilince ¢alisir.

1: Sebeke similasyon modu devrede, SEBEKE
SIMULASYON (22) ucundan sinyal gelince
sebeke yoksa bile motor durur.

P_051 ile P_064 arasindaki programlar haftalik zaman saatini programlar. Her giin i¢in bir adet
devreye giris ve bir adet devreden c¢ikis saati verilmistir. Saatler 10 dakikalik adimlarla tanimlanir ve g
haneli ekranda saatin 2 hanesi ve dakikalarin ilk hanesi seklinde gésterilir. E§er herhangi bir giin igin islem
yapiimak istenmiyorsa ilgili saat 24.0 olarak girilir. Bu durumda en son islem gecerli olur. Ornegin Pazar
guna icin devreye giris ve ¢ikis saatleri 24.0 verilirse cihaz Cumartesi giini kapanis saatinden Pazartesi
gunl agilis saatine kadar otomatik devreye girmez. Eger haftalik program nedeniyle otomatik devreye
girme engellenmis ise OTO ledi yanip séner, aksi halde sirekli yanar.

| Pgm | Tanimi Bir. Std Aciklama
51 Pazartesi devreye giris - 24.0
52 | Pazartesi devreden ¢ikis - 24.0
53 | Sali devreye giris - 24.0
54 | Sali devreden cikis - 24.0
55 | Carsamba devreye giris - 24.0
56 | Carsamba devreden cikis - 24.0
57 Persembe devreye giris - 24.0
58 Persembe devreden cikis - 24.0
59 | Cuma devreye giris - 24.0
60 | Cuma devreden cikis - 24.0
61 Cumartesi devreye giris - 24.0
62 | Cumartesi devreden cikis - 24.0
63 Pazar devreye giris - 24.0
64 Pazar devreden cikis - 24.0
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P_065 ile P_082 arasindaki programlar cihazdaki rélelerin fonksiyonlarini belirler. Cihaz iginde 2
adedi programli olmak (lizere 6 réle bulunur. Sabit fonksiyonlu réleler Kontak, Mars, Sebeke Kontaktori ve
Jeneratdr Kontaktor(’diir. Programli fonksiyonlara sahip ROLE-1 ve ROLE-2 cihaz igindedir. Diger réleler
genisleme moddllerinde yer alir.

Programli rélelerden her birine asagidaki tablodaki fonksiyonlardan herhangi bir tanesi verilebilir.

ROLE FONKSIYON LIiSTESI

Pgm | Tanimi Std 00 | Kontak 24 | Yag sensér alarm
65 ROLE-1 fonksiyonu 01 01 | Korna 25 | Sic. sensér alarm
66 ROLE-2 fonksiyonu | 03 02 | Mars 26 | Hizalarm
67 ROLE-3 fonksiyonu 16 03 | Stop 27 | Marglama hatasi
68 ROLE-4 fonksiyonu 17 04 | Jen. Kontaktor( 28 | Sarj alarm
69 ROLE-5 fonksiyonu 18 05 | Seb. Kontaktorl 29 | Asiri yik alarm
70 ROLE-6 fonksiyonu 19 06 | Jikle 30 | Voltaj alarm
71 ROLE-7 fonksiyonu | 20 07 | Onlsitma 31 | Akl yiiksek alarm
72 ROLE-8 fonksiyonu 21 08 | Alarm 32 | Yag kont. uyari
73 ROLE-9 fonksiyonu 22 09 | Uyan 33 | Sic. kontak uyari
74 ROLE-10 fonksiyonu | 23 10 | Alarm+Uyan 34 | Seviye kont. Uyari
75 ROLE-11 fonksiyonu | 24 11 | Otomatik hazir 35 | Redresdr uyari
76 ROLE-12 fonksiyonu | 25 12 | Calisma zamani 36 | Acil Stop uyari
77 ROLE-13 fonksiyonu | 26 13 | Oto. test yapiliyor 37 | Yedek-1 uyari
78 ROLE-14 fonksiyonu | 27 14 | - 38 | Yedek-2 uyari
79 ROLE-15 fonksiyonu | 28 15 | - 39 |-
80 ROLE-16 fonksiyonu | 29 16 | Yag kont.Alarm 40 | Yag sensér uyari
81 ROLE-17 fonksiyonu | 30 17 | Sic. kontak alarm 41 | Sic. Sensor uyari
82 ROLE-18 fonksiyonu | 31 18 | Seviye kont. alarm 42 | Hiz uyar
19 | Redresér alarm 43 | Durma hatasi uyari
20 | Acil Stop alarm 44 | Sarj uyari
21 | Yedek-1 Alarm 45 | Akl disdk uyan
22 | Yedek-2 Alarm 46 | -
23 | - 47 | AKU ylOksek uyari
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P_083 'den P_130 'a kadar olan programlar dijital girislerin 6zelliklerini belirler. Giriglerin

programlanabilir 6zellikleri sunlardir:

-sinyal gelince yapilacak islem (alarm, uyari vs..)
-hatalarin ne zaman kabul edilecedi,

-kilitteme yapilip yapiimayacag!
-kontak tipi (normalde acik, normalde kapal)

-anahtarlama (aku-, akii+)
-gecikme suiresi

YAG HATA KONTAK GiRiSi

| Pgm | Anlami Std
83 islem 0 0: Alarm (motor durur ve korna ¢alar))
2: Uyari (korna calar)
3: islem yapilmaz
84 | Hata kabul 1 0: Her zaman
1: Koruma zamani sonunda
2: Sebeke varken
85 | Kilitleme 1 0: Kilitlemesiz
1: Kilitlemeli
86 | Kontak tipi 0 0: Normalde agik
1: Normalde kapali
87 | Anahtarlama 0 0: AkU-
1: AKi+
88 | Gecikme siresi 0 0: Gecikmesiz
1: Gecikmeli (4sn)
SICAKLIK HATA KONTAK GIRISi
Pgm | Anlami Std
89 | islem 0 0: Alarm (motor durur ve korna ¢alar))
2 Uyari (korna galar)
3 islem yapilmaz
90 | Hata kabul 0 0: Her zaman
1: Koruma zamani sonunda
2: Sebeke varken
91 Kilitleme 1 0: Kilitlemesiz
1: Kilitlemeli
92 | Kontak tipi 0 0: Normalde agik
1: Normalde kapali
93 | Anahtarlama 0 0: AkU-
1: AKU+
94 | Gecikme siresi 0 0: Gecikmesiz
1: Gecikmeli (4sn)
SEVIYE KONTAK GIRISI
Pgm | Anlami Std
95 | islem 0 0: Alarm (motor durur ve korna ¢alar))
2: Uyari (korna ¢alar)
3: islem yapilmaz
96 | Hata kabul 0 0: Her zaman
1: Koruma zamani sonunda
2: Sebeke varken
97 | Kilitleme 0 0: Kilitlemesiz
1: Kilitlemeli
98 | Kontak tipi 0 0: Normalde agik
1: Normalde kapali
99 | Anahtarlama 0 0: AkU-
1: Aki+
100 | Gecikme siiresi 1 0: Gecikmesiz
1

: Gecikmeli (4sn)
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REDRESOR ARIZA GiRigi

| Pgm | Anlami Std
101 | islem 2 0: Alarm (motor durur ve korna ¢alar))
2: Uyari (korna calar)
3: islem yapilmaz
102 | Hata kabul 2 0: Her zaman
1: Koruma zamani sonunda
2: Sebeke varken
103 | Kilitleme 1 0: Kilitlemesiz
1: Kilitlemeli
104 | Kontak tipi 0 0: Normalde agik
1: Normalde kapali
105 | Anahtarlama 0 0: AkU-
1: AKi+
106 | Gecikme siresi 1 0: Gecikmesiz
1: Gecikmeli (4sn)
ACIL STOP GIRiSi
| Pgm | Anlami Std
107 | islem 0 0: Alarm (motor durur ve korna ¢alar))
2: Uyari (korna calar)
3: islem yapilmaz
108 | Hata kabul 0 0: Her zaman
1: Koruma zamani sonunda
2: Sebeke varken
109 | Kilitleme 0 0: Kilitlemesiz
1: Kilitlemeli
110 | Kontak tipi 0 0: Normalde agik
1: Normalde kapali
111 | Anahtarlama 0 0: AkU-
1: AKU+
112 | Gecikme siresi 0 0: Gecikmesiz
1: Gecikmeli (4sn)
YEDEK-1 ARIZA GIRISi
Pgm | Anlami Std
113 | iglem 0 0: Alarm (motor durur ve korna ¢alar))
2: Uyari (korna ¢alar)
3: islem yapilmaz
114 | Hata kabul 0 0: Her zaman
1: Koruma zamani sonunda
2: Sebeke varken
115 | Kilitleme 0 0: Kilitlemesiz
1: Kilitlemeli
116 | Kontak tipi 0 0: Normalde agik
1: Normalde kapali
117 | Anahtarlama 0 0: Ak(-
1: Aki+
118 | Gecikme siiresi 0 0: Gecikmesiz
1

: Gecikmeli (4sn)
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YEDEK-2 ARIZA GiRiSi

| Pgm | Anlami Std

119 | islem 2 0: Alarm (motor durur ve korna ¢alar))
2: Uyari (korna calar)
3: islem yapilmaz

120 | Hata kabul 0 0: Her zaman
1: Koruma zamani sonunda
2: Sebeke varken

121 | Kilitleme 0 0: Kilitlemesiz
1: Kilitlemeli

122 | Kontak tipi 0 0: Normalde agik
1: Normalde kapali

123 | Anahtarlama 0 0: AkU-
1: AKi+

124 | Gecikme siresi 0 0: Gecikmesiz
1: Gecikmeli (4sn)

PROGRAM KILIT GIRISI

| Pgm | Anlami Std

125 | islem 3 0: Alarm (motor durur ve korna ¢alar))
2: Uyari (korna calar)
3: islem yapilmaz

126 | Hata kabul 0 0: Her zaman
1: Koruma zamani sonunda
2: Sebeke varken

127 | Kilitleme 0 0: Kilitlemesiz
1: Kilitlemeli

128 | Kontak tipi 0 0: Normalde agik
1: Normalde kapali

129 | Anahtarlama 0 0: AkU-
1: AKU+

130 | Gecikme siresi 0 0: Gecikmesiz
1

: Gecikmeli (4sn)

P_131 ile P_142 arasindaki parametreler yag basing sensériiniin ohm-bar karakteristigini tanimlar.
Sensor karakteristigi en fazla 6 adet nokta ile tanimlanir. Degerler tabloya artan direng sirasiyla girilmelidir.
Kullaniimayan noktalarin ohm degeri 0 girilmelidir. Ornek bir tablo asagida verilmistir. Bu tabloda kullanilan
sensorun 6zellikleri séyledir:

0.0 bar....... 240 ohm

1.0 bar........ 218 ohm

5.0 bar........ 153 ohm

10.0 bar......103 ohm

Pgm | Anlami Birim Deger
131 | Nokta_1 direnc ohm 103
132 | Nokta_1 basing bar 10.0
133 | Nokta_2 direng ohm 153
134 | Nokta_2 basing Bar 5.0
135 | Nokta_3 direnc Ohm 218
136 | Nokta_3 basing Bar 1.0
137 | Nokta_4 direnc Ohm 240
138 | Nokta_ 4 basing Bar 0.0
139 | Nokta 5 direng Ohm 0
140 | Nokta_5 basing Bar 0.0
141 | Nokta_6 direnc Ohm 0
142 | Nokta_6 basing bar 0.0
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P_143 ile P_154 arasindaki parametreler sicaklik sensériiniin ohm-derece karakteristigini tanimlar.
Sensor karakteristigi en fazla 6 adet nokta ile tanimlanir. Degerler tabloya artan direng sirasiyla girilmelidir.
Kullaniimayan noktalarin ohm degeri 0 girilmelidir. Ornek bir tablo asagida verilmistir. Bu tabloda kullanilan
sensorun 6zellikleri séyledir:

38 °C........ 342 ohm

82°C.......... 71 ohm

104 °C........ 40 ohm

121 °C........ 30 ohm

Pgm | Anlami Birim Deger
143 | Nokta_1 direnc ohm 30
144 | Nokta_1 sicaklk 0 121
145 | Nokta_2 direnc ohm 40
146 | Nokta_ 2 sicaklk 0 104
147 | Nokta_3 direnc ohm 71
148 | Nokta_3 sicaklik °C 82
149 | Nokta 4 direnc ohm 342
150 | Nokta_4 sicaklk 0 38
151 | Nokta 5 direnc ohm 0
152 | Nokta_5 sicaklik 0 0
153 | Nokta_6 direnc ohm 0
154 | Nokta_6 sicaklk °C 0
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P_155 ile P_158 arasindaki parametreler otomatik test ¢calismasini tanimlar.

Tanim

Birim

Std.

Aciklama

155

Otomatik test baglama
gln ve saati

168

Bu parametre otomatik testing baglayacag: giin
ve saati tanimlar.
168’e esit veya daha blyik degerler otomatik
testin devre disi oldugu anlamina gelir.
Otomatik test haftanin istenen giininde ve
istenen saat basinda baslayacak sekilde
segilebilir. Parametre degeri, haftanin kaginci
saatinde testin baslayacagini belirtir.
Ornekler:

0 = test Pazartesi 00:00 ‘da baslar

1 = test Pazartesi 01:00 ‘da baslar

8 = test Pazartesi 08:00 ‘da baslar

24 = test Sali 00:00 ‘da baslar
167 = test Pazar 23:00 ‘da baslar
168 = otomatik test devre disl.

Eger P_158 parametresi 0 yapilarak gunlik
test secildiyse test guna bilgisi dnemli degildir.
Test verilen gune bakilmadan her giin ayni
saatte yapilir.

Eger P_158 parametresi 2 yapilarak aylik test
secildiyse, otomatik test her ayin ilk 7 ginu
icinde olmak Uzere belirlenen gin ve saatte

yapilir.

156

Otomatik test siiresi

dak.

10

Bu parametre otomatik testin stresini belirler
ve 10 dakikalik adimlarla 24 saate kadar
ayarlanir.

157

Bosta / ylkte test

Bu parametre 0 yapildiysa otomatik test
sirasinda yUk jeneratdre aktariimaz. Eger 1
yapilirsa jeneratdr yik altinda test edilir.

158

GUnlik / Haftalk / Ayhk
test

0: her glin test et (test P_155 ile segilen giine
bakilmadan yapilir)

1: haftada bir test et.

2: ayda bir test et (test ayin ilk 7 gini igcinde
programlanan giin ve saatte yapilir)

P_159 ile P_164 arasindaki parametreler tarih ve saati ayarlar.
| Pgm | Tanim Birim Std. Aciklama

159 | Yil - 00-99 Yilin son 2 rakami.

160 | Ay - 01-12

161 | Ayin gini - 01-31

162 | Haftanin giini - 0-6 0=Pazartesi, 1=Sali, 2=Carsamba,

3=Persembe 4=Cuma, 5=Cumartesi, 6=Pazar

163 | Saat - 00-23

164 | Dakika - 00-59
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12. ARIZA BULMA VE GIDERME

-Motor gdvdesi topraklanmis olmalidir, kontrol ediniz.

-Sebeke voltajlari programlanmisg limitlerin disina gikmis olabilir, faz gerilimlerini élginiiz.

-MENU tusuna basarak cihazin sebeke voltajlarini dogru él¢tigini kontrol ediniz.

-Sebeke alt ve st voltaj sinirlari ¢ok dar verilmis olabilir. Program moduna gegerek P_004 ve P_005 fi
kontrol ediniz. Standart degerler 170 / 270 volttur.

-Histeresis voltaji gok ylksek verilmis olabilir. $ebeke kesik ise alt limit histeresis voltaji kadar yukseltilir,
Ust limit histeresis voltaji kadar dugurilir. Program moduna gecerek P_021 ‘i kontrol ediniz, standart
deger 8 volttur.

Cihazda AC voltajlar hatali okunuyor veya jeneratér frekansi hatali okunuyor:

-Motor gévdesi topraklanmis olmalidir, kontrol ediniz. AKU(-) ile Nétrii birlestirerek hatanin diizelip
dizelmedigini kontrol ediniz.

-Okuma hatasi +/- 3 volttur.

-Eger sadece motor calisirken hatali dlgcimler oluyorsa motorda sarj alternatér veya konjektdr arizasi
olabilir. Sarj alternatdru baglantisini sékip tekrar deneyiniz.

-Eger sadece sebeke varken hatali 6lgiimler oluyorsa aki sarj redresérl arizal olabilir. Redresér
sigortasini kapatarak kontrol ediniz.

Faz-Nétr voltajlar dogru okundugu halde Faz-Faz voltajlar hatali okunuyor:

-Faz sirasi hatali. Cihaza faz voltajlarini dogru sirada baglayiniz.

Akimlar dogru olculdigi halde KW ve cos® degerleri hatali:

-Akim trafolari ilgili fazlara baglanmamis veya akim trafolarindan bazilarinin yénleri ters baglanmis. Her
defasinda bir adet akim trafosunu cihaza baglayarak dogru KW ve cos® o&lgllecek sekilde uclari
belirleyiniz, hepsi tamam olunca G¢lnG birden baglayiniz.

A DIKKAT: Kullanmadiginiz akim trafolarinin gikiglarini kisa devre ediniz.

Sebeke kesilince cihaz kontad aciyor fakat marsa basmiyor ve YAG ALARM isidi yanip soniiyor:

Cihazin YAG BASING girisine AKU(-) gelmiyor.

-Yag basin¢ ucu bosta birakiimig olabilir.

-Yag basin¢ kablosunda kopuk olabilir.

-Yag basin¢ misiri bozuk olabilir.

-Yag basing musiri cok ge¢ kapatiyor olabilir, kontak kapaninca marsa basilacaktir. istenirse yag basing
masiri degistirilebilir.

Motor ilk marsta calismiyor, daha sonra tekrar marsa basmiyor ve YAG ALARM isigi vanip

sénlyor:

-Yag basing misiri cok gec¢ kapatiyor, kontak kapaninca marsa basilacaktir. istenirse yag basing misiri
degistirilebilir.
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Sebeke kesilince motor calisiyor fakat cihaz sonradan MARSLAMA hatasi verivor ve motor
duruyor:

-Jeneratér faz voltaji cihaza gelmiyor. Faz-U (2) ile generatdr nétr (5) uclari arasindaki voltaji motor
calisirken oélginlz. Jeneratdér faz sigortasi atmis veya kapatiimis olabilir, bir baglanti hatasi olabilir.
Hersey tamamsa panodaki bltln sigortalar kapatin, daha sonra DC besleme sigortasindan baslayarak
hepsini agin ve yeniden test yapin.

Cihaz marsi gec kesiyor:

-Alternatdér voltaji gec¢ yiUkseliyor ve alternatériin remanans gerilimi 20 voltun altinda. Cihaz marsi
jeneratér frekansi ile keser ve frekans okuyabilmek igin en az 20 volta ihtiyag duyar. Eger sorun mutlaka
¢6zllmek isteniyorsa tek yol bir réle ilave etmektir. Bu rélenin bobini AKU(-) ile sarj alternatériiniin D+
(lamba) ucu arasinda olacaktir. Cihazin mars ¢ikisi bu rélenin normalde kapal kontagindan seri olarak
gecirilmelidir. Bdylece sarj alternatéri gerilim Uretince mars kesilmis olur.

Cihaz hic calismiyor:

Cihazin arkasindaki klemenslerden 11 ve 12 numarali uglar arasindaki DC voltaji 6lglinliz. Voltaj varsa
panodaki bitln sigortalari kapatin, daha sonra DC besleme sigortasindan baslayarak hepsini agin ve
yeniden test yapin.

Programlama konumuna girilemiyor:

Program kilit (23) ucundan AKU(-) ‘yi ayiriniz. islem bittikten sonra, izinsiz program degisikliklerine engel
olmak i¢in bu baglantiy! yeniden yapiniz.

13. UYGUNLUK BEYANI

Cihaz asagidaki Avrupa Birligi Direktiflerine uygundur:

-73/23/EEC ve 93/68/EEC (Dislk Gerilim Direktifi)

-89/336/EEC, 92/31/EEC ve 93/68/EEC (Elektromanyetik Uyumiuluk)
Referans Normlar:

EN 61010 (gUvenlik istekleri)
EN 50081-1 (EMC istekleri)
EN 50081-2 (EMC istekleri)
EN 50082-1 (EMC istekleri)
EN 50082-2 (EMC istekleri)

CE isareti, bu Grinun, givenlik, saglik, gevrenin korunmasi ve kullanicilarin korunmasi
konularindaki Avrupa standartlarina uygunlugunu belirtir.
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14. TEKNIK OZELLIKLER

Alternatér voltaji: 0 - 300 V-AC (Faz-Noétr)

Alternatér frekansi: 0-100 Hz.

Sebeke voltaji: 0 - 300 V-AC (Faz-Nétr)

Sebeke frekansi: 0-100 Hz.

DC Besleme gerilimi: 9.0 V-DC ile 30.0 V-DC arasi.

Mars sirasinda gerilim diigiimii: 100ms sireyle 0 volta dayanir.

Tipik bekleme akimi: 100 mA-DC.

Maksimum akim harcamasi: 350 mA-DC (Réle cikislar bosta)
Jenerator/sebeke kontaktér réle gikiglari: 16 A/250 V.

DC role cikiglari: 10A /28 V.

Her terminal icin maksimum akim: 10A-RMS.

Sarj alternatér uyartim akimi: 54 mA-DC @ 12 V-DC.

Akim girisleri: akim trafosu Gzerinden, .../5A. Azami yik faz basina 0.7 VA. )
Dijital girisler: giris gerilimi 0 - 30 V-DC. Dabhili olarak 4700 ohm direng tizerinden AKU(+) ‘ya baglidir.
Analog girigler: 0 - 5000 ohm.

Seri baglanti: RS-232. 2400 baud, no parity, 1 stop bit.

Calisma ortam sicakligi: -20°C ile +70°C arasi.

Depolama ortam sicakhgi: -40°C ile +80°C arasi.

Maksimum bagil nem: %95, yogusmasiz.

IP koruma sinifi: 6n panelden IP65 , arkadan 1P30.

Boyutlar: 165 x 125 x 48mm (GxYxD)

Montaj ac¢ikhigi boyutlari: 151 x 111mm minimum.

Montaj sekli: On panel montajli, arkada tutucu celik yaylar.

Agirlik: 360 g (yaklasik)

Kutu malzemesi: Yiksek isiya dayanikli, alev séndiren ABS (UL94-VO0, 110°C)
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15. BAGLANTI SEMASI
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