D-500 MK2 Manual del usuario

Firmware V-6.3

() DATAKOM

DESCRIPCION

LaD-500 es |l a pr-xima gener
control de grupos electr -
funcionalidad m%w tiple un
comunicaci -wnn jdinge®faofni ab
costo.

El mismo controlador provee las funcionalidades de
sincronizaci- n, reparto de carga, AMF, ATS, Arranque
Remoto, Control de motor y Panel remoto.

E I m-dul o queda | ista pgara
de GSM o Ethernetconm:- dul os de com
enchufables.

Varios m- d s kenchufables proveen una capacidad

i i mi tada ndpermitiendogograrsualguier
requerimiento especial.

La unidad cumple con | as
seguridad mundi al es: EMC,
ambiente para | a categor?
Las caracter2sticas del s
proceso f8cil de actuali z

un puerto USB.

. El software de PC basado en windows permite el
monitoreo y progr anmRS485
Ethernet y GPRS. El software de PC basado en
Rainbow Scada software permite el monitoreo y
contr ol de un n¥%mer o il o
a trav®s de cual quier bus

FUNCIONALIDADES

Grupos m¥tiples sincronizados y reparto carga *
Grupos m¥iples sincronizados con lared *

Un solo grupo en paralelo con lared *

Unidad AMF con transferencia interrumpida.
Unidad ATS con transferencia ininterrumpida.
Controlador con arranque remoto

Controlador con arranque manual

Controlador de motor

Uni dad remota de visualiz
Vi sualizaci-n de form
An8l i sis de arm-nicos

*Opcionalcon m-dul o enchufab

€ [l AN s 2B

D-500 MK2

CONTROLADOR

AVANZADO PARA GRUPOS
ELECTROGENOS

COMUNICACIONES

APuerto Ethernet (10/100Mb) *

AGSM-GPRS *

AsServidor web integrado *

AMonitoreo Web *

APr ogr am®ebi*  n

AMonitoreo Central por internet *

AEnv2zo de mBMB%sajes

AE n v 2 oE-ntaig *

AMonitoreo Central *

AModbus RTU through RS-485 *

AModbus TCP/IP *

ASNMP *

AUSB Host *

ACANBUS-2paracom. Entre.*m-
AUSB Device

APC software: Rainbow Plus
AJ1939-CANBUSpara motores ¢

*Opcionalc on m- dul o enchuf

TOPOLOGIAS

2 fases 3 conductores, L1-L2

2 fases 3 conductores, L1-L3

3 fases 3conductores, 3 Tl

3 fases 3 conductores, 2 Tl (L1-L2)
3 fases 3 conductores, 2 Tl (L1-L3)
3 fases 4 conductores, estrella

3 fases 4 conductores, triangulo

1 fase 2 conductores
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DERECHOS DE AUTOR

Est8&8 prohibido un uso no autorizado delmedoont eni do con
Esto aplica en particular a marcas, denaminaci-n de n

ACERCA DE ESTE DOCUMENTO

Este documento describe | os requerimientos m2ni mos vy
la unidad de la familia D-500.

Siga cuidadosamente | os avisos dados en este document
unidades de control de G.E. que reducen futuras cuestiones.

Para todo tipo de consultas t®cnicas por f dewabajo: cont ac
datakom@datakom.com.tr

CONSULTAS
Si se necesita informaci-n adicional a |l a dada en est
directamente a |l a direcci-n de mail de abajo.

datakom@datakom.com.tr
Por favor proveerlasi gui ent e i nformaci-n para obtener respuesta

-Modelo de la unidad (ver en la parte posterior),

-N¥2mer o de serie completo (ver en | a parte posterior)
-Versi-n de firmware (|l eer de | a pantalla),

-Tensi -n de ali mentirmuitidemedga.t ensi - n del C
-Descripci-n precisa de |l a consulta.

DOCUMENTOS RELACIONADOS

FILENAME DESCRIPTION
500-Rainbow Installation Rainbow Plus Installation Guide
500-Rainbow Usage Rainbow Plus Usage Guide
500-DYNdns account setting Dynamic DNS Account Setting
500-Ethernet Configuration Ethernet Configuration Guide
500-GSM Configuration GSM Configuration Guide
500-Firmware Update Firmware Update Guide
500-MODBUS Modbus Application Manual
500-snmp_E_ 34076 MIB file for SNMP Application
500-Rainbow Scada Installation Rainbow Scada Installation Guide
500-Rainbow Scada Usage Rainbow Scada Usage Guide
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HISTORIA DE REVISION

REVISION | FECHA AUTOR DESCRIPCION

01 24.09.2019 MH Pri mera,ediicimwmn®G.8 versi

TERMINOLOGIA

PRECAUCION: Ri e s g o wemuérte.s i

ADVERTENCIA:Ri esgo de mal funcionamiento o da

ATENCION:Consej os Ytiles para entender | a op

Pl d e
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CODIGOS PARA EL PEDIDO

La familia de unidadéseb560 eargmasdioppodOones y caract e
utilice |Ia informaci-n de abajo para pedir |l a versi- -n

D-500 MK2 [-S [-E [-M[-C |-G [-T [-00

i Variante
[C -digo d 00: unidad
familia standard
01...99: producto
Ranura de espnpec?2fic
Sincroni Ranura de
m-dem G Cont"t
revestimiento
[Ranura de Gl
Extensi - i
Ranura deUSB- Con junta de
sellado

Host,
RS-485,

PARTES DE REPUESTO

Traba tipo tornillo Traba tipo autoajustable
Stock Code=J10P01 (por unidad) Stock Code=K16P01 (por unidad)

Junta de sellado, Stock Code= K20P01
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AVISO DE SEGURIDAD
El hecho de no seguir las instrucciones de abajo
Pueden causar la muerte o severas lesiones

>\

El equipamiento el ®ctrico debe s
calificado. El fabricante y sus distribuidores no asumen
responsabilidad ante las consecuencias resultantes de no seguir
estas instrucciones.

Verifique que | a unidad no tenga
transporte. No instale equipamie

No abra la unidad. No hay partes interiores para mantenimiento.

|l a al

Deben col ocarse fusible en
I l a uni da
p

tensi - n 0O mM8s <cerca. de

Los fusibles deben ser tipo r8pi

Desconecte toda ali mentaci-n ant
No toquening %n ter mi nal cuando | a uni
red.

Cortocircuitar los terminales de los Tl que no se usan.

Cual quier par8metro el ®ctrico ap

dentro de |l os | 2mites Aunqde estaunaad
est 8 dadiasecfon un amplio margen de
fuera de rango pueden reducir | a
funcionamiento o dafar | a unidad

No trate de limpiar la unidad con solventes. Solo limpie con un
pafo h¥medo.

Verificar si las conexionessoncorrectas antes d

Solo para montaje en frente de panel.

S © © @0 @ &y

Para | a medi ci debendusarsed®l ri ent e
No se permiten conexiones directas.
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3 FASES, 4 CONDUCTORES, ESTRELLA

3 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO

3 FASES, 4 CONDUCTORES, TRIANGULO

3 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO, 2 Tl (L1-L2)
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15.3. ALARMAS DE PARADA
15.4. ALARMAS DE APERTURA DE CARGA
15.5. ADVERTENCIAS (PRE ALARMAS)
15.6. ADVERTENCIAS NO VISIBLES
16. PROGRAMACION
16.1. REPOSICION DE VALORES DE FABRICA
16.2. ENTRADA A MODO PROGRAMACION
16.3. NAVEGACION ENTRE LOS MENUS
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-10 -
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1. INSTRUCCIONES DE INSTALACION

Antes de |l a:instalaci-n
A Lea el manual cuidadosamente, determine el diagra
A Retire todas |l as fichas y las trabas de |l a unidad
realizado en el panel.
A Coloque |l as trabas y aj YWstelas. No | as ajuste dem
A Realice |l as conexiones el ®ctricas con las fichas
col -quel as.
A Aseg¥%rese que haya ventilaci-n adecuada
A Aseg¥Wrese que |l a temperatura del gabinete no exce
cualquier caso.
Las condiciones indicadas abajo pueden dafar | a unida
A Conexiones incorrectas.
A Tensi-n de alimentaci-n incorrecta.
A Tensi-n en | o siedidefueraidewrangoe s d e
A Tensi-n aplicada en | as entradas digitales fuer a
A Corriente fuera de rango especificado aplicada en
A Sobre carga o cortocircuito en las terminales de
A Conexi -n aidasdenéos terminales de datos cuando |
A Alta tensi-n aplicada en |l os puertos de comunicac
A Diferencias de potenci al a masa de | os puertos de
A Vibraci-n excesiva, instdtasci -n directa en partes
[ )
Para | a medi ci debendusarseor r ife
transformadores de intensidad.
NoO se permiten conexiones directas.
. J
Las condiciones indicadas abajo pueden causar un funcionamiento anormal:
A Tensi-n de alimentaci-n inferior al m2 ni mo especi
A Frecuencia de alimentaci-n fuera del rango especi
A Secuencia de fase incorrectaen | os terminales de entrada de tensi
A Trasformadores de intensidad que no se corresponden a la fase respectiva
A Transformadores de intensidad con polaridad incorrecta
A P®r di duestadadierrp.

-11 -
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2. MONTAJE

2.1. DIMENSIONES

Dimensiones: 211x162x42mm
Calado del panel: 176x121mm m2 ni mo
Peso: 5009 (aprox.)

DATAKOM

STATUS

AUTO £
READY LA S

!
¢

AVICE
REGUEST

EXTENSION

22|SND 3
23|SND 4
27|CANH
28|CANL

-12 -
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La unidad est8 disefada para montaje sobre panel.

distintas de las del panel frontal.

Montar la unidad sobre una superficie plana y vertical. Antes del montaje quitar las trabas y los
conectores. Colocar la unidad en el calado realizado.

Colocar y ajustar las trabas.

121mm

176mm

Calado del panel

WALL pd

[
N

| —

B!

min 60mm 40mm

Profundidad de panel requerida

-13 -
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Se proveen dos tipos diferentes de trabas:

Traba tipo tornillo Traba tipo autoajustable

I nstalaci -n de | a ¢tr Il nstalaci-n de | a tra

No ajustar demasiado la traba a tornillo. Puede
romperse la unidad.

-14 -
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2.2. JUNTA DE SELLADO

Panel

Junta

M- dul
La junta de goma provee una protecci-n contra el agua
Juntoconlajunta,una pr ot ec ci-IPB5 plede@lcahzarse?2d@sde el panel frontal. Una corta
definici-n de protecci..n I P se da a continuaci -n

Primer d2qgiteoc
0 No protegido.

1 Protecci-n contra objetos extrafos s-lidos de di §8me
2 Protecci-n contra objetos extrypfeess s-1lidos de di 8 me
3 Protecci-n contra objetos extrafos s-lidos de di 8me
4 Protecci-n contra objetos extrafos s-lidos de di 8me
5 Protecci-n contra una cantidad de polvo que pueda h
6 Pr ot etal contrael pdlvo

Segundo =2qgito

0 No protegido

1 Protecci n contra | a ca2da de gotas de agua en forn
2 Protecci n contra | a ca2da de gotas de agua cuando
3 Protecci n adentargaiaelveasprcay o en un 8§ngulo de 60A.
4 Protecci n contar | a salpicadura de agua contra | a
5 Protecci n contar chorro de agua contra |l a unidad d
6 Protecci n contar chorlrao ude daagdu ad eas dper ecsuia-l ng ucicerrt rda r
7 Protecci n contar inmersi-n temporaria en agua.

8 Protecci n contar inmersi-n permanente en agua o0 s/

-15 -
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2.3. INSTALACION ELECTRICA

No instalar la unidad cerca de elementos emisores
de alto ruido electromagn®t

barras de alta corriente, fuente switching y del estilo.

A pesar que Ilpaourigdad edmEra disturbios el ec
excesivos pueden afectar | a operaci-n, preci
comunicaci -n de datos

A SIEMPRE saque los conectores cuando inserta un conductor y se ajusta con el
destornillador.

A Sedeben colocar fusibles en la alimentaci
posible de la unidad.
AFusibles deben ser del tipo rg&8pidos y de
A Utilizar cables de rango de temperatura apropiado.
AUtilizar cabl es demesosde®.i75mm?2(AMcdA8).uada, al
ASiga |l as reglas nacionales acerca de | a i
A Los transformadores de intensidad deben ser de 5A de salida

APara |l os transformadores de intend8idad ut
(AWG15).

La longitud de los cables de los Tl no debe exceder de 1,5 metros. Si se utiliza
conductor m8s |l argo incremente |l a secci - -n

Se deben wutilizar TI para | ¢
NoO se permiten conexiones directas.

contrario pueden ocurrir fjlal

f El block del motor debe ponerse a tierra. De lo

L tensi-n y frecuenci a.

s
Para una operaci-n correctla
autom8tica y de | os progr &n
ajuste el reloj de tiemporealdelauni dad a r
del men¥ de programaci - n.

.

-16 -
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3. DESCRIPCION DE TERMINALES

3.1. ENTRADA DE TENSION DE BATERIA

Tensi -n de a:l i|9a36VCC

Caz2da el salid Sobrevive O0OVCC durante 100ms. L 4

arranque: debeser9VCC m2 ni mo

Protecci - n de | Soportal50VCC continuamente.

sobretensi - n:

Tensi -n inver s|-36VDC continuos

Corriente m§xi|600mA@ 12VDC. (todas las opciones incluidas, salidas digitales

oper aci - abiertas)
300mA @ 24VDC. (todas las opciones incluidas, salidas digitales
abiertas)

Corriente de o] 300mA@ 12VDC. (todas las opciones pasivas, salidas digitales

t 2 pica abiertas)
150mA @ 24VDC. (todas las opciones incluidas, salidas digitales
abiertas)

Rango de medida: 0a36VDC

Resoluci - n del|0.1vDC

Exactitud: 0.5% + 1lgitad@ 24VDC

-17 -
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3.2. ENTRADAS DE TENSION DE CA

M®t odo de: med i | Verdadero valor eficaz

Rango de muestreo: 8000 Hz

Ang8l i sis de: arflHasta | a arm-nica 31
Rango de tensi|l4a300VAC

entrada:

M2 ni ma t ensi - nl15VAC (Fase-Neutro)

detecci-n de f

Topol og?as

3 fases 4 conductores estrella

3 fases 3 conductores
3 fases 4 conductores
2 fases 3 conductores L1-L2

2 fases 3 conductores L1-L.3

1 fase 2 conductores

tri8ngul o
tri8ngul o

Rango de medida:

0 a 330VCA fase-N (0 a 570VAC fase-fase)

Offsetmod o ¢ a m¥%n | Max 100V entre neutro y BAT-

Impedancia de entrada: 4.5M-ohms

Resoluci -n del|1VvDC

Preci:si -n 0.5% + 1 d2gito-N@(N2OV\CHA fRASRE
0.5% + 1 d2gito-FERSEOqQWARC-AEBASE S e

Rango de frecuencia: CC a 500Hz

Resoluci -n de |[01Hz

en display

Precisi-n de f|l0.2% gitoX ND3 1 Hz @ 50Hz)

-18 -
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3.3. ENTRADAS DE CORRIENTES AC

M®t odo de: medi| Verdadero valor eficaz
Rango de muestreo: 8000 Hz
An8lisis de: ar|lHasta | a HArm-nica
Topol og2?2as sop|3fases3TIl
3fases 2 TI L1-L2
3fases 2 TI L1-L3
2 fases 2 TI L1-L2
2 fases 2 TI L1-L3
1fase 1 TI
Rango de secundario de 5A
TI:
Rango de medida: 55a5000/5A m2ni mo
Impedancia de entrada: 15 milliohm
Consumo: 0.375W
M8 xi ma corri e:n 6A
Rango de medida: 0.1a7.5A

Offsetmo d o ¢ a m¥%n | Max 5VCA entre BAT- y cualquier terminal del TI..
Resoluci -n :de |1A
Preci:si -n 0.5% + 1 d2gito @ 5A (N 4.5A @ §
SELECCION DEL RANGO DEL T1Y SECCION DE CABLE:
La carga dederTma medeerr 2,
para minimizar el efecto de cambio de fase del 1mm2  1.5mm?2 2 5mm?2
transformador de intensidad. El cambio de fase 50 7
en un TI puede causar / /
potencia y de factor de potencia, a pesar que la 45 / /
lectura de corriente sea correcta. ) /
40

Datakom recomienda esta tabla para / ,/ //
sel eccionar | a prestac 35 /
precisi-n de medi da 30 / / Y

— [/

S % A/ //

< //’

% 20 /,/ /

=y 4

o / /

o /]

5 Jééﬁ

5 10

15 20 25 30 35 40 45 50

CABLE LENGHT TO CT (m)
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SELECCI ON DE LA CLASE DE PRECI SI¢ECN DE LOS TI

La Clase de seguridad del Tl debe ser seleccionada de
precisk n del control ador Datakom es 0.5%. Entonces TI de
resultado.
U Deben utilizarse Transformadores de corriente
para | a medici -enNodee | a] c
permiten conexiones directas.
i No se permiten terminales comunes ni
\_ puestos atierra. Y
CONEXION DE LOS Tl:
AsegW%rese de conectar cada Tl a |l a fase respectiva vy
|l as fases va a causar errores de medici-n de potenci a
Muchas combinaciones de conexiones incorrectas son posibles, entonces verifique el orden de los Tl'y
su polaridad. La potencia reacti vaoxTsdemmsmatmarcta por | a
que | a medici-n de | a potencia activa

CONEXIONES CORRECTAS DE LOS TI

L1o0 KQL o L1
MAINS or 51| s2 6
K L

ALTERNATOR L2° §v 5 ©L2 LOAD
S S
L3 o £ o3
s1 s2
CONTROLLER

Supongamos que el generador es cargado con 100 kw en cada fase. El factor de potencia de la carga
(PF)es 1.
Los valores medidos son como sigue:

kW kVAr kVA pf
Fase1L1 100.0 0.0 100 1.00
Fase L2 100.0 0.0 100 1.00
Fase L3 100.0 0.0 100 1.00
Total 300.0 0.0 300 1.00
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EFECTO DE LA POLARIDAD INVERTIDA

L1o KR4IL o L1
MAINS or 51| ) s2
ALTERNATOR L2° - o L2 LOAD
S S
L3 o A )——oL3
>< s1 s2
CONTROLLER
El generador est§8 cargado t od acto’da potencia deladc@rgalPW exln

PF en la fase L2 va a mostrar -1,00 debido a la polaridad invertida del TI. El resultado es que la potencia

total del generador mostrada en el control es 100 kw.
Los valores medidos son como sigue:

kW kVAr kVA pf
Phase L1 100.0 0.0 100 1.00
Phase L2 -100.0 0.0 100 -1.00
Phase L3 100.0 0.0 100 1.00
Total 100.0 0.0 300 0.33
EFECTO DEL INTERCAMBIO DE FASES
MAINS or s1[ | s2
o O
ALTERNATOR 2 K1QL2 L2 LOAD
S S
L3 o £)——o L3
s1 s2
+ ' + ' +
== = = =2
CONTROLLER
El generador est8 cargado todav?a con 100 kW eln

PF en las fases L2 y L3 va a mostrar -0,50 debido al cambio de fase entre tensiones y corrientes
causado por el intercambio de los TI. El resultado es que la potencia total del generador mostrada en el

control es 0 kw.

Los valores medidos son como sigue:

kW kVAr kVA pf
Phase L1 100.0 0.0 100 1.00
Phase L2 -50.0 86.6 100 -0.50
Phase L3 -50.0 -86.6 100 -0.50
Total 0.0 0.0 300 0.0

-21 -
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3.4. ENTRADAS DIGITALES

N¥mer o de :ent r|8entradas configurables.

Sel ecci -n de f|Deunalsta

Tipo de contacto: Normal abierto o normal cerrado (programable)

Conmutaci -n Negativo de bater2a o positivo ¢

Estructura: Resistencia de 47 k-ohm al positivo de bateriay 110k-ohms al
negativo de bater?2a,.

Medi ci - n Medi ci -nns id-en taenal - gi ca

Tensi-n de cir{]70% de | a tensi-n de bater?2a

abierto:

Umbral de bajo nivel: 35% de |l a tensi-n de bater?2a

Umbral de alto nivel: 85% de |l a tensi-n de bater?2a

M&xi ma tensi - -n+100Vcc con respecto al negativg

entrada:

M2inma tensi - -n:|-70Vcc con respecto al negativo

Filtrado de ruido : Si, filtrado tanto anal - -gico con

3.5. ENTRADAS ANALOGICAS DE SENSORES Y MASA DE

SENSORES
N¥mer o de :ent r|4entradas, todas configurables, entrada adicional para sensor a
masa .
Sel ecci - n de f y Deunalista
Estructura: Resistencia de 667 ohm polarizada a 3.3Vcc.
Medi ci - n Medici -n anal -gica de resistenci
Tensi-n circui|+33Vcc.

Corriente de cortocircuito: 5mA

Rango de medida: 0 a 5000 ohm.

Umbral de circuito abierto: | 5000 ohm.

Resol uci - n 1 ohm @ 300 ohm o menor

Preci:si-n 2 %+1 ohm (N7 ohm @300 ohm)
Rango de tensi|N 3VDC

C 0 m¥n

Filtrado de ruido : Si, filtrado tanto anal - -gico con
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36,ENTRADA DEL TERMI NAL DE CARG

El terminal de Carga es tanto una entrada como una salida.

Cuando el motor est8§8 |listo para |l a marcha, este te
alternador de carga de bater?2as.
ElI circuito de excitaci-n es equivalente a una | 8mpar
El umbr al drea taednvseir-tnenpcai a y parada se ajusta.a trav®s
Estructura: T Salida de tensi-n de bater?2a

T entrada de medici-n de tensi
Salida de corriente: 160mA @12Vcc

80mA @24Vcc
Resoluci - n de |0.1Vcc
tensi- n:
Precisi-n de n 2%+0.1V (0.9V @30Vcc)

tensi - n

Umbral de advertencia de ajustable
falla de carga

Umbral de alarma con ajustable

parada por falla de carga:

Tensi-n de cir|Positivo de bater?2a

abierto:

Protecci - n de |>500Vcccontinuos, respecto al negativo de bacteria.
sobretensi -n

Protecci - n de |-30Vccrespectoal negativo de bacteria.

inversa

3.7. ENTRADA DE PICKUP MAGNETICO

Estructura: Entrada de medici -n de frecuenci

Impedancia de entrada: 50 k-ohm
Tensi -n de :ent r| 05VAC-RMS A 30VAC-RMS
Max. tensi-n m~N 5VDC

Rango de frecuencia: 10Hz a 10 kHz

Resoluci - n: 1rpm

Preciisi - n 0.2% + 1 rpm (N3rpm @1500 r pm)
Rango de dientes de la 1a500

corona del volante :

No comparta el MPU con otros dispositivos.
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3.8. SALIDAS DIGITALES

La unidad ofrece 6 salidas digitales con funci

Estructura: Salida protegida de estado s-1I|idg
terminal est8 conectado al negat

Corriente continua 1.0 Acc

m8 x i :ma

Max tensi - n de|33Vce

conmutaci -n

Protecci-n de |40Vcc

sobretensi -n

Protecci-n de |>17Acc

cortocircuito:

Protecci-n de |500Vcc

inversa

3.9. SALIDA DE CONTACTOR DE RED

Salida a rel ®,
internamente a la fase L1 de la red.

Estructura:

cont aetr mi

nal makt &

Max. corriente de 12A @250VAC

conmutaci - n

Max.t ensi - n de 440VAC
conmutaci - n :

Max. potencia de 3000VA

conmutaci - n

3.10. SALIDA DE CONTACTOR DE GENERADOR

Salida a
internamente a la fase L1 del gen.

Estructura:

r ed ®malc oamh iaern too .n

Un ter

Max. corriente de 16A @250VAC

conmutaci - n

Max.t ensi - n de 440VAC
conmutaci - n :

Max. potencia de 4000VA

conmutaci - n

-24 -
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3.11. EXTENSION DE ENTRADAS/SALIDAS

El m- dul o posparae3d entraglas digitales adicionales y 32 salidas digitales adicionales.

Las entradas digitales se pue dDK@G-188,xadaeunapevee 8dntratias.z and o
Las entradas digitales son progr amabdetsera?2 striav@®sda edo

no es programable y debe ser negativo de bater2za. Cua
digitales.

Las salidas digitales pueden DBK&rl86ecadaeno grovdesBsalidas. i | i zand
Lassalidasdi gi tal es tienen | as mismas caracter2sticas el ®c
tienen funciones programables a trav®s del control pr

cualquier salida.

Los m-dul os de ext endassomcomtaados al tonteldr@nsipalen cascdda, en
cualquier orden. EI cable de conexi-.n es provisto con

Conector de
extensi

EXTENSION

21[SND 2
22|SND 3
23[SND 4

TO OTHER
INPUT / QUTPUT
DATAKOM EXTENSION MODULES

FILULE EED Mans INPUT ouTPUT| [ npuT ouTPUT|

POWER OK

@rORERON

I ' I
— 2 [—
I 4 |
EHHEEEHEEE
I
DKG-188 INPUT DKG-186 OUTPUT

EXTENSION MODULE EXTENSION MODULE
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3.12. PUERTO J1939-CANBUS

Estructura: CANBUS, no aislado.

Conex:ii - n 3 hilos (CANH-CANL-GND).

Rango de datos : 250 kbps

Termi maci - Provisto con Resistencia de120 ohm interna.

Tensi -n de mo| -0.5 VDC a +15 VDC, internamente sujetado por supresores de
transitorios.

Di stanci a m8§xi|200m con cable balanceado de 120 ohm

3.13. PUERTO PARA DISPOSITIVO USB

Descri:pci | USB2.0,noaislado, modo HID
Rango de datos: Max velocidad 1.5/12 Mbits/s, auto detectable
Conector: USB-B (conector tipo impresora )

Long. Del Cable: Max 6m

Funcionalidad: Modbus, FAT32 par armaacet( omnad boat madér solamette)
ElPuertoUSB-Devi ce est 8§ disefado para conexi-n a PC utiliz
programar, controlar el GE y monitorear | os par8metro

El software RainbowPlus puede descargarse de www.datakom.com.tr.

EI conector en el-B.mntahees un cabls USB A p B typd &eBe utilizarse. Este es el
mismo cable utilizado en las impresoras.

SiUSB-Device est8§8 conectado e
USB-Host no va a funcionar.
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4. MODULOS ENCHUFABLES

EXTENSION

21|SND 2
22|SND 3
23|SND 4
27|CANH
28|CANL

MODULOS ENCHUFABLES

MODEM PLUG-IN -2G Modem Slot,
-3G Modem Slot,
-4G Modem Slot,

-Wi-Fi Slot,

-Ethernet Slot,

-RS-485 Slot
SINCRONIZACION PLUG-IN -SI ot de Sincronizaci - -n
ANALOGICO PLUG-IN -SlotdeExt ensi -n de 1/ 0O Anal -gic

-Slot de Entradas para 3 Tl de red
-SlotdeEnt r adas ngeorrieneeDE i

-SlotDetectord e i nclinaci - n

COMMUNICACION PLUG-IN -Slot de Comunicaci- n
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4.1. MODEM PLUG-IN

4.1.1. SLOT DE GSM MODEM

El modem GSM interno opcional ofrece | a ventatta que e
compatible con la unidad. No requiere un setup especial.

Se suministra una antena magn®tica de 1800/1900 MHz |
del m-dem interno. La antena debe colocarse alf uera de

Antenna
connector

E | dwle requiere una tarjeta SIM habilitada para GPRS para una funcionalidad full. Las tarjetas SIM del
tipo de voz solamente,u sual ment e no funci.onar8n correctamente

Por favor referirse a GSM Modem Configuration Guide para mayores detalles.

Descripci- n: Quad-band GSM/GPRS 850/900/1800/1900MHz module.

GPRS multi-slot class 12/12
GPRS mobile station class B

Compliant to GSM phase 2/2+.

i Class 4 (2 W @850/ 900 MHz)
i Class 1 (1 W @ 1800/1900MHz)

Funcionalidad Web Client, SMTP, Modbus TCP/IP (client), SMS, e-mail
Rango de temp. : 40AG8sH6 AC

Velocidad de datos : Max. 85.6 kbps (download), 42.8 kbps (upload)

Tipo de SIM card : external SIM 3V/1.8V, GPRS habilitado

Antena: Quad band, magnetic, con 2m de cable

Certificados d| CE,FCC, ROHS, GCF, REACH
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DETERMINACION DE POSICION VIA GSM

La unidad determina autom8ticamente | a posici-n geogr
seteos para esto.

Esta caracter2stica es Yt il para mepartetereaut em8@t bc arte
ensugeo-l ocal ioz apcairran G. E. m-vil es.

A pesar que el controlador soporta tambi®n | a | ocaliz
preciso, |l a localizaci-n basada en GSM es Isa nsefalgode

GPS no est8& disponible

r

La precisi-n de | a |l ocali %c¢
sistema GSM. En 8reas poptl
buena (unos pocos cientos de metros), pero en
8reas rurales puede |1l eva
kil - metros.

4.1.2. SLOT DE Wi-Fi

Wi-Fi protocols: 802.11 b/g/n

Frequency range: 2.4 GHz ~ 2.5 GHz (2400M ~ 2483.5M)
Network Protocols: IPv4, TCP/UDP

Seguridad: WPA/WPA2

Funcionalidad: Web Client, E-mail, Modbus TCP_IP
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4.1.3. ETHERNET SLOT

Led de
establecimiento

STANDARD ETHERNET CABLE

Descrimpci - -n IEEE802.3 compliant, 10/100 Base-TX RJ45 ethernet port with
indicating leds

Rango de datos: 10/100 Mbits/s, auto detecting

Conector: RJ45

Tipo de cable: CATS5 or CAT6

Ai sl aci - n 1500 VAC, 1 minute

Di stanci a m§xi| 100m with CAT5 or CAT6 cable

Funcionalidad: Web Client, E-mail, Modbus TCP_IP

FUNCIONES DE LOS LED:

VERDE: Este led se enciende cuando se establece el link de Ethernet (conector insertado)

AMARILLO: Este led parpadea cuando ocurre la transferencia de datos hacia o desde la unidad. Un
parpadeo peri-dico atestigua | a transferencia de dato
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4.1.4. RS-485 SLOT

RS-485 Slot

EXTENSION

Estructura: RS-485, aislado.

Coner:i - 3 wires (A-B-GND). Half duplex.

Baud rate: 2400-115200 bauds, seleccionable

Tipo de datos: 8 bit data, no parity, 1 bit stop

Terminaci- n: Externa y requiere 120 ohms

Ai sl aci - n: 250VAC, 1 minuto

Common mode voltage: -0.5 VDC to +7VDC, internamente sujetado por supresores de
transitorios.

Di stanci a m8xi|1200m @ 9600 bauds (con cable balanceado de 120 ohm)

El Puerto RS-485 tiene protocolo MODBUS-R T U .. M- dul os m¥ltiples (hasta 128
paralelo en el mismobusRS-485 de transferencia de datos para autor
edificios.

La |ista de registros Modb({s
depto. De soporte t®cnico €
El puerto RS-485 proveeunabuena sol uci -n para |l a conexi-n a distan
el programa RainbowPlus para programar, controlar y monitorear.
Para mayores detal l econtrdlg prjc

monitoreo a tr av &85 viareel maRuale rj t
del usuario del RainbowPlus.
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4.2. PLUG-IN DE SINCRONIZACION

G356
11+ (59
11- 60
12+ |61

Slot de
sincroni

8825 £l

aiesd

€218

T.
I.
3
r
G -
s
7
oY) .
E.

w

4.2.1. SALIDA ANALOGICA DE CONTROL DE AVR

Structura: Salida anal, gNgavRBCsl| ada

Conex:ii - n 2 conductores

Impedancia de salida: 270 ohms

Tensi -n de: ai s| 1000 VAC, 1 minuto

Prec i ai 12 bits

Rest point: Ajustable a trav®s de par8metro de pr
Sweep Range: Ajustable atr av®s de par8metro de prog

4.2.2. SALIDA ANALOGICA DE CONTROL DE GOVERNOR

Structura: Salida analogical aislada, 0-10 VDC

Referencia: Negativo de baterza

Impedancia de salida: 1000 ohms

Preci mi 12 bits

Punto de reposo: Ajustabl e a trav®samade par §metr g
Rango de barrido: Ajustabl e a trav®s de par 8§metrg
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4.2.3. PUERTO DATALINK-CANBUS

Structura: CANBUS, isolated.

ConeRri - 4 conductores (DATALINK-H, DATALINK-L, GND, TERMINACION).
Rango de datos: 250 kbps standard (ajustable entre 50 y 500 kbps)

Termi maci - Resistor de 120 ohms internamente conectado a DATALINK-H.

La TERMINACION debe ser conectado a DATALINK-L para
terminar el Datalink bus.

Tensi -n de: ai s| 1000 VAC, 1 minuto.

Tensi -n de mod -05VDCa+15VDC, internamente sujetado por supresores de
transitorios.

Di st anci a m§xi| 200m con cable balanceado de 120 ohm

’
El Datalink bus debe terminarse en ambos extremos.

La pantalla del cable Datalink debe ser puesto a tierra
en un solo extremo.

Ter mi n:

Figurailustral a t e r mDatairkien los dos extremos.
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424 SEa AL DE REPARTO DE CARGA A

Structura: Entrada y s aNoabsladad1@VDCgi c a
Referencia: Negativo de bater?2a.

Impedancia de salida: 1000 ohms

Precmnisi - 12 bits

Punto de reposo: Ajustabl e a trav®s de par 8§metrg
Rango de barrido: Ajustable a trav®s de par8metro de pr

4.3. PLUG-IN ANALOGICO

4.3.1. SLOT DE EXTENSION DE E/S ANALOGICAS

M- dul o e ndelexiehsiobbhde &/S con 3 entradasanal- gi cCaasda entrada anal -gica
configurada por DIP switches como:

-Resistiva,

-4 to 20 mA

-0 to 10 vdc

Analod 1/0 eSS A A
naOQ_ AN_IN 5 RES DN |- |OFF{-- |- [OFF|--
Extension slot
AN_IN'5 4-20MA [PFF|-- [ON |-- |- [OFF}--
E.
2. AN IN50-10Vv |PFF|-- [OFFf-- |- [ON |-
vl
U AN _IN 6 RES — [oN |- [oFFl-—- |- [OFF|-
7
AN IN 6 4-20MA - |OFF|-- |ON [-- |- [OFF|--
AN ING60-10V Y- |OFF|-- [OFF}- |- [|ON |-
AN IN74-20MA }- |} |- |- [|ON |- |- [FF
AN_IN70-10Vv R}~ |- |- |- [OFF}- |- N
La principal configuraci-n d

hace con DIP switches localizados en el slot.

SND 8 no se puede configurar como entrada
resistiva. Laconf i gur aci - n20miA e 6-¥0 ¢
VDC.

Las salidasanal- gi cas van aonffuunasi ojn
versiones del firmware.

>
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4.3.2. SLOT DE ENTRADA PARA 3 Tl DE RED

1 -
2 -
3 -
4 -
5 -
g .

M®t odo de: Medi| Verdadero valor eficaz

Rango de muestreo: 8000 Hz

An8lisis de ar|lHasta | a33rm-nica

Topol og? as s op| 3fases4conductoresestrella,3f.4cond.t ri 8ngul o
3 fases 3 conductores trisg8ngulo
3 fases 3 condukli?2ores tri88ngul o
3 fases 3 conduzltB3ores trigngul o

2 fases 3 conductores L1-L2
2 fases 3 conductores L1-L3
Monof 8sico 2

conductor

Rango del secundario TI:

5A

Measurement range: 5/5 a 5000/5A m2ni mo

Impedancia de entrada: 15 milliohm

Consumo: 0.375W

Corriente permanente 6A

permi sible m§x

Rango de medida: 0.1to 7.5A

Offset Mod o c¢c oom¥n | Max 5VAC entre BAT- y cualquier terminal del TI.
Resoluci-n del|lA

Preci:si - n 0.5% gito® 8A (N 4., 5A @ 5/ 500A f ul
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4.4. SLOT DE COMUNICACION

4.4.1. PUERTO DE ETHERNET

Descrinpci - IEEE802.3 compliant, 10/100 Base-TX RJ45 puerto Ethernet con leds
de indicaci-n

Rango de datos: 10/100Mbit s/ s, auto detecci - -n

Conector: RJ45

Tipo de cable: CATS5 or CAT6

Ai sl aci - n 1500 VAC, 1 minuto

Di st anci a m§xi|100mcon CAT5 o0 CAT6

Funcionalidad: Servidor web dedicado, cliente web, SMTP, e-mail, SNMP, Modbus
TCP_IP

Ethernet
Connector

g
L}

[}
z
]

1l

EXTENSION

STANDARD ETHERNET CABLE

FUNCIONES DE LOS LED:
VERDE: Este led se enciende cuando se establece el link de Ethernet (conector insertado)

AMARILLO: Este led parpadea cuando ocurre la transferencia de datos hacia o desde la unidad. Un
parpadeo peri-dico atestigua | a transferencia de dato
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4.4.2. PUERTO USB HOST

USB HOST
Port

3
3
z
3
&
&

2}
z
°

Il

USB FLASH MEMORY

f El puertoUSB-Host est 8 di sponi bl e r

opci- nCOMM.
Descr inipci -|USB2.0,no aislada.
Tensi - n del5V,300mA Max
alimentaci
salida:
Rango de datos: Max velocidad 1.5/12 Mbits/s, auto detectable
Conector: USB-A ( conector tipo PC)
Longitud del Max 1.5m
cable:
Funcionalidad: Memoria USB , FAT32, grabaci-n de da
Capacidad de Todas las memorias USB .
memoria:

El puerto USB-Hoste st 8§ desi gnado para grabaci-n de datos. EI [
de | os par8metros de progr ama.

Ni bien la memoria USB flash es insertada, la unidad va a comenzar a grabar y va a continuar hasta que
la memoria se quite.

Para m8s detalles de grabaci -n @dér adladaois- pbodefadaabos vea

SielUSB-Devi ce e s ad® entomaesa Puerto USB-Host no va
a tener funci - n.

-37-



D-500 MK2 Manual del usuario Firmware V-6.3

4.4.3.PUERTO RS-485 PORT

3
m
2
q
c
g

[~}
z
=]

17!

Estructura: RS-485, no aislado

ConeRr:i - 3 hilos (A-B-GND). Half duplex.

Baud rate: 2400-115200 bauds, seleccionable

Tipo de datos: 8 bit data, no parity, 1 bit stop

Terminaci- n: Externa y requiere 120 ohms

Tensi -n de mod-05 VDC a +7VDC, internamente sujetado por supresores de
transitorios

Di st anci a: m8x i | 1200m @ 9600 bauds ( con cable balanceado de 120 ohms)

El Puerto RS-485 tiene protocolo MODBUS-R T U .. M- dul os m¥%ltiples (hasta 128
paralelo en elmismobusRS-4 85 de transferencia de da&masdecgnoide aut on
edificios.

La |ista de registros Modb({s
depto. De soporte t®cnico €
El puerto RS-485 proveeunabuena sol uci -n para |l a conexi-n a distan
el programa RainbowPlus para programar, controlar y monitorear.
Para mayores detalles de prc
monitoreo atr av ®s del -B8%eertelmanu®k S

del usuario del RainbowPlus.
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5. TOPOLOGIAS

Se
La

pueden s

topol og?

el eccionar

a se puede

vari as

sel ecci

onar

topol ogzas a

en f or ma

de |

independi e

trav®s

En las ilustraciones siguientes se muestran las conexiones para el alternador. Los Tl se suponen
conectados del lado del generador

Topol og?as

simil ares

est &8n

5.1. SELECCION DE TOPOLOGIAS

.di sponi bl es

par

a |la red ta

£ Rainbow Plus {¥ersion 2.5)

File  Tools  Help

Scada

Configuration |

- Module

=] Generatar

™ Topology

- Options

- Diigplay

- Timers

- Wolkage

- Frequency

- Curent

- Load

- Load Maragement
- Contactar Block.
[+ Mains
&~ Engine

- Analog Inputs
- Digital Inputs
E
£
£

H- Digital Dutputs
|- Communication
H- Spnchronization

Connection Type

Phase Order Check [

Par 8§ me
de
generador

|3 Phiase. 4 wire Star

Sel
de
topol o

ecc

i3 Rainbow Plus (¥ersion 2.5)

File  Tools

Help

Scada

Configuration |

- Module
- Generator
=

- Engine

- Analog Inputs
- Digital Inputs
- Dhigital Outputs

de red

‘... Contactor Block

Connection Type

Par 8§ me

Topalogy |Timers| \-"nltagel Frequenc_l,ll Contactor Blnckl

Phase Order Check [

Sel
de

Topology |Dpti0ns| Displa_l,ll Timelsl Voltagel Flequenc:_l,ll Cunentl Load I Load Managementl Contact

ecc

- Cammmunication
- Synchronization

(o PO OO e O e IO B
i e e oy ol gl g e

topol o
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5.2. 3 FASES, 4 CONDUCTORES, ESTRELLA

ALTERNATOR L1

oY

I'Senq |
L3snd |

3sna ]

_—_
e

L3

L3snd |

5.3. 3 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO

ALTERNATOR L1

GC

3sna}

1
| asnd ]

VoY
A

L2
L3

e
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5.4. 3 FASES, 4 CONDUCTORES, TRIANGULO

ALTERNATOR L1

~

5.5. 3 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO, 2 TI (L1-L2)

GC

L2
L3

ALTERNATOR L1
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5.6. 3 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO, 2 TI (L1-L3)

ALTERNATOR L1

L2 TO

o + @
L3 . LOAD

GC

—
1 FUSE |
I'fuse 1
| FUSE |

5.7. 2 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO, 2 TI (L1-L2)

ALTERNATOR L1 o
O ©
L2

° T 0 *—— 10

LOAD

(o]
®
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5.8. 2 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO, 2 TI (L1-L3)

3&;

[Ssna}

oY
e

L3,

ALTERNATOR L1

| S=SE |

5.9. 1 FASE, 2 CONDUCTORES

—

TO
LOAD

l

Fat
o

ALTERNATOR L1

I Senqg 1
| asnd I
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6. FUNCIONALIDADES

La misma unidad provee diferentesfunci onal i dades a trav®s del seteo de p
simple 2tem en stock va a cumplir varias opciones min
La selecci-n de |l a funcional§datdrce dalcecantralv®dond,.e

la figura de abajo.

1 Rainbow Plus (Yersion 2.5)

File  Tools Help
Scada Configuration | Functianality |5creen| Dptiunsl Timersl E:-:ercisel SChedUIEII Time I Data Laggingl
= Module
- Functionality — Device Function
- Screen o
. Options Functionality | 5YMCH
- Timers ir_i_’lg
- Exercize Engine Contral Only T FEM. START
- Scheduler i
- Time _ ] MAINS SN
- Data Logging CT Location RESERVED
- Generatar Genset 1o Reverse CT Direction
- Mairrs \ -~ Sel ecci
[+~ Engine LLoad 7 3
- Digital Inputs de Sel ecci
[+ Diigital O utputs f i ISk . .
& Commuricati contigu ubi caci
Dmmunll.:a ||.:|r'| del Emergency B ackup I TI
[+ Synchronization .
controlador
6.1. SELECCION DE LA UBICACION DEL TI
Los TI pueden ser ubicados en el |l ado alternador o en
par 8metro Controller Configuration > CT Location.

Cuando los Tl se ubican del lado del generador, entonces la corriente de red y potencia ho van a ser
visualizados.

Cuando los Tl se ubican del lado de la carga, entonces tanto la corriente de red y de generador y
potencia son visualizados, seg%n |l a posici-n de | os ¢

Por favor ver los diagramasdeconexi ones de | a funci-n AMF para det al
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6.2 FUNCIONALIDAD DE SINCRONIZACION

La funcionalidad de sincronizaci-n es usada para pone
sincronizaci-n, para aume retoaG®.E.lopargtendr potencia eedundanteon al t ot
de reserva para una operaci n m8s confiable.

Un m8ximo de 48 G.E. pueden ser colocados en -f®&r al el o
Siempre uno de | os G.E. se voldeetredr niian aurnildaa dt eMWAsSIT-EnR . y
|l a busbar. Cuando m8s de un G.E. arrancan juntos, el
pri mer o. Los otros generadores van a sincronizar <con
repartirgn |l a carga

Genset
Busbar

Datalink
Bus

Max 48 G.E.

To mains

Contactor de

I acontrollers
| G.E.

Y,

Cuando se selecciona el modo SYNCH, el controlador va a monitorear la entrada de ARRANQUE

REMOTO. Si |l a entrada de arranque remoto est§ activa,
configuraci-n). La sefal de ar rporguwen a eunoitda de sd eu ssuian cn
red o un controlador ATS. Puede ser tambi®n una sefal
Si la busbar de G.E. no est8§ energizada, cuando el m o
inmediatamente el contactorde G.E.yalme nt ar 8 | a busbar. Tambi ®n se conve
Si |l a busbar del G.E. est8 ya energizada, el control a

cerrar el contactor de G.E. Luego de esto va a empezar a repartir la carga.

Larampaparaunacarga [0} descarga sSsuayve S e provee c omo una car
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6.3 FUNCIONALIDAD DE SINCRONIZACION CON LA RED

La funcionalidad de sincronizaci-n con | a red es util
de potencia. Los G.E. son puestos en paralelo a la misma busbar.

Unos m8ximos de 16 controladores de sincronizaci-n de
La sincronizaci-n con |l a red puede ser requerida par a

- ransferencia suave hacia /desde la grilla
- Recorte de picos

- Operaci -n continua con |l a grilla para una recupera

- Exportaci-n de potencia a la grilla

REMOTE
START<

SIGNAL +
L

7

Max. 16
controladores
de red

DATALINK
BUS

TO GENSET

/ CONTROLLERS &=
Cuando se selecciona |l a funci-n de sincronizador con
ARRANQUE REMOTO para el grupo de G.E.
Cuando un n¥mero suficiente de G.E. est8n disponibles
busbar completa con la grilla y luego ponerlos en paralelo.
Di ferentes modos de operaci-n est §ocodunasgplla.flinismes en | a
controlador es capaz de proveer todas estas funciones posibles.
ElI controlador tiene varias protecciones incorporadas
necesarias para prevenir que el sistema de G.E. alimenten la grilla. Las protecciones son capaces de
aislar |l os grupos electr-genos de |l a grilla tan r8pid
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6.4 UN GRUPO SOLO EN PARALELO CON LA RED

Un solo controlador es capaz de proveer la funci-n re
paralelo con la red.
La operaci-n en paralelo con |l a red puede ser requer:.

- Transferencia suave hacia/desde la red.

- Recorte de picos.

- Paralelo con Il a red en forma continua para una I
potencia.

- Expor t &potencia a ld red.

E S

LOAD

Cuando se selecciona | a funci - -n AMF, hay un n¥Yamer o de
funcionamiento en paralelo con la grilla:

-Habilitaci-n de recorte de picos: | a carga es ali

-Habilitaci -n de transf. suave: | a transf. entre |

-Habilitaci-n de exportaci-n de potenci a: el G. E.

La operaci-n continua en paralel o @aeredselogmeneecuper aci

modo de recorte de picos.

Se puede exportar potencia a la grilla, la carga puede repartirse entre el G.E. y la grilla o simplemente
puede hacerse una transferencia suave. Di ferentes mod
aplicaci - n en paralelo con |l a red. El mi smo controlador

ElI controlador tiene varias protecciones incorporadas
Estas son necesarias para prevenir que el G.E. alimente la grilla. Las protecciones son capaces de aislar
el G.E. tan r8pido como 2 a 5 <ciclos
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6.5. FUNCION AMF ARRANQUE AUTO ANTE FALLA DE RED

Cuando se selecciona | a funci-n AMF, | a unidad va a n
contactores de red y G.E., poner en marcha el motor y supervisar las mediciones y condiciones de falla.

La unidad tiene entradas para MPU y J1939 CANBUS. Ent
el ectr-nicos.

La unidad puede controlar contactores o interruptores motorizados.

6.6. FUNCION ATS

Cuando se selecciona | a funci-n ATS |l a unidad va a mo
contactores de red y G.E. y va a dar una Yazdlal de arr
supervisar las mediciones y condiciones de falla.

DATAKOM

-

Las mediciones y protecciones del motor van a estar a cargo del controlador instalando en el motor.
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6.7. FUNCION DE ARRANQUE REMOTO

Cuando se selecciona |l a funci-n de arranque remot o,
arranque remotodadapor un controlador externo. Con esta sefal
va a controlar las mediciones y condiciones de falla tanto del motor como el generador. El control de los
contactores o interruptores motorizados va a estar disponibles.

DATAKOM

La unidad tiene entradas para MPU y J1939 CANBUS. Ent
el ectr.-nicos
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6.8. FUNCION DE CONTROLADOR DE MOTOR

Cuando | a funci-n Engine Controller (Controlador de n
protecciones de generador van a ser deshabilitadas. Se supone que la unidad va a controla un motor sin
generador.

Cuando el modo Engine Control (control de motor) es activado:

-La unidad no va visualizar | os par8metros de

-Las protecciones de tensi-n y frecuencia del

embargolaspr ot ecci ones de rpm del mot or permanecer
Notar que | a funci-n de controlador de mot oemotes compa

Cuando los modos AMF y Controlador de motor son seleccionados, la unidad va a monitorear la red y va
a arrancar el mot or ante wuna falla de red. Esta funci
comandados por motores el ®&citncendi oomosbembmascdatirrr

Cuando los modos Arranque remoto y controlador de motor son seleccionados, la unidad va a arrancar y
parar el motor s-l o con una sefal externa.

La unidad tiene entradas tanto para MPU y J1939 CANBUS. Entonces se pueden utilizar tanto motores
mec8nicos como electr - -nicos

(- )

Se recomienda que | a detegqc
cabl eada a MPU@JL®3-CANBUS e
il ngrese | os valores correqt
alta velocidad para proteger el motor ante estas
situaciones.

. /

-50 -



D-500 MK2 Manual del usuario Firmware V-6.3

6.9. FUNCION UNIDAD DE MONITOREO REMOTO

La unidad tiene la capacidad de convertirse en una pantallaremotay panel de c¢ odulor ol de
i d®ntico

Unidad de
monitoreo
remoto

Unidad de
control

La conexi - n enduleosl osse dhoasc em a t r @8b6@ara mejores resgltadosuser t os R
debe utilizar un cable de baja capacitancia de 120 ohm.

E I rango de transferencia de datos entre | os m-dul os
Un rango alto ofrece mejorsincr oni zaci -n entre | os m-dul os, pero | a

T2picamente a 115200 baudios y con un cable adecuado,

Con 9600 baudios y con un cable adecuado la distancia puede aumentar hasta 1200m.

Es necesarialac onf i guraci -n: indicada abajo

UNIDAD UNIDAD MONITOREO
PARAMETRO PPAL. REMOTO
Modo anunciador 0 1
RS-485 Enable ( -A8)bilitaci - -n 1 1
RS-485 Baud Rate ( rango de transferencia de datos) cualquiera EApIZTO que en la unidad
Modbus Slave Address( di recci - n escl a] cualquiera lg/lplzrlno que en la unidad

-

El panel remoto de monitoreo debe alimentarse con

una fuente de tensi-n aislfe

de pared.

De I o contrario pueden prgc
K diferencias de potencial de las masas
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6.10. OPERACION A 400HZ

La unidad est8&8ndar est8§8 habilitada p
I 2mi t es usayaltasepueden aflicarjsin un seteo especial.

ElI sistema de medici-n de | a unidad
embargo, el display est8§8 | imitado a
pantalla como 650 Hz.

El ancho de banda del analizador de
solo |l a tercera arm-nica va a ser mo
La visualizaci-n de I a forma de onda
va a ser tan precisa como con sefale
Para mayores detallespor f avor | ea el

ara 400Hz. El set
permite medir con
650 Hz Frecuenci
arm-nicas est§g 1|
nitoreada.

de una NeTal de
s de 50/ 60 Hz.

c ap? tdel oo nfd\ai s&u aalni8z a @sii -sn ddee
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Ground from one end only.

ALTERNATOR

L1o
L3o

7.1. FUNCION DE SINCRONIZACION CON G.E.
L2o

7. DIAGRAMAS DE CONEXION
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7.2. FUNCION DE SINCRONIZACION UN G.E. CON LA RED
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*4  Connect to the engine body, close to the senders.

*2 Ground from one end only.

,,J,,Battery Negative must be grounded
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